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1. Verwendete Symbolik 1.2 Auf dem Produkt
11 In der Dokumentation ! Die auf den Produkten dargestellten Warnzeichen beach-
1.1.1 Warnhinweise - Aufbau und Bedeutung ten und in lesbarem Zustand halten.
Warnhinweise warnen Benutzer oder umstehende Personen
vor Gefahren. Zusatzlich beschreiben Warnhinweise die Fol- AVORSICHT
gen der Gefahr und die Ma3nahmen zur Vermeidung. Warn-
hinweise haben folgenden Aufbau: ACAUTION
LASER 2
Warn- SIGNALWORT - Art und Quelle der Ge-
symbol fahr! IEC/EN 60825-1:2014
Folgen der Gefahr bei Missachtung der aufgefiihr- Po <=1mW ; A =520 nm
ten MaRRnahmen und Hinweise.
> Malnahmen und Hinweise zur Vermeidung der
Gefahr.
Das Signalwort zeigt die Eintrittswahrscheinlichkeit sowie die ]
Schwere der Gefahr bei Missachtung:
Schwere der Gefahr bei
Missachtung
GEFAHR Unmittelbar drohen- Tod oder schwere Korper-
de Gefahr verletzung Abb. 1:  Aufkleber horizontaler Ausrichtlaser
WAR- Mégliche drohende  Tod oder schwere Kdrper-
NUNG Gefahr verletzung
VOR- Maogliche gefahrliche Leichte Korperverletzung ﬁ Position auf dem Produkt:
SICHT Situation

1.1.2 Symbole - Benennung und Bedeutung

Sym- Benennung Bedeutung

bol
! Achtung Warnt vor méglichen Sachschaden.
o Information Anwendungshinweise und andere nitzli-
n che Informationen.
1. Mehrschrittige ~ Aus mehreren Schritten bestehende
2. Handlung Handlungsaufforderung. A VORSICHT
= Einschrittige Aus einem Schritt bestehende Handlungs- LASER
Handlung aufforderung. 1 M
o Zwischener- Innerhalb einer Handlungsaufforderung
gebnis wird ein Zwischenergebnis sichtbar.
- Endergebnis Am Ende einer Handlungsaufforderung 3
wird das Endergebnis sichtbar. Unsichtbare Laserstrahlung,

nicht direkt mit optischen

Instrumenten betrachten
Laser Klasse 1M

Abb. 2:  Aufkleber vertikaler Ausrichtlaser P-Assist S5

! Laserstrahlung, nicht direkt mit optischen Instrumenten
betrachten Laser Klasse 1M.
Warnhinweis in Kapitel 2.1 beachten.

Beissbarth GmbH 1692 104 652 2020-07-16



de | 6 | MLD 9000 | Sicherheitshinweise

2. Sicherheitshinweise

21 Laserstrahlung

Verletzungsgefahr durch Laser

Schwere Augenschaden kdnnen die Folge sein

> Niemals direkt in die Laserquelle sehen.

> Laserstrahl niemals auf Personen, insbeson-
dere auf Gesicht und Augen, richten.

> Halten Sie zur Funktionskontrolle einen Ge-
genstand vor den Austrittspunkt des Lasers.

> Bestimmungsgemafer Gebrauch muss zwin-
gend beachtet werden.

JAN

/\VORSICHT|
& /A\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

Die Klasse der Lasereinrichtung kennzeichnet das durch die
zugangliche Laserstrahlung bedingte Gefahrdungspotential.
Die Laserleistung < 1mW entspricht der Laserklasse 2 nach
IEC / EN60825-1:2014 (EU) und 21CFR1040.10 (USA).

Bei Lasereinrichtungen der Klasse 2 liegt die zugangliche
Laserstrahlung im sichtbaren Spektralbereich (400 nm

bis 700 nm). Das Auge ist bei zufalligem, kurzzeitigen
Hineinschauen in die Laserstrahlung durch den Lidschutz
geschutzt. Lasereinrichtungen der Klasse 2 dirfen deshalb
ohne weitere Schutzmaflnahmen eingesetzt werden, wenn
sichergestellt ist, dass weder ein absichtliches Hinein-
schauen uber langere Zeit (>0,25 s), noch wiederholtes
Hineinschauen in die Laserstrahlung bzw. direkt reflektierte
Laserstrahlung erforderlich ist.

Der Lidschutzreflex verzdgert sich durch

die Einnahme von Medikamenten. Dadurch
erhoht sich die Gefahr einer Augenverletzung
durch den Laser. Im Fall einer medikamen-

tdsen Behandlung wird das Tragen einer
Laserjustierbrille R1 empfohlen.

Der Strahl eines Laserprodukts der Klasse 2
kann Blendung, Blitzblindheit und Nachbilder
verursachen, insbesondere bei schwachem
Umgebungslicht durch voriibergehende Seh-
stérungen oder Schreckreaktionen.

Laser der Klasse 1M

Warnung - sichtbare Strahlung durch
& Laser!

(Laserklasse 1M, DIN EN 60825-1:2008)

Es kann eine irreversible Schadigung des Auges

(Blindheit) bei Missachtung der folgenden Mafinah-

men und Hinweise entstehen.

Bedienung:

> Die zugangliche Laserstrahlung ist fir das Auge
ungefahrlich, solange keine optischen Instru-
mente (beispielsweise Lupen, Linsen, Telesko-
pe) vor den Laseraustritt gehalten werden.

> Es wird empfohlen, auch ohne optische Instru-
mente nicht direkt in den Laserstrahl zu blicken.

2.2 Erstickungsgefahr

Das Einatmen von Kohlenstoffmonoxid aus lau-
A fenden Fahrzeugmotoren kann zum Tod durch

Erstickung flhren.

SicherheitsmalRhahmen:
> Fr eine gute Durchliftung sorgen.
> Ein geeignetes Abgas-Absaugsystem installieren.

1692 104 652 2020-07-16
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3. Produktbeschreibung

3.1 BestimmungsgemaRe Verwen-
dung

Dieses Gerat wurde zur korrekten Prifung und Einstellung
von Kraftfahrzeug- und Motorfahrzeugscheinwerfern konzi-
piert. Das Gerat darf nur zu diesem Zweck verwendet wer-
den. Jede Verwendung, die Uber diese Angaben hinausgeht,
gilt als nicht bestimmungsgemass und kann Personen- oder
Sachschaden zur Folge haben. Fir hieraus entstandene
Schaden lehnt Beissbarth GmbH jegliche Haftung ab.

Der Hersteller kann ohne vorherige Mitteilung Anderungen
am Gerat vornehmen, um es dem technologischen Fort-
schritt und den spezifischen Produktions- oder Installa-
tionserfordernissen anzupassen. Auch wenn sich die in
diesem Handbuch wiedergegebenen Abbildungen leicht von
lhrem Geréat unterscheiden, werden stets die Sicherheit und
die diesbezlglichen Angaben gewahrleistet.
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der Sicherungsschraube fixiert wurde, darf das Gerat
transportiert werden. Andernfalls kann der Zahnriemen
beschadigt werden, sodass keine Hohenverstellung des
Lichtkastens mehr mdglich ist.

3.4 Lieferumfang
Scheinwerfer-Einstellgerat ohne Neigungsmesser:

Bestellnummer
1692 105 203
1692 105 204
1692 105 206

Bezeichnung

Basiseinheit (mit Gummiradern)
Séaule

Lichtkasten ohne Neigungsmessung

Horizontaler Ausrichtlaser

1692 105 205

Akku 1692 105 245
Akkuladegerat 1692 105 250
TUV Zertifikat -

3.2 Verarbeitung personenbezogener
Daten
Mit dem Erwerb dieser Anlage stellen wir Ihnen Funktionen
zur Verfligung, mit denen Sie personenbezogene Daten
speichern und verarbeiten kénnen. Diese Daten werden
insbesondere bendtigt, um zum Beispiel Protokolle Gber
durchgeflihrte Arbeiten an einem Fahrzeug, dem jeweiligen
Fahrzeughalter zuordnen zu kdnnen.
Beissbarth sammelt oder verarbeitet keinerlei Daten durch
die Nutzung dieser Anlage und hat keinen Einfluss auf die
Verarbeitung der auf dieser Anlage gespeicherten Daten.
Die Einhaltung der Datenschutzvorschriften wird von unse-
rem betrieblichen Datenschutzbeauftragten in lhrem Interes-
se laufend Uberwacht. Wenn Sie Auskiinfte oder Erlauterun-
gen winschen, kénnen Sie sich an ihn wenden.

Datenschutzbeauftragter
Informationssicherheit und Datenschutz
Beissbarth GmbH

Hanauer Strafl3e 101

80993 Minchen (Munich, Bavaria)
GERMANY

oder Datenschutz@beissbarth.com

3.3 Transporthinweise

Das Gerat ist in einer Spezialverpackung enthalten. Mehr
als 2 Verpackungen durfen nicht ibereinander gelagert
werden.

Gewicht

60 kg / (132 Ib)

Packstiick Abmessungen

Spezialverpackung 1890 x 700 x 600 mm

! Wichtiger Transporthinweis:
In der Saule ist ein Gegengewicht an einem Zahn-
riemen montiert. Nur wenn das Gegengewicht mit

Siehe FuRzeile
1692 104 656

Betriebsanleitung
Konformitatserklarung

Scheinwerfer-Einstellgerat mit Neigungsmesser:

Bestellnummer

1692 105 203
1692 105 204
Lichtkasten mit Neigungsmessung 1692 105 207
Horizontaler Ausrichtlaser 1692 105 205
Akku 1692 105 245
Akkuladegerat 1692 105 250
TUV Zertifikat -
Betriebsanleitung Siehe FuRzeile
Konformitatserklarung 1692 104 656

Bezeichnung

Basiseinheit (mit Gummiradern)
Séaule

Kontrollieren Sie sofort bei der Ubernahme, ob das gesamte
Material geliefert wurde und ob das Gerat beim Transport
Schaden erlitten hat. Der Beissbarth-Kundendienst oder der
autorisierte Servicepartner muss benachrichtigt werden.

Setzen Sie sich bei falschen, fehlenden oder beschadig-
ten Komponenten bitte mit dem Vertragshandler, dem
Beissbarth-Kundendienst oder dem autorisierten Service-
partner in Verbindung. Bewahren Sie die Verpackung ein-
schlieRlich des Original-Verpackungsmaterials auf, falls das
Produkt zur Reparatur geschickt werden muss.

3.5 Sonderzubehor

Bestellnummer
1692 105 080

1692 105 112
1692 105 278

Bezeichnung
Schienen-Kit
Schienen-Verlangerungskit
Héhenmess-Sensor

Staubschutz 1692 105 201
Vertikaler Ausrichtlaser 1690 381 124
P-Assist S5

Laserhalter 1692 105 251
Ausrichtpendel 1692 105 142
Kit (Lasermodul P-Assist S5, Laserhalter, 1692 105 252
Ausrichtpendel)

Positioniervorrichtung Antenne 1690 381 292

Beissbarth GmbH
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3.6 Geratebeschreibung

3.6.1

Ubersicht

Das Scheinwerfer-Einstellgerat ist fur die Kontrolle aller
Scheinwerfertypen von Motorfahrzeugen, Kraftfahrzeugen
und allgemeinen Nutzfahrzeugen geeignet. Das Gerat ist
auf Gummiradern fahrbar. Alternativ kann das Gerat als fes-
te Station auf Schienen installiert werden. Abb. 3 zeigt die
wichtigsten Komponenten.

Abb. 3:

©oOoO~NOODRWN -

Ubersicht

Horizontaler Ausrichtlaser

Bedienpanel mit Touchscreen

Lichtkasten

Austrittséffnung Kreuzlaser

Saule

Rollenwagen

Bugelgriff an der Saule

Handgriff zur vertikalen Verstellung des horizontalen Ausrichtlasers
Austrittséffnungen fir Laser

Horizontaler Ausrichtlaser:

zum Ausrichten des Gerats an Fahrzeugmerkmalen.
Bedienpanel:

Enthalt einen LCD-Farbmonitor mit Touchscreen. Die
Visualisierung erméglicht, auf einfache Weise eine Reihe
von Funktionen durchzufiihren. Dabei wird der Benutzer
bei der Prifung des Scheinwerfers gefiihrt.

Lichtkasten:

Ist an der Saule montiert und kann mit einer Hand in der
Hohe verstellt werden.

Saule:

Kann um ca. 30° gedreht werden, zum Ausfluchten am
Fahrzeug. An der Saule ist eine Zentimeterskala befes-
tigt. Damit kann der Lichtkasten genau zum Scheinwerfer
positioniert werden. In der Saule ist ein Gegengewicht
an einem Zahnriemen montiert (leichte Héhenverstellung
des Lichtkastens).

Rollenwagen:

zum Fahren des Geréats.

2 der 3 Rader konnen in der Hohe verstellt werden.

1692 104 652

2020-07-16
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3.6.2 Lichtkasten 3.6.3 Bedienpanel
Der Lichtkasten enthalt die Komponenten zur Priifung und Das Scheinwerfer-Einstellgerat wird tber die Visualisierung
Einstellung der Fahrzeugscheinwerfer. am Bedienpanel (mit Touchscreen) bedient.

Abb. 5:  Bedienpanel mit Touchscreen
1 Bedienpanel

Das Bedienpanel ist schwenkbar im Lichtkasten gelagert.
Durch einfachen Druck auf die oben stehende Kante des
Bedienpanels kann der Benutzer die Einblickrichtung von
vorne auf hinten umschalten. Der Bildschirminhalt wird auto-
matisch umgeschaltet.

111098 76 5 4 3

Abb. 6:  Umschaltung Bedienpanel
1 Bedienpanel

o
]1 Alle Richtungsangaben auf dem Bildschirm beziehen
sich immer auf die Fahrtrichtung des Fahrzeugs.

Der Lichtkasten enthalt eine Lasereinrichtung zum Fin-
den des Mittelpunkts des Scheinwerfers. Dabei wird ein
Laserkreuz auf den Scheinwerfer projiziert.

o
]1 Der Kreuzlaser I6st nach dem Start des Tests automa-
tisch aus.

Abb. 4:  Lichtkasten

Ein- und Ausschalter
Spannungseingang (nicht in Betrieb)
9 Netzwerkschnittstelle RJ45

10 USB-Anschluss (2 Stiick)

11 Drucker (optional)

12 Héhenmessskala mit Ablesefenster
13 Austritts6ffnungen Kreuzlaser

1 Schwenkbares Bedienpanel VORSICHT - Die Verwendung von Kontrollen

2 Wasserwaage fir Horizontalausrichtung bzw. Einstellungen oder die Durchfiihrung von in
3 FUhrur.‘gsronen 2ur HOhehverSte"ung (4 S..tUCk) diesem Dokument nicht aufgefiihrten Verfahren
4 Befestigungsschrauben Lichtkasten (4 Stiick) . L .

5 Serielle Schnittstelle kann zu einer gefahrlichen Strahlenexposition

6 Anschluss fiir Akkuladegeréat fihren.

7

8

Beissbarth GmbH 1692 104 652 2020-07-16
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3.6.4 Horizontaler Ausrichtlaser

Der horizontale Ausrichtlaser dient zur korrekten Ausrichtung

des Scheinwerfer-Einstellgerats vor dem Fahrzeug.

Abb. 7:  Horizontaler Ausrichtlaser

1 Einschaltknopf
2 Statusleuchte (LED)
3 Hoéhenverstellung horizontaler Ausrichtlaser

Der horizontale Ausrichtlaser wird durch kurzes Driicken des
Einschaltknopfs eingeschaltet. Nach ca. 15 Sekunden schal-
tet sich der horizontale Ausrichtlaser selbststandig aus.

Der horizontale Ausrichtlaser kann durch ein erneutes,
kurzes Driicken des Einschaltknopfs auch sofort wieder
ausgeschaltet werden.

Wird der Einschaltknopf beim Einschalten langer als 3 Se-
kunden gedrickt, wird der horizontale Ausrichtlaser dauer-
haft eingeschaltet. Der horizontale Ausrichtlaser muss nach
Gebrauch durch kurzes Driicken des Einschaltknopfs wieder
ausgeschaltet werden.

3.7 Eingangsbildschirm

> In der Visualisierung werden folgende Symbole verwen-
det:

14.08.2019 14.26

Settings

Abb. 8:  Eingangsbildschirm

Hauptmeni aufrufen
Gerat ausschalten
MenUpunkte

Datum

Uhrzeit

Batterie
Neigungsmesser

~NOoO bR WN -

Funktionen auf dem Eingangsbildschirm

Meniipunkt | Beschreibung

1 Aufrufen der Hauptmenupunkte aus jeden Bildschirm
oder Mend.

2 Gerat wird nach einer Sicherheitsabfrage ausgeschal-
tet.

Auswahlmenti fiir die verschiedenen Untermends.
Zeigt das aktuelle Datum an.

Zeigt die aktuelle Uhrzeit an.

Batterie.

Neigungsmesser.

N (O oW

o
]1 Je nach Einstellung kénnen die Farben von den Angaben
oben abweichen.

1692 104 652 2020-07-16
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3.8 Verwendete Icons

0
(-]
3
0
o
-]

Bedeutung Bedeutung

Zurick zum Hauptmen( Testergebnis grafisch darstellen

Gerat ausschalten Testreport ausgeben

WLAN Verbindung herstellen oder trennen PDF von Testergebnis erzeugen

Bluetooth Verbindung herstellen oder trennen Test, Testergebnis oder Datensatz I6schen

Semenl] Bildschirmtastatur schlieRen Testergebnis in Ordnung

oo ) Gl

Testergebnis nicht in Ordnung oder Test abgebro-
chen

Bildschirmtastatur 6ffnen

E

Kreuzlaser einschalten oder ausschalten Kamera Aufnahme

N4
7/|\\¢

Schnelltest aufrufen Kamera Aufnahme Stopp

Yo

.
o
- o -

Freien Test aufrufen Batterie 100 %

i

Offiziellen Test aufrufen Batterie 75 %

Sae |&
Y

Dateneingabe oder Datenanderung in Datenbank Batterie 50 %

Datenarchiv mit Testergebnissen aufrufen Batterie 25 %

Daten Import oder Export aufrufen Batterie leer

/@ |||||||||nn|u@@b@§|: v E L

Geréateeinstellungen andern Abblendlicht-Scheinwerfer

oL D

AN

Eingangsmessung speichern Fernlicht-Scheinwerfer

Y
|

Messung oder Datensatz speichern Nebel-Scheinwerfer

Ausgewahlten Test oder Messung starten Kombinierter Scheinwerfer (Abblendlicht und Fern-

licht)
DLA-Scheinwerfer

I
NHESII
O O O O

Eingangsmessung oder Ergebnisse anzeigen

&

Anderungen verwerfen D 5 ILS-Scheinwerfer

o o
Zurlck zum vorherigen Bildschirm oder vorheriger Matrix-Scheinwerfer
Datensatz R

Nachster Datensatz Abblendlicht-Scheinwerfer links wahlen

Datensatz bearbeiten Abblendlicht-Scheinwerfer rechts wahlen

CNVAU@ VL

AWANNY

@O @0

A
-

Neuen Datensatz anlegen Fernlicht-Scheinwerfer links wahlen

=

r
L

Datensatz suchen Fernlicht-Scheinwerfer rechts wahlen

0
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Icon Bedeutung Bedeutung

‘
o
H

L6e": Quad max. 45 km/h

Lichtquelle Halogen

L7e": Quad max. 550 kg

?(D Nebel-Scheinwerfer links wahlen : M1": Pkw, Transporter bis 3,5 t max 8 Sitze
;@ Nebel-Scheinwerfer rechts wahlen Q M1G": Offroad Fahrzeug max 8 Sitze
-Scheinwerfer links wahlen : Fahrzeuge bis 5t > 8 Sitze
L DLA-Schei rfer links wahl M2": Fah bis 5t > 8 Si
(} @ N1": Nutzfahrzeuge bis 3,5 t
1)- i
R! ) DLA-Scheinwerfer rechts wahlen I\N/|131G> l':::rrzoei(;gitzf?hrzeuﬂle bis 3,5t
o ILS-Scheinwerfer links wahlen N2": Nutzfahrzeuge bis 12 t
o o 5 |
o E ILS-Scheinwerfer rechts wahlen N3": Nutzfahrzeuge > 12 t
oo @g N3G": Offroad Nutzfahrzeuge > 12 t
L Matrix-Scheinwerfer links wahlen =
oo L1e": Kraftrad max. 45 km/h
Ou%
R Matrix-Scheinwerfer rechts wahlen T
oo {Jn L2e": Trike max. 45 km/h
dg L4e": Kraftrad mit Beiwagen > 45 km/h
Nickwinkel L5e": Trike > 45 km/h
L3e": Kraftrad > 45 km/h
Gierwinkel OB
35

Lichtquelle Xenon

" Fahrzeugkategorie

Lichtquelle Bi Xenon

Lichtquelle LED

Lichtquelle Bi LED

Scheinwerfertyp ECE (Europa)

Scheinwerfertyp UK (Linksverkehr)

Scheinwerfertyp Symmetrisch

Scheinwerfertyp US VOL

Scheinwerfertyp US VOR

Neigungsmesser, Farbe andert sich je nach senk-
rechter Stellung des Scheinwerfer-Einstellgerats:
o Weild:
Alles in Ordnung, das Scheinwerfer-Einstellgerat
ist im Ausgleichsbereich.
e Gelb:
Das Scheinwerfer-Einstellgerat steht mehr als
2 % von der Senkrechten abweichend, Schnell-
test und freier Test nicht mehr méglich.
e Rot:
Das Scheinwerfer-Einstellgerat steht mehr als
4 % von der Senkrechten abweichend, keine
Messung mehr méglich.

MNOOOOO®®®®® | Lk
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4. Montage 3. Die Mutter mit der Unterlegscheibe wieder festziehen.
Dabei stets auf die richtige Position der Saule achten.

\J/

4.1 Gerat montieren
Bendtigte Werkzeuge:

e Knarre mit Einsatz 24 mm

e Kreuzschraubendreher N
8 mm Gabelschlissel

13 mm Gabelschlissel

1.5 mm Innensechskantschliissel

Montieren des Geréats:
1. Die Saule entpacken und die Mutter mit Unterlegscheibe
von der Welle I6sen.

Abb. 11:  Saule am Rollenwagen festziehen

1 Mutter
Unterlegscheibe

Abb. 9:  Séule vorbereiten 2
3 Rollenwagen
4

2. Die Séaule in die Fihrung im Rollenwagen einsetzen. Das Gerat wieder vertikal platzieren. Die korrekte Aus-

fluchtung zwischen dem Rollenwagen und der Saule und
die Drehung der Saule kontrollieren.

5. Den Lichtkasten auspacken und die beiden unteren
Befestigungsschrauben entfernen. Die beiden oberen
Befestigungsschrauben 8 mm herausdrehen.

6. Den Lichtkasten mit den beiden oberen Schrauben in die
Bohrung des Gleitschuhs einsetzen.

Abb. 10: Sé&ule in den Rollenwagen stecken

! Bei der Montage der Saule auf die richtige Position der
Welle achten.

Abb. 12:  Lichtkasten in den Gleitschuh einsetzen

1 Passhilse (4 Stlck)

7. Den Lichtkasten mit 4 Schrauben am Gleitschuh befes-
tigen.

Beissbarth GmbH 1692 104 652 2020-07-16
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! Die Passhiilsen am Lichtkasten miissen korrekt in den 4.2 Einstellen der Hohenmessskala
entsprechenden Offnungen im Gleitschuh positioniert o
sein. ]1 Die Hohenmessskala muss entsprechend der

Einsatzbedingungen eingestellt werden.
8. Sicherungsschraube fir das Gegengewicht an der Saule

entfernen. Scheinwerfer-Einstellgerat am vorgesehenen Einsatzort

mit der Linse in Richtung des Fahrzeugs aufstellen.
. Scheinwerfer-Einstellgerat nivellieren.
. Lichtkasten auf eine Hohe von 60 cm einstellen.
. Scheinwerfer-Einstellgerat einschalten.
. Kreuzlaser des Scheinwerfer-Einstellgerats einschalten.
@// ! . Meterstab auf der Fahrzeugaufstellflache aufstellen und
® ® Hohe der Laserlinie ablesen.

Abb. 13:  Sicherungsschraube fiir Gegengewicht

—_

o O W N

1 Sicherungsschraube Abb. 14: Hbhenmessskala einstellen
1 MLD 9000
! Die Sicherungsschraube fiir eine spatere Benutzung ?, Laserstrahl
Meterstab
aufbewahren. 4 Fahrzeugaufstandsflache (z. B. LTB 300)
=>» Weiter mit ,4.2 Einstellen der Hohenmessskala“. ! Die Entfernung der Austritts6ffnung des Kreuzlasers zum

Meterstab darf 150 cm nicht Gberschreiten.

ﬁ Ist die Entfernung zwischen der Austritts6ffnung des
Kreuzlasers und dem Meterstab gréRer als 150 cm,
diese Messung mit einem selbstnivellierenden Laser
durchfihren.

1692 104 652 2020-07-16 Beissbarth GmbH
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7. Abgelesenen Wert mit dem Wert der Hohenmessskala 4.3 Vertikalen Ausrichtlaser montie-

vergleichen. ren (optional)
= Wenn die Werte libereinstimmen, ist keine Einstel- o
lung notwendig. ]J1 Zur Ausrichtung des MLD 9000 am Fahrzeug mit dem

Ausrichtpendel oder Positioniervorrichtung Antenne wird
ein vertikaler Ausrichtlaser (1 690 381 124) bendtigt.

1. Grundplatte auf Sdule mit 3 Innensechskantschrauben
befestigen.

|

\%\

Abb. 15:  Hbhenmessskala ablesen

1 Ablesefenster

8. Lichtkasten so einstellen, dass die Laserlinie auf dem
Meterstab 60 cm anzeigt.

9. Madenschraube an der Hohenmessskala I6sen.

v

Abb. 17:  Grundplatte befestigen

1 Innensechskantschraube, M5 x 12 (3 Stiick)
2 Grundplatte

Abb. 16: Hbhenmessskala einstellen

1 Héhenmessskala

2 Madenschraube

10. Hbhenmessskala verschieben, bis der abgelesene Wert
der Hohenmessskala 60 cm betragt.

11. Madenschraube an der Hohenmessskala festziehen.

Beissbarth GmbH 1692 104 652 2020-07-16
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2. Halteplatte auf Grundplatte mit 2 3. Vertikalen Ausrichtlaser auf Halteplatte einrasten (Mag-
Innensechskantschrauben befestigen. nethalterung).

Abb. 18: Halteplatte befestigen

1 Innensechskantschraube, M5 x 12 (2 Stick)
2 Halteplatte
3 Passstifte (2 Stiick)

! Auf richtige Positionierung der Halteplatte zu den
Passstiften achten.

Abb. 19:  Vertikalen Ausrichtlaser befestigen

1 Vertikaler Ausrichtlaser
2 Passstifte (2 Stiick)

3 Haltemagnet
4

Vertikalen Ausrichtlaser mit Sicherungsseil sichern.

Unbedingt darauf achten, dass die Vertikale Laserein-
heit richtig auf den Passstiften sitzt und sich nicht mehr
seitlich verschieben lasst.

e Scheinwerfer-Einstellgeréat nicht bewegen, wenn vertika-
ler Ausrichtlaser nicht gesichert ist.

! Der vertikale Ausrichtlaser muss nach der Montage
durch einen Servicetechniker kalibriert werden.

1692 104 652 2020-07-16 Beissbarth GmbH
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4.4 Sicherheitsvorschriften

> Das Gerat darf nur von Autorisiertem und im Gebrauch
geschultem Personal verwendet werden.

> Das Gerat nicht in explosiver Atmosphare verwenden.

> Der Arbeitsbereich muss trocken und ausreichend belif-
tet sein.

> Beim Verfahren des Gerats auf anwesende Personen
achten.

> Die Prufung und Einstellung der Scheinwerfer wird bei
laufendem Fahrzeugmotor durchgeftihrt. Ein Abgas-
Absaugsystem muss installiert sein. Das versehentliche
Einatmen von Kohlenmonoxyd kann dem Organismus
ernsthaft schadigen.

> Direkte Sonneneinstrahlung und den Betrieb des
Scheinwerfer-Einstellgerats in der Nahe von heillen Ge-
genstanden (Ofen, Heizkdrper usw.) vermeiden.

> Das Scheinwerfer-Einstellgerat nicht im Regen oder an
einem besonders nassen Platz positionieren. Andern-
falls kann die Elektronik beschadigt werden.

> Bei langerer Nicht-Verwendung das
Scheinwerfer-Einstellgerat mit einer Staubschutzhaube
(Option) abdecken.

> Im Scheinwerfer-Einstellgerat ist ein Akku verbaut. Ent-
sprechende Hinweise auf dem Produkt beachten.

> Sollten beim Betrieb Stérungen auftreten, so setzen Sie
sich bitte mit dem Beissbarth-Kundendienst oder einem
autorisierten Servicepartner in Verbindung.

> Verwenden Sie nur ORIGINAL-Ersatzteile . Sie kénnen
diese beim Beissbarth-Kundendienst oder bei einem
autorisierten Servicepartner anfordern.
Beim Einsatz von Fremdteilen erlischt die Garantie.

5. Erklarung der Messwer-
te

Die folgenden Kapitel erklaren die wichtigsten MessgroRen,
die beim Einstellen der Scheinwerfer benétigt werden.

51 Nickwinkel

Die folgende Abbildung illustriert die Definition des Nickwin-
kels.

— Y
O O i .lbzi'fif e

Abb. 20: Definition des Nickwinkels

e "H": HOhe des Scheinwerferzentrums vom Boden aus
gemessen
e "h": Hohe des Bilds, das vom Scheinwerfer in 10 m Ent-
fernung projiziert wird, vom Boden aus gemessen
e "¢": Nickwinkel, wird nach folgender Formel berechnet:
€ =[(H-h) / 1000] x 100

o
J1 Der Nickwinkel istimmer negativ, da der Scheinwerfer
immer mit einer Neigung nach unten eingestellt wird.

5.2 ECE - Richtlinie

5.2.1 Abblendlicht

Die folgende Abbildung illustriert die wichtigsten Messgro-
Ren fur das Abblendlicht.

\"

Abb. 21:  MessgréBen fiir Abblendlicht
e "A": Hell-Dunkel-Grenze, die aus 2 Teilen besteht:

— Horizontaler Teil,

— Ansteigende Gerade, die auch als "Schulter" bekannt
ist. Die Hell-Dunkel-Grenze muss innerhalb des Tole-
ranzbereichs durch die Richtlinie festgelegt werden.

e "B": Knickpunkt beim asymmetrischen Licht;

Mittelpunkt beim symmetrischen Licht.

Beissbarth GmbH
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e "C": Abweichung des Knickpunkts in vertikaler Richtung
(auch als Nickwinkel bekannt). Der Wert wird immer als
Absolutwert angezeigt; folgende Einheiten sind moglich:
%, cm /10 m, Grad

e "D": Abweichung des Knickpunkts in horizontaler Rich-
tung. Der Wert wird immer als Absolutwert angezeigt;
folgende Einheiten sind maoglich:

%, cm /10 m, Grad

e "a": Winkel zwischen der "Schulter" und des horizonta-
len Teils der Hell-Dunkel-Grenze (bei asymmetrischem
Abblendlicht auch Gierwinkel genannt).

o "B": Winkel zwischen dem linken Teil der Hell-Dunkel-
Grenze und der Horizontalen (auch Rollwinkel genannt,
betragt in der Regel 0°).

5.2.2 Fernlicht

Die folgende Abbildung illustriert die wichtigsten Messgro-
Ren fiir das Fernlicht.

HV

Abb. 22:  Messgréen fiir Fernlicht

e "E": Nullpunkt des Scheinwerfer-Einstellgerats (Zentrum
des Scheinwerfers). Dieser Punkt ist die Basis fir die
Messwerte. Abweichungen werden von diesem Punkt
aus vermessen.

e "F": Toleranzbereich. Der Hotspot des Fernlichts muss
innerhalb dieses Felds sein.

e "G": Hotspot.

e "H": horizontaler Abstand des Hotspots vom Mittelpunkt.
Folgende Einheiten sind mdglich:

%, cm /10 m, Grad

e "[": vertikaler Abstand des Hotspots vom Mittelpunkt.
Folgende Einheiten sind mdglich:

%, cm /10 m, Grad

5.2.3 Nebelscheinwerfer

Der Nebelscheinwerfer wird in ahnlicher Weise wie das
Abblendlicht gemessen. Der Unterschied besteht darin, dass
die Hell-Dunkel-Grenze nicht abknickt, sondern eine durch-
gehende horizontale Linie bildet.

5.2.4 Intelligente Scheinwerfersysteme

Mit der Einfiihrung von intelligenten Scheinwerfersystemen
spielt die Genauigkeit der Scheinwerfereinstellung eine im-
mer wichtigere Rolle. Um diese Scheinwerfer genau einzu-
stellen, haben die Fahrzeughersteller ein spezielles Einstell-
bild fir diese Scheinwerfer vorgesehen. Das Einstellbild mit
einem Diagnosegerat wahlen.

1692 104 652 2020-07-16
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Scheinwerfer mit Dynamischem Fernlichtassistent
(DLA)

Die folgende Abbildung illustriert die wichtigsten Messgro-
Ren fur Scheinwerfer mit Dynamischem Fernlichtassistent
(DLA).

v
Abb. 23:  Einstellbild fiir inken DLA Scheinwerfer

3

\'

Abb. 24:  Einstellbild fiir rechten DLA Scheinwerfer

e "A" Abweichung der Hell-Dunkel-Grenze in horizontaler
Richtung von der Mittellinie. Der Wert wird immer als
Absolutwert angezeigt; folgende Einheiten sind mdglich:
%, cm /10 m, Grad

e "B": Abweichung der Hell-Dunkel-Grenze in vertikaler
Richtung von der Mittellinie. Der Wert wird immer als
Absolutwert angezeigt; folgende Einheiten sind moglich:
%, cm /10 m, Grad

Erkliarung der Messwerte | MLD 9000 | 19 | de

Scheinwerfer mit Matrix-Funktion

Die folgende Abbildung illustriert die wichtigsten Messgro-
Ren fir Scheinwerfer mit Matrix-Funktion.

¢

Vv

Vv

Abb. 25:  Einstellbild fiir linken Matrix Scheinwerfer

¢

Vv

Abb. 26: Einstellbild fiir rechten Matrix Scheinwerfer

e "C": Abweichung der Hell-Dunkel-Grenze in horizontaler
Richtung von der Mittellinie. Der Wert wird immer als
Absolutwert in Winkel Minuten angezeigt.

Beissbarth GmbH
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Scheinwerfer mit Matrix-Funktion (HD Matrix) Ford LED Scheinwerfer mit blendfreiem Fernlicht (ILS)
Die folgende Abbildung illustriert die wichtigsten Messgro- Die folgende Abbildung illustriert die wichtigsten Messgro-
Ren fur Scheinwerfer mit HD Matrix-Funktion. Ren fir Ford LED Scheinwerfer mit blendfreiem Fernlicht
v (ILS).
V(
o
h h D
o} h | h*
Abb. 27:  Einstellbild fiir linken Matrix Scheinwerfer (HD Matrix) v
. Abb. 29: Einstellbild fiir linken ILS Scheinwerfer
V‘
|2
h h D
o} h | h
Abb. 28:  Einstellbild fiir rechten Matrix Scheinwerfer (HD Matrix) v

e "D": Abweichung der Hell-Dunkel-Grenze in horizontaler Abb. 30:  Einstellbild fiir rechten ILS Scheinwerfer
Richtung von der Mittellinie. Der Wert wird immer als

Absolutwert in Winkel Minuten angezeigt. e "D": Abweichung der Hell-Dunkel-Grenze in horizontaler

e "E" Abweichung der Hell-Dunkel-Grenze in vertikaler Richtung von der Mittellinie. Der Wert wird immer als
Richtung von der Mittellinie. Der Wert wird immer als Absolutwert angezeigt; folgende Einheiten sind moglich:
Absolutwert in Winkel Minuten angezeigt. %, cm /10 m, Grad
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5.3 US - SAE Standard

o
]1 Die Einstellung von VOL Scheinwerfern ist &hnlich dem

europaischen asymmetrischen Abblendlicht.

ﬁ Die beiden Scheinwerfertypen VOL und VOR unter-
scheiden sich dadurch, wo die Hell-Dunkel-Grenze
(Nickwinkel) gemessen wird.

e VOL Scheinwerfer: Messung der Hell-Dunkel-Grenze
(Nickwinkel) links der senkrechten Linie.

e VOR Scheinwerfer: Messung der Hell-Dunkel-Grenze
(Nickwinkel) rechts der senkrechten Linie.

o
]1 Die Einstellung der Fernscheinwerfer und der Nebel-

scheinwerfer ist analog zu den Einstellungen der ECE-

Richtlinie.

Erkliarung der Messwerte | MLD 9000 | 21 | de

5.3.1 Abblendlicht - VOL

o
]1 Die relevante Seite fir die Einstellung ist der linke, hori-

zontale Verlauf der Hell-Dunkel-Grenze.

Abb. 31:  VOL-Scheinwerfer

"A": Hell-Dunkel-Grenze.

— Die Hell-Dunkel-Grenze verlauft auf der linken Seite
des Knickpunkts.

— Die Hell-Dunkel-Grenze muss innerhalb des Tole-
ranzfelds liegen.

"B": Knickpunkt.

"C": Abweichung des Knickpunkts in vertikaler Richtung

(auch als Nickwinkel bekannt). Der Wert wird immer als

Absolutwert angezeigt; folgende Einheiten sind moglich:

%, cm /10 m, Grad

"D": Abweichung des Knickpunkts in horizontaler Rich-

tung. Der Wert wird immer als Absolutwert angezeigt;

folgende Einheiten sind mdglich:

%, cm /10 m, Grad

"E": Toleranzfeld fiir die Einstellung der Hell-Dunkel-

Grenze.

Beissbarth GmbH
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5.3.2 Abblendlicht - VOR 5.3.3 Abblendlicht - SAE
o o
]1 Die relevante Seite flr die Einstellung ist der rechte, ]1 Scheinwerfer mit SAE — Abblendlicht haben keine klassi-

horizontale Verlauf der Hell-Dunkel-Grenze. sche Hell-Dunkel-Grenze. Sie werden nach dem Hotspot

eingestellt.
v
v
E
h H| F- k: -7 h
o ___ 1
B o h h

Abb. 32: VOR-Scheinwerfer

e "A": Hell-Dunkel-Grenze.
— Die Hell-Dunkel-Grenze verlauft auf der rechten Seite  Abb. 33: SAE-Scheinwerfer
des Knickpunkts.

— Die Hell-Dunkel-Grenze muss innerhalb des Tole- e "A": Hotspot
ranzfelds liegen. e "B": Abweichung des Knickpunkts in vertikaler Richtung

e "B": Knickpunkt. (auch als Nickwinkel bekannt). Der Wert wird immer als
e "C": Abweichung des Knickpunkts in vertikaler Richtung Absolutwert angezeigt; folgende Einheiten sind moglich:

(auch als Nickwinkel bekannt). Der Wert wird immer als %, cm /10 m, Grad

Absolutwert angezeigt; folgende Einheiten sind mdglich: e "C": Abweichung des Knickpunkts in horizontaler Rich-

%, cm /10 m, Grad tung. Der Wert wird immer als Absolutwert angezeigt;
e "D": Abweichung des Knickpunkts in horizontaler Rich- folgende Einheiten sind mdéglich:

tung. Der Wert wird immer als Absolutwert angezeigt; %, cm /10 m, Grad

folgende Einheiten sind mdglich: e "D": Toleranzfeld fur die Einstellung des Hotspots.

%, cm /10 m, Grad
e "E" Toleranzfeld fur die Einstellung der Hell-Dunkel-
Grenze.
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6. Bedienung

6.1 Vorbereitende MaRfRnahmen

6.1.1 Arbeitsflache

Damit die Scheinwerfer exakt eingestellt werden kdnnen,
muss die Standflache eben sein. Wenn das nicht mdéglich ist,
missen das Scheinwerfer-Einstellgerat und das Fahrzeug
zumindest auf einer Flache mit gleichmaRigem Hohenunter-
schied platziert werden.

I ——
+ ot

X s

X &

Abb. 34: Bodenneigung der Arbeitsflache

! Die entsprechenden nationalen Vorschriften, Gesetze
oder Anordnungen mussen eingehalten werden.

o
]1 In Deutschland gilt zusétzlich die Anforderung der
Scheinwerfer-Prifrichtlinie gemal § 29 StVZO Absatz 4.

Bedienung | MLD 9000 | 23 | de

6.1.2 Horizontale Aufstellung

Die horizontale Aufstellung des Scheinwerfer-Einstellgerats

wird mit der Wasserwaage im Lichtkasten Uberpriift.

1. Das Scheinwerfer-Einstellgerat im Arbeitsbereich positi-
onieren.

2. Die horizontale Position mit der Wasserwaage im Innern
des Lichtkastens kontrollieren.

Abb. 35: Wasserwaage

1 eingebaute Wasserwaage

3. Wenn die Position nicht korrekt nivelliert ist, das Einstell-
system am Rollenwagen verandern. 2 Rader kénnen in
der Hohe verstellt werden:
— Radbefestigungsschraube leicht lockern.
— Die Neigung durch Drehen der sich dartiber befindli-

chen Einstellschraube verstellen.

— Die Radbefestigungsschraube wieder festziehen.
— Bei Bedarf die Hohen der anderen Rader nachstellen.

Abb. 36: Nivellierung an den Radern

1 Befestigungsschraube lockern
2 Einstellschraube verstellen
3 Befestigungsschraube festziehen

Beissbarth GmbH
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6.1.3 Neigungsmessung (nur 1 692 104 346)

Das Scheinwerfer-Einstellgerat MLD 9000 ist mit einem

Neigungsmesser ausgestattet,

Farbe andert sich je nach senkrechter Stellung des

Scheinwerfer-Einstellgerats:

o Weil:
Alles in Ordnung, das Scheinwerfer-Einstellgerat ist im
Ausgleichsbereich.

e Gelb:
Das Scheinwerfer-Einstellgerat steht mehr als 2 % von
der Senkrechten abweichend, Schnelltest und freier Test
nicht mehr moglich.

e Rot:
Das Scheinwerfer-Einstellgeréat steht mehr als 4 % von
der Senkrechten abweichend, keine Messung mehr
maoglich

Der Neigungsmesser dient dazu, kleine Neigungen in der
Aufstandsflache des Scheinwerfer-Einstellgerats auszuglei-
chen. Dazu wird die gemessene Neigung in Querrichtung
und Langsrichtung gemessen und bei der Anzeige der
Daten auf dem Bildschirm eingerechnet.

Die Anzeige auf dem Bildschirm entspricht dann dem Wert,
als wenn das Scheinwerfer-Einstellgerat absolut gerade-
steht.

! Der horizontale Ausrichtlaser wird durch den
Neigungsmesser nicht beeinflusst, was bei einer
Querneigung zu einer falschen Ausrichtung des
Scheinwerfer-Einstellgerats fiihren kann.

Abb. 37: Falsches Messergebnis durch Querneigung

Fir die neuen, intelligenten Lichtsystemen ist eine sehr ex-
akte Ausrichtung des Scheinwerfer-Einstellgerats notwendig.
Um eine blendfreie Einstellung der Scheinwerfer zu ermdgli-
chen, empfiehlt Beissbarth den Einsatz eines Schienensys-
tems.

Durch den Einsatz des Schienensystems 1 692 105 080
ergeben sich neben der exakten Ausrichtung des
Scheinwerfer-Einstellgerats auch eine Zeitersparnis. Es ist
nicht mehr notwendig, das Scheinwerfer-Einstellgerat vor
jedem Scheinwerfer zu nivellieren und auszurichten. Le-
diglich die Héhe des Lichtkastens muss eingestellt werden.
Das vereinfacht die Messung und die Messgenauigkeit wird
verbessert.

1692 104 652 2020-07-16
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6.2 Fahrzeug vorbereiten

sel

In geschlossenen Raumen muss bei Arbeiten mit

laufendem Motor fir die Abfiihrung der schadlichen

Abgase gesorgt werden.

> Fir eine gute Durchliftung sorgen.

> Scheinwerfertest nur bei eingeschalteter Abgas-
Absauganlage durchfiihren.

A GEFAHR - Erstickungsgefahr durch Abga-

! Bei Fahrzeugen mit Luftfederung den Motor 5 Minuten
vor Beginn des Tests anlassen und die Prifung und Ein-
stellung mit laufendem Motor durchfiihren! Die Vorschrif-
ten des Fahrzeugherstellers zur Scheinwerfereinstellung
befolgen.

1. Sicherstellen, dass die Scheinwerfer sauber und trocken
sind.

2. Nur fir Fahrzeuge mit manueller Leuchtweitenregulie-
rung:
Regler auf "0" stellen.

3. Nur fir Fahrzeuge mit automatischer Leuchtweitenregu-
lierung:
Scheinwerfer mithilfe eines Diagnosegerats in Grundein-
stellung bringen.

4. Alles entfernen, was die korrekte Fahrzeuglage beein-
flussen kann, z. B. Schlamm, Schnee, Eis usw.

5. Die Fahrzeugrader gerade ausrichten.

6. Sicherstellen, dass das Fahrzeug keinen verbogenen
Rahmen hat.

7. Reifendruck nach Herstellervorgabe priifen.

8. Gegebenenfalls die Einstellvorschriften des Fahrzeug-
herstellers beachten (z. B. Tank voll, Reifendruck usw.).

9. Motor anlassen.

=) Scheinwerfer-Einstellgerat kann platziert werden.

6.3 Ausrichten am Fahrzeug

Das Gerat ca. 30 - 50 cm vor dem zu priifenden Scheinwer-
fer positionieren.

|

Abb. 38:  Scheinwerfer-Einstellgerét positionieren

6.3.1

JAN

Ausrichtung nach Fahrzeugmerkmalen
mit horizontalem Ausrichtlaser

Laserstrahlung kann die Netzhaut schadigen.

Schwere Augenschaden kénnen die Folge sein.

> Laserstrahl nicht auf Personen, insbesondere
auf Gesicht und Augen, richten.

> Nicht direkt in die Laserquelle sehen.

> Spiegelungen vermeiden, z. B. durch Abde-
cken, Entfernen von spiegelnden Oberflachen
in der Umgebung des Laserstrahls,

> Bestimmungsgemafien Gebrauch beachten.

1. Zwei symmetrisch angeordnete Bauteile im vorderen Be-
reich des Fahrzeugs suchen, beispielsweise die beiden
Scheinwerferrander.

Beissbarth GmbH
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2. Horizontalen Ausrichtlaser einschalten.

Abb. 39: Horizontalen Ausrichtlaser einschalten

1 Einschalter

2 Statusleuchte (LED)

3 Hoéhenverstellung horizontaler Ausrichtlaser
3

Die Saule mit dem Lichtkasten so weit drehen, bis

die beiden Bezugspunkte mit der vom horizontalen

Ausrichtlaser projizierten Linie Gbereinstimmen.

= Das Scheinwerfer-Einstellgerat ist korrekt ausgerich-
tet, wenn der Laserstrahl parallel zu 2 symmetrischen
Bezugspunkten der Frontseite des Fahrzeugs liegt.

Abb. 40: Gerédt am Fahrzeug ausrichten

! Um den Laserstrahl bei schlechter Reflexion des Laser-
strahls besser zu erkennen, ein Kotfligelschoner oder
Ahnliches auf das Fahrzeug legen.

! Besonderen Wert auf eine genaue Ausrichtung des
Scheinwerfer-Einstellgerats legen. Nur dann kénnen die
Scheinwerfer so eingestellt werden, dass keine anderen
Verkehrsteilnehmer geblendet werden.

! Bei Scheinwerfer-Einstellgeraten ohne Schienenflihrung
muss das Scheinwerfer-Einstellgerat vor jedem Schein-
werfer neu ausgerichtet werden.

ﬁ Bei Scheinwerfer-Einstellgeraten mit Schienenfiihrung
reicht eine Ausrichtung in der Fahrzeugmitte aus. Das
Scheinwerfer-Einstellgerat kann dann zum rechten und
linken Scheinwerfer verschoben werden.

4. Kreuzlaser im Scheinwerfer-Einstellgerat einschalten.

5. Scheinwerfer-Einstellgerat mithilfe des Kreuzlasers mittig
vor dem zu priifenden Scheinwerfer in der Héhe und
seitlich positionieren.

Abb. 41:  Positionierung zum Scheinwerfer (Beispiel)

1692 104 652 2020-07-16
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6.3.2 Ausrichtung mit Vertikal-Laser und
Ausrichtpendel

! Diese Ausrichtungsmethode setzt zwingend die Be-
nutzung des nivellierbaren Schienensystems flr das
Scheinwerfer-Einstellgerat voraus!

o

]1 Zur Anbringung am Fahrzeug kénnen je nach Gege-
benheit Magnethalter oder Saugnapfhalter verwendet
werden.

Abb. 42: Ausrichtpendel

Magnethalter
Zentrierspitze

Stab mit Reflexionstafel
Randelmuttern
Haltebriicke
Gegengewicht

o WN -

Abb. 43: Magnethalter Ausrichtpendel
1 Magnet

2 Brucke

3 Randelmutter

4 Unterlegscheibe
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Abb. 44:  Saugnapfhalter Ausrichtpendel
1 Saugnapf

Briicke

Réndelmutter

Spannhebel fiir Saugnapf

A WN

Zum Wechseln der Halter die Randelmutter (3) etwas l6sen
und den Halter zur Seite aus dem Schlitz ziehen. Anderen
Halter in den Schlitz einfiihren und Randelmutter wieder
festziehen. Dabei auf die Unterlegscheibe (4) bei dem Mag-
nethalter achten.

Um den Saugnapfhalter zu befestigen und wieder zu I8sen,

den Spannhebel betatigen.

1. Fahrzeugheck im mittleren Bereich reinigen, um eine
Beschadigung des Lacks zu vermeiden.

Abb. 45:  Bereich reinigen

2. Kontaktflache der Magnethalter oder die Saugnapfe vor
der Anbringung am Fahrzeug reinigen.
3. Ausrichtpendel zentriert am Fahrzeugheck befestigen.

o
]1 Als Zentrierhilfe eignet sich zum Beispiel das Markenem-
blem.

Beissbarth GmbH
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Abb. 46:  Ausrichtpendel befestigen

1 Ausrichtpendel

4. Ausrichtpendel mithilfe der Zentrierspitze
(Abb. 47 / 3) genau mittig zum Fahrzeug ausrichten.
Dazu die beiden Randelmuttern (Abb. 47 / 1) I6sen und
die Briicke (Abb. 47 / 2) so verschieben, dass die Zent-
rierspitze genau mittig am Fahrzeug sitzt.

Y

x\lz

Abb. 47:  Feinjustierung Ausrichtpendel

1 Réandelmutter
2 Bricke

3 Zentrierspitze
5

6

Vertikalen Linienlaser einschalten.
Die Saule mit dem Lichtkasten so weit drehen, bis die
vertikale Laserlinie mit der Mitte der Reflexionstafel und

dem Ausrichtpendel sowie dem Mittelpunkt vorne (z. B.
Herstelleremblem) Gibereinstimmt.

¢\1

f— 4

D#js

Abb. 48: Laserlinien

1 Reflexionstafel an Ausrichtpendel
2 Vertikale Laserlinie
3 Mittelpunkt vorne (z. B. Herstelleremblem)

! Besonderen Wert auf eine genaue Ausrichtung des
Scheinwerfer-Einstellgerats legen. Nur dann kénnen die
Scheinwerfer so eingestellt werden, dass keine anderen
Verkehrsteilnehmer geblendet werden.

=) Das Scheinwerfer-Einstellgerat ist korrekt ausgerichtet,
wenn der Laserstrahl auf dem Ausrichtpendel zu sehen ist.

6.3.3 Positioniervorrichtung Antenne
Fur den Fall, dass das Ausrichtpendel nicht am Fahr-

zeug angebracht werden kann, wird von Beissbarth eine
Positioniervorrichtung Antenne angeboten.

Abb. 49:  Positioniervorrichtung Antenne

1 Positioniervorrichtung Antenne

2 Fahrzeug-Dachantenne

Die Positioniervorrichtung Antenne kann unter der Nummer
1690 381 292 bezogen werden.

1692 104 652 2020-07-16
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6.4 Gerat einschalten

Zeigt das Icon "Akkuladung" im LCD-Display an,

dass der Akkuladezustand zu gering ist, muss das
Scheinwerfer-Einstellgerat mit dem Akkuladegeréat gela-
den werden. Das Gerat kann auch mit dem Akkuladege-
rat betrieben werden, aber in diesem Fall wird der Akku
nicht aufgeladen.

Wenn das Icon "Akkuladung" im LCD-Display erscheint,
ist kein Drucken uber den eingebauten Drucker mdglich.

Die Taste "ON / OFF" seitlich am Lichtkasten driicken.
= Das Gerat wird eingeschaltet.

<

Abb. 50: Gerét einschalten

1
2.

Taste zum Ein- und Ausschalten
Einige Sekunden fir die Selbstliberpriifung des Gerats
und das Hochfahren der Visualisierung warten.

3. Der Startbildschirm wird angezeigt.

14.08.2019 14.26

aib

Settings

Abb. 51:  Startbildschirm

Schaltflache Offizieller Test >+ siche ,6.6 Offizi-
eller Test". .

Schaltflache Freier Test >-+: siehe ,0.8 Freier Test".
Schaltflache Schneller Test S, siehe ,6.7 Schnell-
test”

Schaltflache Dateneingabe / Datendnderung in
Datenbank ¥ siehe ,6.12 Datenbank"
Schaltflache Archiv %; siehe ,,6.13 Archiv”
Schaltflache Daten Import / Export € : siehe
,0.14 Daten Import / Export®

Schaltflache Einstellungen @: siehe ,7. Einstel-
lungen*

Beissbarth GmbH
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6.5 Voraussetzungen fiir die Messung

! Gerate mit Rollenwagen miissen vor jeder Prifung oder
Einstellung fur jeden einzelnen Scheinwerfer auf genaue
Nivellierung geprift werden (,6.1.2 Horizontale Aufstel-
lung®).

Gerate mit Rollenwagen mussen fur jeden Scheinwerfer
einzeln mit dem Ausrichtlaser ausgerichtet werden.

Die Neigung der Hell-Dunkelgrenze der Scheinwerfer
muss dem geltenden Gesetz nach ECE-Richtlinie ent-
sprechen:

— Bei Abblendlichtern, die im Abstand bis zu max.

80 cm vom Boden angebracht sind, muss die Nei-
gung mindestens -1 % betragen.

— Bei Abblendlichtern mit einem Abstand von mehr als
80 cm und weniger als 100 cm vom Boden kann die
Neigung -1 % oder -1.5 % betragen. Damit eine Blen-
dung des Gegenverkehrs ausgeschlossen werden
kann, ist ein Wert von -1.5 % zu bevorzugen.

— Bei Abblendlichtern mit einem Abstand von mehr als
100 cm vom Boden muss die Neigung mindestens
-1.5 % betragen.

! Die Scheinwerferneigung und alle anderen notwendigen
Parameter immer nach Herstellervorgabe einstellen.

(@]
]1 Alle Richtungsangaben beziehen sich auf die Fahrtrich-
tung.

6.6 Offizieller Test
! Voraussetzungen fir die Scheinwerfereinstellung unter
,06.5 Voraussetzungen fur die Messung“ beachten.

Den offiziellen Test durch Drlicken der Schaltflache Offizi-
eller Test »-+ wahlen.
1. Fahrzeugdaten durch Kennzeichen wéhlen.

(BEISSBARTH’

Vehicle data | Beams data

&» MBBI125E

Category M1: Car max 8 seats

Plate MBB125E

Make W

Model

Km

Abb. 52: Fahrzeugdaten Auswahl

1 Auswahl durch Kennzeichen

Oder .

2. Auf die Schaltflache . klicken.

e data Beams data
M1: Car max 8 seats

Category Mi: Car max 8 seats

M1G: Offroad max 8 seats
Plate B
cle over 8 seats

M cle over 5t

N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!

N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

URURZRIIRIILIRINRA

3 4 5

Abb. 53: Fahrzeugdaten Eingabe

Neuen Datensatz anlegen
Fahrzeugkategorie
Kennzeichen
Fahrzeugmarke
Fahrzeugmodel

a b wNn -

w

Fahrzeugkategorie wahlen.

4. Kennzeichen, Fahrzeugmarke und Fahrzeugmodel iber
die Tastatur eingeben.

5. Auf den Registerkarte Scheinwerferdaten wechseln.

6. Einstellungen auf dem Registerkarte Scheinwerferda-

ten prufen.

1692 104 652 2020-07-16
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Oder
7. Abblendlicht-Typ der Scheinwerfer wahlen.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)
Intelligent functions UK (left drive)

Light type i Lec SAE

Beam nominal height VOR

Beam nominal inclination

Abb. 54:  Abblendlicht-Typ wéhlen

8. Intelligente Scheinwerfer-Funktion wahlen.

Vehicle data | Beams data

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions
Light type - Matrix

Beam nominal height r  MatrixV2

Abb. 55:

Intelligente Scheinwerfer-Funktion wéhlen

9. Lichtquelle wahlen.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE

Beam type ECE (European)
Halogen
Intelligent functions Xanon

Light type

Bi Xenon

Abb. 56: Lichtquelle wéhlen

10. Am Fahrzeug die Hohe der Scheinwerfermitte ermitteln
und im Eingabefeld Scheinwerferhéhe eintragen.

o

]1 Die Scheinwerferhéhe kann in Zentimeter oder in Inch
eingetragen werden. Eine Umrechnung erfolgt automa-
tisch.

11. Die Scheinwerferneigung entsprechend den Vor-
gaben des Fahrzeugherstellers im Eingabefeld
Scheinwerferneigung eingeben.

Die Scheinwerferneigung kann in Prozent, Zentime-
ter/10 m oder in Grad eingetragen werden. Eine Umrech-
nung erfolgt automatisch.

(=

12. Wert fiir die Horizontale Justage entsprechend den Vor-
gaben des Fahrzeugherstellers im Eingabefeld Horizon-
taler Justage Wert priifen und wenn notwendig andern.

13. Anzahl der Scheinwerfer wahlen.

14. Die Scheinwerfer Typ flr den rechten und linken Schein-
werfer wahlen.

Number of beams

Left beam light Mixed

Right beam light Mixed

Abb. 57:  Scheinwerfer Typ wéhlen

15. Auswahlen, ob das Fahrzeug mit Nebelscheinwerfern
ausgerustet ist und entsprechende Daten wahlen.

Fog beams present Yes No

@ Halogen
@ Xenon
d Led

Fog beam light type Halogen >

Fog beam height

30.0 cm 1181 in

Fog beam inclination

Abb. 58: Nebelscheinwerfer wahlen

16. Datensatz durch Klicken auf das Diskettensymbol
speichern.

17. Den Test durch Klicken auf das Symbol >+ in der Kopf-
zeile starten.

Der Benutzer sollte alle Scheinwerfer priifen. Die Soft-
ware gibt die Reihenfolge der einzelnen Tests vor.

=)

o}

]1 Alle Richtungsangaben beziehen sich immer auf die
Fahrtrichtung.

o
]1 Nach dem Start folgt die weitere Bedienung, wie im Frei-
en Test ab Kapitel 6.8.1 beschrieben.

Beissbarth GmbH
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6.7 Schnelltest

Beim Schnelltest kann der Benutzer wéahlen, welche Schein-

werfer getestet werden. Auch die Reihenfolge der Tests ist

frei wahlbar.

1. Durch Driicken der Schaltflache Schnelltest wah-
len.

2. Intelligente Scheinwerfer-Funktion wahlen.

Vehicle data | Beams data

Beam type

ECE (European)
Intelligent functions

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height r  MatrixV2

Beam nominal inclination

Abb. 59: Intelligente Scheinwerfer-Funktion wéhlen

3. Lichtquelle wahlen.

Vehicle data | Beams data

) £ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen
Intelligent functions Xenon

Bi Xenon

Light type

Beam nominal height

@606

Beam nominal inclination

Abb. 60: Lichtquelle wéhlen

4. Die Scheinwerferneigung entsprechend den Vor-
gaben des Fahrzeugherstellers im Eingabefeld
Scheinwerferneigung eingeben.

Die Scheinwerferneigung kann in Prozent, Zentime-
ter/10 m oder in Grad eingetragen werden. Eine Umrech-
nung erfolgt automatisch.

=)

5. Wert fur die horizontale Justage entsprechend den Vor-
gaben des Fahrzeugherstellers im Eingabefeld horizon-
taler Justage Wert priifen und wenn notwendig andern.

6. Auswahlen, ob das Fahrzeug mit Nebelscheinwerfern
ausgerustet ist und entsprechende Daten wahlen.

Fog beams prese Yes No

@ Halogen
@ Xenon
d Led

Fog beam light type Halogen >

Fog beam height

30.0 cm 1181 in

Abb. 61:  Nebelscheinwerfer wéhlen

7. Den Test durch Klicken auf das Symbol B9 in der Kopf-
zeile starten.

o . . . . .

]1 Alle Richtungsangaben beziehen sich immer auf die
Fahrtrichtung.

o
]1 Nach dem Start folgt die weitere Bedienung, wie im Frei-
en Test ab Kapitel 6.8.1 beschrieben.

1692 104 652 2020-07-16

Beissbarth GmbH



6.8 Freier Test
! Voraussetzungen fir die Scheinwerfereinstellung unter
,0.5 Voraussetzungen fir die Messung“ beachten.

Beim freien Test kann der Benutzer wéhlen, welche Schein-
werfer getestet werden. Auch die Reihenfolge der Tests ist
frei wahlbar.

Der Freoie Test wird durch driicken der Schaltflache Freier
Test >t ausgewahlt.
1. Fahrzeugdaten durch Kennzeichen auswahlen.

RN

Vehicle data | Beams data

Category M1: Car max 8 seats

Plate
Make

Model

Abb. 62: Fahrzeugdaten Auswahl

1 Auswahl durch Kennzeichen

oder

2. Auf die Schaltflache F. Kiicken.

1 2

rrx B @ E
Vehicle data Beams data

M1: Car max 8 seats

Truck max 3,5t
N1G: Offroad truck max 3,5t

: Truck max 12t

car over 45km/h

cle over 45km/h
L6e: Quad max 45km/h

5 4 3

Abb. 63: Fahrzeugdaten Eingabe

Neuen Datensatz anlegen
Fahrzeugkategorie
Kennzeichen
Fahrzeugmarke
Fahrzeugmodel

a b wOwN =
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3. Fahrzeugkategorie auswahlen.
Kennzeichen, Fahrzeugmarke und Fahrzeugmodel tGber
die Tastatur eingeben.

5. Auf den Registerkarte Scheinwerferdaten wechseln.

6. Einstellungen auf dem Registerkarte Scheinwerferda-
ten prifen.

oder

7. Abblendlicht-Typ der Scheinwerfer auswahlen.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)

Intelligent functions

UK (left drive)

Light type

Beam nominal height

Beam nomina

Abb. 64: Abblendlicht-Typ auswéhlen

8. Intelligente Scheinwerfer-Funktion auswahlen.

Vehicle data | Beams data

None

& oA

Intelligent functions A " s

Beam type ECE (European)

Light type i Lec Matrix

Abb. 65: Intelligente Scheinwerfer-Funktion auswéhlen

9. Lichtquelle auswahlen.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions Xenon

Light type

Bi Xenon

Beam nominal hei

Beam nominal inclination

Abb. 66: Lichtquelle auswéhlen

10. Am Fahrzeug die Hohe der Scheinwerfermitte ermitteln
und im Feld Scheinwerferhéhe eintragen.

o

]1 Die Scheinwerferhéhe kann in Zentimeter oder in Inch
eingetragen werden. Eine Umrechnung erfolgt automa-
tisch.

11. Die Scheinwerferneigung entsprechend den Vorgaben
des Fahrzeugherstellers im Feld Scheinwerferneigung
eingeben.

12. Wert fur die Horizontale Justage entsprechend den Vor-
gaben des Fahrzeugherstellers im Eingabefeld Horizon-
taler Justage Wert priifen und wenn notwendig andern.

Die Scheinwerferneigung kann in Prozent, Zentime-
ter/10 m oder in Grad eingetragen werden. Eine Umrech-
nung erfolgt automatisch.

=

Beissbarth GmbH
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13. Anzahl der Scheinwerfer auswahlen.
14. Die Scheinwerfer Typ fir den rechten und linken Schein-
werfer auswahlen.

Number of beams ZD Lowbeam

Left beam light Mixed =0 Highbeam

S0 Mixed

Right beam light Mixed

Abb. 67: Scheinwerfer Typ auswéhlen

15. Auswahlen, ob das Fahrzeug mit Nebelscheinwerfern
ausgerustet ist und entsprechende Daten auswahlen.

No (&) Halogen
> Xenon

d Led

cm 11.81 in
Abb. 68: Nebelscheinwerfer auswéhlen

16. Datensatz durch klicken auf das Diskettensymbol
speichern. .

17. Den Test durch klicken auf das Symbol S-+in der Kopf-
zeile starten.

o
]1 Alle Richtungsangaben beziehen sich immer auf die
Fahrtrichtung.

6.8.1 Meniileiste Freier Test

1 2 345 6789 10 11

FBEISSBARTH'

Abb. 69: Menlileiste Freier Test (Beispiel)

Zurtick zum Hauptmenu
Zurick zur Fahrzeugauswahl
Ausgewahlten Test oder Messung starten
Eingangsmessung oder Ergebnisse anzeigen
Testreport ausgeben
Scheinwerfertest Abblendlicht links
DLA-Scheinwerfer links
Scheinwerfertest Fernlicht links
Scheinwerfertest Nebelscheinwerfer links
0 Kennzeichen ausgewahltes Fahrzeug
1 Kategorie ausgewahltes Fahrzeug

= 2 OO NOOOh WN =

In der Menlileiste werden nur die Scheinwerfer zur
Auswahl angezeigt, die bei der Fahrzeugdateneingabe
ausgewahlt wurden.

=)

Funktionen der Menlileiste Freier Test

Meniipunkt | Beschreibung

1 Zu jeder Zeit Ruckkehr zum Hauptmenu.
2 Zurick zur Fahrzeugauswahl im Fenster Freier Test.
3 Ausgewahlten Test oder Messung starten.
4 Eingangsmessung oder Ergebnisse anzeigen.
5 Testreport ausgeben.
6,7,8,9 Auswahl des zu priifenden Scheinwerfers.

Messung mit dem ausgewahlten Scheinwerfer begin-
nen.

Anzeige der Fahrzeugkategorie und Kennzeichen des
ausgewahlten Fahrzeugs.

1692 104 652 2020-07-16
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6.8.2 Freier Test Testablauf

Den gewiinschten Scheinwerfer und Seite zum Test oder
Einstellung auswahlen.

Um die aktuellen Einstellungen des gewahlten Scheinwer-
fers festzuhalten, zuerst auf die Schaltflache "Eingangs-
messung" klicken.

Um die Messwerte der Eingangsmessung zu speichern auf
die Schaltflache "Eingangsmessung speichern" kli-
cken.

(/BB B oa

2D Left low beam

5.36 °©

Intensity

O

11 10 9 8 7

Abb. 70: Hell-Dunkel-Grenze Abblendlicht

Daten speichern

Eingangsdaten speichern
Messprotokoll erstellen

Gierwinkel

Nickwinkel

Beleuchtungsstarke Scheinwerfer
Erforderliche Einstellrichtung

Ist Position der Hell-Dunkel-Grenze
Koordinatenkreuz

Toleranzbereich der Hell-Dunkel-Grenze
Scheinwerfer und Scheinwerferposition

Rote Linie:
Wenn die aktuelle Position der Hell-Dunkel-Grenze nicht
in der zulassigen Toleranz liegt, wird die Position der
Hell-Dunkel-Grenze in Rot angezeigt.
e Blaue Linie:
Zeigt den optimalen Einstellwinkel an. Sobald die Hell-
Dunkel-Grenze in der zulassigen Toleranz ist, andert sich
die Farbe der Linie in helles Blau.
e Beleuchtungsstarke:
Wird rechts oben angezeigt und muss im griinen Bereich
liegen.
e Speichern:
Auf die Schaltflache "Daten speichern" klicken und
die angezeigten Daten werden gespeichert.

© 0O ~NOO OO~ WN -

-
- o
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Nach dem Speichern der jeweiligen Messung den nachsten
Scheinwerfer wahlen.

Den Vorgang fir alle gewiinschten Scheinwerfer wiederho-
len.

Die Ansichten fur die Einstellung der Fernscheinwerfer und

Nebelscheinwerfer unterscheiden sich im Wesentlichen nur
durch die verschiedenen Hell-Dunkel-Grenzen der Schein-

werfer und den dazugehdérigen Toleranzbereich.

ED Left high beam

0.00°

-21.60 °

83 Ix

Intensity

Abb. 71:  Lichtbiindel-Mitte Fernlicht

1 Toleranzbereich (Zentralmarke) fiir den Punkt der Lichtblindel-Mitte
2 Ist Position Punkt der Lichtblindel-Mitte

#D Left fog beam

Abb. 72:  Hell-Dunkel-Grenze Nebelscheinwerfer

1 Soll Position der Hell-Dunkel-Grenze

2 Ist Position der Hell-Dunkel-Grenze

Nach der Messung kann ein Messprotokoll erstellt werden.
Dazu auf die Schaltflache "Messprotokoll erstellen”
klicken. Die Dateien werden im gewlinschten Ordner auf
einem Netzlaufwerk gespeichert.

Beissbarth GmbH
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6.9

Testergebnis

1 2

w
N
a
e}

16 Begin 2019-03-08 13.32
15 ZD Left low beam

»>

-0.46°
-0.46° —_—

i

14 -0.57°
-0.20° |i 0.00°
13ked U
ED Left high beam
13

Abb. 73:  Testergebnis
1 Zurlick zum Hauptmeni
2 Zurick zur Fahrzeugauswahl
3 Messprotokoll erstellen und speichern
4 Kennzeichen des angezeigten Fahrzeugs
5 Ausgewahlte Fahrzeugkategorie
6 Gesamttestergebnis (siehe ,Ergebnis Icon®)
7 Grafik fUr Abblendlicht links / rechts
8 Testergebnis fir einzelnen Scheinwerfer nicht in Ordnung
9 Erforderliche Einstellrichtung
10 Seitliche Abweichung"

End

Lights s

Low beams
difference

200%

e § [x

High beams

difference

@EISSBARTH'
1 7
2019-03-08_13.35
> 8
um Z® Right low beam
137ked r 5.68°
-0.46° —
i
-0.57°
1.36° i 0.00°
' 9

0%

Light ty

12

Durch Klicken in ein einzelnes Testergebnis (zum Bei-
spiel Abb. 73 / 7) wird das Testergebnis zum Scheinwer-

fer einzeln angezeigt.

o

]1 Je nach Anzahl der getesteten Scheinwerfer kann das
Ergebnis nicht komplett auf dem Bildschirm dargestellt
werden. In diesem Fall den Bildschirminhalt nach oben

oder unten schieben.

13kcd

pe
() Right high beam

1" 10

11 Beleuchtungsstérke der einzelnen Scheinwerfer

12 Gesamtlichtstéarke und Abweichungen der Scheinwerfer unterein-
ander

13 Erforderliche Einstellrichtung (hier innerhalb der Toleranz)

14 Hoéhenabweichung"

15 Testergebnis fir einzelnen Scheinwerfer in Ordnung

16 Datum und Uhrzeit fir Beginn und Ende der Messung

7 Werte mit kleinem Pfeil in der linken Ecke sind die Werte der

Eingangsmessung. Werte auf dunklem Hintergrund sind die Werte
nach der Einstellung.

1692 104 652
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Bedeutung der Ergebnis Icons

Icon Bedeutung

Rotes Icon:

e Gesamtergebnis: mindestens 1 Test nicht in Ordnung

o Einzeltestergebnis: Test in mindestens 1 Punkt nicht in Ordnung

e Meniileiste Freier Test: Test von entsprechendem Scheinwerfer nicht in Ordnung
o Menlileiste Offizieller Test: mindestens 1 Test nicht in Ordnung

e Fahrzeugliste im Archiv: mindestens 1 Test nicht in Ordnung

Gelbes Icon:

e Gesamtergebnis: mindestens 1 Test vorzeitig abgebrochen

o Einzeltestergebnis: Test vorzeitig abgebrochen

o Menlileiste Offizieller Test: mindestens 1 Test vorzeitig abgebrochen
e Fahrzeugliste im Archiv: mindestens 1 Test vorzeitig abgebrochen

e Gesamtergebnis: alle Tests in Ordnung

o Einzeltestergebnis: Test in Ordnung

o Menlileiste Freier Test: Test von entsprechendem Scheinwerfer in Ordnung
o Menileiste Offizieller Test: alle Tests in Ordnung

e Fahrzeugliste im Archiv: alle Tests in Ordnung

Tab. 1:  Ergebnis Icon
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6.10

6.10.1 Scheinwerfer mit Dynamischem Fernlich-
tassistent (DLA)

! Besonderen Wert auf eine genaue Ausrichtung des
Scheinwerfer-Einstellgerats legen. Nur so kdnnen die
Scheinwerfer korrekt eingestellt werden, dass keine
anderen Verkehrsteilnehmer geblendet werden.

Fir die Einstellung der Scheinwerfer mit Dynamischem
Fernlichtassistent (DLA) ist es notwendig die Scheinwer-
fer mithilfe eines Diagnosegerats in den Grundeinstellm-
odus zu bringen, um ein Prufbild zu erzeugen. Nur so ist
die Prifung und Einstellung mdglich!

Fahrzeug geman Herstellervorgabe konditionieren.

1. In der Registerkarte Scheinwerferdaten unter der
Funktion Intelligente Funktionen die Funktion DLA
auswahlen.

Vehicle data | Beams data
Beam type

ECE (European)

Intelligent functions

Light type

Beam nom wr MatrixV2

Beam nominal inclination

Abb. 74: DLA auswéhlen

2. Wenn alle anderen Einstellungen richtig sind, Le=nl dru-
cken.
3. Diagnosegerat anschliefen und die Scheinwerfer in
Grundeinstellung bringen.
= Die Scheinwerfer befinden sich jetzt im speziellen
Einstellmodus und ein spezielles Testbild wird er-
zeugt.
4. Das Scheinwerfer-Einstellgerat mittig vor dem linken
Scheinwerfer positionieren und die Parallelitat zum Fahr-
zeug mithilfe der Laser prifen.

Fur die exakte Positionierung vor dem Scheinwerfer, den
eingebauten Kreuz und Linien-Laser nutzen.

=)

5. Die Schaltflache @l far DLA Scheinwerfer links auswah-
len.

Intelligente Scheinwerfersysteme

6. Die Schaltflache > zum Starten des Tests driicken.
= Die Lichtverteilung des DLA Scheinwerfers links wird

angezeigt.
0.00 °

89 Ix

& | eft DLA low beam

0.00 °

Rotation

O

Abb. 75:  Lichtverteilung DLA Scheinwerfer links

7. Scheinwerfer so einstellen, dass die Messlinien mittig im
Toleranzfeld verlaufen.
= Die korrekte Einstellung wird durch eine blaue Mar-

kierung der Messlinien signalisiert.

8. Die Schaltflache H (Speichern) dricken.

9. Den Scheinwerfer auf der rechten Seite des Fahrzeugs
in gleicher Weise testen.

10. Die Einstellung der Scheinwerfer im Abblendlicht-Modus
prufen.

VORSICHT - Kontrolle des DLA
Scheinwerfers!

Nach Beendigung der Einstellarbeiten muss
eine Uberpriifung des Abblendlichts erfolgen.
Die Seiteneinstellung des Scheinwerfers darf
bei der Kontrolle nicht mehr verstellt wer-
den. Lediglich das Nachstellen der Hohe ist
zulassig!
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6.10.2 Scheinwerfer mit Matrix-Funktion (Audi
Fahrzeuge)

! Besonderen Wert auf eine genaue Ausrichtung des
Scheinwerfer-Einstellgerats legen. Nur so kénnen die
Scheinwerfer korrekt eingestellt werden, dass keine
anderen Verkehrsteilnehmer geblendet werden.

Der Matrix LED-Scheinwerfer muss mit einem
Diagnosegerat kalibriert werden.

Zuerst das Abblendlicht einstellen. Im Anschluss daran
die Kalibrierung der Matrixoeam-Fernlichtfunktion durch-
fUhren.

! Die Prif- und Einstellvoraussetzungen des Fahrzeugher-
stellers beachten.

Nach folgenden Arbeiten muss der Matrix-Scheinwerfer
kalibriert werden:
— Scheinwerferposition wurde verandert (Aus- und
Einbau, Losen der Befestigungsschrauben).
— Leistungsmodul fiir Matrixscheinwerfer wurde ersetzt.
— Frontkamera fir Assistenzsysteme wurde aus- und
eingebaut.
— Frontscheibe wurde aus- und eingebaut.
— Die Spur der Hinterachse wurde eingestellt.
— Im Fehlerspeicher der Scheinwerfer ist ,keine oder
falsche Grundeinstellung / Adaption® eingetragen.
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Kalibrierung der Matrix-Scheinwerfer

1. In der Registerkarte Scheinwerferdaten unter der
Funktion Intelligente Funktionen die Funktion
Matrix wahlen.

Vehicle data | Beams data

None

& oA

Intelligent functions A " s

Beam type ECE (European)

Light type Matrix

Beam nominal height - o trixV2

Beam nominal inclination

Abb. 76:  Matrix wéhlen

2. Wenn alle anderen Einstellungen richtig sind, Speichern
H driicken.

3. Diagnosegerat anschlieRen und die Scheinwerfer in
Grundeinstellung bringen.

4. Den Anweisungen im Werkstatthandbuch zur
Kalibrierung der Scheinwerfer folgen.

5. Die Einstellung der Scheinwerfer im Abblendlicht-Modus
prufen.

Im weiteren Ablauf werden Sie aufgefordert, den
Winkelwert an der inneren Segmentkante des Schein-
werfers Uber das Scheinwerfer-Einstellgerat zu ermitteln
/ abzulesen und einzugeben.

=)

Es erfolgt keine mechanische Einstellung am Scheinwer-
fer.

6. Das Scheinwerfer-Einstellgerat mittig vor dem linken
Scheinwerfer positionieren und die Parallelitat zum Fahr-
zeug mithilfe der Laser prifen.

Die Scheinwerfer mit einem diinnen Blatt Pa-

pier abdecken: Eine bessere Positionierung zum
Referenzsegment wird ermdglicht. Fur die exakte Positi-
onierung nutzen Sie den eingebauten Kreuz-Laser.

=)

Abb. 77:  Positionierung zum Matrix-Referenzsegment

Beissbarth GmbH
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7. Die Schaltflache fur Matrix-Referenzsegment links o
wahlen.
8. Die Schaltflache > zum Starten des Tests driicken.
= Die Lichtverteilung des Matrix-Scheinwerfers links
wird angezeigt.

4t Left Matrix beam

30"

1
i
I

Abb. 78: Matrix-Referenzsegment Messung

9. Den Winkelwert der inneren Referenzsegmentkante (HL)
ablesen und im Diagnosegerat eintragen. Dabei Vorzei-
chen (+/-) beachten.

10. Die Schaltflache Speichern H driicken.

11. Den Scheinwerfer auf der rechten Seite des Fahrzeugs
nach Aufforderung des Diagnosegerats in gleicher Weise
testen.

12. Den Angaben des Diagnosegerats folgen und die
Kalibrierung beenden.

13. Nach Abschluss der Kalibrierung den Fehlerspeicher
auslesen und vorhandene Fehler beseitigen / I6schen.

6.10.3 Scheinwerfer mit Matrix-Funktion (HD-
Matrix)

! Besonderen Wert auf eine genaue Ausrichtung des
Scheinwerfer-Einstellgerats legen. Nur so kdnnen die
Scheinwerfer korrekt eingestellt werden, dass keine
anderen Verkehrsteilnehmer geblendet werden.

! Der HD-Matrix LED-Scheinwerfer muss mit einem
Diagnosegerat kalibriert werden.

! Zuerst das Abblendlicht einstellen. Im Anschluss daran
die Kalibrierung der HD-Matrixbeam-Fernlichtfunktion
durchflhren.

! Die Prif- und Einstellvoraussetzungen des Fahrzeugher-
stellers beachten.

Nach folgenden Arbeiten muss der HD-Matrix-Scheinwerfer
kalibriert werden:
— Scheinwerferposition wurde verandert (Aus- und
Einbau, Losen der Befestigungsschrauben).
— Leistungsmodul fir Matrixscheinwerfer wurde ersetzt.
— Frontkamera flr Assistenzsysteme wurde aus- und
eingebaut.
— Frontscheibe wurde aus- und eingebaut.
— Die Spur der Hinterachse wurde eingestellt.
— Im Fehlerspeicher der Scheinwerfer ist ,keine oder
falsche Grundeinstellung / Adaption” eingetragen.
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Kalibrierung der HD-Matrix-Scheinwerfer
1. In der Registerkarte Scheinwerferdaten unter der
Funktion Intelligente Funktionen die Funktion
HD-Matrix wahlen.
Vehicle data | Beams data

& oA

Intelligent functions A " LS

Beam type ECE (European)

Light type Matrix

Beam nominal height & % trixV2

Abb. 79: HD-Matrix wahlen

2. Wenn alle anderen Einstellungen richtig sind, speichern
H dricken.

3. Diagnosegerat anschlieRen und die Scheinwerfer in
Grundeinstellung bringen.

4. Den Anweisungen im Werkstatthandbuch zur
Kalibrierung der Scheinwerfer folgen.

5. Die Einstellung der Scheinwerfer im Abblendlicht-Modus
prufen.

Im weiteren Ablauf werden Sie aufgefordert, den
Winkelwert an der inneren Segmentkante des Schein-
werfers und den Winkelwert der Scheinwerferneigung
Uber das Scheinwerfer-Einstellgerat zu ermitteln / abzu-
lesen und einzugeben.

=)

Es erfolgt keine mechanische Einstellung am Scheinwer-
fer.

6. Das Scheinwerfer-Einstellgerat mittig vor dem linken
Scheinwerfer positionieren und die Parallelitat zum Fahr-
zeug mithilfe der Laser prifen.

Die Scheinwerfer mit einem diinnen Blatt Pa-

pier abdecken: Eine bessere Positionierung zum
Referenzsegment wird ermdglicht. Fir die exakte Positi-
onierung nutzen Sie den eingebauten Kreuz-Laser.

=)

Abb. 80: Positionierung zum Matrix-Referenzsegment
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Die Schaltflache fir Matrix-Referenzsegment links ok

wahlen.

Die Schaltflache > zum Starten des Tests driicken.

= Die Lichtverteilung des HD-Matrix-Scheinwerfers links
wird angezeigt.

+& Left Matrix 2 beam V33
H 59"

Abb. 81: Matrix-Referenzsegment Messung

Den Winkelwert der inneren Referenzsegmentkante (HL)
und den Winkelwert der Scheinwerferneigung ablesen
und im Diagnosegerat eintragen. Dabei Vorzeichen (+/-)
beachten.

. Die Schaltflache Speichern H driicken.
. Den Scheinwerfer auf der rechten Seite des Fahrzeugs

nach Aufforderung des Diagnosegerats in gleicher Weise
testen.

. Den Angaben des Diagnosegerats folgen und die

Kalibrierung beenden.

. Nach Abschluss der Kalibrierung den Fehlerspeicher

auslesen und vorhandene Fehler beseitigen / [schen.

Beissbarth GmbH
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6.10.4 Ford LED Scheinwerfer mit blendfrei-
em Fernlicht (ILS)

4. Diagnosegerat anschlief3en.
5. Die Scheinwerfer mithilfe des Diagnosegerats in die

! Besonderen Wert auf eine genaue Ausrichtung des
Scheinwerfer-Einstellgerats legen. Nur so kdnnen die
Scheinwerfer korrekt eingestellt werden, dass keine
anderen Verkehrsteilnehmer geblendet werden.

Fir die Einstellung der Scheinwerfer mit blendfreiem
Fernlicht (ILS) ist es notwendig die Scheinwerfer mit-
hilfe eines Diagnosegerats in den Grundeinstellmodus
zu bringen, um ein Priifbild zu erzeugen. Nur so ist die
Prifung und Einstellung maglich!

Fahrzeug gemaR Herstellervorgabe konditionieren.

1. In der Registerkarte Scheinwerferdaten unter der

Funktion Intelligente Funktionen die Funktion ILS

auswahlen.
Vehicle data | Beams data

Beam type
Intelligent functions

Light type

nom = P by MatrixV2

ominal inc

Abb. 82: ILS auswéhlen

]
2. Wenn alle anderen Einstellungen richtig sind, H dri-
cken.
3. Das Scheinwerfer-Einstellgerat mittig vor dem linken

Scheinwerfer positionieren und die Parallelitat zum Fahr-

zeug mithilfe der Laser priifen.

o
]1 Fir die exakte Positionierung vor dem Scheinwerfer
nutzen Sie den eingebauten Kreuz-Laser.

=)

,Grundeinstellung*“ bringen.

= Die Scheinwerfer befinden sich jetzt im Abblendlicht-
Einstellmodus.

Die Einstellung der Scheinwerfer im Abblendlicht-Modus

prifen.

Prifungen fur den rechten Scheinwerfer in gleicher Wei-

se durchfihren.

= Einstellung des Abblendlichts fertig.

Der Anleitung des Diagnosegerats folgen und die

Scheinwerfer in ,,Fernlicht Grundeinstellung” bringen.

= Der Scheinwerfer befindet sich jetzt im Fernlicht-Ein-
stellmodus und ein spezielles Testbild wird erzeugt.

Das Scheinwerfer-Einstellgerat mittig vor dem linken

Scheinwerfer positionieren.

Fur die exakte Positionierung vor dem Scheinwerfer
nutzen Sie den eingebauten Kreuz-Laser.

1692 104 652 2020-07-16

Beissbarth GmbH



Bedienung | MLD 9000 | 43 | de

10. Die Schaltflache fiir ILS Messung links T auswahlen. 6.11 SAE, VOR und VOL Scheinwerfer
11. Die Schaltflache > zum Starten des Tests driicken.
= Die Lichtverteilung des ILS Scheinwerfers links wird Das Scheinwerfer-Einstellgerat wie unter ,6.6 Offizieller
angezeigt. Test” oder ,6.8 Freier Test“ oder 6.7 Schnelltest” beschrie-
ben ist einstellen.

ﬁ Eine rote Linie zeigt an, dass der Scheinwerfer nicht kor- o
rekt zentriert ist. Bei korrekter Zentrierung liegt die Linie ]1 Die Einstellung von VOL Scheinwerfern ist ahnlich dem
innerhalb der zulassigen Toleranzgrenze, und die Farbe europaischen asymmetrischen Abblendlicht.
wechselt nach Blau. o
]1 Die beiden Scheinwerfertypen VOL und VOR unter-

12. Scheinwerfer so einstellen, dass die Messlinie mittig im scheiden sich dadurch, wo die Hell-Dunkel-Grenze
Toleranzfeld verlauft. (Nickwinkel) gemessen wird.
13. Die Schaltflache (Speichern) driicken. e VOL Scheinwerfer: Messung der Hell-Dunkel-Grenze
14. Prufungen flr den rechten Scheinwerfer in gleicher Wei- (Nickwinkel) links der senkrechten Linie.
se durchfiihren. e VOR Scheinwerfer: Messung der Hell-Dunkel-Grenze

(Nickwinkel) rechts der senkrechten Linie.
o Weitere Informationen unter Kapitel ,5.3 US — SAE
Standard®.
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6.12 Datenbank

o

]1 Im Fenster "Datenbank" werden Daten zum Fahrzeug,
den Scheinwerfern und Fahrzeugbesitzer erfasst.

o

]1 Die Hinweise zum Datenschutz im Kapitel ,3.2 Verarbei-
tung personenbezogener Daten® beachten.

ﬁ Zur Sicherung der personenbezogenen Daten einen
PIN Code vergeben (,7.1 Registerkarte Allgemein®). Das
Scheinwerfer-Einstellgerat kann dann nicht mehr ohne
PIN Code gestartet werden.

Vehicle data | Beams data | Owner data

Category M1: Car max 8 seats

Abb. 83: Menilileiste

Datensatz vor oder zurtick

Im Fenster angezeigten Datensatz bearbeiten
Im Fenster angezeigten Datensatz I6schen
Neuen Datensatz anlegen

Archiv Fahrzeugtestdaten

Nach Datenséatzen suchen

OO WN -

Mit den beiden Pfeilen (Abb. 83 / 1) kann zwischen vorhan-
denen Datensatzen hin und her geschaltet werden.

Wird ein vorhandener Datensatz im Fenster angezeigt, kann
dieser nach einem Klick auf die Schaltfliache (Abb. 83/
2) bearbeitet werden. Nach dem Klick auf die Schaltflache
N\ andert sich die Schaltflache zu einer Diskette. Nach

der Bearbeitung muss der Datensatz durch Klicken auf das
Diskettensymbol gespeichert werden.

Ein im Fenster angezeigter Datensatz wird durch Klicken auf
die Schaltflache "Mulleimer" (Abb. 83 / 3) geldscht.

! Der Léschvorgang kann nicht riickgéngig gemacht
werden!

Durch Klicken auf die Schaltflache "+" wird ein neuer Da-
tensatz angelegt, der dann ausgefillt werden kann (,6.12.1
Neuen Datensatz anlegen®).

Durch Klicken auf die Schaltflache "Archiv" (Abb. 83 / 5) das
Datensatzarchiv auf (,6.13 Archiv®) aufrufen.

Nach einem Kilick auf die Schaltflache "Suchen" (Abb. 83 / 6)
erscheint die Suchfunktion. Hier kann durch verschiedene
Suchoptionen nach Datensatzen gesucht werden (,6.12.2
Datensatz suchen nach Fahrzeug® und ,6.12.3 Datensatz
suchen nach Fahrzeughalter®).

6.12.1 Neuen Datensatz anlegen
@)
]1 Den Registerkarte "Fahrzeugdaten" auswahlen.

1. Auf die Schaltflache &= (Abb. 83 / 4) klicken.
= Das Fenster zur Dateneingabe 6ffnet sich.

= /K >E>*x~2

(BEISSBARTH'

Vehicle data | Beams data | Owner data
M1: Car max 8 seats

Category M1: Car max 8 seats

M1G: Offroad max 8 seats

Plate ‘
M2 e over 8 seats

Make M3: e over 5t

Model N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!
Km
N2: Truck max 12t

N3: Truck

118819080908

Abb. 84: Fahrzeugkategorie auswéhlen

2. Fahrzeugkategorie Uber Listenfeld auswahlen.

3. Kennzeichen, Fahrzeugmarke und Fahrzeugmodel tber
die Tastatur eingeben.

4. Auf den Registerkarte Scheinwerferdaten wechseln.

5. Einstellungen auf dem Registerkarte Scheinwerferda-
ten prifen.

oder

6. Abblendlicht-Typ der Scheinwerfer Uber Listenfeld aus-
wahlen.

Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Abb. 85:  Abblendlicht-Typ auswéhlen

7. Intelligente Scheinwerfer-Funktion Uber Listenfeld aus-
wahlen.

cle data | Beams data

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Abb. 86: Intelligente Scheinwerfer-Funktion auswéhlen
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= /K >DEHS*

(LQEISSBARTH |

£ MRR1RE v o s .
Beam type Vehicle data | Beams data | Owner data
Halogen

1li £ First name
Intelligent functions Xanor

Last name
Light type i Lec Bi Xenon

Beam nominal heigt Tax code

Address

ZIP

Abb. 87: Lichtquelle auswéhlen

Place

Country

9. Am Fahrzeug die Hohe der Scheinwerfermitte ermitteln
und im Feld Scheinwerferhéhe eintragen.

Abb. 90: Daten Fahrzeughalter
Die Scheinwerferhdohe kann in Zentimeter oder in Inch

=)

eingetragen werden. Die jeweilige Umrechnung erfolgt 17. Uber den Registerkarte "Daten Fahrzeughalter" in
automatisch. das entsprechende Fenster wechseln und die Felder mit
den Daten zum Fahrzeughalter ausfullen.
10. Die Scheinwerferneigung entsprechend den Vorgaben 18. Datensatz durch Klicken auf das Diskettensymbol
des Fahrzeugherstellers im Feld Scheinwerferneigung speichern.
eingeben.

! Wird der Datensatz nicht gespeichert, gehen alle ge-
Die Scheinwerferneigung kann in Prozent, Zentime- machten Anderungen verloren.
ter/10 m oder in Grad eingetragen werden. Die jeweilige
Umrechnung erfolgt automatisch.

=)

11. Wert fir die Horizontale Justage entsprechend den Vor-
gaben des Fahrzeugherstellers im Eingabefeld Horizon-
taler Justage Wert priifen und wenn notwendig andern.

12. Anzahl der Scheinwerfer auswahlen.

13. Die Scheinwerfer Typ fir den rechten und linken Schein-
werfer im Listenfeld auswahlen.

Number of beams 2D Low beam
Left beam light Mixed =0 Highbeam

Right beam light Mixed 2D Mixed
Abb. 88: Scheinwerfer Typ auswéhlen

14. Auswahlen, ob das Fahrzeug mit Nebelscheinwerfern
ausgerustet ist und entsprechende Daten auswahlen.

Fog beams present Yes No @ Halogen

Fog beam light type Halogen > @ Xenon

Fog beam height 300 cm 11.81 in Ms Led

Abb. 89: Nebelscheinwerfer auswéhlen

15. Datensatz durch Klicken auf das Diskettensymbol
speichern.

16. Wird der Datensatz nicht gespeichert, gehen alle ge-
machten Anderungen verloren.
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6.12.2 Datensatz suchen nach Fahrzeug

Zur Suche nach einem Fahrzeug muss zuerst die
Registerkarte Fahrzeugdaten gewahlt werden.
In der Menuleiste auf die Schaltfliche Suchen
(Abb. 83 / 6) klicken. Es 6ffnet sich ein Suchfenster.

2

1 Search Filters

Apply filters

Clear filters 3

4

Abb. 91:

1 Suchkriterium

2 Auswahlfeld Suchbegriff (Listenfeld)
3 Auswahl I6schen

4 Suche starten

Fahrzeugsuche

Durch Auswahl eines Suchbegriffs aus dem Listenfeld des

entsprechenden Eingabefelds (Abb. 91 / 2) erfolgt die Suche

Uber den/die eingegebenen Suchbegriffe. Nach einem Klick

auf die Schaltflache Suche starten (Abb. 91/ 4) erscheint

das Suchergebnis. Aus dem Suchergebnis das gewlinschte

Fahrzeug mit einem Mausklick auswahlen.

= Die Daten des ausgewahlten Fahrzeugs erscheinen

im Fenster Fahrzeugdaten. Alle Messungen beziehen
sich nun auf das ausgewahlte Fahrzeug.

Um den Suchbegriff zu 16schen und wieder alle Datensatze

anzuzeigen auf die Schaltflache Suche léschen (Abb. 91

/ 3) klicken.

o

]1 Der Suchbegriff kann nur durch Klicken auf die
Schaltflache Suche l6schen (Abb. 91 / 3) geldscht
werden. Ein Léschen Uber die Tastatur ist nicht moglich.

6.12.3 Datensatz suchen nach Fahrzeughalter

Zur Suche nach einem Fahrzeughalter muss zuerst der
Registerkarte Daten Fahrzeughalter gewahlt werden.
In der Mentileiste auf die Schaltflache Suchen

(Abb. 83 / 6) klicken. Es 6ffnet sich ein Suchfenster.

2

1 Search Filters

Clear filters 3

__ Apply filters

4

Abb. 92:  Suche Fahrzeughalter

1 Suchkriterium

2 Auswahlfeld Suchbegriff (Listenfeld)
3 Auswahl l6schen

4 Suche starten

Durch Eingabe eines Suchbegriffs aus dem Listenfeld des
entsprechenden Eingabefelds (Abb. 92 / 2) erfolgt die Suche
Uber den/die eingegebenen Suchbegriffe. Nach einem Klick
auf die Schaltflache Suche starten (Abb. 92 / 4) erscheint
das Suchergebnis. Aus dem Suchergebnis den gewlinsch-
ten Fahrzeughalter mit einem Mausklick auswahlen.

= Die Daten des ausgewahlten Fahrzeughalters er-

scheinen im Fenster Fahrzeughalter.

Um den Suchbegriff zu I6schen und wieder alle Daten-
satze anzuzeigen auf die Schaltflache Suche lI6schen
(Abb. 92 / 3) klicken.

o

]1 Der Suchbegriff kann nur durch Klicken auf die
Schaltflache Suche léschen (Abb. 92 / 3) geldscht
werden. Ein Loschen Uber die Tastatur ist nicht moglich.
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6.12.4 Datensatz I6schen

Der angezeigte Datensatz kanngurch Klicken auf die
Schaltflache Daten l6schen (Abb. 83 / 3) geldscht
werden.

! Nach Klicken auf die Schaltflache Daten lI6schen
(Abb. 83 / 3) ist der Datensatz unwiderruflich geléscht.

6.12.5 Datenarchiv

Um archivierte Testergebnisse der Fahrzeuge aufzurufen in
der Menlileiste auf das Papierstapel Icon (Abb. 83 /5)
klicken. Eine Liste aller archivierten Fahrzeugtests.

Siehe ,6.13 Archiv” erscheint.
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6.13 Archiv

Im Archiv werden alle gespeicherten Tests nach dem Zeit-
punkt der Erstellung aufgelistet. Uber die Suchfunktion (Abb.
93 / 6) kann nach Kennzeichen oder Testergebnis gesucht
bzw. gefiltert werden.

=2 MBB12SE Mi: Car max 8 seats
&> /\ MBBTest Begin 2019-08-1

&> /\ MBBTest

= A M t

&s /\ MBB12SE

Light type

Result

Abb. 93:  Archiv

Fahrzeugauswahl

Zurlick zum Hauptmen(

Datensatz I6schen

Grafische Ansicht Testergebnis
Messprotokoll erstellen / speichern

Suche nach Kennzeichen oder Testergebnis
Ubersicht ausgewéhltes Fahrzeug

~NOoO g WN -

Uber die Fahrzeugauswahl (Abb. 93 / 1) wird der Datensatz
zu dem gewunschten Fahrzeug ausgewahilt.

In der Ubersicht (Abb. 93 / 7) werden die Hauptdaten zum
Fahrzeug und den Testergebnissen angezeigt. Anhand der
verschiedenen Icons (siehe ,Ergebnis Icon® auf Seite 37)
vor den einzelnen Testpunkten kann das Testergebnis der
Scheinwerferprifung erkannt werden.

Durch Klicken auf die Schaltflache Grafische Ansicht
Testergebnis (Abb. 93 / 4) wird das Testergebnis grafisch
(,6.9 Testergebnis®), mit allen Informationen, flr alle Schein-
werfer dargestellt.

Ein Messprotokoll im PDF Format zum Ausdruck oder
abspeichern wird durch Klicken auf die Schaltflache
Messprotokoll erstellen / speichern (Abb. 93/ 5)
erstellt .

Durch Klicken auf die Schaltflache Daten 16schen (Abb.
93/ 3) kann der gerade angezeigte Datensatz nach bestati-
gen einer Sicherheitsabfrage geléscht werden.

! Die Léschung der Datenséatze ist nach bestatigen der
Sicherheitsabfrage unwiderruflich.

Beissbarth GmbH
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6.14 Daten Import/ Export

Mit der Funktion Daten Importieren / Exportieren werden alle
gespeicherten Daten CSV Format gespeichert.

Far den Export wird ein Ordner "export" erzeugt, in dem
dann die verschiedenen CSV Dateien abgelegt werden.

Export CSV files

Import CSV files

Export files to USB

Abb. 94: Daten Import / Export

Zum Exportieren der Daten auf die Schaltflaiche Export
CSYV files klicken. Der Export erfolgt automatisch in meh-
reren Dateien. Diese kdnnen dann zur Datensicherung an
einen anderen Ort kopiert werden.

Der Import der Daten erfolgt in gleicher Weise. Hierzu auf
die Schaltflache Import CSV files klicken. Es werden
alle relevanten Files die im Ordner "export" liegen importiert.
Sind keine zu importierenden Files im oben genannten Ord-
ner vorhanden, ist der Import Button nicht aktiv.

! Durch den Import werden in der Zwischenzeit angeleg-
te Datensatze geldscht / Giberschrieben! Dies kann zu
Datenverlust fuhren!

Durch einen Klick auf die Schaltflache Export files to
USB werden die Daten wie oben beschrieben auf einen
angeschlossenen USB-Datentrager geschrieben.

7. Einstellungen

In den Einstellungen kénnen verschiedene Grundeinstellun-

gen des Scheinwerfer-Einstellgerats vorgenommen werden.

1. Die Einstellungen durch driicken der Schaltflache Ein-
stellungen ©F aufrufen.

(BEISSBARTH’

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Language English
Theme Dark
Backlight

Standby

Audio Volume

Operator PIN

Operator name

Abb. 95:  Einstellungen

2. Die gewlinschte Registerkarte auswahlen:
— Allgemein
— Betrieb / GroRBhandler
— Scheinwerfer
— Gerat
— Parameter
=) Die Registerkarte mit den entsprechenden Einstellungen
wird angezeigt.

1692 104 652 2020-07-16
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71 Registerkarte Allgemein

In diesem Bildschirm werden verschiedene allgemeine Ein-
stellungen vorgenommen.

a s w N

(e}

Abb. 96: Einstellungen allgemein

1 Spracheinstellung, Auswahl tber Listenfeld

2 Erscheinungsbild, Auswahl Uber Listenfeld

3 Helligkeit der Anzeige, durch driicken der Plus und Minus Schaltfel-
der im Bereich zwischen 2 und 9 einstellbar

4 Standby, Zeit bis zur Bildschirmabschaltung durch driicken der
Plus und Minus Schaltfelder im Bereich zwischen 10 und 86400
einstellbar

5 Lautstarke, durch driicken der Plus und Minus Schaltfelder im
Bereich zwischen 0 und 100 einstellbar

6 Informationen Uber den Benutzer

o
]1 Zur einfachen Eingabe kann die Bildschirmtastatur aus-
geklappt werden (Abb. 8 auf Seite 10).

7.2 Registerkarte Betrieb / GroRhand-

ler

In diesem Bildschirm kénnen Informationen Uber den Betrieb
/ Grolkhandler eingegeben werden, sowie eine Pin um die
Einstellungen zu sichern.

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Hame Beissbarth GmbH

VAT number

Address Hanauer Strasse 101

ZIP code 80993

cl Munich

Country

Time zone

Abb. 97:  Einstellungen Betrieb / GroBhéndler

(e]
J1 Zur einfachen Eingabe kann die Bildschirmtastatur aus-
geklappt werden (Abb. 8 auf Seite 10).

7.3 Registerkarte Service

In diesem Bildschirm kénnen Informationen zum
Scheinwerfer-Einstellgerat eingesehen, Passworter eingege-
ben und Updates gestartet werden.

Weitere Informationen zu Einstellungen und Up-

dates entnehmen Sie bitte der Serviceanleitung zum
Scheinwerfer-Einstellgerat.

BEISSBARTH'

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factor

Service PIN )
Service

Calibration PIN i -
Calibration

System version ICperform-CTF7 2.0.7.0 Update
Camera version 0.8.14

Inclinometer version 11.4

Calibration expiration
Battery 12.5V-103 %

Abb. 98: Registerkarte Service

o
]1 Zur einfachen Eingabe kann die Bildschirmtastatur aus-
geklappt werden (Abb. 8 auf Seite 10).

! Die erweiterten Einstellungen nur durch einem autorisier-
tem Servicetechniker durchfiihren lassen.

Beissbarth GmbH
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7.4 Datum und Uhrzeit

In diesem Bildschirm kdnnen das Datum und die Uhrzeit
eingestellt werden, die das Gerat intern verwendet.
1. Im Startbildschirm auf das Datum / Uhrzeit klicken.

1

14.08.2019 14.26
(BEISSBARTH" |
b

aib

Settings

Abb. 99:  Einstellung Datum / Uhrzeit

1 Einstellung Datum aufrufen

2. Datum und Uhrzeit mit den Plus und Minus Schaltflachen
einstellen.

Set Clock
Year

Month

Day

Hour

Minute

Abb. 100: Datum / Uhrzeit einstellen
3. Einstellung mit Klick auf die Schaltflaiche OK beenden.

=» Datum und Uhrzeit werden gespeichert.

8.1

Wartung

Reinigung

Das Gerat bendtigt keine besondere Wartung aulRer der
normalen Reinigung. Zur Reinigung darf nur Wasser mit
geringen Zusatzen neutraler oder schwach alkalischer
Waschmittel verwendet werden. Die Wassertemperatur darf
héchstens 25 °C betragen.

Die Bauteile mit weichen Tichern oder Schwammen ab-
reiben. Bauteile nach dem Reinigungsvorgang mit klarem
Wasser abspllen.

! Keine Reinigungsmittel verwenden, die Lacke, Beschich-
tungen oder Dichtungsmaterialien angreifen:

o Keine Losungsmittel (Ester, Ketone, Alkohole, haloge-
nierte Kohlenwasserstoffe) verwenden.

e Keine abrasiven Reinigungsmittel (Scheuerpulver) ver-
wenden.

e Keine sauren oder stark alkalischen Reinigungsmittel
verwenden.

1692 104 652 2020-07-16
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8.2 Batterien im horizontalen

Ausrichtlaser ersetzen

Bendtigte Teile:
3 Batterien 1,5V Groflie AA

! Laser vor dem Tauschen der Batterie ausschalten.

1. Die Batteriefachabdeckung nach oben schieben.

Abb. 101: Batterien im horizontalen Ausrichtlaser

1 Batteriefachabdeckung
2 Batterien

2. Alle 3 Batterien ersetzen.

! Beim Einsetzen der neuen Batterien unbedingt auf die
richtige Polaritat achten!

3. Batteriefachabdeckung schlief3en.

8.3 Batterien im vertikalen

Ausrichtlaser ersetzen

Bendtigte Teile:
4 Batterien 1,5V Groze AA

! Laser vor dem Tauschen der Batterie ausschalten.

Abb. 102: Batteriefach vertikaler Ausrichtlaser P-Assist S5

1. Batteriefach des vertikalen Ausrichtlasers P-Assist S5
offnen.

2. An Gummiplatte Batteriepaket herausziehen.

3. Batterien austauschen.

! Beim Einsetzen der neuen Batterien unbedingt auf die
richtige Polaritat achten.

4. Batteriefach des vertikalen Ausrichtlasers P-Assist S5
schliel3en.

Der vertikale Ausrichtlaser P-Assist S5 kann
nicht in Stand gesetzt werden. Bei Defekten
den vertikalen Ausrichtlaser komplett tau-
schen.

8.4 Kreuzlaser

Der Kreuzlaser kann nicht in Stand gesetzt
werden. Bei Defekten den Kreuzlaser kom-
plett tauschen.

Der horizontale Ausrichtlaser kann nicht in
Stand gesetzt werden. Bei Defekten den hori-
zontalen Ausrichtlaser komplett tauschen

Beissbarth GmbH
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8.5 Uberpriifung / Kalibrierung

Um die optimale Funktion sicherzustellen, muss das
Scheinwerfer-Einstellgerat regelmafig Uberpriift und kalib-
riert werden.

Fur weitere Informationen und die Durchfiihrung der
Wartung und Kalibrierung wenden Sie sich bitte an den
Beissbarth Kundendienst.

9. Auferbetriebnahme

Abbau und Entsorgung

Das Gerat besteht grolRenteils aus Stahl. Andere Materiali-

en:

o Kunststoff,

e Karton und Papier (Verpackung, Dokumente),

e Geratelackierung des Gerats mit kratzfestem Epoxyd-
staub.

Zur Entsorgung des Gerats sind die Vorschriften der

lokalen Amter zu beachten.

a MLD 9000, Zubehor und Verpackungen sollen
‘ ’ einer umweltgerechten Wiederverwertung zuge-
fuhrt werden.
> MLD 9000 nicht in den Hausmdll werfen.

Nur fiir EU-Lander:

MLD 9000 unterliegt der europaischen
E Richtlinie 2012/19/EU (WEEE).
Elektro- und Elektronik-Altgerate einschliefl3lich
— Leitungen und Zubehoér sowie Akkus und Batterien
mussen getrennt vom Hausmdll entsorgt werden.
> Zur Entsorgung, die zu Verfiigung stehenden
Riickgabesysteme und Sammelsysteme nutzen.
> Umweltschaden und eine Geféahrdung der
personlichen Gesundheit durch die ordnungsge-
mafie Entsorgung vermeiden.

1692 104 652 2020-07-16
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10. Technische Daten 10.4 Horizontaler Ausrichtlaser
10.1 Umgebungsbedingungen Funktion Spezifikation
10.1.1 Betrieb Laserklasse 2

Strahlform Linie, 130° x 0.4 mrad
Eigenschaft Wert/Bereich Laserfarbe Griin
Arbeitstemperatur +5°C - +45°C Wellenlange 520 +5 nm

41 °F-113°F Strahlungsleistung <1 mwW

Luftfeuchtigkeit 30 % — 60 % Betriebsspannung 3-5V

Batterie Mignon AA 1,5V (3 x)

10.1.2 Lagerung und Transport

10.5 Verikaler Ausrichtlaser

Eigenschaft Wert/Bereich
Temperatur 25°C -45°C Funktion Spezifikation
— 13°F-113°F Laserklasse 1™
UG G A S Strahiform Linie 90° x 0.5 mrad
10.2 Abmessungen und Gewicht Laserfarbe Grin
Wellenlange 520 £ 5 nm
Eigenschaft Wert/Bereich Strahlungsleistung 10 mW
Abmessungen (B x T x H) 1890 x 700 x 600 mm Eetrle?sspannung :/Is =9 VAA e
Gewicht 60 kg (132 Ib) atterie ignon AA 1,5V (4 x)
10.3 Messbereich 10.6 Kreuzlaser
Eigenschaft Wert/Bereich Funktion Spezifikation
Ausrichtung oben und unten +8% -- -8% (+800 -- -800 mm) Laserklasse 2
Ausrichtung rechts und links: 0-1000mm/10m (0-10 %) Strahlform Linie, 130° x 0.4 mrad
Lichtstarke 0 - 240 Ix Laserfarbe Griin
Beleuchtungsstarke Lux / 1m 0 - 150000 Wellenlange 520 5 nm
Lux/25m 0 - 240 Strahlungsleistung <1mw
Hoéhe des optischen Mittel- 240 - 1500 mm Betriebsspannung 3-5V
punkts ab Bodenhdhe
Versorgungsspannung (inter- 12V
ner Akku)
Eingangsspannung des Akku- 100 — 240 V, 50/60 Hz
ladegerats

Beissbarth GmbH 1692 104 652 2020-07-16
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1. Symbols used

1.1 In the documentation

1.1.1 Warning notices - Structure and meaning
Warning notices warn of dangers to the user or people in
the vicinity. Warning notices also indicate the consequences
of the hazard as well as preventive action. Warning notices
have the following structure:

Warning KEY WORD - Nature and source of
symbol  hazard!
Consequences of hazard in the event of failure to
observe action and information given.
> Hazard prevention action and information.

The key word indicates the likelihood of occurrence and the
severity of the hazard in the event of non-observance:

Key word Probability of

Severity of danger if
instructions not ob-
served

occurrence

DANGER Immediate impend- Death or severe injury
ing danger

WARNING Possible impending Death or severe injury
danger

CAUTION Possible dangerous Minor injury
situation

1.1.2 Symbols in this documentation

Sym-
bol

Designation Explanation

Symbols used | MLD 9000 | 55 | en

1.2 On the product

! Observe all warning notices on products and ensure they
remain legible.

/A\VORSICHT

/A\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

1

Fig. 1: Labels on horizontal alignment and cross laser

o
]| Position on product:

/\ VORSICHT

LASER
1M

! Attention Warns about possible property damage.

o Information Practical hints and other

n useful information.

1. Multi-step Instruction consisting of several steps.

2. operation

= One-step Instruction consisting of one step.
operation
Intermediate An instruction produces a visible interme-
result diate result.
Final result There is a visible final result on comple-

tion of the instruction.

Unsichthare Laserstrahlung,
nicht direkt mit optischen

Instrumenten betrachten
Laser Klasse 1M

Fig. 2: Labels on vertical alignment laser P-Assist S5

! Laser radiation, do not look at directly with optical instru-
ments laser class 1M.
Take note of warning in section 2.1.

Beissbarth GmbH
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2. Safety instructions

21 Laser radiation

Risk of injury by laser
& Serious eye injuries could result

> Never look directly into the laser source.

> Never point the laser beam at people, partic-
ularly at their face or eyes.

> As a functional check, hold an object in front
of the laser exit point.

> The device is only ever to be used for the
intended purpose.

Z\VORSICHT|
& A\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A = 520 nm

The class of the laser device indicates the level of potential
danger associated with its accessible laser radiation. The
laser power level < TmW corresponds to laser class 2 accor-
ding to IEC / EN60825-1:2014 (EU) and 21CFR1040.10
(USA).

On class 2 laser devices, the accessible laser radiation is in
the visible range of the spectrum (400 nm to 700 nm). If a
person accidentally looks into the laser for a short period of
time, the eye will be protected by the eyelid. Class 2 laser
devices may therefore be used without further precautio-
nary measures if the user is definitely not required to either
look into the laser intentionally for extended periods of time
(>0.25 s) or repeatedly look into the laser or at directly re-
flected laser radiation.

The protective reflex of the eyelid may be-
come slower if a person is under the influence
of medication. This increases the risk of la-
ser-induced eye injuries. Wearing laser safety
glasses of protection level R1 is recommend-

ed for anyone who is under the influence of
medication.

Dazzle, flash-blindness and afterimages may
be caused by a beam from a Class 2 laser
product, particularly under low ambient light
conditions from temporary disturbance of
vision or from startle reactions.

Class 1M laser

A

Warning - visible radiation from laser!

(laser class 1M, DIN EN 60825-1:2008)

Failure to observe the following measures and

information may result in irreversible damage to

the eyes (blindness).

Operation:

> The accessible laser radiation is not dangerous
to the eyes provided that no optical instruments
(for example magnifying glasses, lenses or tele-
scopes) are held in front of the laser beams.

> |t is recommended, even without optical instru-
ments, not to look directly into the laser beam.

2.2

Risk of asphyxiation

Inhaling carbon monoxide from running engines
can result in death from asphyxiation.

Safety measures:
> Ensure good ventilation.
> Install a suitable exhaust gas extraction system.

1692 104 652 2020-07-16
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3. Product description

31 Intended use

This device is designed for the accurate checking and set-
ting of commercial vehicle, passenger vehicle and motorcy-
cle headlamps and is only to be employed for this purpose.
Any application beyond the scope of these specifications
does not constitute the intended use and could result in inju-
ries or damage. Beissbarth GmbH cannot accept any liability
for injury or damage arising from such usage.

The manufacturer may make modifications to the device
without any prior notification to incorporate technological
developments and for the purpose of adapting it to specific
production or installation requirements. Any slight differenc-
es between the illustrations in this manual and the actual
device have no influence on the guaranteed safety and
related specifications.

3.2 Processing personal data

Through acquisition of this equipment we are providing func-
tions that can be used to save and process personal data.
This data is needed, for instance, to assign test protocols
and repair files regarding work performed on a vehicle to the
individual vehicle owner.

Beissbarth does not collect or process any data as the result
of use of this equipment and has no influence on how the
data saved on this equipment is processed. In your interest,
compliance with data protection regulations is monitored
continuously by our company's data protection officer. For
information or explanations in this regard, please do not hes-
itate to contact him.

Data protection officer

Information security and data protection
Beissbarth GmbH

Hanauer StraRRe 101

80993 Minchen (Munich, Bavaria)
GERMANY

or Datenschutz@beissbarth.com

3.3 Transport information

The device is delivered in special packaging. The number of
packages that may be stored one above the other may not
exceed two.

Dimensions
1890 x 700 x 600 mm

Package Weight

Special packaging 60 kg / (132 Ib)

! Important information regarding transportation:
A counterweight is attached to a toothed belt in the
column. The device my only be transported with the
counterweight fixed in position by means of the locking
screw. Otherwise, the counterweight could be damaged,
preventing height adjustment of the light box.

Product description | MLD 9000 | 57 | en

3.4 Scope of delivery

Beam setter without inclinometer

Part number

1692 105 203
1692 105 204
1692 105 206
1692 105 205

Designation

Basic unit (with rubber wheels)
Column

Light box without inclinometer
Horizontal alignment laser
Storage battery 1692 105 245
Storage battery charging device 1692 105 250
TUOV certificate -
Operating instructions See footer
Declaration of conformity 1692 104 656

Beam setter with inclinometer

Part number

1692 105 203
1692 105 204
1692 105 207
1692 105 205

Designation

Basic unit (with rubber wheels)
Column

Light box with inclinometer
Horizontal alignment laser
Storage battery 1692 105 245
Storage battery charging device 1692 105 250
TOV certificate -
Operating instructions See footer
Declaration of conformity 1692 104 656

On receipt, immediately check whether all the material has
been delivered and whether the device has suffered any
transportation damage. The Beissbarth customer service or
the authorized service partner must be notified.

If any components are incorrect, missing or damaged,
please contact your franchised dealer, Beissbarth customer
service or authorized service partner. Always keep the pack-
aging together with the original packing material in case the
product has to be sent back for repair.

3.5 Special accessories

Part number

1692 105 080
1692 105 112
1692 105 278
1692 105 201
1690 381 124

Designation

Rail kit

Rail extension kit

Height measurement sensor
Dust protection

Vertical alignment laser
P-Assist S5

Laser bracket
Alignment pendulum

Kit (laser module P-Assist S5, laser brack-
et, alignment pendulum)

Antenna positioning device

1692 105 251
1692 105 142
1692 105 252

1690 381 292

Beissbarth GmbH
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3.6 Product description

3.6.1 Overview

The beam setter is suitable for checking all types of head-
lamps on motorcycles, motor vehicles and commercial ve-
hicles in general use. The device can be moved on rubber
wheels. Alternatively, the device can be installed as a fixed
station on rails. Fig. 3 shows the main components.

1

Fig. 3: Overview

Horizontal alignment laser

Control panel with touchscreen

Light box

Cross laser outlet opening

Column

Trolley

Handle on the column

Handle for vertical adjustment of the horizontal alignment laser
Alignment openings of the lasers

© 0O ~NOO A~ WN -~

Horizontal alignment laser:

For aligning the device to vehicle features.

e Control panel:

Contains an LCD color monitor with touchscreen. The

visualization permits simple implementation of a range of

functions. The operator is guided through the headlamp
test procedure.

Light box:

Mounted on the column and height-adjustable with one
hand.

Column:

Can be turned approx. 30° for alignment with the vehicle.
A centimeter scale is attached to the column. This allows
the light box to be positioned precisely with respect to the
laser. A counterweight is attached to a toothed belt in the
column (for easy adjustment of light box height).
Trolley:

For moving the device.

2 of the 3 wheels can be adjusted vertically.
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3.6.2 Light box

The light box contains the components for checking and
setting vehicle headlamps.

3.6.3 Control panel

The beam setter is operated by way of visualization on the
control panel (with touchscreen).

Fig. 5:
1 Control panel

Control panel with touchscreen

The control panel can be pivoted in the light box. The oper-
ator can change the viewing direction from front to back by
simply pressing the protruding top edge of the control panel.
The image on the screen switches automatically.

1 ¢ %

111098 76 5

Fig. 4:

O~NOO O~ WN -

A A a o
w N = O

Fig. 6:
1 Control panel

Switching the control panel

o
]1 The direction information on the screen is always based
on the driving direction of the vehicle.

The light box contains a laser unit for finding the center of
the headlamp. A laser cross is projected onto the headlamp
for this purpose.

(o]
]1 The cross laser triggers automaticly after starting the
test.

Light box

Pivoting control panel

Water level for horizontal alignment
Guide rollers for height adjustment (4x)
Light box fastening screws (4x)

Serial interface

Caution - Use of controls or adjustments or
performance of procedures other than those
specified herein may result in hazardous radaia-
tion exposure.

A

Connection for battery charger

On and off switch

Voltage input (not in use)

Network interface RJ45

USB port (2x)

Printer (optional)

Height measurement scale with reading window
Cross laser outlet openings

Beissbarth GmbH
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3.6.4 Horizontal alignment laser

The horizontal alignment laser is used to align the beam
setter correctly in front of the vehicle.

Fig. 7:

Horizontal alignment laser

1 On/off button
2 Status light (LED)
3 Height adjustment for horizontal alignment laser

The horizontal alignment laser is switched on by pressing
the on/off button briefly. After approx. 15 seconds, the hori-
zontal alignment laser switches off automatically.

The horizontal alignment laser can be switched off immedi-
ately by pressing the on/off button again briefly.

If the on/off button is pressed for longer than 3 seconds
when switched on, the horizontal alignment laser remains
on. The horizontal alignment laser must be switched off after
use by pressing the on/off button briefly.

3.7 Initial screen

> Use is made of the following symbols for visualization:
1 2 3 4 5

14.08.2019 14.26

Settings

Fig. 8: Initial screen

Open the main menu
Switch off the device
Menu items

Date

Time

Battery

Inclinometer

~NOoO O wWwN =

Functions on the initial screen

Menu item Description

Open the main menu items from every screen / menu.

Device is switched off after a confirmation prompt.

Selection menu for the different submenus.
Shows the current date.

Shows the current time.

Battery.

Inclinometer.

NojgalbhlwiN| =~

o
J1 The colors may differ from the information given above
depending on the settings.
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3.8 Icons used

0
(-]
3
0
o
-]

Back to the main menu Display test result graphically

Switch off device Print test report

Establish / disconnect WLAN connection Create PDF of test result

Establish / disconnect Bluetooth connection Delete test / test result / record

| Close on-screen keyboard Test result OK

)Gl

Open on-screen keyboard Test result not OK / test canceled

Switch cross laser on / off CCD camera recording

N4
7/|\\¢

Call up quick test Stop CCD camera recording

Yo

.
o
- o -

Call up individual test Battery 100 %

Y

i

Call up official testing Battery 75 %

Sae |&
Y

Data entry / data change in database Battery 50 %

Call up data archive with test results Battery 25 %

Call up data import / export Battery discharged

/@ |||||||||nn|u@@b@§|: v E L

Change device settings Low-beam headlamp

oL D

AN

Save incoming measurement High-beam headlamp

Y
|

Save measurement / record Fog lamp

Start selected test / measurement Combined headlamp (low beam and high beam)

0
NHESII
O O O O

1
Show initial measurement / results (} DLA headlamp
D Discard changes D 5 ILS headlamp
o o
< Back to previous display / record Matrix headlamp
ojooooo
> Next record 2 Select the low-beam headlamp on the left
z
% Edit record =z Select the low-beam headlamp on the right
zZ
zZ
=

A
-

Creating a new record Select the high-beam headlamp on the left

-+
@O @O

r
L

Find record Select the high-beam headlamp on the right

0

Beissbarth GmbH 1692 104 652 2020-07-16



en | 62 | MLD 9000 | Product description

Icon Meaning

Select the fog lamp on the left

‘
o
H

Meaning

M1": passenger car, light truck up to 3.5 t max. 8
seats

Select the fog lamp on the right

M1G": Off-road vehicle max 8 seats

Select the DLA headlamp on the left

Select the DLA headlamp on the right

M2": Vehicles up to 5 t > 8 seats
N1": Commercial vehicle up to 3.5 t
N1G": Off-road commercial vehicles up to 3.5 t

M3": Vehicles > 5t

N2": Commercial vehicle up to 12 t

N3": Commercial vehicle > 12 t
N3G": Off-road commercial vehicles > 12 t

L1e": Power driven cycle max. 45 km/h

L2e": Trike max. 45 km/h
L4e": Power driven cycle with sidecar > 45 km/h
L5e": Trike > 45 km/h

o Select the ILS headlamp on the left
oo
o E Select the ILS headlamp on the right
oo
L Select the matrix headlamp on the left

0| poooo
R Select the matrix headlamp on the right
oooog o

Pitch angle

Yaw angle

L3e": Power driven cycle > 45 km/h

Halogen light source

L6e": Quad max. 45 km/h

Xenon light source

L7e": Quad max. 550 kg

L8RP UDD

Bi-Xenon light source

LED light source

Bi LED light source

Headlamp type ECE (Europe)

Headlamp type UK (left-hand traffic)

Headlamp type symmetrical

Headlamp type US VOL

Headlamp type US VOR

MNOOOOO®®®®® | Lk

Inclinometer, color changes depending on vertical

position of the beam setter:

o White:
Everything OK, the beam setter is in the adjust-
ment range.

e Yellow:
The beam setter is angled away from vertical by
more than 2 %, quick test and individual test no
longer possible.

e Red:
The beam setter is angled away from vertical by
more than 4 %, no measurements possible.

" Vehicle category

1692 104 652

2020-07-16
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4. Assembly

4.1 Assemble device
Tools required

e Ratchet with 24 mm socket

e Phillips screwdriver

8 mm open-end wrench

13 mm open-end wrench

1.5 mm hex key

Assembly of the device:

1. Unpack the column and remove nut with washer from the

shaft.

Fig. 9: Preparing the column

2. Insert the column into the guide in the trolley.

Fig. 10:  Insert the column into the trolley

! Ensure correct positioning of the machine shaft when
assembling the column.

Assembly | MLD 9000 | 63 | en

3. Reattach nut with washer and tighten. Ensure proper

Fig. 11:

1

2
3
4

Fig. 12:

1
7.

positioning of the column at all times.

\J/

Tightening the column on the trolley

Nut
Washer
Trolley

Place the device upright again. Check that the trolley and
column are correctly aligned and that the column rotates
properly.

Unpack the light box and remove the fastening screws at
the bottom. Unscrew the two 8 mm fastening screws at
the top.

Attach the light box by inserting the two screws at the top
through the holes in the sliding block.

Attaching the light box to the sliding block
Fitting sleeve (4x)
Fasten the light box to the sliding block with four screws.

! The fitting sleeves on the light box must be positioned

correctly in the corresponding holes.

Beissbarth GmbH
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8. Remove the locking screw for the counterweight on the
column.

1
\m | g//

Locking screw for counterweight

Fig. 13:
1 Locking screw

! Save the locking screw for future use.

=» Continue with ,4.2 Setting the height measurement scale“.

4.2 Setting the height measurement

scale

(@)
]1 The height measurement scale must be set on the basis
of the existing conditions.

=N

Place the beam setter at the intended place of use with
the lens facing the vehicle.

Level the beam setter.

Adjust the light box to a height of 60 cm.

Switch on the beam setter.

Switch on the cross laser of the beam setter.

Set a meter stick on the surface supporting the vehicle
and read the height of the laser line.

2

Fig. 14:  Setting the height measurement scale

1 MLD 9000

2 Laser beam

3 Meter stick

4 Surface supporting the vehicle (e. g. LTB 300)

! The distance from the outlet opening on the cross laser
to the meter stick must not exceed 150 cm.

o

]1 If the distance between the outlet opening on the cross
laser and the meter stick is greater than 150 cm, perform
this measurement with a self-leveling laser.

1692 104 652 2020-07-16
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7. Compare the value read with the value on the height 4.3 Mounting the vertical alignment
measurement scale. laser (optional)
= If the values match, do adjustment is necessary. o

]1 A vertical alignment laser (1 690 381 124) is needed to
align the MLD 9000 on the vehicle with the alignment
pendulum or positioning device for the antenna.

1. Attach the base plate to the column using 3 hex socket
head cap screws.

|

Fig. 156:  Reading the height measurement scale

1 Reading window

8. Adjust the light box so that the laser line points to 60 cm
on the meter stick.

9. Loosen the grub screw on the height measurement
scale.

Fig. 17:  Attaching the base plate

1 Hex socket head cap screw, M5 x 12 (3x)
2 Base plate

Fig. 16:  Setting the height measurement scale

1 Height measurement scale

2 Grub screw

10. Slide the height measurement scale until the value read
is 60 cm.

11. Tighten the grub screw on the height measurement
scale.
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2. Attach the retaining plate to the base plate using 2 hex 3. Attach the vertical alignment laser to the retaining plate
socket head cap screws. (magnetic attachment).

Fig. 18:  Aftaching the retaining plate

1 Hex socket head cap screw, M5 x 12 (2x)
2 Retaining plate
3 Cylindrical pins (2x)

! Ensure correct positioning of the retaining plate in rela-
tion to the cylindrical pins.

Fig. 19:  Attaching the vertical alignment laser

1 Vertical alignment laser
2 Cylindrical pins (2x)

3 Retention magnet
4

Secure the vertical alignment laser with a securing cable.
! It is essential that the vertical laser unit is located prop-

erly on the cylindrical pins and does not shift laterally
anymore.

! Do not move the beam setter if the vertical alignment
laser is not secured.

! Following assembly, the vertical alignment laser must be
calibrated by a service technician.
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4.4 Safety regulations

> The device may only be operated by authorized person-
nel that have been trained in its use.

Never use the device in an explosive atmosphere.

Watch out for other people when moving the device.
The headlamps are checked and adjusted with the ve-
hicle engine running. An exhaust gas extraction system
must be installed. The inadvertent inhalation of carbon
monoxide can cause serious health problems.
Avoid direct sunlight and do not operate the beam setter
in the vicinity of hot objects (fires, radiators etc.).
> Never leave the beam setter standing in the rain or in
a particularly damp place. as this could damage the
electronics.
> Put a dust cover (optional extra) over the beam setter
during lengthy periods of non-use.
> A storage battery is installed in the beam setter. Refer to
the corresponding information on the product.
> If problems occur during operation, contact Beissbarth
customer service or an authorized service partner.
> Only use GENUINE spare parts. These can be obtained
from the Beissbarth customer service or an authorized
service partner.
The use of parts from other manufacturers renders the
warranty invalid.

VVYVY

v

The working area must be dry and adequately ventilated.

5. Explanatory notes on
measured values

The following sections explain the most important measure-
ment quantities required for headlamp adjustment.

51 Pitch angle

The definition of the pitch angle is illustrated below.
10 m '

€ H
== o8 L
M ooooooeoo--- o oo

Fig. 20:

Definition of pitch angle

e "H": Height of center of headlamp measured from the
ground
e "h": Height of pattern projected by headlamp at a dis-
tance of 10 m, measured from the ground
e "¢": Pitch angle, calculated with the following formula:
€ = [(H-h) / 1000] x 100

]1 The pitch angle is always negative, since the headlamp
is always inclined downwards when adjusted.

5.2 ECE Directive

5.2.1 Low beam

The following illustration shows the most important low
beam measurement quantities.

._________g.// ________ _i)I\B

Vv

Fig. 21:  Low beam measurement quantities
e "A": Cut-off line, made up of two sections:

— Horizontal section,

— rising straight line, also referred to as "shoulder". The
cut-off line must be within the tolerance range stipu-
lated in the guideline.

e "B": Break point with asymmetrical light;
center point with symmetrical light.

Beissbarth GmbH
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e "C": Deviation of the break point in vertical direction (also
known as pitch angle). The value is always shown as an
absolute value; the following units are possible:

:%, cm / 10 m, degrees

e "D": Deviation of the break point in horizontal direction.
The value is always shown as an absolute value; the
following units are possible:

%, cm / 10 m, degrees

e "a": Angle between the "shoulder" and the horizontal
section of the cut-off line (also referred to as yaw angle
with asymmetrical low beam).

e "B": Angle between the left portion of the cut-off and the
horizontal (also referred to as roll angle, usually 0°).

5.2.2 High beam

The following illustration shows the most important high
beam measurement quantities.

‘

\

F
_____ R

HV

1
1
|

E |
1
1
1

G

Fig. 22:  High beam measurement quantities

e "E" Zero point of beam setter (center of headlamp). This
point is the basis for the measured values. Deviations
are measured from this point.

e "F": Tolerance range. The hot spot of the high beam must
be within this field.

e "G": Hot spot.

e "H": Horizontal distance of hot spot from center point.
Possible units:

%, cm / 10 m, degrees

e "I": Vertical distance of hot spot from center point. Possi-
ble units:

%, cm /10 m, degrees

5.2.3 Fog lamps

The fog lamp is measured in a similar manner to the low
beam, the difference being that the cut-off line does not have
a break point but takes the form of a continuous horizontal
line.

5.2.4 Intelligent headlamp systems

With the introduction of intelligent headlamp systems, the
accuracy of the headlamp configuration plays an increas-
ingly important role. In order to be able to set these head-
lamps accurately, the vehicle manufacturers have provided
a special configuration screen for these headlamps. Select
the configuration screen with the assistance of a diagnostic
device.
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Headlamps with Dynamic Light Assist (DLA)

The following illustration shows the most important measure-
ment dimensions for headlamps with Dynamic Light Assist
(DLA).

\Y
A
h ] h*
o]
v
Fig. 23:  Configuration screen for left DLA headlamp
V‘
A
h " h
o]
\Y
Fig. 24:  Configuration screen for right DLA headlamp

e "A": Deviation of the cut-off line in horizontal direction
from the median. The value is always shown as an abso-
lute value; the following units are possible:

:%, cm / 10 m, degrees

e "B": Deviation of the cut-off line in vertical direction from
the median. The value is always shown as an absolute
value; the following units are possible:

%, cm / 10 m, degrees

Headlamps with matrix function

The following illustration shows the most important measure-
ment dimensions for headlamps with matrix function.

¢

Vv
C
h | h'
Vv
Fig. 25:  Configuration screen for left matrix headlamp
V&
C
h h'
Vv
Fig. 26:  Configuration screen for right matrix headlamp

e "C": Deviation of the cut-off line in horizontal direction
from the median. The value is always shown as an abso-
lute value in angle minutes.

Beissbarth GmbH

1692 104 652 2020-07-16



en | 70 | MLD 9000 | Explanatory notes on measured values

Headlamps with matrix function (HD matrix)

The following illustration shows the most important measure-
ment dimensions for headlamps with an HD matrix function.

v

v

Fig. 27:  Configuration screen for left matrix headlamp (HD matrix)

v

v

Fig. 28:  Configuration screen for right matrix headlamp (HD matrix)

e "D": Deviation of the cut-off line in horizontal direction
from the median. The value is always shown as an abso-
lute value in angle minutes.

e "E" Deviation of the cut-off line in vertical direction from
the median. The value is always shown as an absolute
value in angle minutes.

Ford LED headlamp with anti-glare high beam (ILS)

The following illustration shows the most important measure-
ment dimensions for Ford LED headlamps with anti-glare
high beam (ILS).

\"

Fig. 29:  Configuration screen for left ILS headlamp

¢

Vv

Fig. 30:  Configuration screen for right ILS headlamp

e "D": Deviation of the cut-off line in horizontal direction
from the median. The value is always shown as an abso-
lute value; the following units are possible:

%, cm / 10 m, degrees
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5.3 US - SAE Standard 5.3.1 Low beam headlight - VOL

o o
]1 The settings for VOL headlights are similar to the Euro- J1 The relevant side for the setting is the left, horizontal
pean asymmetric low beam headlight. gradient of the cut-off line.

ﬁ The VOL and VOR headlight types differ in terms of
where the cut-off line (pitch angle) is measured.

e VOL headlight: Measurement of the cut-off line (pitch
angle) to the left of the vertical line.

e VOR headlight: Measurement of the cut-off line (pitch
angle) to the right of the vertical line.

o i o]
]1 The settings for the high-beam headlamps and the fog ootz
lamps are analogous to the settings of the ECE Directive. //""/ o8B

Fig. 31:  VOL headlights

e "A": Cut-off line.

— The cut-off line runs on the left side of the break
point.
— The cut-off line must be inside the tolerance field.

e "B": Break point.

e "C": Deviation of the break point in vertical direction (also
known as pitch angle). The value is always shown as an
absolute value; the following units are possible:

%, cm / 10 m, degrees

e "D": Deviation of the break point in horizontal direction.
The value is always shown as an absolute value; the
following units are possible:

%, cm / 10 m, degrees
e "E": Tolerance field for setting the cut-off line.
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5.3.2 Low beam headlight - VOR

o
]1 The relevant side for the setting is the right, horizontal
gradient of the cut-off line.

5.3.3 Low beam headlight - SAE

@)
]1 Headlamps with SAE low beam headlights do not have a

typical cut-off line. They are set after the hotspot.

Fig. 32:  VOR headlights

e "A" Cut-off line.
— The cut-off line runs on the right side of the break
point.
— The cut-off line must be inside the tolerance field.
e "B": Break point.

e "C": Deviation of the break point in vertical direction (also
known as pitch angle). The value is always shown as an

absolute value; the following units are possible:
:%, cm / 10 m, degrees

e "D": Deviation of the break point in horizontal direction.
The value is always shown as an absolute value; the
following units are possible:
:%, cm / 10 m, degrees

e "E": Tolerance field for setting the cut-off line.

Fig. 33:  SAE headlights

"A": Hotspot

"C": deviation of the break point in vertical direction (also
known as pitch angle). The value is always shown as an
absolute value; the following units are possible:

%, cm / 10 m, degrees

"C": deviation of the break point in horizontal direction.
The value is always shown as an absolute value; the
following units are possible:

%, cm / 10 m, degrees

"D": Tolerance field for setting the hotspot.
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6. Operation 6.1.2 Horizontal deployment
6.1 Preparations The horizontal deployment of the beam setter is tested using
the spirit level in the light box.
6.1.1 Working surface 1. Position the beam setter on the working surface.
A flat surface is required to ensure accurate headlamp ad- 2. Use the spirit level inside the light box to check the hori-
justment. If this is not possible, the beam setter and the ve- zontal position.
hicle must at least be positioned on a surface with a similar
difference in height.
4
oy ' 1
d
~ o
[} [}
]
X . ' '

_n__..._ 1

x @ Fig. 35:  Spirit level
1 Built-in spirit level
Fig. 34:  Slope of working surface 3. If not correctly leveled, perform adjustment on the trolley.
Two wheels are height-adjustable:
— Loosen the wheel bolt slightly.
! Applicable national regulations, laws and directives must — Alter the angle by turning the adjusting screw above it.
be observed. — Tighten the wheel bolt again.
— Adjust the heights of the other wheels if necessary.

o
]1 In Germany, the provisions of the headlamp testing direc-
tive, listed in §29 StVZO para. 4, also apply.

Fig. 36:  Level adjustment on the wheels

1 Loosen the fastening screw
2 Adjust the adjusting screw
3 Tighten the fastening screw
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6.1.3 Inclination (tilt) measurement (only

1 692 104 346)

The MLD 9000 beam setter is equipped with an inclinometer,
color changes depending on vertical position of the beam
setter:
e White:
Everything OK, the beam setter is in the adjustment
range.
e Yellow:
The beam setter is angled away from vertical by more
than 2 %, quick test and individual test no longer possi-
ble.
e Red:
The beam setter is angled away from vertical by more
than 4 %, no measurements possible.

The inclinometer is used to compensate for a slight incline
of the surface on which the beam setter is standing. The in-
clination is measured crosswise and lengthwise and consid-
ered in the calculation for display of data on the screen.
The display on the screen then corresponds to the value
that would result if the beam setter were standing perfectly
upright.

! The horizontal alignment laser is not affected by the incli-
nometer, as this could lead to incorrect alignment of the
headlamps in the event of crosswise inclination.

i

Fig. 37:  Incorrect result of measurement due to crosswise inclination

Very exact alignment of the beam setter is required for the
new, intelligent lighting systems. To allow glare-free adjust-
ment of the headlamps, Beissbarth recommends use of a
rail system.

Use of the 1 692 105 080 rail system ensures not only exact
alignment of the beam setter, but also time savings. It is
then no longer necessary to level and align the beam setter
in front of each headlamp. Only the height of the light box
needs to be adjusted. This simplifies measurement and
improves measurement accuracy.
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6.2 Vehicle preparation

A DANGER - Risk of asphyxiation from ex-
haust fumes!

Extraction of the harmful exhaust fumes produced

by combustion must be ensured when working in

enclosed areas with the engine running.

> Ensure good ventilation.

> Always carry out headlamp testing when ex-
haust gas extraction system is switched on.

! On vehicles with air suspension, start the engine five
minutes before the test and perform checking/adjustment
with the engine running! Follow the vehicle manufactur-
er's instructions for headlamp adjustment.

1. Make sure the headlamps are clean and dry.

2. Only for vehicles with manual headlamp range control:
Set controller to "0".

3. Only for vehicles with automatic headlamp range control:
Bring headlamp to basic position with the assistance of a
diagnostic device.

4. Remove anything which could affect correct positioning
of the vehicle, e.g. mud, snow or ice.

5. Set the vehicle wheels to face straight ahead.

6. Make sure the vehicle frame is not bent.

7. Check tire pressure according to manufacturer's specifi-
cations.

8. If necessary, comply with the vehicle manufacturer's
conditions during adjustment (e. g. tank full, tire inflation
pressure, etc.).

9. Start the engine.

=>» The beam setter can be positioned.

6.3 Alignment to vehicle

Position the device approx. 30 - 50 cm in front of the head-
lamp to be checked.

=

| —
Fig. 38:  Positioning beam setter
6.3.1 Alignment based on vehicle features with

the horizontal laser

Laser radiation can damage the retina. Serious

eye injuries could result.

> Do not aim the laser beam at people, particu-
larly at the eyes and face.

> Do not look directly into the laser source.

> Avoid reflections, e.g. by covering up or
removing any reflective surfaces in the vicinity
of the laser beam.

> Only use for intended purpose.

JAN

1. Search for two symmetrically positioned parts at the front
of the vehicle, for example the two headlamps.

Beissbarth GmbH
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2. Switch on the horizontal alignment laser. ! Beam setters without a rail system must be aligned in
front of each headlamp every time they are used.

(©]

]1 A rail-guided beam setter only needs to be aligned to the
center of the vehicle once. The beam setter can then be
moved to the right of left headlamp.

Switch on the cross laser in the beam setter.

5. With the aid of the cross laser, position the beam setter
vertically and laterally in front of the headlamp to be
checked.

Fig. 39:  Switching on the horizontal alignment laser

1 On/off switch

2 Status light (LED)

3 Height adjustment for horizontal alignment laser
3.

Turn the column with the light box until the two reference

points coincide with the line projected by the horizontal

alignment laser.

= The beam setter is correctly aligned if the laser beam
is parallel to the two symmetrical reference points on
the front of the vehicle. Fig. 41:  Positioning to the headlamp (example)

Fig. 40:  Aligning the device to the vehicle

! In the event of poor laser beam reflection, place a fender
cover or the like on the vehicle to permit better detection
of the laser beam.

! Pay special attention to ensure the accurate alignment of
the beam setter. Only then can the headlamps be adjust-
ed in such a way that no other road users are blinded.
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[EY

6.3.2 Alignment with vertical laser and align-
ment pendulum

! For this alignment method, it is absolutely necessary
to use the height-adjustable track system for the beam
setter!

o
]1 To apply it to the vehicle, magnet holders or vacuum cup
holders can be used depending on the situation.

.,\

(

'}’t'h

Fig. 44:  Vacuum cup holder of alignment pendulum

1 Vacuum cup

2 Bridge
Fig. 42: Alignment pendulum ?1 é?aur:sﬁ]g LIjo;ver for vacuum cup
1 Magnet holder
2 Center point
j E:Sr&hnﬁzed'on table To exchange the holders, loosen the knurled nut (3) slightly
5 Retaining bridge and pull the holder out of the slit and to the side. Insert the
6 Counterweight other holder into the slit and tighten the knurled nut again.
Pay attention to the washer (4) of the magnet holder when
doing this.
To tighten the vacuum cup and loosen it again, operate the
clamping lever.
1. Clean the rear of the vehicle in the middle area in order
to avoid damage to the coating.
Fig. 43:  Magnet holder of alignment pendulum Fig. 45:  Cleaning area
1 Magnet

2 Bridge 2. Clean the contact surface of the magnet holder or the
2 \valusrrlg: nut vacuum cup before attaching to the vehicle.
3. Attach the centered alignment pendulum to the rear of
the vehicle.

o
]1 As an aid to centering, the manufacturer's emblem can,
for example, be useful.
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Fig. 46:  Attaching the alignment pendulum

1

4.

Alignment pendulum

Align the alignment pendulum exactly to the middle of
the vehicle by means of the center point (Fig. 47 / 3). To
accomplish this, loosen the two knurled nuts (Fig. 47 / 1)
and shift the bridge (Fig. 47 / 2) in such a way that the
center point is exactly in the middle of the vehicle.

Y

x\lz

Fig. 47:  Fine adjustment of alignment pendulum

1
2
3
5
6

Knurled nut

Bridge

Center point

Switch on vertical line laser.

Turn the column with the light box until the vertical laser
line corresponds to the middle of the reflection table and
the alignment pendulum as well as the center point in
front (e.g. manufacturer's emblem).

¢\1

f— 4

D#js

Fig. 48:  Laser lines

1 Reflection table on alignment pendulum
2 Vertical laser line
3 Center point at front (e. g. manufacturer's emblem)

! Pay special attention to ensure the accurate alignment of
the beam setter. Only then can the headlamps be adjust-
ed in such a way that no other road users are blinded.

=» The beam setter is correctly aligned if the laser line can be
seen on the alignment pendulum.

6.3.3 Antenna positioning device

If the alignment pendulum cannot be attached to the vehicle,
an antenna positioning device is available from Beissbarth.

Fig. 49:  Antenna positioning device

1 Antenna positioning device

2 Roof antenna on vehicle

The antenna positioning device can be purchased under the
number 1 690 381 292.
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6.4 Switching on the device 3. The start screen appears.

! If the icon "Battery charging" in the LCD display shows 14.06.2019:14.26
that the charge status of the storage battery is too low,
the beam setter must be charged with the storage battery
charging device. The device can also be operated with
the storage battery charging device but in this case the
storage battery is not charged.

aib

Settings

If the icon "Battery charging" appears in the LCD display,
printing with the built-in printer is not possible.

1. Press the "ON / OFF" key at the side of the light box.
= The device is switched on.

S Fig. 51:  Start screen

— Official test button >+ see ,6.6 Official test".

- Individual test button >+ see ,6.8 Individual test".

— Quick test button 3@'«: see ,6.7 Quick test”

— Data entry / data change in database button
d>: gee ,6.12 Database®

— Archive button %: see ,6.13 Archive”

— Data import / export button € . see ,6.14 Data
import / export*

— Settings button @: see ,7. Settings”

Fig. 50:  Switching on the device

1 Button for turning on and off

2. Wait a few seconds for the self-check of the device and
the booting of the visualization.
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6.5 Prerequisites for measurement 6.6 Official test

! Devices with trolley must be checked for exact height-ad- ! Comply with the prerequisites for headlamp adjustment
justment for each individual headlamp before each test / in ,6.5 Prerequisites for measurement”.
configuration (,6.1.2 Horizontal deployment®).
Select the official test by pressing the Official test button
! Devices with a trolley must be individually aligned for .
each headlamp using the alignment laser. 1. Select vehicle data using the registration number.

! The inclination of the bright-dim border of the headlamps
must be in accordance with the relevant ECE Directive: =
— For low beams that are max. 80 cm from the ground,

the inclination must be at least -1%. Vehicle data | Beams data
— For low beams with a distance of more than 80 cm e R & meBISE
and less than 100 cm from the ground, the inclination Plate —
can be -1% or -1.5%. To be able to exclude blinding Make =
of oncoming traffic, a value of -1.5% is preferable. Model

— For low beams with a distance of more than 100 cm
from the ground, the inclination must be at least
-1.5%.

Km

! Always set the headlamp inclination and all other neces-

sary parameters according to manufacturer's specifica- Fig. 52:  Vehicle data selection
tions. 1 Select using registration number
o Or -
]1 All direction information is based on the driving direction. 2. Click on the F. button.
1 2

™ g
e

M1: Car max 8 seats

seats
M1G: Offroad max 8 seats

M ver 5t
N1: Truck max 3,5t
N1G: Offroad truck max 3,!

N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

=
(=}
=) I
=]
]
9
»
(=)

3 4 5

Fig. 53:  Vehicle data entry

Create new record
Vehicle category
Registration number
Vehicle make
Vehicle model

a b wNn -

w

Select vehicle category.

4. Enter the registration number, vehicle make and model
via the keyboard.

5. Switch to the Headlamp data tab.

6. Check the settings on the Headlamp data tab.
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7. Select the type of low-beam headlamp.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)
Intelligent functions UK (left drive)
Light type i Lec SAE

Beam nominal height VOR

Beam nominal inclination

Fig. 54:  Selecting the type of low-beam headlamp

8. Select the intelligent headlamp function.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec - Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Fig. 55:  Selecting the intelligent headlamp function

9. Select the light source.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions Xonou
Light type Bi Xenon

Beam nominal height

O)
©)
©)
¢

Beam nominal inclination

Fig. 56:  Selecting the light source
10. Determine the height of the center of the headlamp and
enter it in the input box "Headlight height".

o
]1 The height of the headlight can be entered in centimeters
or inches. Conversion takes place automatically.

11. Enter the headlight inclination according to the manufac-
turer's specifications in the "Headlight inclination" input
box.

The inclination of the headlight can be entered in per-
cent, centimeters/10 m or degrees. Conversion takes
place automatically.

=

12. Check the value for the horizontal calibration in the input
box "Horizontal calibration" according to the manufactur-
er's specifications and change if necessary.

13. Select the number of headlamps.

Operation | MLD 9000 | 81 |en

14. Select the headlight type for the right and left headlight.

Number of beams ZD Lowbeam

0 Highbeam

SD  Mixed

Fig. 57:  Selecting the headlight type

15. Select if the vehicle is equipped with fog lamps and
select respective data.

Fog beams Yes No

@ Halogen
@ Xenon
d Led

Fog beam light type Halogen >

Fog beam height e )
< & 300 cm 11.81 in

Fog beam inclination

Fig. 58:  Selecting the fog lamps
16. Click on the floppy disc symbol to save the record.
17. Click on the »-+ symbol in the header to start the test.

o

]1 The user should check all headlamps. The software
specifies the sequence of the individual tests.

o

]1 The direction information is always based on the driving
direction.

o
]1 After the start, further operation is analogous to the indi-
vidual test as described as of section 6.8.1.

Beissbarth GmbH
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6.7 Quick test 4. Enter the headlight inclination according to the manufac-
turer's specifications in the "Headlight inclination" input

With the quick test, the user can choose which headlamps box.

are to be tested. The test sequence can also be selected

individually. ]1 The inclination of the headlight can be entered in per-

1. Select by pressing the Quick test button 3, cent, centimeters/10 m or degrees. Conversion takes

2. Select the intelligent headlamp function. place automatically.

Vehicledeta)|[Beamsdata 5. Check the value for the horizontal calibration in the input
Beam type ECE (European) box "Horizontal calibration" according to the manufactur-
Intelligent functions A : er's specifications and change if necessary.

Uight tyme . Prar—ae 6. Select if the vehicle is equipped with fog lamps and
Beaminominal hegt b a2 select respective data.

Fig. 59:  Selecting the intelligent headlamp function fogbeamspress e No (&) Halogen

Fog beam light type Halogen > @ Xenon
3. Select the |Ight source. Fog beam height 30.0 cm  1.81 in Ms Led

e Fig. 61:  Selecting the fog lamps

Halogen

g 7. Click on the B8 symbol in the header to start the test.

Beam type ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec Bi Xenon

Beam nominal hei

o
]1 The direction information is always based on the driving
direction.

Beam nominal inc

o
Fig. 60:  Selecting the light source ]1 After the start, further operation is analogous to the indi-
vidual test as described as of section 6.8.1.
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6.8 Individual test

! Comply with the prerequisites for headlamp adjustment
in ,6.5 Prerequisites for measurement®.

With individual testing, the user can choose which head-
lamps are to be tested. The test sequence can also be
selected individually.

Select tr!e individual test by pressing the Individual test
button »-+.
1. Select vehicle data using the registration number.

RN

Vehicle data | Beams data

Category MI: Car max 8 seats
Plate
Make

Model

Fig. 62:
1 Select using registration number
or

2. Click on the + button.

Vehicle data selection

M1: Car max 8 seats

ar over 45km/h

cycle over 45km/h
=%  L6e: Quad max 45km/h

5 4 3

Fig. 63:
Create new record
Vehicle category
Registration number
Vehicle make
Vehicle model

Vehicle data entry

a b wOwN =
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3. Select a vehicle category.
Enter the registration number, vehicle make and model
via the keyboard.

5. Switch to the Headlamp data tab.

6. Check the settings on the Headlamp data tab.

or

7. Select the type of low-beam headlight.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Fig. 64:  Selecting the low-beam type
8. Select the intelligent headlamp function.

Vehicle data | Beams data

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height = q MatrixV2

Fig. 65:  Selecting the intelligent headlamp function

9. Select the light source.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions DLA Xenon

Light type Bi Led Bi Xenon

e al height X
Be nominal h 69.0

O)
©)
©)

Beam nominal inclination 1.0

Fig. 66:  Selecting the light source
10. Determine the height of the center of the headlight and
enter in the input box "Headlight height".

@)
]1 The height of the headlight can be entered in centimeters
or inches. Conversion takes place automatically.

11. Enter the headlight inclination according to the manufac-
turer's specifications in the "Headlight inclination" input
box.

12. Check the value for the horizontal calibration in the input
box "Horizontal calibration" according to the manufactur-
er's specifications and change if necessary.

The inclination of the headlight can be entered in per-
cent, centimeters/10 m or degrees. Conversion takes
place automatically.

=

Beissbarth GmbH
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13. Select the number of headlights. 6.8.1 Menu bar Individual testing
14. Select the headlight type for the right and left headlight.

1 2 345 6789 10 11

Z0D Low beam

=0 Highbeam

=D Mixed

Fig. 67:  Selecting the headlight type
Fig. 69:  Menu bar Individual testing (example)

Back to the main menu
Back to vehicle selection
Start selected test / measurement
Show initial measurement / results
Print test report
Headlight test low beam left
Select the DLA headlamp on the left
Headlight test high beam leftt

9 Headlight test fog light left

10 Registration number selected vehicle
Fig. 68:  Selecting fog lamps 11 Category selected vehicle

15. Select if the vehicle is equipped with fog lamps and
select respective data.

O~NO O WN =

16. Click on the floppy disc symbol to save the record. ﬁ The menu bar only displays a selection of headlamps
17. Click on the >+ symbol in the header to start the test. that have also been selected when entering the vehicle
o data.
]1 The direction information is always based on the driving

direction. Functions of the menu bar Individual testing

Menu item Description

1 Return to the main menu at any time.

2 Back to vehicle selection in the Individual Test win-
dow.

8 Start selected test / measurement.

4 Show initial measurement / results
5 Print test report

6,7,8,9 Select the headlight to be tested.
Start the measurement with the selected headlight.

10, 11 Display of vehicle category and registration number of
the selected vehicle.
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6.8.2 Individual test procedure

Select the desired headlight and side for testing or setting.
To retain the current settings for the selected headlight, first
click on the "Incoming measurement" button.

Click on the "Save incoming measurement" button to
save the measured values of the incoming measurement.

12 3 4 5 6

(/BB B da:

2D Left low beam

5.36 °©

O

11 10 9 8 7

Fig. 70:  Low beam cut-off line

Save data

Save incoming data

Prepare the test protocol

Yaw angle

Pitch angle

Headlight illuminance
Required adjustment direction
Actual position of cut-off line
Coordinate plane

Tolerance for cut-off line
Headlight and headlight position

Red line:
If the current position of the cut-off line is not within the
allowed tolerance, the position of the cut-off line is dis-
played in red.
e Blue line:
Shows the optimal setting angle. As soon as the cut-off
line enters the permissible tolerance, the color of the line
switches to light blue.
e llluminance:
Is displayed at the upper right and must be in the green
range.
e Save:
Click on the "Save data" button to save the displayed
data.

© 0O ~NOO OO~ WN -~

-
- o
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Select the next headlight after each measurement.

Repeat the procedure for all desired headlights.

The essential difference of the setting views for the high
beams and fog lamps lies only in the different cut-off lines of
the headlights and their tolerance zones.

ED Left high beam

0.00°

-21.60 °

83 Ix

Intensity

Fig. 71:

1 Tolerance range (central mark) for spot at center of light bundle
2 Actual position of spot at center of light bundle

Center of light bundle - high beam

#D Left fog beam

Fig. 72:

1 Target position of cut-off line
2 Actual position of cut-off line

Cut-off line - fog lamps

A test protocol can be created following the measurement.
To do so, click on the "Create test protocol" button. The
files are saved to the desired folder on a network.

Beissbarth GmbH
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6.9 Test result

1 2

w
N
a
e}

16 Begin 2019-03-08 13.32
15 ZD Left low beam
-0.46°
-0.46° —Q/
— 1
14 -0.57°

-0.20° |i 0.00°

13k'cd U

ED Left high beam

13

Fig. 73:  Test result

Back to the main menu
Back to vehicle selection
Create and save test protocol
Registration number of vehicle displayed
Selected vehicle category
Overall test result (see ,Result icon®)
Graphic for left / right low beam
Test result for individual light not OK
Required adjustment direction

0 Lateral observational”

= OO ~NOOOD~WN--

=)

e § [x

@EISSBARTH'
) 7
End 2019-03-08 13.35
Z ’ 8
Lights sum 2B Right low beam
137ked e
Low beams -0.46° | 5
difference i
QOOOA) -0.57°
1.36° i 0.00°
High beams
difference '
O% & 9

13kcd

Light type
=@ Right high beam

12 1" 10

11 Illuminance of individual headlights

12 Overall light intensity and observational errors of headlights among
each other

13 Required adjustment direction (here within the tolerance)

14 Height observational®

15 Test result for individual light OK

16 Date and time for start and end of measurement

By clicking in an individual test result (e.g. Fig. 73 /7),

the test result for the headlight is displayed individually.

=

Depending on the number of tested headlamps, the

result may not be completely displayed on the screen. In
this case, click and hold the left mouse button to move

the screen content up- or down.

" Values with a small arrow in the left corner are incoming measure-
ment values. Values on a dark background are after-adjustment
values.
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Meaning of the result icons

Icon Meaning

Red icon:

e Overall result: at least 1 test not OK

o Individual test result: at least 1 test item not OK

e Menu bar Individual test: test of respective headlight not OK
e Menu bar Official test: at least 1 test not OK

e Vehicle list in the archive: at least 1 test not OK

Yellow icon:

e Overall result: at least one test canceled prematurely

o Individual test result: test cancelled prematurely

e Menu bar Official test: at least one test cancelled prematurely

e Vehicle list in the archive: at least one test was canceled prematurely

o OQverall result: all tests OK

o Individual test result: test OK

e Menu bar Individual test: test of respective headlight OK
o Official test menu bar: all tests OK

o Vehicle list in the archive: all tests OK

Tab. 1: Result icon
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6.10 Intelligent headlamp systems
6.10.1 Headlamps with Dynamic Light Assist
(DLA)

! Pay special attention to ensure the accurate alignment of
the beam setter. Only then can the headlamps be adjust-
ed correctly so that no other road users are blinded.

For the adjustment of headlamps with Dynamic Light
Assist (DLA), it is necessary to bring the headlamps into
the basic settings mode by means of a diagnostic device
in order to generate a test pattern. Only in this way are
the test and adjustments possible!

Condition vehicle according to manufacturer's specifica-
tions.

1. Under Intelligent functions on the Headlamp
data tab, select the DLA function.

Vehicle data | Beams data
None

Beam type ECE (European)

DLA

Intelligent functions A " s

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height e trixV2

Beam nominal inclination

Fig. 74:  Selecting DLA

2. When all other settings are correct, press .

3. Connect the diagnostic device and set the headlamps to
the basic settings.
= The headlamps are now in the special settings mode

and a special test pattern is generated.

4. Position the beam setter in the center of the left head-
lamp and check the parallelism to the vehicle by means
of the laser.

For the exact positioning in front of the headlamp, use
the built-in cross and line laser.

=)

5. Select the C'5 button for the left DLA headlamp.

6. Press the > button to start the test.
= The light distribution of the DLA headlamp on the left

is shown.
0.00 °

89 Ix

& | eft DLA low beam

0.00 °

Rotation

Fig. 75:

Light distribution of DLA headlamp on the left

7. Set the headlamps in such a way that the measuring
lines proceed centrally in the tolerance field.
= The correct adjustment is signaled by a blue marking

of the measurement lines.

8. Press the H button (Save).

9. Test the headlamp on the right side of the vehicle in the
same way.

10. Test the settings of the headlamps in the low beam
mode.

CAUTION - Checking of the DLA
headlamp!

Upon completion of the adjustments, a check
of the low beam must be carried out.

The side adjustment of the headlamp may
not be adjusted further during the check. Only
adjustment of the height is allowed!

1692 104 652 2020-07-16
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6.10.2 Headlamps with matrix function (vehi-
cles by Audi)

! Pay special attention to ensure the accurate alignment of
the beam setter. Only then can the headlamps be adjust-
ed correctly so that no other road users are blinded.

! The matrix LED headlamp must be calibrated with a
diagnostic device.

! First adjust the low beam. Calibration of the matrix beam
high-beam function then follows.

! Comply with the testing and adjustment prerequisites of
the vehicle manufacturer.

After the following tasks, the matrix headlamp must be
calibrated:
— Headlamp position has been changed (removal and
installation, loosening of the mounting screws).
— Power module for matrix headlamp has been re-
placed.
— Front camera for assistant systems was removed and
installed.
— Windshield was removed and installed.
— The toe on the rear axle has been set.
— In the error memory of the headlamps "no or wrong
basic configuration / adaptation" has been entered.

Calibrating the matrix headlamps
1. Under Intelligent functions on the Headlamp
data tab, select the matrix function.
Vehicle data | Beams data

& oA

Intelligent functions DLA LT

Beam type ECE (European)

Light type ‘b Matrix

Beam nominal height

69.0 cm 2707 in Me T MatrixV2

Fig. 76:  Selecting matrix

2. When all other settings are correct, press Save .

3. Connect the diagnostic device and set the headlamps to
the basic settings.

4. Follow the instructions in the workshop manual for cali-
bration of the headlamps.

5. Test the settings of the headlamps in the low beam
mode.

o

]1 After this, you will be prompted to determine / read and
enter the angle value on the inner segment edge of the
headlamp by means of the beam setter.

! No mechanical configuration of the headlamps follows.

6. Position the beam setter in the center of the left head-
lamp and check the parallelism to the vehicle by means
of the laser.

o

]1 Cover the headlamp with a thin sheet of paper to facili-
tate better positioning to the reference segment. For the
exact positioning, use the built-in cross laser.

Fig. 77:

Positioning to the matrix reference segment

Beissbarth GmbH
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7. Select the button for the left matrix reference segment
oz
8. Pressthe > button to start the test.
= The light distribution of the matrix headlamp on the
left is displayed.

4t Left Matrix beam

30"

1
i
I

Fig. 78:  Matrix reference segment measurement

9. Read the angle value of the inner reference segment
edge (HL) and enter into the diagnostic device. Pay
attention to signs (+/-) when doing this.

10. Press the Save button .

11. Test the headlamp on the right side of the vehicle in the
same way after the prompt of the diagnostic device.

12. Follow the information on the diagnostic device to com-
plete the calibration.

13. After completion of the calibration, read the error memory
and remove / delete the errors present.

6.10.3 Headlamps with matrix function (HD

matrix)

! Pay special attention to ensure the accurate alignment of
the beam setter. Only then can the headlamps be adjust-
ed correctly so that no other road users are blinded.

! The HD matrix LED headlamp must be calibrated with a
diagnostic device.

! First adjust the low beam. Calibration of the HD matrix
beam high-beam function then follows.

! Comply with the testing and adjustment prerequisites of
the vehicle manufacturer.

After the following tasks, the HD matrix headlamp must be
calibrated:

Headlamp position has been changed (removal and
installation, loosening of the mounting screws).
Power module for matrix headlamp has been re-
placed.

Front camera for assistant systems was removed and
installed.

Windshield was removed and installed.

The toe on the rear axle has been set.

In the error memory of the headlamps "no or wrong
basic configuration / adaptation" has been entered.

1692 104 652 2020-07-16
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Calibrating the HD matrix headlamps 7. Select the button for the left matrix reference segment
1. Under Intelligent functions on the Headlamp ey
data tab, select the HD matrix function. 8. Press the > button to start the test.

= The light distribution of the HD matrix headlamp on
the left is displayed.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)
+& Left Matrix 2 beam V33
H 59"

Intelligent functions DLA

Light type

a | heigh
Beam nominal height 69.0 em 2747

Beam nominal inclinatic

Fig. 79:  Selecting HD matrix

]
2. When all other settings are correct, press Save .
3. Connect the diagnostic device and set the headlamps to
the basic settings.

4. Follow the instructions in the workshop manual for cali- Fig. 81:  Matrix reference segment measurement
bration of the headlamps.
5. Test the settings of the headlamps in the low beam 9. Read the angle value of the inner reference segment
mode. edge (HL) and the headlamp inclination angle value, and
o enter them into the diagnostic device. Pay attention to
]1 After this, you will be prompted to determine / read and signs (+/-) when doing this.
enter the angle value on the inner segment edge of the 10. Press the Save button H .
headlamp and the headlamp inclination angle value by 11. Test the headlamp on the right side of the vehicle in the
means of the beam setter. same way after the prompt of the diagnostic device.
12. Follow the information on the diagnostic device to com-
! No mechanical configuration of the headlamps follows. plete the calibration.
13. After completion of the calibration, read the error memory
6. Position the beam setter in the center of the left head- and remove / delete the errors present.
lamp and check the parallelism to the vehicle by means
of the laser.

o

]1 Cover the headlamp with a thin sheet of paper to facili-
tate better positioning to the reference segment. For the
exact positioning, use the built-in cross laser.

Fig. 80:  Positioning to the matrix reference segment
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6.10.4 Ford LED headlamp with anti-glare high
beam (ILS)

! Pay special attention to ensure the accurate alignment of
the beam setter. Only then can the headlamps be adjust-

ed correctly so that no other road users are blinded.

For the adjustment of headlamps with Dynamic Light

Assist (DLA), it is necessary to bring the headlamps into
the basic settings mode by means of a diagnostic device

in order to generate a test pattern. Only in this way are
the test and adjustments possible!

tions.

1. Under Intelligent functions on the Headlamp
data tab, select the ILS function.

Intelligent functions

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Fig. 82:  Selecting ILS

2. When all other settings are correct, press .

3. Position the beam setter in the center of the left head-
lamp and check the parallelism to the vehicle by means
of the laser.

o
]1 For the exact positioning in front of the headlamp, use
the built-in cross laser.

Condition vehicle according to manufacturer's specifica-

Connect diagnostic device.

Set the headlamps to the "basic settings" by means of

the diagnostic device.

= The headlamps are now in the low beam settings
mode.

Test the settings of the headlamps in the low beam

mode.

Carry out the tests for the right headlamp in the same

way.

= Configuration of the low beam light complete.

Follow the instructions on the diagnostic device and set

the headlamps to the "High beam basic settings".

= The headlamp is now in the high beam settings mode
and a special test pattern is generated.

Position the beam setter in the center of the left head-

lamp.

o
]1 For the exact positioning in front of the headlamp, use

the built-in cross laser.
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10. Select the button for the left ILS measurement = - . 6.11 SAE, VOR and VOL headlights
11. Press the > button to start the test.

= The light distribution of the ILS headlamp on the left Adjust the beam setter as described in ,6.6 Official test” or

is displayed. ,6.8 Individual test” or ,6.7 Quick test".
o @)
]1 Ared line indicates that the headlamp is not correctly ]1 The settings for VOL headlights are similar to the Euro-
centered. When correctly centered, the line is within the pean asymmetric low beam headlight.

permissible tolerance limit and the color changes to blue. o
J1 The VOL and VOR headlight types differ in terms of

12. Set the headlamps in such a way that the measuring line where the cut-off line (pitch angle) is measured.
is in the center of the tolerance field. e VOL headlight: Measurement of the cut-off line (pitch
13. Press the button (Save). angle) to the left of the vertical line.
14. Carry out the tests for the right headlamp in the same o VOR headlight: Measurement of the cut-off line (pitch
way. angle) to the right of the vertical line.

e Further information available in the section ,5.3 US —
SAE Standard”.

Beissbarth GmbH 1692 104 652 2020-07-16



en | 94 | MLD 9000 | Operation

6.12 Database

o

]1 Data on the vehicle, the headlights and its owner are
entered in the "database" window.

o

]1 Heed the information on data protection in the section
»3.2 Processing personal data“.

o

]1 Issue a PIN code to safeguard personal data (,,7.1 Gen-
eral information tab®). Then, the beam setter cannot be
started without the PIN code.

<

Vehicle data | Beams data | Owner data

Category M1: Car max 8 seats

Fig. 83:  Menu bar

Record forward / backward

Edit record displayed in the window
Delete record displayed in the window
Create new record

Archive vehicle test data

Find records

oG WN -

Use the arrows (Fig. 83 / 1) to switch between existing
records.

If an existing record is displayed in the window, it can be
edited after you click on the button (Fig. 83 / 2). After
you click on the A button, the button changes into a floppy
disk. After the record has been edited, it must be saved by
clicking on the floppy disc symbol.

A record displayed in the window can be deleted by clicking
on the "Trash bin" button (Fig. 83/ 3).

! Deleting cannot be undone!

Clicking on the "+" button creates a new record, which can
then be filled out (,6.12.1 Creating a new record®).

Clicking on the "Archive" button (Fig. 83 / 5) opens the re-
cord archive (,6.13 Archive®).

Clicking on the "Search" button (Fig. 83 / 6) opens the
search function. Different search options can be selected
to find records (,6.12.2 Finding a record acc. to the vehicle®
and ,6.12.3 Finding a record acc. to the vehicle owner®).

6.12.1 Creating a new record
o
]1 Select the "Vehicle data" tab.

1. Click on the & button (Fig. 83/ 4).
= The data entry window opens.

= /< >E>S*

(BEISSBARTH'

Vehicle data | Beams data | Owner data
M1: Car max 8 seats

Categor
E90Y; MIG: Offroad max 8 seats

Plate
le over

Make le over 5t

Model N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!
Km
N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

118819080908

Fig. 84:  Selecting a vehicle category

2. Select the vehicle category form the list box.

3. Enter the registration number, vehicle make and model
via the keyboard.

4. Switch to the Headlamp data tab.

5. Check the settings on the Headlamp data tab.

or

6. Select the low beam headlight type from the list box.

Symmetric

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type i Lec SAE

Beam nominal height = VOR

Beam nominal inclination

Fig. 85:  Selecting the low-beam type

7. Select the intelligent headlamp function from the list box.

Vel data | Beams data

Beam type ECE (European)
Intelligent functions
Light type i Lec Matrix

Beam nominal heigl fon ey MatrixV2

£ MRR1RE
Beam type
Halogen

Intelligent functions Xenon

Light type i Lec Bi Xenon

Beam nominal he -— Led

Beam nomina

Fig. 87:  Selecting the light source

1692 104 652 2020-07-16
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9. Determine the height of the center of the headlight and
enter in the input box "Headlight height".

(@]

]1 The height of the headlight can be entered in centime-
ters or inches. The respective conversion takes place
automatically.

10. Enter the headlight inclination according to the manufac-
turer's specifications in the "Headlight inclination" input
box.

o

]1 The inclination of the headlight can be entered in per-
cent, centimeters/10 m or degrees. The respective
conversion takes place automatically.

11. Select the number of headlights.
12. Select the headlight type for the right and left headlight
from the list box.

Z0 Lowbeam

Fig. 88:

Selecting the headlight type

13. Select if the vehicle is equipped with fog lamps and
select respective data.

No @ Halogen
@ Xenon
d Led

Fog beam light type oge >
Fog beam height

cm 11.81 in
Fig. 89:  Selecting fog lamps

14. Click on the floppy disc symbol to save the record.
15. Not saving the record will result in the loss of all changes

made.

= /K >DEHS*

@EISSBARTH *

Vehicle data | Beams data | Owner data
First name

Last name

Tax code

Address

zP

Place

Country

Fig. 90:  Vehicle owner data

16. Switch to the respective window by clicking on the "Ve-
hicle owner data" tab and enter the vehicle owner's
data in the fields.

17. Click on the floppy disc symbol to save the record.

! Not saving the record will result in the loss of all changes
made.

Beissbarth GmbH
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6.12.2 Finding a record acc. to the vehicle

To find a vehicle, first select the Vehicle data tab.
Click on the Search button Q in the menu bar
(Fig. 83 / 6). A search window opens.

2

1 Search Filters
Plate
Category
Make

Model

Apply filters

Clear filters 3

4

Fig. 91:

1 Search criterion

2 Search term selection box (list box)
3 Delete selection

4 Start search

Vehicle search

The search for the search term(s) entered follows selection

of a search term from the list box of the corresponding input

box (Fig. 91/ 2). The search result is displayed after you

click on the Start search button (Fig. 91 / 4). Click to se-

lect the desired vehicle from the search result.

= The data for the selected vehicle is displayed in the

window "Vehicle data". All measurements now apply
to the selected vehicle.

In order to delete the search term and display all records

again, click on the Delete search button (Fig. 91/ 3).

o

]1 The search term can only be deleted by clicking on the
Delete search button (Fig. 91 / 3). Deleting via the
keyboard is not possible.

6.12.3 Finding a record acc. to the vehicle own-
er

To find a vehicle owner, first select the Vehicle owner
data tab.

Click on the Search button Q in the menu bar

(Fig. 83 / 6). A search window opens.

2

1 Search Filters

__ Apply filters

Clear filters 3

Fig. 92:
1 Search criterion

2 Search term selection box (list box)
3 Delete selection

4 Start search

Searching for the vehicle owner

The search for the search term(s) entered follows entry of a
search term from the list box of the corresponding input box
(Fig. 92 / 2). The search result is displayed after you click on
the Start search button (Fig. 92 / 4). Click to select the
desired vehicle owner from the search result.

= The data for the selected vehicle owner is displayed

in the window "Vehicle owner data".

In order to delete the search term and display all records
again, click on the Delete search button (Fig. 92/ 3).

o

]1 The search term can only be deleted by clicking on the
Delete search button (Fig. 92 / 3). Deleting via the
keyboard is not possible.

1692 104 652 2020-07-16
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6.12.4 Deleting a record

The record displayed can be deleted by clicking on the De-
lete record button [ (Fig. 83/ 3).

! Clicking on the Delete record button (Fig. 83/3)
deletes the record irrevocably.

6.12.5 Data archive

Click on the "Paper stack" icon (Fig. 83/ 5) in the menu
bar in order to call up archived vehicle test results. A list of
all archived vehicle tests is displayed.

See ,6.13 Archive“ appears.

6.13 Archive

All saved tests are listed in the archive according to when
they are created. The search function (Fig. 93 / 6) can be
used to search or filter acc. to license plate numbers or test
results.

=2 MBB12SE Mi: Car max 8 seats
&> /\ MBBTest

&> /\ MBBTest

= A M t

&> /\ MBB125E

Fig. 93:

Vehicle selection

Back to the main menu

Delete a record

Graphical view of test result

Prepare/Save the test protocol

Search for registration number or test result
Overview of selected vehicle

Archive

~NOoO g WN -

The record for the desired vehicle can be selected via the
vehicle selection (Fig. 93/ 1).

The overview (Fig. 93 / 7) displays the main data for the
vehicle, and the test results. The result of the headlight test
is indicated by the various icons (see Tab. 1 page 87) in
front of the individual test items.

By clicking on the Graphic display of test result but-
ton (Fig. 93 / 4), the test result for all headlights is displayed
graphically (,6.9 Test result”), including all information.

A test protocol in PDF format for printing or saving can be
created by clicking on the Create / save test protocol
button (Fig. 93/ 5).

The record currently displayed can be deleted by clicking on
the Delete record button (Fig. 93 / 3) after a confirmation
prompt.

! Deletion of the records is irrevocable after the prompt
has been confirmed.

Beissbarth GmbH
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6.14 Data import/ export

The "Import / Export data" function allows saving of all saved
data in CSV format.

An "export" folder in which the various CSV files are saved
is then created for export.

Export CSV files

Import CSV files

Export files to USB

Fig. 94:  Data import / export

Click on the Export CSV files button to export the data.
The export is done automatically in several files. The folders
can then be copied to a different location for backup.

Importing data is done in the same way. To do so, click on
the Import CSV files button. All relevant files located

in the "export" folder are then imported. The button is not
active if there are no files available that could be imported.

! The import causes records that have been created in the
meantime to be deleted / overwritten! This may result in
the loss of data!

Clicking on the Export files to USB button writes the
files to an attached USB data storage device as described
above.

7. Settings

Various basic settings for the beam setter can be made in
Settings.
1. Open the settings by pressing the Settings button @

(BEISSBARTH’

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Language English
Theme Dark
Backlight

Standby

Audio Volume

Operator PIN

Operator name

Fig. 95:  Settings
2. Select the desired tab:
— General information
— Business / dealer
— Headlights
— Device
— Parameters
=» The tab with the corresponding settings is displayed.

1692 104 652 2020-07-16
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71 General information tab

Various general settings are made on this screen.

abrw N

(e}

Fig. 96:

1 Language setting, select from list box

2 Appearance, select from list box

3 Brightness of the display, adjustable between 2 and 9 by pressing
the plus and minus buttons

4 Standby, time until screen switches off, adjustable between 10 and
86400 by pressing the plus and minus buttons

5 Volume, adjustable between 0 and 100 by pressing the plus and
minus buttons

6 User information

General settings

o
]1 For easy entry, the on-screen keyboard can be tilted out
(Fig. 8 page 60).

7.2 Business / dealer tab

Information on the business / dealer can be entered on this
screen, along with a PIN to safeguard the settings.

(BEISSBARTH'
S
General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Hame Beissbarth GmbH

VAT number

Address Hanauer Strasse 101

ZIP code 80993

cl Munich

Country

Time zone

Fig. 97:  Business / dealer settings

o
]1 For easy entry, the on-screen keyboard can be tilted out
(Fig. 8 page 60).

7.3 Service tab

On this screen, information on the beam setter can be
viewed, passwords can be entered and updates can be
started.

Additional information on settings and updates can be found
in the service manual for the beam setter.

(BEISSBARTH’

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Service PIN )
Service

Calibration PIN i -
Calibration

System version ICperform-CTF7 2.0.7.0 Update
Camera version 0.8.14

Inclinometer version 114

Calibration expiration

Battery 12.5V-103 %

Fig. 98:  Service tab

o
]1 For easy entry, the on-screen keyboard can be tilted out
(Fig. 8 page 60).

! Allow only an authorized service technician to make the
advanced settings.

Beissbarth GmbH
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7.4 Date and time 8. Maintenance

On this screen, you can set the date and time that the de- 8.1 Cleaning

vice uses internally.

1. Click on date / time on the start screen. Apart from normal cleaning, the device does not require any
1 special maintenance. Only water containing a small quan-

tity of neutral or slightly alkaline detergent is to be used for
cleaning. The water temperature must not exceed 25 °C.
Wipe the components with soft cloths or sponges. Rinse
components with clean water after cleaning.

14.08.2019 14.26

GEISSBARTH *

Qib ! Never use cleaning agents which attack paintwork, coat-
ings or sealing materials:

e Never use solvents (esters, ketones, alcohols, haloge-
nated hydrocarbons).

o Never use abrasive cleaning agents (scouring powder).

e Never use acidic or highly alkaline cleaning agents.

Settings

Fig. 99:  Date / time settings
1 Open date setting
2. Use the plus and minus buttons to set the date and time.

Set Clock
Year

Month

Day

Hour

Minute

Second

Fig. 100: Setting the date and time
3. Complete the setting by clicking on the OK button.

=>» The date and time are saved.

1692 104 652 2020-07-16 Beissbarth GmbH
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8.2 Replacing batteries in the hori- 8.3 Replacing batteries in the verti-
zontal alignment laser cal alignment laser

Parts required: Parts required:

3 batteries, 1.5V, size AA 4 batteries, 1.5V, size AA

! Switch off the laser before exchanging batteries. ! Switch off the laser before exchanging batteries.

1. Slide the battery compartment cover up.

Fig. 102: Vertical alignment laser battery compartment P-Assist S5

1. Open the battery compartment of the vertical alignment
laser P-Assist S5.

2. Remove the storage battery pack by pulling out the
rubber plate.

3. Replace batteries.

! When replacing the batteries, it is essential that the cor-
rect polarity is ensured.

4. Close the battery compartment of the vertical alignment
laser P-Assist S5.

The P-Assist S5 vertical alignment laser
cannot be repaired. Replace the entire vertical
alignment laser if it is defective.

Fig. 101: Batteries in the horizontal alignment laser

1 Battery compartment cover 8.4 Cross laser
2 Batteries
2. Replace all three batteries. The cross laser cannot be repaired. Replace

the entire cross laser if it is defective.
! When replacing the batteries, it is essential that the cor-
rect polarity is ensured!

3. Close the battery compartment cover.

The horizontal alignment laser cannot be
repaired. Replace the entire horizontal align-
ment laser if it is defective.

Beissbarth GmbH 1692 104 652 2020-07-16
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8.5 Checking / calibration

The beam setter must be checked and calibrated regularly to
ensure optimal operation.

For further information and the execution of the maintenance
and calibration, please refer to Beissbarth customer service.

9. Decommissioning

Dismantling and disposal

The device is made primarily of steel. Other materials:

e Plastic,

e cardboard and paper (packaging, documents),

e Coating of the device with scratchproof epoxy powders.
For disposal of the device, the requirements of the local au-
thorities must be complied with.

MLD 9000, accessories and packaging should be

‘ ’ sorted for environmental-friendly recycling.

> Do not dispose MLD 9000 into household waste.

Only for EC countries:

The MLD 9000 is subject to the Europe-
an directive 2012/19/EC (WEEE).

mmmmm Dispose of used electrical and electronic devices,
including cables, accessories and batteries, sepa-
rately from household waste.

Make use of the local return and collection sys-
tems for disposal.

Proper disposal of MLD 9000 prevents environ-
mental pollution and possible health hazards.

1692 104 652 2020-07-16
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10. Technical data

10.1 Ambient conditions
10.1.1 Operation

Property Value/range

Working temperature +5°C - +45°C
41°F-113°F

Humidity 30 % — 60 %

10.1.2 Storage and transportation

Property Value/range

Temperature -25°C—-45°C
-13°F-113 °F

Humidity 20 % — 80 %

10.2 Dimensions and weight

Property Value/range
Dimensions (W x D x H) 1890 x 700 x 600 mm
Weight 60 kg (132 Ib)

Technical data | MLD 9000 | 103 | en

10.4 Horizontal alignment laser

Laser class 2

Beam shape Line, 130° x 0.4 mrad
Laser color Green

Wavelength 520 £ 5 nm

Radiant power <1 mwW

Operating voltage 3-5V

Storage battery Mignon AA 1.5V (3x)

10.5 Vertical alignment laser

Laser class 1™

Beam shape Line 90° x 0.5 mrad
Laser color Green

Wavelength 520 £ 5 nm

Radiant power 10 mW

Operating voltage 45-6V

Storage battery Mignon AA 1.5V (4x)

10.3 Measuring range

10.6 Cross laser

Top and bottom alignment +8% -- -8% (+800 -- -800 mm) Laser class 2

Alignment left and right: 0-1000 mm/10m (0-10 %) Beam shape Line, 130° x 0.4 mrad

Luminosity 0 - 240 Ix Laser color Green

llluminance Lux /1m0 - 150000 Wavelength 520 £5nm
Lux/25m 0 - 240 Radiant power <1mw

Height of optical center point 240 - 1500 mm Operating voltage 3-5V

from ground level

Supply voltage (internal storage 12V

battery)

Input voltage of the storage bat- 100 — 240 V, 50/60 Hz
tery charging device

Beissbarth GmbH
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Pouzita symbolika

V dokumentaci

Vystrazné pokyny - struktura a vy-
znam

Vystrazné pokyny varuji pfed nebezpecim pro uZivatele nebo
osoby, které se nachazi v blizkosti. Kromé toho vystrazné po-
kyny popisuji nasledky hroziciho nebezpeci a opatieni k jejich
zabranéni. Vystrazné pokyny maiji tuto strukturu:

Vystrazny SIGNALNIi SLOVO - druh a zdroj nebez-
symbol peci!
Nasledky nebezpedi pfi nedodrzeni uvedenych
opatfeni a pokynd.
> Opatfeni a pokyny pro zabranéni hroziciho
nebezpedi.

Signalni slovo zobrazuje pravdépodobnost vyskytu a rovnéz
zavaznost nebezpecdi pfi nerespektovani vystraznych poky-
nu:

Zavaznost nebez-
peci pri nerespek-
tovani

Signalni

Pravdépodobnost

slovo vyskytu

NEBEZPECiI Bezprostiedné hrozi- Smrt nebo zavazné
ci nebezpeci zranéni

VYSTRAHA Mozné hrozici Smrt nebo zavazné
nebezpeci zranéni

POZOR MozZna nebezpecéna Lehké
situace zranéni

1.1.2 Symboly - oznaéeni a vyznam

Sym- | Oznaceni Vyznam
bol
! Pozor Varuje pfed moznymi vécnymi $kodami.
o) Informace Pokyny pro pouziti a dal$i
n uzitecné informace.
1. Akce o néko- Vyzva k akci skladajici se z nékolika
2. lika krocich krokd.
= Akce o jed- Vyzva k akci
nom kroku skladajici se z jednoho kroku.
Pribézny Béhem vyzvy k akci je vidét prabézny
= . .
vysledek vysledek.
- Konecny vy-  Na konci vyzvy k akci je vidét koneény vy-
sledek sledek.

Pouzita symbolika | MLD 9000 | 105 | cs

1.2 Na produktu

! Dodrzujte vSechna varovna oznaceni na produktech
a udrzujte je v Citelném stavu.

/A\VORSICHT

/A\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

Obr. 1:  Nélepka vodorovného vyrovnavaciho laseru

o
]1 Umisténi na produktu:

/\ VORSICHT

LASER
1M

Unsichtbare Laserstrahlung,
nicht direkt mit optischen

Instrumenten betrachten
Laser Klasse 1M

Obr. 2: Nalepka svislého vyrovnavaciho laseru P-Assist S5

! Laserové zafeni, nesledujte pfimo pomoci optickych
nastroju, laser tfidy 1M.
Dbejte varovnych upozornéni v kapitole 2.1.

Beissbarth GmbH
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2. Bezpecnostni pokyny

21 Laserové zareni

Nebezpeci poranéni laserem

Nasledkem mUze byt téZké poranéni zraku

> Nikdy se nedivejte pfimo do laserového
zdroje.

> Laserovy paprsek nikdy nemifte na osoby,
obzvlasté na obliej a oci.

> Za ucelem kontroly funkce pfidrzte pfed
vystupnim bodem laseru pfedmét.

> Bezpodminecné musi byt dodrzovano pouziti
v souladu s uréenim.

JAN

Laser tiidy 1M

Vystraha - viditelné laserové zareni!
& (tfida laseru 1M, DIN EN 60825-1:2008)

PFi nedodrzeni nize uvedenych opatfeni a pokynu

muze dojit k trvalému poSkozeni zraku (oslepnuti).

Ovladani:

> Pfistupné laserové zafeni neni pro zrak nebez-
pecné, pokud se pfed vystup laseru neumistuji
zadné optické nastroje (napfiklad lupy, ¢ocky,
teleskopy).

> PFimy pohled do laserového paprsku se nedo-
porucuje ani bez optickych nastroju.

/A\VORSICHT
& A\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

Trida laserového zafizeni oznacuje mozné ohrozeni
zpUsobené pfistupnym laserovym zarenim. Laserovy vykon
< 1mW odpovida tfidé laseru 2 podle IEC / EN60825-1:2014
(EU) a 21CFR1040.10 (USA).

U laserovych zafizeni tfidy 2 se pfistupné laserové zafeni
nachazi ve viditelném rozsahu spektra (400 nm az 700 nm).
PFi nahodném a kratkodobém pohledu do laserového zareni
je oko chranéno o€nim vickem. Laserova zafizeni tfidy 2
smi byt proto pouzivana bez dalSich ochrannych opatfeni,
pokud je zajisténo, Zze neni potfebny zamérny pohled po
delSi dobu (>0,25 s), ani opakovany pohled do laserového
zareni resp. do pfimo reflektujiciho laserového zareni.

PFi poziti Iékd se zpomaluje ochranny reflex
vic¢ka. V dusledku toho se zvySuje nebezpedi
poranéni oCi laserem. V pfipadé medika-

mentozniho oSetfeni doporu€ujeme pouzivat
laserové sefizovaci bryle R1.

Paprsek laserového vyrobku tfidy 2 maze
zpusobit osInéni, oslepnuti bleskem a paob-
razy, predevsim pfi slabém okolnim svétle
prechodnou poruchou zraku nebo strachovou
reakci.

2.2 Nebezpeci uduseni

Vdechnuti kysli¢niku uhelnatého z bézicich spa-
lovacich motor(l vozidel mlze zpUsobit smrt udu-

Senim.

Bezpecnostni opatieni:
> Zajistéte dobré vétrani.
> Instalujte vhodny systém odvodu spalin.

1692104652 | 2020-07-16
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3. Popis produktu

31 Pouziti dle uréeného ucelu

Tento pristroj byl konstruovan za uc¢elem spravné kontroly a
nastaveni svétlomet( motorovych vozidel. Zafizeni se smi
pouzivat pouze k tomuto Ucelu. Jakékoliv pouziti prekradu-
jici ramec téchto specifikaci se nepovazuje za odpovidajici
zamys$lenému pouzivani a muze mit za nasledek poskozeni
zdravi a vécné Skody. Za Skody z toho vyplyvajici odmita
Beissbarth GmbH jakékoliv ruceni.

Vyrobce muze na pfistroji provadét zmény bez pfedchoziho
sdéleni, aby tento pfizplUsobil technologickému pokroku a
specifickym vyrobnim nebo instalaénim poZadavkdm. | kdyz
se zobrazeni uvedena v této pfiru¢ce nepatrné lisi od Vase-
ho pfistroje, vzdy je zaru€ena bezpecnost a Udaje tykajici se
bezpec€nosti.

3.2 Zpracovani osobnich udaji

S pofizenim tohoto zafizeni Vam poskytujeme funkce, s
nimiz mizete ukladat a zpracovavat osobni udaje. Tyto
Udaje jsou tfeba napfiklad k tomu, aby bylo mozné pfifadit
protokoly o provedenych pracich na vozidle k pfislusSnému
drziteli vozidla.

Beissbarth nesbira ani nezpracovava zadné udaje vyuzi-
vanim tohoto zafizeni a nema zadny vliv na zpracovani dat
uloZenych v tomto zafizeni. Dodrzovani pfedpisi na ochra-
nu osobnich Udajl sleduje ve vasem zajmu nami povéreny
provozni pracovnik odpovédny za ochranu osobnich tdaj.
Prejete-li si dali informace nebo vysvétleni, mizete se na
néj obratit.

Pracovnik povéreny ochranou osobnich udaju
Zabezpeceni informaci a ochrana osobnich udaju
Beissbarth GmbH

Hanauer Stralle 101

80993 Miinchen (Munich, Bavaria)

GERMANY

nebo Datenschutz@beissbarth.com
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3.4 Obsah dodavky

PFistroj na sefizovani svétlometll bez méfice sklonu:

Objednaci ¢islo

1692 105 203
1692 105 204
1692 105 206
1692 105 205

Oznaceni

Zakladni jednotka (s pryzovymi koly)
Sloupek

Svételny rozvadeé¢ bez méreni sklonu
Vodorovny vyrovnavaci laser

Akumulator 1692 105 245
Nabijec¢ka kaumulatoru 1692 105 250
Certifikat TUV -

Navod k pouziti
Prohlaseni o shodé

Viz z&pati
1692 104 656

Pristroj na sefizovani svétlometli s méficem sklonu:

Objednaci ¢islo

1692 105 203
1692 105 204
1692 105 207
1692 105 205

Oznaceni

Zakladni jednotka (s pryzovymi koly)
Sloupek
Svételny rozvadé¢ s méfenim sklonu

Vodorovny vyrovnavaci laser

Akumulator 1692 105 245
Nabijec¢ka kaumulatoru 1692 105 250
Certifikat TUV -

Navod k pouziti
Prohlaseni o shodé

Viz zapati
1692 104 656

Ihned po prejimce zkontrolujte, zda byl dodan veskery ma-
terial a zda nedoslo pfi pfepravé k poskozeni pfistroje. Musi
byt informovan zakaznicky servis Beissbarth nebo autorizo-
vany servisni partner.

V pfipadé chybnych, chybéjicich nebo poskozenych kom-
ponent kontaktujte smluvniho prodejce, zakaznicky servis
Beissbarth nebo autorizovaného servisniho partnera. Obal,
v&etné originalniho obalového materidlu uchovejte pro pfi-
pad nutnosti zaslani vyrobku k opravé.

3.5 Zvlastni prislusenstvi
Oznaceni Objednaci ¢Cislo
Sada list 1692 105 080

Sada prodlouzeni lit 1692 105 112

3.3 Prepravni pokyny
PFistroj je dodavan ve specialnim obalu. Nesmi byt sklado-
vana vice nez 2 baleni na sobé.

Balik Hmotnost

60 kg / (132 Ib)

Rozméry

Specialni obal 1890 x 700 x 600 mm

! Dilezité pfepravni upozornéni:
Ve sloupku je na ozubeném femenu namontovano proti-
zavazi. Pristroj smi byt pfepravovan jen tehdy, pokud je

protizavazi upevnéno pomoci pojistného Sroubu. V opac-
ném pFipadé maze dojit k poSkozeni ozubeného femenu,

takZe pak jiz neni mozné prestaveni vysky svételného
rozvadéce.

1692 105 278
1692 105 201
1690 381 124

Snimac¢ méfeni vysky
Ochrana pred prachem

Svisly vyrovnavaci laser
P-Assist S5

Drzak laseru
Vyrovnavaci kyvadlo

Sada (laserovy modul P-Assist S5, drzak
laseru, vyrovnavaci kyvadlo)

Polohovaci pfipravek — anténa

1692 105 251
1692 105 142
1692 105 252

1690 381 292

Beissbarth GmbH
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3.6 Popis pristroje

3.6.1 Prehled

Pristroj na sefizovani svétlometl je vhodny pro kontrolu
vSech typl svétlomett motocykld, motorovych vozidel a
obecnych uzitkovych vozidel. Pfistroj je pojizdny na gumo-

vych kolech. Alternativné muze byt zafizeni instalovano jako
pevna stanice na kolejnicich. Obr. 3 zobrazuje nejdulezit&jsi

komponenty.

Obr. 3:

Vodorovny vyrovnavaci laser

Obsluzny panel s dotykovym displejem
Svételny rozvadéc

Vystupni otvor laserového kfizového paprsku
Sloupek

Vozik

Drzadlo na sloupku

Prehled

©oOoO~NOODRWN -

Vystupni otvory laserd

Vyrovnavaci laser:

K vyrovnani pfistroje na znackach vozidla.

e Obsluzny panel:

Obsahuje barevny monitor LCD s dotykovym displejem.

Vizualizace umoznuje jednoduchym zpusobem provadét

fadu funkci. Pfitom je uzivatel veden pfi kontrole svétlo-
metu.

Rukojet ke svislému prestaveni vodorovného vyrovnavaciho laseru

Svételny rozvadéc:

Je namontovan na sloupku a pomoci jedné ruky mize
byt vySkové prestaven.

Sloupek:

Za Ucelem vyrovnani na vozidle mGze byt oto¢en o cca
30°. Na sloupku je upevnéna centimetrova stupnice. Diky
ni Ize nastavit polohu svételného rozvadéce ke svétlo-
metu. Ve sloupku je na ozubeném femenu namontovano
protizavazi (lehké prestaveni vysky svételného rozvadé-
ce).

Vozik na kole¢kach:

k pojizdéni zafizenim.

2 ze 3 kola je mozno vyskové prestavovat.

1692104652 | 2020-07-16
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3.6.2 Svételny rozvadéc

Svételny rozvadéc¢ obsahuje komponenty ke kontrole a sefi-
zeni svétlometl vozidla.

111098 76 5 4 3

Obr. 4:

Svételny rozvadec

Oto¢ny obsluzny panel

Vodovaha pro horizontalni vyrovnani

Vodici kolecka k prestaveni vysky (4 ks)
Upevnovaci Srouby svételného rozvadéce (4 ks)
Sériové rozhrani

PFipojeni nabijecky akumulatoru

Spinac pro zapnuti a vypnuti

Vstup napajeni (ne v provozu)

9 Sitové rozhrani RJ45

10 Pripojka USB (2x)

11 Tiskarna (volitelné)

12 Stupnice k méfeni vysky s oknem k odecteni hodnoty
13 Vystupni otvory kfizového laseru

O~NOO O~ WN -

3.6.3 Obsluzny panel

PFistroj na sefizovani svétlometu je ovladan pomoci vizuali-
zace na obsluzném panelu (s dotykovym displejem).

Obr. 5:
1 Obsluzny panel

Obsluzny panel s dotykovym displejem

Obsluzny panel je oto¢né uloZeny ve svételném rozvadeédi.
Jednoduchym stisknutim horniho okraje obsluzného panelu
muze uzivatel pfepinat smér pohledu z pfedniho na zadni.
Obsah obrazovky se pfepne automaticky.

1 ¢ %

Obr. 6:
1 Obsluzny panel

Prepinani obsluzného panelu

o "

]1 VSechny uvedené sméry na obrazovce se vzdy vztahuji

ke sméru jizdy vozidla.

Svételny rozvadéc obsahuje laserové zafizeni pro vyhledani

stfedu svétlometu. PFitom je na svétlomet promitan laserovy

kfiz.

O v ” v , . . .

]1 KFizovy laser se po spusténi testu aktivuje automaticky.
POZOR - Pouziti kontrol resp. nastaveni nebo
provadéni procesl, které nejsou popsany v této

dokumentaci mize zpusobit nebezpeéné vysta-

veni zafeni.

Beissbarth GmbH
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3.6.4 Vodorovny vyrovnavaci laser

Vodorovny vyrovnavaci laser slouzi ke spravnému vyrovnani
zafizeni k sefizeni svétlometd pred vozidlem.

Obr. 7:

1 Tlagitko k zapnuti
2 Stavova kontrolka (LED)
3 Nastaveni vySky vodorovného vyrovnavaciho laseru

Vodorovny vyrovnavaci laser

Vodorovny vyrovnavaci laser se zapina kratkym stisknutim
tla¢itka zapnuti. Vodorovny vyrovnavaci laser se pfiblizné po
15 sekundach samocinné vypne.

Vodorovny vyrovnavaci laser Ize také ihned vypnout novym
kratkym stisknutim tlacitka zapnuti.

Pfi delSim stisknuti tlacitka zapnuti na vice nez 3 sekundy
se vodorovny vyrovnavaci laser zapne trvale. Vodorovny
vyrovnavaci laser se pak musi po pouziti vypnout novym
kratkym stisknutim tlacitka zapnuti.

3.7 Vstupni obrazovka

> P¥i vizualizaci se pouZivaji tyto symboly:
1 2 3 4 5

14.08.2019 14.26

Settings

Obr. 8:

Otevreni hlavni nabidky
Vypnuti pfistroje
Polozky nabidek
Datum

Cas

Akumulator

Mé&Fi¢ sklonu

Vstupni obrazovka

~NOoO O wWwN =

Funkce na vstupni obrazovce

Polozka
nabidky

Popis

1 Otevreni polozZek hlavni nabidky z kazdé obrazovky
nebo menu.

PFistroj se po ovéfovaci otazce vypne.
Vybérova nabidka pro rizné podnabidky.
Zobrazuje aktualni datum.

Zobrazuje aktualni ¢as.

Akumulator.

N (o oA WwN

MéfFi¢ sklonu.

(®)
]1 V zavislosti na nastaveni se mohou barvy zobrazeni
vySe odliSovat.

1692104652 | 2020-07-16

Beissbarth GmbH



3.8

Pouzité ikony

Zpét do hlavni nabidky
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Grafické zobrazeni vysledku testu

Vypnout pfistroj

Vydani reportu testu

Vytvoreni nebo odpojeni spojeni pfes sit WLAN

Vytvoreni PDF z vysledku testu

Vytvofeni nebo ukonéeni spojeni pies Bluetooth

Vymazani testu, vysledku testu nebo datového za-
znamu

R

Zavreni klavesnice na displeji

Vysledek testu v pofadku

oo ) Gl

E

Otevreni klavesnice na displeji

Vysledek testu neni v pofadku nebo byl test preru-
Sen

N4
7/|\\¢

Zapnuti nebo vypnuti kfizového laseru

Kamerovy zaznam

Yo

Spusténi rychlého testu

Kamerovy zaznam Stop

.
v
- o -

Spusténi volného testu

Akumulator 100 %

i

-4

Spusténi oficialniho testu

Akumulator 75 %

vAH

Zadani udaju nebo zména udaju v databazi

Akumulator 50 %

Otevreni archivu dat s vysledky testl

Akumulator 25 %

Vyvolani importu nebo exportu dat

/@ |||||||||nn|u@@b@§|: v E L

Akumulator vybity

oL D

Zména nastaveni zafizeni

AN

Svétlomet tlumeného svétla

Y
|

UloZeni vstupniho méreni

Dalkova svétla

UloZeni méreni nebo datového zaznamu

Mlhovky

Spusténi zvoleného testu nebo méreni

N Ve

O OO O

Kombinované svétlomety (tlumena a dalkova svétla)

Vstupni méFeni nebo zobrazeni vysledkl

&

DLA-svétlomet

Zruseni zmén

ILS-svétlomet

Zpét na predchozi obrazovku nebo na predchozi da-

Matrix-svétlomet

CNVAU@ VL

tovy zaznam 2]

Dalsi datovy zaznam = Vybrat svétlomet tlumeného svétla vlevo
zZ
z

Uprava datového zédznamu =z Vybrat svétlomet tlumeného svétla vpravo
zZ
zZ
=

A
-

=

r
L

Vytvoreni nového datového zaznamu

Vybrat svétlomet dalkovych svétel vlevo

0

Hledani datového zaznamu

@O @0

Vybrat svétlomet dalkovych svétel vpravo

Beissbarth GmbH
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Vybrat mlhovy svétlomet vlevo

M1": osobni vozidla, transportér do 3,5 t max 8 mist

Vybrat mlhovy svétlomet vpravo

M1G": vozidlo offroad max 8 mist

Vybrat DLA svétlomet vievo

Vybrat DLA svétlomet vpravo

M2": vozidla do 5 t > 8 mist
N1": uzitkova vozidla do 3,5 t
N1G": uzitkova vozidla offroad do 3,5 t

Vybrat ILS svétlomet vlevo

M3": vozidla > 5 t

Vybrat ILS svétlomet vpravo

N2": uzitkova vozidla do 12 t

Vybrat Matrix svétlomet vievo

N3": uzitkova vozidla > 12 t
N3G": uzitkova vozidla offroad > 12 t

Vybrat Matrix svétlomet vpravo

L1e": motocykl max 45 km/h

Uhel naklonéni

L2e": trike max 45 km/h
L4e": motocykl s boénim vozikem > 45 km/h
L5e": trike > 45 km/h

Uhel zatogeni

L3e": motocykl > 45 km/h

Zdroj svétla halogenovy

L6e": quad max 45 km/h

Zdroj svétla xenonovy

L7e": quad max 550 kg

L8RP UDD

Zdroj svétla bi-xenonovy

Zdroj svétla LED

Zdroj svétla Bi-LED

Typ svétlometu ECE (Evropa)

Typ svétlometu UK (fizeni vlevo)

Typ svétlometu symetricky

Typ svétlometu US VOL

Typ svétlometu US VOR

NOOOOO®®@e® | L I'tml6Rao

Méfi¢ sklonu, barva se méni podle svislé polohy pfi-

stroje k sefizeni svétlomet(:

e Bila:
VsSe v poradku, pFistroj k sefizeni svétlometu je ve
vyrovnané oblasti.

o Zluta:
Ptistroj k sefizeni svétlometu je odchylen od svis-
lice o vice nez 2 %, rychly test a volny test jiz ne-
jsou mozné.

o Cervena:
Ptistroj k sefizeni svétlometu je odchylen od svis-
lice o vice nez 4 %, zadné méfeni jiz neni mozné.

" Kategorie vozidla

1692 104 652

| 2020-07-16
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4. Montaz ~_ 1|

4.1 Montaz zarizeni
Potfebné naradi:

e Rohatka o rozméru 24 mm

e KfFiZovy Sroubovak

Vidlicovy kli¢ vel. 8 mm
Vidlicovy kli¢ vel. 13 mm
Imbusovy kli¢ 1,5 mm

Montaz zafizeni:
1. Vybalte sloupek a matici s podlozkou uvolnéte z hfidele.

—

H-{ ©

Obr. 11:  Sloupek ve voziku utahnéte
1 Matice

2 Podlozka
3 Vozik
4

Obr. 9:  Priprava sloupku PFistroj opét umistéte svisle. Zkontrolujte spravné vyrov-

nani mezi vozikem a sloupkem a otoceni sloupku.
2. Sloupek vsadte do vedeni ve voziku na koleckach. 5. Vybalte svételny rozvadéc a odstrarite oba dolni upevrio-
vaci Srouby. Oba horni upeviiovaci Srouby vySroubujte o
8 mm.

6. Svételny rozvadéc s obéma hornimi Srouby vsadte do
otvoru kluzné patky.

o “’,\, Al

o

Obr. 10:  Sloupek nastréte do voziku. -

GR*\‘.\ _
! Pfi montazi sloupku dbejte na spravnou polohu hfidele. 1

3. Matici s podlozkou opét utahnéte. Pfitom vzdy dbejte na Obr. 12:  VioZeni svételného rozvadéce do vodici patky

spravnou polohu sloupku. 1 Licované pouzdro (4 ks)
7. Svételny rozvadec upevnéte na vodici patce pomoci 4
Sroubl.

! Licovana pouzdra na svételném rozvadeci musi byt
nastavena spravné do odpovidajicich otvor( ve vodici
patce.

Beissbarth GmbH 1692104652 | 2020-07-16
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8. U sloupku odstrarite pojistny $roub protizavazi. 4.2 Nastaveni stupnice k méreni vys-

ky
O . v v , v s -
]1 Stupnice k méfeni vysky musi byt nastavena v souladu s
podminkami pouziti.
@// 1 . Pristroj k sefizeni svétlometl ustavte na pfedpoklada-

® ® ném misté pouziti s Cockou sméfujici ve smeéru vozidla.
. Pristroj k sefizovani svétlometl nivelujte.
. Svételny rozvadéc nastavte na vySku 60 cm.
. Pristroj na sefizovani svétlometl zapnéte.
. Zapnéte kfizovy laser pfistroje na sefizovani svétlometu.
. Na plochu, na které stoji vozidlo, postavte metrové méfit-

% N, ko a odectéte vySku laserové linie.

Obr. 13:  Pojistny Sroub protizavazi

=N

o O B W N

1 Pojistny Sroub

! Pojistny Sroub si ulozte k pozdé&jSimu pouziti.

=» Pokracujte bodem ,4.2 Nastaveni stupnice k méfeni
vysky*“. Obr. 14:  Nastaveni stupnice k méfeni vysky
1 MLD 9000
2 Laserovy paprsek
3 Metrové méfitko
4 Plocha, na které stoji vozidlo (napfiklad LTB 300)

! Vzdalenost vystupniho otvoru kfizového laseru od méfit-
ka nesmi pfesahovat 150 cm.

o

]1 Je-li vzdalenost mezi vystupnim otvorem kfizového
laseru a méfitkem delSi nez 150 cm, provedte méfeni se
samonivelujicim laserem.
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7. Odeétenou hodnotu porovneijte s hodnotou na stupnici 4.3 Montaz svislého vyrovnavaciho
mé&feni vysky. laseru (volitelné)
= Jestlize hodnoty souhlasi, neni tfeba provadét zadné
nastaveni. ]1 P¥i vyrovnani MLD 9000 na vozidle pomoci vyrovnavaci-

ho kyvadla nebo pfipravku k nastaveni polohy s anténou
je potfebny svisly vyrovnavaci laser (1 690 381 124).

1. Zakladni desku upevnéte na sloupku pomoci 3 $roubll s
vnitfnim Sestihranem.

|

\%\

Obr. 15:  Odecet stupnice k méreni vysky

1 Okno k odecteni hodnoty

8. Svételny rozvadéc nastavte tak, aby zobrazoval lasero-
vou linii na méfitku 60 cm.

9. Povolte stavéci Sroub na stupnici k méreni vysky.

v

Obr. 17:  Upevnéni zakladni desky

1 Sroub s vnitfnim Sestihranem M5 x 12 (3 ks)
2 Zakladni deska

Obr. 16:  Nastaveni stupnice k méreni vysky

1 Stupnice k méfeni vysky

2 Stavéci Sroub

10. Stupnici k méfeni vySky posunte, az hodnota odectena
na stupnici k méreni vysky je 60 cm.

11. Utahnéte stavéci Sroub na stupnici k méfeni vysky.
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2. Pfidrzovaci desku upevnéte na zakladni desku pomoci 2 3. Svisly vyrovnavaci laser zaklapnéte na pfidrzovaci desce
Sroubl s vnitfnim Sestihranem. (magneticky drzak).

Obr. 18:  Upevnéni pridrzovaci desky

1 Sroub s vnitfnim estihranem M5 x 12 (2 ks)
2 Pfidrzovaci deska

3 Licované koliky (2 ks)

! Dbejte na spravnou polohu pfidrzovaci desky vuci licova-
nym kolikam.

Obr. 19:  Upevnéni svislého vyrovnavaciho laseru

1 Svisly vyrovnavaci laser

2 Licované koliky (2 ks)

3 PFidrzny magnet

4. Svisly vyrovnavaci laser zajistéte bezpecnostnim lan-
kem.

Bezpodminecné dbejte na to, aby byla vertikalni lasero-
va jednotka spravné usazena na licovanych kolicich a
nebylo ji mozné posunout do strany.

PFistrojem na sefizovani svétlomett nehybejte, pokud
neni svisly vyrovnavaci laser zajistén.

Svisly vyrovnavaci laser musi byt po montazi kalibrovan
servisnim technikem.
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4.4 Bezpecnostni predpisy
> PFistroj smi pouZivat jen autorizovany personal a perso-
nal vySkoleny v pouzivani zafizeni.
PFistroj nepouzivejte v atmosféfe ohrozené vybuchy.
Pracovni oblast musi byt sucha a dostatecné vétrana.
Pfi pojezdu s pfistrojem dbejte na pfitomné osoby.
Kontrola a nastaveni svétlometu probiha pfi bézicim mo-
toru vozidla. Musi byt instalovan systém odvodu spalin.
Vdechnuti oxidu uhelnatého nedopatfenim muze vazné
poskodit organismus.
Zabrante pfimému slune¢nimu zafeni a provozu pfistroje
na sefizovani svétlometl v blizkosti horkych predmétu
(pec, topeni atd.).
> Zabrante umisténi pFistroje na sefizovani svétlomet
v desti nebo na obzvlasté vihkém misté. V opacném
pfipadé mazZe dojit k poSkozeni elektroniky.
> P¥i delSim nepouzivani byste méli pfistroj na sefizova-
ni svétlomett zakryt krytem na ochranu pred prachem
(volitelné pfisluSenstvi).
>V pfistroji na sefizovani svétlometd se nachazi akumula-
tor. Respektujte pfislusné pokyny na vyrobku.
> V pfipadé poruch pfi provozu kontaktujte zakaznicky
servis Beissbarth nebo autorizovaného servisniho part-
nera.
> Pouzivejte pouze ORIGINALNI nahradni dily. Tyto si
muZete vyzadat u zakaznického servisu Beissbarth nebo
u autorizovaného servisniho partnera.
PFi pouziti cizich dilG zanika zaruka.

VVYVY

v

5. Vysveétleni namérenych
hodnot

Nasledujici kapitoly se zabyvaji vysvétlenim nejdllezitéjSich
mérnych veligin, které jsou potfebné pfi sefizeni svétlometa.

5.1 Uhel naklonéni

Nize uvedeny obrazek zobrazuje definici Uhlu naklonéni.
10 m '

€ H
== o8 L
M ooooooeoo--- o oo

Obr. 20:

Definice uhlu naklonéni

e "H": Vyska stfedu svétlometu méfena od podlahy
e "h": VySka obrazu, ktery je svétlometem promitan ve
vzdalenosti 10 m, méfeno od podlahy
e "¢": Uhel nakloné&ni se vypoéita podle tohoto vzorce:
€ =[(H-h) / 1000] x 100

o
]1 Uhel naklonéni je vzdy zaporny, protoze svétlomet se
nastavuje vzdy se sklonem dold.

5.2 Smeérnice ECE

5.2.1 Tlumené svétlo

Nize uvedeny obrazek objasnuje nejdulezitéjSi mérné velici-
ny tlumeného svétla.

\Y

Obr. 21:  Mérné veliCiny tlumeného svétla
e "A": Hranice svétlo-tma, ktera se sklada ze dvou ¢asti:
— vodorovna ¢ast
— vzestupna pfimka, ktera se také nazyva "rameno".
Hranice svétlo-tma musi byt stanovena smérnici v
ramci tolerance.
e "B": Bod zlomu u asymetrického svétla;
stfed u symetrického svétla.

Beissbarth GmbH
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e "C": Odchylka bodu zlomu ve vertikalnim sméru (znama
také jako Uhel naklonéni). Hodnota je vzdy zobrazova-
na jako absolutni hodnota; mozné jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

e "D": Odchylka bodu zlomu v horizontalnim sméru. Hod-
nota je vZdy zobrazovana jako absolutni hodnota; mozné
jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

e "a": Uhel mezi "ramenem"” a horizontaIni &asti hranice
svéetlo-tma (u asymetrickych tlumenych svétel nazyvan
také jako uhel staceni).

e "b": Uhel mezi levou &asti hranice svétlo-tma a horizonta-
lou (nazyvan také uhel klopeni, je zpravidla 0°).

5.2.2 Dalkové svétlo
NiZe uvedeny obrazek objasriuje nejdulezitéj$i mérné velici-

ny dalkového svétla.

Obr. 22:  Mérné veli¢iny dalkového svétla

e "E™ Nulovy bod pfistroje na sefizovani svétlometu (stfed
svétlometu). Tento bod je zakladem pro namérené hod-
noty. Odchylky jsou méfeny od tohoto bodu.

e "F": Oblast tolerance. Nejjasnéjsi bod dalkovych svétel
se musi nachazet v tomto poli.

e "G": Hotspot.

e "H": Vodorovna vzdalenost bodu Hotspot od stfedu. Moz-
né jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

e "I": Svisla vzdalenost bodu Hotspot od stfedu. Mozné
jsou tyto jednotky:
%, cm/10 m, stupné

5.2.3 Mihovky

Mlhovky jsou méfeny podobnym zplsobem jako tlumena
svétla. Rozdil spociva v tom, Ze se hranice svétlo-tma nelo-
mi, ale tvofi prichozi horizontalni linii.

5.2.4 Inteligentni systémy svétlometu

Zavedenim inteligentnich systému svétlometl je stale
pfesné nastaveni téchto svétlometd, urcili vyrobci vozidla
specialni snimek nastaveni téchto svétlometa. Zvolte obra-
zek nastaveni s diagnostickym pfistrojem.

1692104652 | 2020-07-16
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Svétlomety s dynamickym asistentem dalkovych svétel
(DLA)

Nize uvedeny obrazek objasriuje nejdulezitéjSi mérné veli-
¢iny svétlometd s dynamickym asistentem dalkového svétla
(DLA).

\
A
h . h
o]
\
Obr. 23:  Snimek nastaveni pro levy svétlomet DLA
Ve
A
h ] h
o]
\
Obr. 24:  Snimek nastaveni pro pravy svétlomet DLA

e "A" Odchylka hranice svétlo-tma v horizontalnim sméru
od stfedoveé linie. Hodnota je vzdy zobrazovana jako
absolutni hodnota; mozné jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

e "B": Odchylka hranice svétlo-tma ve vertikalnim sméru
od stfedové linie. Hodnota je vZzdy zobrazovéana jako
absolutni hodnota; mozné jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

Svétlomet s funkci Matrix

ny svétlometl s funkci Matrix.

¢

Vv
C
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Obr. 25:  Snimek nastaveni pro levy svétlomet Matrix
V&
C
h h'
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Obr. 26:  Snimek nastaveni pro pravy svétlomet Matrix

e "C": Odchylka hranice svétlo-tma v horizontalnim sméru
od stfedové linie. Hodnota je vzdy zobrazovana jako
absolutni hodnota v minutéch uhlu.

Beissbarth GmbH

1692104652 | 2020-07-16



cs | 120 | MLD 9000 | Vysvétleni namérenych hodnot

Svétlomet s funkci Matrix (HD Matrix)

svétlomett s funkci HD Matrix.

v

L
h h
u
¥
Obr. 27:  Snimek nastaveni pro levy svétlomet Matrix (HD Matrix)
2
2]
h h
v
Obr. 28:  Snimek nastaveni pro pravy svétlomet Matrix (HD Matrix)

e "D": Odchylka hranice svétlo-tma v horizontalnim sméru
od stfedové linie. Hodnota je vzdy zobrazovana jako
absolutni hodnota v minutach uhlu.

e "E" Odchylka hranice svétlo-tma ve vertikalnim sméru
od stfedoveé linie. Hodnota je vzdy zobrazovana jako
absolutni hodnota v minutach ahlu.

Svétlomet Ford LED s neosliujicim dalkovym svétlem
(ILS)

Nize uvedeny obrazek objasnuje nejdulezitéjsi mérné veli-
¢iny svétlometu Ford LED s neoslfiujicim dalkovym svétlem
(ILS).

\
D
h h
v
Obr. 29:  Snimek nastaveni pro levy svétlomet ILS
v‘
D)
h h
\
Obr. 30:  Snimek nastaveni pro pravy svétlomet ILS

e "D": Odchylka hranice svétlo-tma v horizontalnim sméru
od stfedové linie. Hodnota je vzdy zobrazovana jako
absolutni hodnota; mozné jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

1692104652 | 2020-07-16
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5.3 Standard US - SAE

e}

]1 Nastaveni svétiomett VOL/VOR je podobné jako u ev-
ropskych asymetrickych tlumenych svétel.

ﬁ Oba typy svétlometd VOL a VOR se li§i mistem, kde se
meéfi hranice svétlo-tma (Uhel naklonéni).

e Svétlomety VOL: méfeni hranice svétlo-tma (uhel naklo-
néni) vlevo od svislé linie.

e Svétlomety VOR: méfeni hranice svétlo-tma (Uhel naklo-
néni) vpravo od svislé linie.

o
]1 Nastaveni dalkovych svétlomet(i a mlhovek je analogické
s nastavenim normy ECE.

5.3.1 Tlumené svétlo - VOL

@)
]1 Relevantni stranou pro nastaveni je levy, horizontalni
pribéh hranice svétlo-tma.

Obr. 31:  Sveétlomet VOL

e "A" Hranice svétlo/tma.

— Hranice svétlo-tma probiha na levé strané bodu
zlomu.
— Hranice svétlo-tma se musi nachazet v poli tolerance.

e "B": bod zlomu.

e "C": Odchylka bodu zlomu ve vertikalnim sméru (znama
také jako Uhel naklonéni). Hodnota je vZdy zobrazova-
na jako absolutni hodnota; mozné jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

e "D": Odchylka bodu zlomu v horizontalnim sméru. Hod-
nota je vzdy zobrazovana jako absolutni hodnota; mozné
jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné
e "E": Pole tolerance pro nastaveni je hranice svétlo-tma.

Beissbarth GmbH
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5.3.2 Tlumené svétio - VOR

o
]1 Relevantni stranou pro nastaveni je pravy, horizontalni

Obr. 32:

h HV

pribéh hranice svétlo-tma.

Svétlomet VOR

"A": Hranice svétlo/tma.

— Hranice svétlo-tma probiha na pravé strané bodu
Zlomu.

— Hranice svétlo-tma se musi nachazet v poli tolerance.

"B": bod zlomu.

"C": Odchylka bodu zlomu ve vertikalnim sméru (znama

také jako Uhel naklonéni). Hodnota je vZdy zobrazova-

na jako absolutni hodnota; mozné jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

"D": Odchylka bodu zlomu v horizontalnim sméru. Hod-

nota je vzdy zobrazovana jako absolutni hodnota; mozné

jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

"E": Pole tolerance pro nastaveni je hranice svétlo-tma.

5.3.3 Tlumené svétlo - SAE

o
J1 Svétlomety s tumenym svétlem SAE nemaji klasickou

hranici svétlo-tma. Jsou nastavovany podle hotspotu.

Obr. 33:

Svétlomet SAE

"A": Hotspot

"B": Odchylka bodu zlomu ve vertikalnim sméru (znama
také jako Uhel naklonéni). Hodnota je vZdy zobrazova-
na jako absolutni hodnota; mozné jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

"C": Odchylka bodu zlomu v horizontalnim sméru. Hod-
nota je vZdy zobrazovana jako absolutni hodnota; mozné
jsou tyto jednotky:

%, cm/10 m, stupné

"D": Pole tolerance pro nastaveni hotspotu.

1692104652 | 2020-07-16
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6. Ovladani

6.1 Pripravna opatreni

6.1.1 Pracovni plocha

Aby mohly byt svétlomety pfesné nastaveny, musi byt podla-
ha rovna. Pokud to neni mozné, musi byt pfistroj na sefizo-
vani svétlometl a vozidlo pfinejmensim umistény na ploSe s
rovnomérnym vySkovym rozdilem.

I ——
+ ot

X s

X &

Obr. 34:  Sklon podlahy pracovni plochy

! Musi byt dodrzovany pfisludné narodni pfedpisy nebo
zakony nebo ustanoveni.

o
]1 V Némecku dale plati pozadavky zkusebni smérnice pro
svétlomety podle §29 StVZO odstavec 4.

6.1.2 Horizontalni instalace

Horizontalni instalace pfistroje na sefizovani svétlometu je

kontrolovana pomoci vodovahy ve svételném rozvadéci.

1. PFistroj na sefizovani svétlometl umistéte v pracovni
oblasti.

2. Pomoci vodovahy zkontrolujte horizontalni polohu uvnitf
svételného rozvadéce.

B
] 1
-
®
] ]
]
¥ 1]
1
Obr. 35:  Vodovaha

1 Vestavéna vodovaha
3. Pokud neni poloha spravné nivelovana, zmérite systém
nastaveni na voziku. 2 kola Ize vySkové prestavovat:
— Sroub k uchyceni kola mirné& povolte.
— Otacenim vySe umisténého sefizovaciho Sroubu
prestavte sklon.
— Sroubu k uchyceni kola opét utahnéte.
— V pfipadé potreby sefidte vySky ostatnich kol.

Obr. 36:

1 Povoleni upevriovaciho Sroubu
2 Prestaveni sefizovaciho Sroubu
3 Utazeni upeviiovaciho Sroubu

Nivelace na kolech

Beissbarth GmbH
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6.1.3 Méreni sklonu (jen 1 692 104 346)

PFistroj na sefizovani svétlometd MLD 9000 je vybaven
meéficem sklonu,
barva se méni podle svislé polohy pfistroje k sefizeni svét-
lomet0:
o Bila:
VSe v poradku, pfistroj k sefizeni svétlometu je ve vyrov-
nané oblasti.
o Zluta:
PFistroj k sefizeni svétlometl je odchylen od svislice o
vice nez 2 %, rychly test a volny test jiz nejsou mozné.
e Cervena:
PFistroj k sefizeni svétlometl je odchylen od svislice o
vice nez 4 %, zadné méreni jiz neni mozné

Mefi¢ sklonu slouZzi k vyrovnani malych sklonl plochy, na

které je postaven pfistroj na sefizovani svétlometl. K tomuto

Ucelu se zméfi sklon v pficném a v podélném sméru a zapo-

Citaji se do zobrazeni dat na obrazovce.

Zobrazeni na obrazovce pak odpovida hodnoté, jako kdyby

stal pfistroj na sefizovani svétlometli dokonale rovné.

! Vodorovny vyrovnavaci laser neni méfi¢em sklonu nijak
ovlivnén, coz muze vést pfi pficném naklonu k chybnému
vyrovnani pfistroje k sefizeni svétlometd.

T

Obr. 37:

Chybny vysledek méreni v dusledku pri¢ného naklonu

Pro nové, inteligentni systémy svétel je tfeba zajistit velmi
presné vyrovnani pfistroje na sefizeni svétlometl. Aby bylo
mozné nastaveni svétlometu tak, aby neoslfiovaly, doporu-
Cuje Beissbarth pouzivat systém kolejnic.

Pouzitim systému kolejnic 1 692 105 080 se kromé pFesné-
ho vyrovnani pfistroje na sefizeni svétlometd dosahuje také
Gasovych uspor. Jiz neni tfeba, aby byl pfistroj k sefizovani
svétlometl nivelovan a vyrovnavan pred kazdym svétlome-
tem. Nastavena musi byt pouze vyska svételného rozvadé-
¢e. To zjednoduSuje méfeni a pfesnost méfeni se zvysuje.

1692104652 | 2020-07-16
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6.2 Priprava vozidla
A NEBEZPECI - Nebezpeéi uduseni spalina-
mi!

V uzavienych prostorach musi byt pfi praci s bézi-

cim motorem zajiStén odvod skodlivych spalin.

> Zaijistéte dobré vétrani.

> Test svétlometl provadéjte jen pfi zapnutém
odsavacim zafizeni spalin.

! U vozidel s pneumatickym odpruzenim nastartujte motor
pét minut pfed zacatkem testu a kontrolu a nastaveni
provadéjte s bézicim motorem! Respektujte pfedpisy
vyrobce vozidla k nastaveni svétlometu.

1. Uijistéte se, Ze jsou svétlomety Cisté a suché.

2. Jen u vozidel s manualni regulaci dosahu svétlometu:
Regulator nastavte na "0".

3. Jen u vozidel s automatickou regulaci dosahu svétlome-
tu:
Pomoci diagnostického zafizeni nastavte svétlomet na
zakladni nastaveni.

4. Odstrante vSe, co by mohlo ovlivnit spravnou polohu

vozidla, napf. blato, snih, led atd.

Pneumatiky vozidla vyrovnejte rovné.

Ujistéte se, Ze vozidlo nema prohnuty ram.

Zkontrolujte tlak pneumatik podle udaju vyrobce.

Pfipadné respektujte pfedpisy k nastaveni od vyrobce

vozidla (napfiklad plna palivova nadrz, tlak v pneumati-

kach atd.).

9. Spustte motor.

=» Je mozné umisténi pfistroje na sefizovani svétiometl.

®© N oo

6.3 Vyrovnani u vozidla

PFistroj umistéte do vzdalenosti 30—50 cm pfed kontrolovany
svétlomet.

|

Obr. 38:  Umisténi pristroje pro sefizovani svétlometi

6.3.1 Vyrovnani podle charakteristik vozidla s

vodorovnym vyrovnavacim laserem

& Laserové zareni mGze poskodit sitnici. Nasledkem
muZe byt téZké poskozeni zraku.

> Laserovy paprsek nikdy nesméfujte na osoby
ani na zvifata, obzvlasté ne do obliceje a oci.

> Nedivejte se pfimo do laserového zdroje.

> Zabrarite zrcadleni, napf. zakrytim nebo
odstranénim reflektujicich povrchud v okoli
laserového paprsku,

> Respektujte pouZiti dle uréeného ucelu.

1. Vyberte si v pfedni ¢asti vozidla dvé symetricky uspora-
dané casti, napfiklad okraje obou svétlometu.

Beissbarth GmbH
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2. Zapnéte vodorovny vyrovnavaci laser. ! U pfistroji k sefizovani svétlometl bez kolejového ve-
deni musi byt pfistroj k sefizovani svétlomett vyrovnan
pred kazdym svétlometem.

ﬁ U pfistroji k sefizovani svétlometd s kolejovym vedenim
staci jedno vyrovnani uprostied vozidla. PFistroj k sefizo-
vani svétlometl Ize pak presunout k pravému a levému
svétlometu.

4. Zapnéte kfizovy laser v pfistroji k sefizovani svétlometu.

5. Pfistroj k sefizovani svétlometd umistéte pomoci kfizové-
ho laseru stfedové pred kontrolovany svétlomet, nastavte
jeho spravnou vys$ku a stranovou polohu.

Obr. 39:  Zapnuti vodorovného vyrovnavaciho laseru
1. Spina¢

2 Stavova kontrolka (LED)

3 Nastaveni vySky vodorovného vyrovnavaciho laseru
3

Sloupek se svételnym rozvadécem otocte tak daleko,

aby oba vztazné body souhlasily s linii promitanou vodo-

rovnym vyrovnavacim laserem.

= PfFistroj na sefizovani svétlometl je spravné vyrov-
nan, pokud se laserovy paprsek nachazi paralelné ke
dvéma symetrickym vztaznym bodim &elni strany vo-
zidla.

Obr. 41:  Nastaveni polohy viici svétlometu (pfiklad)

Obr. 40:  Viyrovnani zafizeni u vozidla

! K lep§imu rozliSeni laserového paprsku pfi $patné reflexi
laserového paprsku polozte na vozidlo napfiklad chrani¢
blatniku nebo podobny pfedmét.

! Dbejte zvlasté na pfesné vyrovnani pfistroje na sefizova-
ni svétlometl. Jen tehdy mohou byt svétlomety nastave-
ny tak, aby nebyli oslfiovani ostatni u€astnici dopravniho
provozu.
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6.3.2 Vyrovnani pomoci svislého laseru a vy- 1
rovnavaciho kyvadla
! Tato metoda vyrovnani si nutné vyzaduje pouziti nive-
lovatelného systému kolejnic pristroje na sefizovani

svétlomet(!

o
]1 PFi umisténi na vozidle mlzete podle okolnosti pouzit
magnetické drzaky nebo pfisavky.

4

w

Obr. 44:  Drzak pfisavky vyrovnavaciho kyvadla
1 Prisavka

2 Mdastek

3 Ryhovana matice

4 Upinaci paka pfisavky

Obr. 42:  Vyrovnavaci kyvadio

1 Magneticky drzak

2 Stredici Spicka

3 TyCs reflexni tabuli Pfi vym&né mimé uvolnéte drzak ryhované matice (3) a

4 Ryhované matice - L . . N
5 PFidrzny mistek drzak vytahnéte do strany z drazky. Do drazky vsurite jiny
6 Protizavazi drzak a ryhovanou matici opét utahnéte. Pfitom dbejte na

podlozku (4) u magnetického drzaku.

K upevnéni a opétovnému uvolnéni drzaku pfisavky pouzijte

upinaci paku.

1. Aby se zabranilo poSkozeni laku, vycistéte stfed zadni
Casti vozidla.

Obr. 45:  Cisténi oblasti
Obr. 43:  Magneticky drzak vyrovnavaciho kyvadla
1 Magnet 2. Pfed umisténim na vozidlo vycistéte kontaktni plochy
2 Mastek magnetického drzaku nebo prisavky.
2 Egzﬁ)vzir;a matice 3. Vyrovnavaci kyvadlo upevnéte doprostifed zadi vozidla.
o
J1 Jako pomducka k vystfedéni je vhodny napfiklad emblém
znacky vozidla.
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Obr. 46:  Upevnéni vyrovnavaciho kyvadla

1 Vyrovnavaci kyvadlo

4. Pomoci stfedici Spicky (Obr. 47 / 3) vyrovnejte vyrovna-
vaci kyvadlo pfesné uprostfed vozidla. Za timto ucelem
povolte obé ryhované matice (Obr. 47/1) a mustek
(Obr. 47/2) posunte tak, aby se strfedici Spicka nachazela
presné uprostfed vozidla.

Y

.

Obr. 47:  Jemné sefizeni vyrovnavaciho kyvadla

Ryhovana matice

Mustek

Zapnéte svisly liniovy laser.

Sloupek se svételnym rozvadécem otocte tak, aby se
vertikalni laserova linie shodovala se stfedem reflexni
tabulky a vyrovnavacim kyvadlem a také se stfedem
vpfedu (napf. emblém vyrobce).

)
2
3 Stredici picka
5
6

¢\1

f— 4

D#js

Obr. 48:  Laserové linie

1 Reflexni tabulka vyrovnavaciho kyvadla
2 Svisla laserova linie
3 Stfed vpfedu (napf. emblém vyrobce)

! Dbejte zvlasté na pfesné vyrovnani pfistroje na sefizova-
ni svétlometd. Jen tehdy mohou byt svétlomety nastave-
ny tak, aby nebyli oslfiovani ostatni u€astnici dopravniho
provozu.

=) Pristroj na sefizovani svétlometl je spravné vyrovnan, po-
kud je laserovy paprsek viditelny na vyrovnavacim kyvadle.

6.3.3 Polohovaci pripravek - anténa

Pro pfipad, Ze vyrovnavaci kyvadlo nelze upevnit na vozidle,
nabizi Beissbarth polohovaci zafizeni s anténou.

Obr. 49:  Polohovaci pripravek — anténa

1 Polohovaci pfipravek — anténa

2 StfeSni anténa vozidla

Polohovaci pfipravek — anténu si Ize objednat pod Cislem
1690 381 292.

1692 104 652

2020-07-16
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6.4 Zapnuti zarizeni

Pokud na displeji LCD ikona "Nabiti akumulatoru" zob-
razuje pfili§ nizké nabiti akumulatoru, musi se pomoci
nabijecky akumulatoru nabit pfistroj na sefizovani svét-
lometl. Zafizeni je mozné také provozovat s nabijeckou
akumulatoru, nedochazi avSak k nabijeni akumulatoru.

Pokud se na displeji LCD zobrazi ikona "Nabiti akumula-
toru", pak neni mozny tisk pomoci vestavéné tiskarny.

Stisknéte tlacitko "ON / OFF" postranné na svételném
rozvadedi.
= Pfristroj se zapne.

Obr. 50:  Zapnuti zarizeni

1
2.

Tlacitko pro zapnuti a vypnuti

Vyckejte nékolik sekund na provedeni vlastniho testu
pristroje a spusténi vizualizace.

3. Zobrazi se Uvodni obrazovka.

14.08.2019 14.26

aib

Settings

Obr. 51:  Uvodni obrazovka

Tlagitko Oficialni test >+ viz ,6.6 Oficilni test".
Tlagitko Volny test -+ viz ,6.8 Volny test*.

Tlagitko Rychly test 36--1- viz 6.7 Rychly test”
Tlacitko Zadani udaji / zména adaji v databa-
zi?> viz ,6.12 Databaze"

Tlagitko Archiv 2 viz ,6.13 Archiv*

Tla¢itko Import/Export dat € :viz ,6.14 Import /
export dat*

Tlacitko Nastaveni @ viz ,7. Nastaveni“

Beissbarth GmbH
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6.5 Predpoklady méreni 6.6 Oficialni test
! Pristroje vybavené vozikem musi byt pfed kazdou zkous- ! Respektujte pfedpoklady nastaveni svétlometi uvedené
kou nebo nastavenim pro kazdy jednotlivy svétlomet v Casti 6.5 Pfedpoklady méreni®.
prezkouSeny z hlediska pfesné nivelace (,6.1.2 Horizon-
talni instalace”). Zvolte oficialni test stisknutim tlacitka Oficialni test >+.
1. Udaje o vozidle zvolte napfiklad podle poznavaci znacky.
! PFistroje vybavené vozikem musi byt pro kazdy svétlo- 1

met jednotlivé vyrovnany pomoci vyrovnavaciho laseru.

Sklon hranice svétlo-tma svétlomett musi odpovidat

platnému zakonu podle smérnice ECE: Vehicle data | Beams data
— U tlumenych svétel, ktera jsou umisténa v max. vzda- carsacry T S &> mBBISE
lenosti od zemé 80 cm musi byt sklon nejméné -1 %. Plate e

— U tlumenych svétel, ktera jsou umisténa ve vzdale- Make
nosti vy$si nez 80 cm a nizsi nez 100 cm od zemé Model
muZze byt sklon -1 % nebo -1,5 %. Aby mohlo byt
vylou€eno osInéni fidic¢t v protisméru, méla by byt
pfednostné nastavena hodnota -1,5 %.

— U tlumenych svétel, ktera jsou umisténa ve vzda-
lenosti vy38i nez 100 cm od zemé musi byt sklon
nejméneé -1,5 %. Obr. 52:  Udaje o vozidle — vybér

1 Vybér podle poznavaci znacky
! Sklon svétlometu a ostatni potfebné parametry musi byt nebo .
vzdy pokud mozno nastaveny podle zadani vyrobce. 2. Kliknéte na tlagitko .t .

w

Km

o
]1 VSechny uvedené sméry se vztahuji ke sméru jizdy.

M1: Car max 8 seats
M1: Car max 8 seats
M1G: Offroad max 8 seats

M2: Vehicle over 8 seats

N1G: Offroad truck max 3,!
N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

=2
(=}
b2
=]
=)
)
=)
B

3 4 5

Obr. 53:  Zadani udaji vozidla

Vytvoreni nového datového zaznamu
Kategorie vozidla

Poznavaci znacka

Znacka vozidla

Model vozidla

a s wWwN -

5

Zvolte kategorii vozidla.

4. Pomoci klavesnice zadejte poznavaci znacku, znacku
vozidla a model vozidla.

5. Prejdéte na kartu Udaje svétlometii.

6. Zkontrolujte nastaveni na karté Udaje svétlometi.

1692104652 | 2020-07-16 Beissbarth GmbH
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7. Zvolte typ tlumeného svétla svétlometd.

le data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)
Intelligent functions UK (left drive)
Light type i Lec SAE

Beam nominal height o VOR

Beam nominal inclination

Obr. 54:  Zvolte typ tlumeného svétla

8. Zvolte inteligentni funkci svétlomet(.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

Intelligent functions
Light type i Lec Matrix
Beam nominal height

MatrixV2

Beam nominal inclination

Obr. 55:  Volba inteligentni funkce svétlometu

9. Zvolte zdroj svétla.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions Xonou
Light type Bi Xenon

Beam nominal height

O)
©)
©)
ME

Beam nominal inclination

<
IN]

Obr. 56:  Volba zdroje svétla
10. Na vozidle zjistéte vysku stfedu svétlometl a zadejte ji
do zadavaciho pole Vyska svétlometu.

o
J1 Vysku svétiometl je mozné zadat v centimetrech nebo v
palcich. Pfepocet se provede automaticky.

11. Do zadavaciho pole Naklon svétlometd zadejte nakloné-
ni svétlometl podle udaju vyrobce vozidla.

o

J1 Naklon svétlometu je mozné zadat v procentech, centi-
metrech/10 m nebo ve stupnich. PfepocCet se provede
automaticky.

12. V zadavacim poli Vodorovné sefizeni zkontrolujte hodno-
tu vodorovného sefizeni podle tidaji od vyrobce vozidla
a podle potreby ji zmérite.

13. Zvolte pocet svétlometa.

Oviadani | MLD 9000 | 131 | cs

14. Viyberte typ pravého a levého svétlometu.

Number of beams ZD Lowbeam

eft beam light High beam

ight be:

Obr. 57:  Volba typu svétlomett

15. Zvolte, zda je vozidlo vybaveno mlhovymi svétly a zvolte
odpovidajici udaje.

Fog beams present Yes No

@ Halogen
@ Xenon
d Led

Fog beam light type Halogen >

Fog beam height e )
< & 300 cm 11.81 in

Fog beam inclination

Obr. 58:  Voolba mlhovek

16. Datovy zaznam ulozte kliknutim na symbol diskety =8
17. Test spustte kliknutim na symbol »-+ v fadku v zahlavi.

o
J1 Uzivatel by mél provést kontrolu vSech svétlomett. Soft-
ware udava poradi jednotlivych testh.

o
J1 V8echny uvedené sméry se vzdy vztahuji ke sméru jizdy.

Po spusténi probiha dalsi obsluha podle popisu ve vol-
ném testu od kapitoly 6.8.1.

=)

Beissbarth GmbH
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6.7 Rychly test

U rychlého testu mGze uzivatel zvolit, které svétlomety maji
byt testovany. Také poradi testu je volitelné.

1. Stisknutim tlaCitka Rychly test zvolte rychly test.
2. Zvolte inteligentni funkci svétlometu.

Vehicle data | Beams data

ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec - Matrix

Beam nominal height by MatrixV2

Obr. 59:

Volba inteligentni funkce svétlomet(

3. Zvolte zdroj svétla.

Vehicle data | Beams data

~ = MRR 195 F
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions SR
Light type Bi Xenon

Beam nominal height

O)
©)
®
¢

Beam nominal inclination

o
IN]

Obr. 60:  Volba zdroje svétla

4. Do zadavaciho pole Naklon svétlometd zadejte nakloné-
ni svétlometl podle udaja vyrobce vozidla.

(@)

J1 Naklon svétlometu je mozné zadat v procentech, centi-
metrech/10 m nebo ve stupnich. Pfepocet se provede
automaticky.

5. 'V zadavacim poli hodnoty vodorovného sefizeni zkon-
trolujte hodnotu vodorovného sefizeni podle udaji od
vyrobce vozidla a podle potfeby ji zmérite.

6. Zvolte, zda je vozidlo vybaveno mlhovymi svétly a zvolte
odpovidajici udaje.

Fog beams present Yes No @ Halogen
@ xeron

Ms =

Fog beam light type Halogen >

Fog beam height

30.0 cm 1181 in

Obr. 61:  Volba mihovek
7. Test spustte kliknutim na symbol v fadku v zahlavi.

o
]1 V8echny uvedené sméry se vzdy vztahuji ke sméru jizdy.

o
]1 Po spusténi probiha dalsi obsluha podle popisu ve vol-
ném testu od kapitoly 6.8.1.

1692104652 | 2020-07-16
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6.8 Voliny test
! Respektujte pfedpoklady nastaveni svétlometll uvedené
v Casti ,6.5 Pfedpoklady méreni*.

U volného testu muze uzivatel zvolit, které svétlomety maji
byt testovany. Také poradi testl je volitelné.

Volny test se zvoli stisknutim tlacitka Volny test 1.

1. Udaje o vozidle zvolte pomoci poznavaci znacky.

S ENDE

Vehicle data | Beams data

Category M: Car max 8 seats

Plate
Make

Model

Obr. 62:
1 Vybér podle poznavaci znacky
nebo .

2. Kliknéte na tlagitko . .

Udaje o vozidle — vybér

B @ E
Vehicle data Beams data

Category M1: Car max 8 seats

Plate

N1G: Offroad truck max 3,5t
N2: Truck max 12t

Motorcycle over 45km/I

ecar over 45km/h
Tricycle over 45km/h
L6e: Quad max 45km/h

5 4 3

Obr. 63:

Vytvoreni nového datového zaznamu
Kategorie vozidla

Poznavaci znacka

Znacka vozidla

Model vozidla

Zadani udaju vozidla

a s WON -

3. Zvolte kategorii vozidla.
Pomoci klavesnice zadejte poznavaci znacku, znacku
vozidla a model vozidla.
5. Prejdéte na kartu Udaje svétlometd.
6. Zkontrolujte nastaveni na karté Udaje svétlometii.
nebo
7. Zvolte typ tlumeného svétla svétlometu.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Obr. 64: Volba typu tlumeného svétla

8. Zvolte inteligentni funkci svétlometu.

Vehicle data | Beams data

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Obr. 65:

Vybér inteligentni funkce svétlomett

9. Zvolte zdroj svétla.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions Xenon

Light type

Bi Xenon

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Obr. 66: Vybér zdroje svétla
10. Na vozidle zjistéte vysku stfedu svétlometu a zadejte ji
do pole Vyska svétlometu.

o
]1 Vys$ku svétlometl je mozné zadat v centimetrech nebo v
palcich. Pfepocet se provede automaticky.

11. Do pole Naklon svétlomet( zadejte naklonéni svétlomett
podle udaji vyrobce vozidla.

12. V zadavacim poli Vodorovné sefizeni zkontrolujte hodno-
tu vodorovného sefizeni podle Gdaju od vyrobce vozidla
a podle potieby ji zménte.

o

]1 Naklon svétlometu je mozné zadat v procentech, centi-
metrech/10 m nebo ve stupnich. Pfepocet se provede
automaticky.

Beissbarth GmbH
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13. Zvolte pocet svétlomet(. 6.8.1 Panel nabidky Volny test
14. Vyberte typ svétlometd pro pravy a levy svétlomet.

1 2 345 6789 10 11

Z0D Low beam

=0 Highbeam

=D Mixed

Obr. 67:  Vybér typu svétlometi
Obr. 69:  Panel nabidky Volny test (priklad)

15. Zvolte, zda je vozidlo vybaveno mlhovymi svétly, a zvolte
odpovidajici udaje.

1 Zpét do hlavni nabidky

2 Zpét na vybér vozidla

3 Spusténi zvoleného testu nebo méreni
4 Vstupni méfeni nebo zobrazeni vysledkl
5 Vydani reportu testu

6 Test svétlometd tlumenych svétel vievo
7 Vybrat DLA svétlomet vlevo

8 Test svétlomett dalkovych svétel vievo
9 Test svétlometd mlihovych svétel vlevo
Obr. 68:  Volba mihovek 10 Poznavaci znacka vybraného vozidla
11 Kategorie vybraného vozidla

16. Datovy zaznam ulozZte kliknutim na §ymbo| diskety =
17. Test spustte kliknutim na symbol -1V Fadku v zahlavi. ]1 Na panelu nabidky jsou k vybéru zobrazovany jen svét-
o lomety, které byly zvoleny pfi zadani dajd vozidla.
]1 VSechny uvedené sméry se vzdy vztahuji ke sméru jizdy.
Funkce na panelu nabidky Volny test

Polozka Popis
nabidky
1 V kazdém okamziku navrat do hlavni nabidky.
2 Zpét na vybér vozidla v okné Volny test.
3 Spusténi zvoleného testu nebo méreni.
4 Vstupni méfeni nebo zobrazeni vysledku.

5 Vydani reportu testu.
6,7,8,9  Vybér kontrolovaného svétlometu.
Spustte méfeni se zvolenym svétlometem.
10, 11 Zobrazeni kategorie vozu a poznavaci znacky zvole-
ného vozidla.

1692104652 | 2020-07-16 Beissbarth GmbH
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6.8.2 Prubéh volného testu

Zvolte poZzadovany svétlomet a stranu k testu nebo nasta-
veni.

K zachyceni aktualnich nastaveni zvoleného svétlometu
kliknéte nejdrive na tlacitko "Vstupni méreni".
Chcete-li ulozit vstupni méfeni, kliknéte na tlacitko "Ulozit
vstupni méreni".

12 3 4 5 6

= K /B8 B Da

2D Left low beam

-25.36 °

Intensity

O

1" 10 9 8 7

Obr. 70:  Hranice svétlo/tma tlumeného svétla
Ulozit data
Ulozit vstupni data
\(ytvoFit protokol o méfeni
L)hel staceni
Uhel naklonéni
Intenzita osvétleni svétlometu
Pozadovany smér sefizeni
Skutec¢na pozice hranice svétlo/tma
Souradnicovy kFiz
Rozsah tolerance hranice svétlo/tma
Svétlomet a pozice svétlometu
Cervena linie:
Pokud aktualni pozice hranice svétlo/tma nelezi v pfi-
pustné toleranci, zobrazi se pozice hranice svétlo/tma
Cerveneé.
e Modra linie:
Zobrazuje optimalni uhel nastaveni. Jakmile bude hrani-
ce svétlo/tma v pfipustné toleranci, zméni se barva linie
na svétle modrou.
e Intenzita osvétleni:
Zobrazi se vpravo nahofe a musi lezet v zelené oblasti.
e Ulozeni:
Kliknéte na tlagitko "Ulozit data" a zobrazena data se
ulozi.
Po ulozeni pfislusného méfeni zvolte dalSi svétlomet.
Postup opakujte pro v8echny poZadované svétlomety.

©oOoO~NOOODRWN-=-

RN
P )

Nahledy pro nastaveni dalkovych svétel a mlhovych svétel
se v podstaté li§i pouze rdznymi hranicemi svétlo/tma svét-
lometl a prislusejicimi mezemi tolerance.

ED Left high beam
0.00°

-21.60 °

83 Ix

Intensity

1 2

Obr. 71:

1 Rozsah tolerance (stfedova znacka) pro bod stfedu svételného
svazku
2 Skutecna poloha bodu stfedu svételného svazku

Stred svételného svazku dalkového svétla

#D Left fog beam

Obr. 72:

1 Predepsana pozice hranice svétlo/tma
2 Skute€na pozice hranice svétlo/tma

Hranice svétlo/tma mlhovych svétel

Po méfeni je mozné vytvofit protokol o méreni. K tomu klik-
néte na tlacitko "Vytvofit protokol o méreni". Soubory
se ukladaji v pozadované sloZce na sitové jednotce.

Beissbarth GmbH
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6.9 Vysledek testu

1 2 3 4 5 6

e § [x

@EISSBARTH'
! 7
16 Begin 2019-03-08 13.32 End 2019-03-08_13.35
= ~ 8
15 ZD Left low beam Lights sum Z® Right low beam
-0.46° Sd 5.68°
-0.46° —.}/ Yow beams o5
_—Ti difference i
14 -0.57° QOOOA) -0.57°
-0.20° i 0.00° 1.36° i 0.00°
High beams
' i difference '
' 0% 2 9
13ked L/ 13ked

Light type
E0 Left high beam Z® Right high beam

13 12 11 10

Obr. 73:  Vysledek testu
Zpét do hlavni nabidky 11 Intenzita osvétleni jednotlivych svétlometd
Zpét na vybér vozidla 12 Celkova intenzita svétla a odchylky svétlomett pod sebou
Vytvoreni a uloZeni protokolu o méreni 13 Pozadovany smér sefizeni (zde v ramci tolerance)
Poznavaci znacka zobrazeného vozidla 14 Vyskova odchylka"
Zvolena kategorie vozidla 15 Vysledek testu pro jednotlivé svétlomety neni v poradku
Celkovy vysledek (viz ,lkona vysledku*) 16 Datum a Cas zacatku a konce méreni

Grafika pro tlumena svétla vlevo/vpravo
Vysledek testu pro jednotlivé svétlomety neni v pofadku
Pozadovany smér sefizeni

0 Boc¢ni odchylka

= OO ~NOOOD~WN--

(@]
]1 Kliknutim do jednotlivého vysledku testu (napfiklad Obr.

73/7) se zobrazi vysledek testu jednotlivé pro svétlomet.

o

]| Podle poctu testovanych svétlometd nemusi byt cely
vysledek zobrazen na obrazovce. V takovém pfipadé
posurite se obsah obrazovky nahoru nebo dold.

" Hodnoty s malou Sipkou v levém rohu jsou hodnoty ze vstupniho
mérfeni. Hodnoty na tmavém podkladu jsou hodnoty po sefizeni.

1692104652 | 2020-07-16 Beissbarth GmbH
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Vyznam ikony vysledku

Cervena ikona:

o Celkovy vysledek: minimalné 1 test neni v poradku

o Vysledek jednotlivého testu: Test v minimainé 1 bodé neni v pofadku

¢ Panel nabidek volného testu: Test odpovidajiciho svétiometu neni v pofadku
e Panel nabidek oficialniho testu: minimalné 1 test neni v pofadku

e Seznam vozidel v archivu: minimalné 1 test neni v pofadku

Zluta ikona:

e Celkovy vysledek: 1 test byl pfed¢asné prerusen

o Vysledek jednotlivého testu: test byl pfed€asné prerusen

o Panel nabidek oficialniho testu: minimalné 1 test byl pfed¢asné prerusen
e Seznam vozidel v archivu: minimalné 1 test byl pfedasné prerusen

o Celkovy vysledek: vSechny testy v pofadku

o Vysledek jednotlivého testu: test v pofadku

e Panel nabidek volného testu: Test odpovidajiciho svétlometu v pofadku
e Panel nabidek oficialniho testu: vSechny testy v pofadku

e Seznam vozidel v archivu: v8echny testy v poradku

Tab. 1:  lkona vysledku

Beissbarth GmbH 1692104652 | 2020-07-16
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6.10 Inteligentni systémy svétlometu
6.10.1 Svétlomety s dynamickym asistentem
dalkovych svétel (DLA)

! Dbejte zvlasté na pfesné vyrovnani pfistroje na sefizova-
ni svétlometd. Jen tehdy mohou byt svétlomety nasta-
veny spravné, aby nebyli oslfiovani ostatni U¢astnici
dopravniho provozu.

PFi nastavovani svétlometi s dynamickym asistentem
dalkového svétla (DLA) je pro vytvoreni zkuSebniho
snimku nutné uvedeni svétlomett pomoci diagnostické-
ho pfistroje do rezimu zakladniho nastaveni. Jen tak je
mozna kontrola a nastaveni!

Provedte kondicionovani vozidla podle Gdaju vyrobce.

1. V karté Udaje svétlomett ve funkci Inteligentni
funkce vyberte funkci DLA.
Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

DLA

Intelligent functions A " s

Light type i Lec - Matrix

Beam nominal wr MatrixV2

Obr. 74:  Volba DLA

2. @I(Ud jsou v8echna ostatni nastaveni spravna, stisknéte

3. Pripojte diagnostické zafizeni a svétlomety uvedte do
zakladni polohy.
= Svétlomety se nyni nachazi ve specialnim rezimu na-
staveni a vytvofi se specialni snimek testu.
4. Pfistroj na sefizovani svétlometd umistéte stfedové pred
levym svétlometem a pomoci laseru zkontrolujte paraleli-
tu s vozidlem.

o
]1 K pfesnému umisténi pfed svétlometem pouZijte vesta-
veény kfiz a liniovy laser.

5. Zvolte tlagitko pro svétlomety DLA.

6. Ke spusténi testu stisknéte tlacitko >
= Zobrazi se rozdéleni svétla DLA svétlometu vievo.

0.00 °

89 Ix

& | eft DLA low beam

0.00 °

Rotation

Obr. 75:

Rozdéleni svétla DLA svétlometu vievo

7. Svétlomet nastavte tak, aby méfici linie probihaly stfedo-
vé v poli tolerance.
= Spravné nastaveni je signalizovano modrou zna¢kou

méficich linii.

8. Stisknéte tlagitko [5] (Ulozit).

9. Svétlomet na pravé strané vozidla otestujte stejnym
zpusobem.

10. Zkontrolujte nastaveni svétlometl v rezimu tlumenych
svetel.

POZOR - Kontrola DLA svétlometu!

Po ukonceni nastaveni musi byt provedeno

prezkouSeni tlumenych svétel.

Stranové nastaveni svétlometu jiz nesmi byt
pfi kontrole dale prfestavovano. Pfipustné je
pouze doladéni vysky!
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6.10.2 Sveétlomet s funkci Matrix (vozidla Audi) Kalibrace svétlometd Matrix
1.V karté Udaje svétlomet ve funkci Inteligentni
! Dbejte zvlasté na pfesné vyrovnani pfistroje na sefizova- funkce vyberte funkci Matrix.

ni svétlometl. Jen tehdy mohou byt svétiomety nasta-
veny spravné, aby nebyli oslfiovani ostatni uc€astnici
dopravniho provozu.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)
YF P DLA

Intelligent functions DLA " s

Light type Matrix

Svétlomet Matrix LED musi byt kalibrovan diagnostickym
zafizenim.

Beam nominal height 69.0 em 2747 in MatrixV2

Beam nominal inclination " =
-1.0 % -10 cm

Nejprve nastavte tlumené svétlo. Poté se provede kalib- Obr. 76:  Vybér moznosti Matrix
race funkce dalkovych svétel Matrixbeam.
2. Pokud jsoy v§echna ostatni nastaveni spravna, ulozte

! Dodrzujte pfedpoklady pro zkousku a nastaveni vyrobce stisknutim .
vozidla. 3. Pfipojte diagnostické zafizeni a svétlomety uvedte do
zakladni polohy.
Svétlomet Matrix musi byt kalibrovan po provedeni téchto 4. Postupuijte podle pokynu v dilenské pfiru¢ce ke kalibraci
praci: svétlomet(.
— Byla zménéna poloha svétlometu (demontaz a mon- 5. Zkontrolujte nastaveni svétlometl v rezimu tlumenych
taz, povoleni upevriovacich Srouba). svétel.

— Byl vyménén vykonovy modul svétlometu Matrix. o
— Byla demontovana a namontovana ¢elni kamera asis- ]1 V dal$im prubéhu budete vyzvani ke zméfeni/odecteni a
tenénich systém. zadani Uhlu u vnitfni hrany segmentu svétlometu pomoci
— Bylo demontovano a namontovano €elni sklo. pfistroje na sefizovani svétlometu.
— Byla nastavena sbihavost zadni napravy.
— V paméti zavad svétlometl je zaneseno "Zadné nebo ! Neprobéhne mechanické nastaveni u svétlometu.
chybné zakladni nastaveni/adaptace".
6. Pfistroj na sefizovani svétlometl umistéte stfedové pred
levym svétlometem a pomoci laseru zkontrolujte paraleli-
tu s vozidlem.

o

]1 Pro lepSi umisténi k referenénimu segmentu zakryjte
svétlomety tenkym listem papiru. Pro pfesné umisténi
pouZijte vestavény kfiZzovy laser.

Obr. 77:  Umisténi k referencnimu segmentu Matrix
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7. Stisknéte tlacitko referenéniho segmentu svétlomett
Matrix vievo =,

8. Ke spusteni testu stisknéte tlaCitko >
= Zobrazi se rozdéleni svétla svétlometu Matrix vievo.

4t Left Matrix beam

30"

Obr. 78:  Méreni referencniho segmentu Matrix

9. Odectéte hodnotu Uhlu vnitfni hrany referenéniho
segmentu (HL) a zaneste ji do diagnostického zafizeni.
Dbejte pfitom na znaménko (+/-).

10. Stisknéte tlagitko [=] — Ulozit.

11. Svétlomet na pravé strané vozidla otestujte po vyzvani
diagnostickym zafizenim stejnym zpUisobem.

12. Pro ukonceni kalibrace postupujte podle pokynu dia-
gnostického zafizeni.

13. Po ukongeni kalibrace nactéte pamét zavad a pripadné
zavady odstrante/vymazte.

6.10.3 Sveétlomety s funkci Matrix (HD Matrix)

! Dbejte zvI4sté na pfesné vyrovnani pfistroje na sefizova-
ni svétlometd. Jen tehdy mohou byt svétlomety nasta-
veny spravné, aby nebyli oslfiovani ostatni U¢astnici
dopravniho provozu.

! Svétlomet HD Matrix LED musi byt kalibrovan diagnos-
tickym zafizenim.

! Nejprve nastavte tlumené svétlo. Poté se provede kalib-
race funkce dalkovych svétel HD Matrixbeam.

! Dodrzujte pfedpoklady pro zkouSku a nastaveni vyrobce
vozidla.

Svétlomet HD Matrix musi byt kalibrovan po provedeni
téchto praci:
— Byla zménéna poloha svétlometu (demontaz a mon-
téz, povoleni upevrovacich Sroub().
— Byl vyménén vykonovy modul svétlometu Matrix.
— Byla demontovana a namontovana ¢elni kamera asis-
tenénich systém.
— Bylo demontovano a namontovano ¢elni sklo.
— Byla nastavena sbihavost zadni napravy.
— V paméti zavad svétlometu je zaneseno "Zadné nebo
chybné zakladni nastaveni/adaptace".
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Kalibrace svétlometti HD Matrix
1. V karté Udaje svétlometii ve funkci Inteligentni
funkce vyberte funkci HD-Matrix.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (E: ean)
am type uropean DLA

Intelligent functions DLA " s

Light type Matrix

Beam nominal height 69.0 em 2747 MatrixV2

Obr. 79:  Vybér moznosti HD-Matrix

2. Pokud jsoy v§echna ostatni nastaveni spravna, ulozte
stisknutim .

3. Pfipojte diagnostické zafizeni a svétlomety uvedte do
zakladni polohy.

4. Postupuijte podle pokynl v dilenské pfiru¢ce ke kalibraci
svétlometd.

5. Zkontrolujte nastaveni svétlometl v rezimu tlumenych
sveétel.

ﬁ V dal$im prubéhu budete vyzvani ke zméfeni/odecteni
a zadani Uhlu u vnitfni hrany segmentu svétlometu a
hodnoty Uhlu sklonu svétlometu pomoci pfistroje na
sefizovani svétlometu.

Neprobé&hne mechanické nastaveni u svétlometu.

6. Pristroj na sefizovani svétlomett umistéte stfedové pred
levym svétlometem a pomoci laseru zkontrolujte paraleli-
tu s vozidlem.

Pro lepSi umisténi k referenénimu segmentu zakryjte
svétlomety tenkym listem papiru. Pro pfesné umisténi
pouzijte vestavény kfizovy laser.

=)

Obr. 80:  Umisténi k referenénimu segmentu Matrix

Stisknéte tlacitko referenéniho segmentu svétlometd

Matrix vievo 4=,

Ke spusténi testu stisknéte tlacitko >

= Zobrazi se rozdéleni svétla svétlometu HD-Matrix vle-
VvOo.

+& Left Matrix 2 beam V33
H 59"

Obr. 81:  Méreni referenc¢niho segmentu Matrix

Odectéte hodnotu uhlu vnitini hrany referenéniho seg-
mentu (HL) a hodnotu uhlu sklonu svétlometu zaneste je
do diagnostického zafizeni. Dbejte pfitom na znaménko
(+/-).

. Stisknéte tladitko [=| — Ulezit.
. Svétlomet na pravé strané vozidla otestujte po vyzvani

diagnostickym zafizenim stejnym zpudsobem.

. Pro ukonéeni kalibrace postupuijte podle pokyn( dia-

gnostického zafizeni.

. Po ukonéeni kalibrace nactéte pamét zavad a pfipadné

zavady odstrante/vymazte.

Beissbarth GmbH
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6.10.4 Svétiomet Ford LED s neoslihujicim dalko-
vym svétiem (ILS)

! Dbejte zvlasté na pfesné vyrovnani pfistroje na sefizova-
ni svétlometl. Jen tehdy mohou byt svétlomety nasta-
veny spravné, aby nebyli oslfiovani ostatni uc¢astnici
dopravniho provozu.

PFi nastavovani svétlomet s dynamickym asistentem
dalkového svétla (DLA) je pro vytvoreni zkusebniho
snimku nutné uvedeni svétlometld pomoci diagnostické-
ho pfistroje do rezimu zakladniho nastaveni. Jen tak je
mozna kontrola a nastaveni!

! Provedte kondicionovani vozidla podle udaju vyrobce.

1. V karté Udaje svétlometii ve funkci Inteligentni
funkce vyberte funkci ILS.

DLA

Intelligent functions A " s

Light type i Lec Matrix

Beam nominal heigt MatrixV2

Obr. 82:  Volba ILS

2. @rud jsou vSechna ostatni nastaveni spravna, stisknéte
3. Pristroj na sefizovani svétlometl umistéte stfedové pred
levym svétlometem a pomoci laseru zkontrolujte paraleli-

tu s vozidlem.

o
]1 Pro pfesné umisténi pfed svétlometem pouZijte vestavé-
ny kfizovy laser.

>

Pripojte diagnosticky pfistroj.

5. Pomoci diagnostického zafizeni nastavte svétlomety do
"zakladni polohy".
= Svétlomety se nyni nachazi v rezimu nastaveni tlu-

menych svétel.

6. Zkontrolujte nastaveni svétlomet( v rezimu tlumenych
svetel.

7. Kontrolu pravého svétlometu provedte stejnym zplso-
bem.
= Nastaveni tlumeného svétla je hotovo.

8. Postupujte podle pokyn( v navodu diagnostického za-
fizeni a svétlomety nastavte do "zakladni polohy dalko-
vych svétel".
= Sveétlomet se nyni nachazi v rezimu nastaveni dalko-

vych svétel a vytvofi se specialni snimek testu.

9. Pfistroj na sefizovani svétlometl umistéte stfedové pred

levym svétlometem.

o
]1 Pro pfesné umisténi pfed svétlometem pouzijte vestavé-
ny kfizovy laser.
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10. Zvolte tlacitko pro ILS méfeni vlievo e .
11. Ke spusténi testu stisknéte tlacitko >
= Zobrazi se rozdéleni svétla ILS svétlometu vievo.

ﬁ Cervena linie zobrazuje, Ze svétiomet neni spravné
vycentrovan. PFi spravném centrovani se linie nachazi
uvnitf pfipustné meze tolerance, a barva se zméni na
modrou.

12. Svétlomet nastavte tak, aby méfici linie probihala stfedo-
vé v poli tolerance.

13. Stisknéte tlaél'tko (Ulozit).

14. Kontrolu pravého svétlometu provedte stejnym zpUso-
bem.

6.11 Svétlomety SAE, VOR a VOL

PFistroj k sefizovani svétlometli nastavte podle popisu v ¢as-
ti ,6.6 Oficialni test* nebo ,6.8 Volny test‘ nebo ,6.7 Rychly
test”.

(©]
]1 Nastaveni svétlomett VOL/VOR je podobné jako u ev-
ropskych asymetrickych tlumenych svétel.

ﬁ Oba typy svétlomett VOL a VOR se lisi mistem, kde se
méfi hranice svétlo-tma (Uhel naklonéni).

e Svétlomety VOL: méfeni hranice svétlo-tma (Ghel naklo-
néni) vlevo od svislé linie.

e Svétlomety VOR: méfeni hranice svétlo-tma (Uhel naklo-
néni) vpravo od svislé linie.

e Dalsi informace viz kapitola ,5.3 Standard US — SAE".

Beissbarth GmbH
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6.12 Databaze

o

]1 V okné "Datab&ze" jsou zaznamenavany udaje o vozidle,
svétlometech a vlastnikovi vozidla.

o

]1 Respektujte informace k ochrané osobnich udajd v kapi-
tole ,,3.2 Zpracovani osobnich udajd*“.

o

]| K zabezpeceni osobnich udajt zadejte kéd PIN (,7.1
Karta VSeobecné"). Pristroj k sefizovani svétlometu pak
nelze spustit bez zadani kédu PIN.

<

Vehicle data | Beams data | Owner data

Category M1: Car max 8 seats

Obr. 83:

Dal$i/pfedchozi datovy zaznam

Uprava datového zaznamu zobrazeného v okné
Odstranéni datového zaznamu zobrazeného v okné
Vytvoreni nového datového zadznamu

Archiv testovacich udajl o vozidle

Hledani datovych zaznamu

Panel nabidky

oG WN -

Pomoci obou Sipek (Obr. 83 / 1) je mozné prochazet mezi
existujicimi datovymi zaznamy tam a zpét.

PFi zobrazeni existujiciho datového zaznamu v okné je moz-
né ho po kliknuti na tlacitko A (Obr. 83/2) upravovat. Po
Kliknuti na tlagitko % se zméni tlaitko na symbol diskety.
Po provedeni zmén je nutné datovy zdznam ulozit kliknutim
na symbol diskety.

Datovy zaznam zobrazeny v okné se odstrani kliknutim na
tla¢itko "odpadkového kose" (Obr. 83/3).

! Odstranéni neni mozné vzit zpét!

Kliknutim na tlagitko "+" se vytvofi novy datovy zaznam,
ktery je pak mozné vyplnit (,6.12.1 Vytvofeni nového datové-
ho zaznamu®).

Kliknutim na tlacitko "Archiv" (Obr. 83/5) se otevre archiv
datovych zaznamd (,,6.13 Archiv®).

Po kliknuti na ikonu "Hledat" (Obr. 83/6) prejde systém do
funkce vyhledavani. Zde je mozné hledat datové zaznamy
pomoci riznych moznosti vyhledavani (,6.12.2 Vyhledavani
datového zaznamu podle vozidla® a ,6.12.3 Vyhledavani
datového zaznamu podle drzitele vozu®).

6.12.1 Vytvoreni nového datového zaznamu

o
]1 Zvolte kartu "Data vozidla".

1. Kliknéte na tlagitko = (Obr. 83/4).
= Otevie se okno pro zadani udaju.

= /< >E>S*

Vehicle data | Beams data | Owner data

Category Mi: Car max 8 seat

Plate

Make

Model e

Km

118819080908

Obr. 84:  Vybér kategorie vozidla

M1: Car max 8 seats

M1G: Offroad max 8 seats

cle over 5t

N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!

N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

2. Pomoci pole se seznamem vyberte kategorii vozidla.
3. Pomoci klavesnice zadejte poznavaci znacku, znacku

vozidla a model vozidla.

4. Ptejdéte na kartu Udaje svétlometii.
5. Zkontrolujte nastaveni na karté Udaje svétlometii.

nebo

6. Pomoci pole se seznamem vyberte typ svétlometl tlu-

meného svétla.

Beam type ECE (European)

Intelligent functions

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Obr. 85: Volba typu tumeného svétla

Symmetric
ECE (European)

UK (left drive)

7. Z pole se seznamem zvolte inteligentni funkci svétlome-

ta.

Vehicle data | Beams data

None

Beam type ECE (European)

[ =

Intelligent functions

Light type

Beam nominal

Obr. 86:

Vybér inteligentni funkce svétlomet(i

DLA

ILS

Matrix

AatrixV2
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8. Pomoci pole se seznamem vyberte svételny zdroj.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE

Beam type ECE (European)
Halogen
elligent f ns LA <
Intelligent function DL SR

Bi Xenon

Light type

Beam nominal height

wn

®®0ee

Beam nominal inclination

Obr. 87:  Vybér zdroje svétla
9. Na vozidle zjistéte vySku stfedu svétlomett a zadejte ji
do pole Vyska svétlometu.

o
]1 Vysku svétlometl je mozné zadat v centimetrech nebo v
palcich. PFislusny pfepocet se provede automaticky.

10. Do pole Naklon svétlometd zadejte naklonéni svétlometl
podle udaji vyrobce vozidla.

o

]1 Naklon svétlometu je moZné zadat v procentech, centi-
metrech/10 m nebo ve stupnich. PFislusny pfepocet se
provede automaticky.

11. Zvolte pocet svétlometd.
12. V poli se seznamem vyberte typ svétlometl pro pravy a
levy svétlomet.

Number of beams ZD Lowbeam

eft beam light =0 Highbeam

ight beam light

2B Mixed

Obr. 88:  Vybér typu svétlometi

13. Zvolte, zda je vozidlo vybaveno mlhovymi svétly, a zvolte
odpovidajici udaje.

Fog beams present No

@ Halogen
@ Xenon
d Led

Fog beam light type >

Fog beam height

30.0 cm 1181 in

Obr. 89:  Volba mihovek

14. Datovy zaznam ulozZte kliknutim na symbol diskety =

15. Pokud datovy zaznam neulozite, vSechny provedené
zmény budou ztraceny.

= L] S

= /K >DEHS*
(BEISSBARTH' |
e

Vehicle data | Beams data | Owner data

First name

Last name

Tax code

Address

zIP

Place

Country

Obr. 90:  Udaje o drziteli vozidla
16. Na karté "Udaje o drziteli vozidla" piejdéte do pfi-
slusného okna a vyplrite pole s udaji o drziteli vozu.
]

17. Datovy zaznam ulozte kliknutim na symbol diskety =8

! Pokud datovy zaznam neulozite, vSechny provedené
zmény budou ztraceny.

Beissbarth GmbH
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6.12.2 Vyhledavani datového zaznamu podle
vozidla

Ke hledani podle vozidla musi byt nejprve zvolena karta
Udaje o vozidle.

V panelu nabidek kliknéte na tlacitko Hledat Q

(Obr. 83/6). Otevre se okno pro vyhledavani.

2

1 Search Filters

Plate

Category
Make

Model

Apply filters Clear filters 3

4

Obr. 91:

1 Kritérium vyhledavani

2 Vybérové pole s hledanym vyrazem (pole se seznamem)
3 ZruSeni vybéru

4 Spusténi vyhledavani

Hledani vozidla

Vybérem hledaného vyrazu v poli se seznamem v odpovida-

jicim vstupnim poli (Obr. 91/2) probéhne vyhledani pomoci

zadaného/zadanych hledanych vyrazua. Po kliknuti na tlagit-

ko Spustit vyhledavani (Obr. 91/4) se zobrazi vysledek

vyhledavani. Kliknutim mySi vyberte z vysledku hledani

pozadovany vuz.

= Udaje o zvoleném vozidle se zobrazi v okné Udaje o

vozidle. VSechna méfeni se tykaji nyni zvoleného vo-
zidla.

Chcete-li hledany vyraz vymazat a znovu zobrazit vSechny

datové zaznamy, kliknéte na plochu Vymazat hledani

(Obr. 91/3).

o
]1 Hledany vyraz je nyni mozné smazat klinutim na tlacitko
Odstranit hledani (Obr. 91/3). Odstranéni pomoci

klavesnice neni mozné.

6.12.3 Vyhledavani datového zaznamu podle
drzitele vozu

Pro hledani podle drzitele vozu musi byt nejprve zvolena
karta "Udaje o drziteli vozidla".

V seznamu nabidek kliknéte na tlacitko Hledat Q
(Obr. 83/6). Otevre se okno pro vyhledavani.

2

1 Search Filters

Clear filters 3

__ Apply filters

Obr. 92:
1 Kiritérium vyhledavani

2 Vybérové pole s hledanym vyrazem (pole se seznamem)
3 Zru$eni vybéru

4 Spusténi vyhledavani

Vyhledani drzitele vozidla

Zadanim hledaného vyrazu z pole se seznamem v odpo-
vidajicim vstupnim poli (Obr. 92/2) prob&hne vyhledani
pomoci zadaného/zadanych hledanych vyraz. Po kliknuti
na tlacitko "Spustit vyhledavani" (Obr. 92/4) se zobrazi
vysledek vyhledavani. Kliknutim mysi vyberte z vysledku
hledani pozadovaného drzitele vozu.

= Udaje o zvoleném drziteli vozu se zobrazi v okné

Udaje o drziteli vozidla.

Chcete-li hledany vyraz vymazat a znovu zobrazit vSechny
datové zaznamy, kliknéte na plochu Vymazat hledani
(Obr. 92/3).

o

]1 Hledany vyraz je nyni mozné smazat kliknutim na tlacit-
ko Odstranit hledani (Obr. 92/3). Odstranéni pomoci
klavesnice neni mozné.
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6.12.4 Vymazat datovy zaznam

Zobrazeny datovy zaznam je ninl' mozné smazat kliknutim
na tlatitko Vymazat udaje (Obr. 83/3).

! Po kliknuti na tla¢itko Vymazat adaje (Obr. 83/3)
bude datovy zaznam nenavratné odstranén.

6.12.5 Archiv dat

K zobrazeni archivovanych testovacich vysledkd vozidel
kliknéte na ikonu slozky papira (Obr. 83/5) v panelu
nabidek. Zobrazi se seznam vS§ech archivovanych testt
vozidla —

viz ,6.13 Archiv”.

6.13 Archiv

V Archivu jsou uvedeny vSechny uloZzené testy podle Casu
vytvofeni. Pomoci funkce vyhledavani (Obr. 93 / 6) je mozné
hledat nebo filtrovat podle poznavaci znacky nebo vysledku
testu.

=2 MBB12SE Mi: Car max 8 seats
&> /\ MBBTest Begin 2019-08-1

&> /\ MBBTest

= A M t

&s /\ MBB12SE

Light type

Result

Obr. 93:  Archiv

Vybér vozidla

Zpét do hlavni nabidky

Odstranéni datového zaznamu

Graficky nahled vysledku testu

Vytvoreni/uloZeni protokolu o méfeni

Hledani podle poznavaci znacky nebo vysledku testu
Prehled vybraného vozidla

~NOoO g WN -

Pomoci vybéru vozidla (Obr. 93 / 1) se zvoli datovy zaznam
k pozadovanému vozidlu.

V Pfehledu (Obr. 93 / 7) se zobrazi hlavni udaje o vozidle
a vysledky testl. Podle raznych ikon (viz ,lIkona vysledku*
stranka 137) pfed jednotlivymi body testu Ize pfimo zjistit
vysledek testu svétlometu.

Kliknutim na tla¢itko Graficky nahled vysledku testu
(Obr. 93/4) se vysledek testu graficky zobrazi (,Vysledek
testu“) se v8emi informacemi pro vSechny svétlomety.

Protokol o méfeni ve formatu PDF k vytiS§téni nebo uloZeni
se vytvofi kliknutim na tlacitko Vytvorit/ulozit protokol
o méreni (Obr. 93/5).

Kliknutim na tlacitko Vymazat adaje (Obr. 93/3) Ize pravé
zobrazeny datovy zdznam odstranit po potvrzeni bezpec-
nostniho dotazu.

! Odstranéni datovych zaznam je po potvrzeni bezpe¢-
nostniho dotazu nevratné.

Beissbarth GmbH
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6.14 Import/ export dat

Funkci Import/export dat budou vSechna uloZzena data véet-
né licencovani ulozena ve formatu CSV.

Pro export se vytvori slozka "Export", do se pak ukladaji
rizné soubory CSV.

Export CSV files

Import CSV files

Export files to USB

Obr. 94:  Import / export dat

Pro export dat kliknéte na tlacitko Export CSV souborii.
Export se provede automaticky do nékolika soubort. Tyto je
pak mozné jako zalohu dat zkopirovat na jiné misto.

Import dat se provadi stejnym zplsobem. K tomu kliknéte
na tlacitko Import CSV soubori. Budou naimportovany
vSechny relevantni soubory, které lezi ve slozce "Export".
Pokud ve vyse uvedené slozce nejsou zadné soubory pro
import, tla¢itko Import nebude aktivni.

! Importem dojde k odstranéni/pfepsani datovych zazna-
mu, které byly do té doby vytvofeny! To mdze znamenat
ztratu dat!

Kliknutim na tlacitko Export souboru na USB se za-
piSou data na pfipojeny datovy nosi¢ USB, jak je popsano
vyse.

7. Nastaveni

V ¢asti Nastaveni Ize provadét rlzna zakladni nastaveni
pristroje k sefizovani svétlometu.
1. Nastaveni vyvolejte stisknutim tlacitka Nastaveni (o}

(BEISSBARTH’

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Language English
Theme Dark
Backlight

Standby

Audio Volume

Operator PIN

Operator name

Obr. 95:  Nastaveni
2. Zvolte pozadovanou kartu:
— VSeobecné
— Provoz/velkoobchodnik
— Svétlomet
— Zafizeni
— Parametr
=) Zobrazi se karta s odpovidajicimi moznostmi nastaveni.

1692104652 | 2020-07-16
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71 Karta VSeobecné

Na této obrazovce se provadéji rizna véeobecna nastaveni.

abrw N

(e}

Obr. 96:

1 Nastaveni jazyka, vybér pomoci pole se seznamem

2 Vzhled, vybér pfes pole se seznamem

3 Jas zobrazeni Ize nastavit v rozsahu mezi 2 a 9 stisknutim tlacitek
Plus a Minus

4 Pohotovostni rezim, €as do vypnuti obrazovky Ize nastavit v rozsa-
hu hodnot mezi 10 a 86400 stisknutim tlacitek Plus a Minus

5 Hilasitost; hlasitost Ize nastavit v rozsahu mezi 0 a 100 stisknutim
tlacitek Plus a Minus

6 Informace o uzivateli

VSeobecna nastaveni

o
]1 K jednoduchému zadavani Ize otevfit klavesnici obrazov-
ky (2.2 stranka 106).

7.2 Karta Provoz/velkoobchodnik

Na této obrazovce Ize zadavat informace o provozu/velkoob-
chodnikovi a také kod PIN k zajiSténi nastaveni.

(BEISSBARTH’

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factor

Hame Beissbarth GmbH

VAT number

Address Hanauer Strasse 101

ZIP code 80993

cl Munich

Country

Time zone

Obr. 97:  Nastaveni provoz / velkoobchod

o
]1 K jednoduchému zadavani Ize otevfit klavesnici obrazov-
ky (Obr. 8 stranka 110).

7.3 Karta Servis

Na této obrazovce si Ize prohlédnout informace o pFistroji
k sefizovani svétlometl, Ize zde zadavat hesla a spoustét
aktualizace.

DalSi informace k nastaveni a aktualizacim jsou uvedeny v
navodu k servisu pfistroje k sefizovani svétlometu.

(BEISSBARTH’

Beams | Device | Factor

General | Workshop | Network | Service

Service PIN )
Service

Calibration PIN i -
Calibration

System version ICperform-CTF7 2.0.7.0

Update

Camera version 0.8.14
Inclinometer version 11.4
Calibration expiration

Battery 12.5V-103 %

Obr. 98: Karta Servis

o
]| Kjednoduchému zadavani Ize otevfit klavesnici obrazov-
ky (Obr. 8 stranka 110).

! RozSifena nastaveni nechat provadét vyhradné autorizo-
vanym servisnim technikem.

Beissbarth GmbH
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7.4 Datum a éas 8. Udrzba
Na této obrazovce Ize nastavit datum a &as, které pfistroj 8.1 Cisténi
pouziva interné.
1. Na uvodni obrazovce kliknéte na Datum/Cas. Pristroj nevyzaduje zadnou zvlastni udrzbu s vyjimkou
1 normalniho Cisténi. P¥i Cisténi se smi pouzivat pouze voda

s nepatrnym pfidavkem neutralniho nebo mirné alkalického
Cisticiho prostfedku. Teplota vody nesmi byt vysSi nez 25 °C.
Soucasti otfete mékkymi utérkami nebo houbic¢kami. Po vy-
¢isténi konstrukéni ¢asti oplachnéte Cistou vodou.

14.08.2019 14.26

GEISSBARTH *

Qib ! Nepouzivejte Cistici prostfedky, které napadaiji laky,
povrstveni nebo tésnici material:

o Nepouzivejte zadna rozpoustédla (ester, ketony, alkoho-
ly, halogenované uhlovodiky).

o Nepouzivejte zadné abrazivni Cistici prostredky (prasek
na drhnuti).

o Nepouzivejte Zzadné kyselé nebo silné alkalické Cistici
prostfedky.

Settings

Obr. 99:  Nastaveni Datum/Cas
1 Vyvolejte nastaveni Datum
2. Nastaveni data a ¢asu se provadi tlacitky Plus a Minus.

Set Clock
Year

Month

Day

Hour

Minute

Second

Obr. 100: Nastaveni data/Casu

3. Nastaveni ukongite kliknutim na tlacitko OK.

=» Datum a ¢as se uloZi.

1692104652 | 2020-07-16 Beissbarth GmbH
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8.2 Vyména baterii ve vodorovném
vyrovhavacim laseru

Potfebné soucasti:
3 baterie 1,5V o velikosti AA

! Pfed vyménou baterie vypnéte laser.

1. Kryt pfihradky na baterie posurite nahoru.

Obr. 101: Baterie ve vodorovném vyrovnavacim laseru
1 Kryt pfihradky na baterie
2 Baterie

2. Vyménte v8echny 3 baterie.

! Pfi vkladani novych baterii musite bezpodmine¢né dbat
na spravnou polaritu!

3. Zavrete kryt pfihradky na baterie.

Vodorovny vyrovnavaci laser nelze opravit.
PFi vyskytu zavad vymeéiite cely vodorovny
vyrovnavaci laser.

8.3 Vymeéna baterii ve svislém vyrov-
navacim laseru

Potfebné soucasti:
4 baterie 1,5 V o velikosti AA

! Pred vyménou baterie vypnéte laser.

Obr. 102: Prihradka na baterie svislého vyrovnavaciho laseru
P-Assist S5
1. Otevrete pfihradku na baterie svislého vyrovnavaciho
laseru P-Assist S5.
2. U gumové desky vytahnéte sadu baterii.
3. Vyménte baterie.

! Pfi vkladani novych baterii musite bezpodmineéné dbat
na spravnou polaritu.

4. Zavrete pfihradku na baterie svislého vyrovnavaciho
laseru P-Assist S5.

Svisly vyrovnavaci laser P-Assist S5 opravit.
PFi vyskytu zavad vyménte cely svisly vyrov-
navaci laser.

8.4 Krizovy laser

KFizovy laser nelze opravovat. V pfipadé
defektu kfizovy laser vymeérite.

Beissbarth GmbH
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8.5 Kontrola/kalibrace 9. Vyrazeni z provozu
K zajisténi optimalni funkce musi byt pfistroj na sefizovani Demontaz a likvidace
svetlometl pravidelné kontrolovan a kalibrovan. PFistroj je vyroben z velké ¢asti z oceli. Ostatni materialy:
Dalsi informace a pro provedeni udrzby a kalibrace kontak- e plast,
tujte zékaznicky servis Beissbarth. e kartdn a papir (obal, dokumentace),
e |akovani pfistroje epoxidovym prachem odolnym proti
poskrabani.

P¥i likvidaci pFistroje dodrzujte pfedpisy mistnich ufadu.

MLD 9000, pfislusenstvi a obal by mély byt likvi-

‘ dovany ekologicky.
> MLD 9000 nelikvidujte v domacim odpadu.

Jen pro EU-zemé:

MLD 9000 podiéha evropské smeérnici
E 2012/19/EHS (WEEE).

Staré elektrické a elektronické pristroje véetné

vedeni a pfisluSenstvi a véetné akumulatort a ba-

terii musi byt likvidovany oddélené od domovniho

odpadu.

> K likvidaci vyuzijte systémy vraceni a sbérné
systémy.

> P¥i predpisové likvidaci MLD 9000 zabranite
poskozovani zivotniho prostfedi a nebezpedi
ohrozZeni zdravi osob.

1692104652 | 2020-07-16 Beissbarth GmbH



10. Technické udaje

10.1 Okolni podminky
10.1.1 Provoz

Viastnost Hodnota/rozsah
Pracovni teplota +5°C - +45°C

41 °F-113°F
Vlhkost vzduchu 30 % — 60 %

10.1.2 Skladovani a preprava

Vliastnost Hodnota/rozsah

Teplota -25°C—-45°C
-13°F-113°F

VIhkost vzduchu 20 % — 80 %

10.2 Rozmeéry a hmotnost

Vlastnost Hodnotal/rozsah
Rozméry (S x H x V) 1890 x 700 x 600 mm
Hmotnost 60 kg (132 Ib)

Technické udaje | MLD 9000 | 153 | cs

10.4 Vodorovny vyrovnavaci laser

Trida laseru 2

Tvar paprsku Linie 130° x 0,4 mrad
Barva laseru Zelena

Vinova délka 520 £ 5 nm

Vykon zareni <1 mwW

Provozni napéti 3-5V

Akumulator Mignon AA 1,5V (3x)

10.5 Svisly vyrovnavaci laser

Tfida laseru 1™

Tvar paprsku Linie 90° x 0,5 mrad
Barva laseru Zelena

Vinova délka 520 £ 5 nm

Vykon zareni 10 mW

Provozni napéti 456V

Akumulator Mignon AA 1,5V (4x)

10.3 Rozsah méreni

10.6 Krizovy laser

Vyrovnani nahofe a dole +8% -- -8% (+800 -- -800 mm) Tfida laseru 2
Vyrovnani vpravo a vlevo: 0-1000 mm/10m (0-10 %) Tvar paprsku Linie 130° x 0,4 mrad
Intenzita svétla 0 - 240 Ix Barva laseru Zelend
Intenzita osvétleni Lux / 1m 0 - 150000 Vinova délka 520 £5 nm
Lux /25m 0 - 240 Vykon zafeni <1mw
Vyska optického stfedu od vys- 240 - 1500 mm Provozni napéti 3-5V

ky podlahy

Napajeci napéti (interni aku- 12V
mulator)

Vstupni napéti nabijecky aku- 100 — 240 V, 50/60 Hz
mulatoru

Beissbarth GmbH
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1.1 En la documentacion

1.1.1 Advertencias: estructura y significado
Las indicaciones de advertencia advierten de peligros para

el usuario o las personas circundantes. Adicionalmente, las
indicaciones de advertencia describen las consecuencias del
peligro y las medidas para evitarlo. Las indicaciones de adver-
tencia tienen la siguiente estructura:

1.2 En el producto

! Tenga en cuenta todas las indicaciones de advertencia en
los productos y manténgalas bien legibles.

/A\VORSICHT

/A\CAUTION
LASER 2

Simbolo de PALABRA CLAVE - Tipo y fuente del
advertencia peligro!
Consecuencias del peligro si no se tienen en cuen-
ta las medidas e indicaciones mostradas.
> Medidas e indicaciones de prevencion del
peligro.

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

La palabra clave indica la probabilidad de ocurrencia del
peligro, asi como la gravedad del mismo en caso de inob-
servancia:

Palabra clave |Probabilidad de | Peligro grave en caso
ocurrencia de pasarse por alto

PELIGRO Peligro inme- Muerte o lesiones fisicas
diato graves

ADVERTEN- Peligro amena- Muerte o lesiones fisicas

CIA zante graves

ATENCION Posible situacion Lesiones fisicas leves

peligrosa

1.1.2 Simbolos en esta documentacion

cado

Sim- Denomina- Sig

bolo |cion

! Atencién Advierte de posibles dafios materiales.

o Informacion Indicaciones de la aplicacién y otras

1 informaciones utiles

1. Accién de Solicitud de accién compuesta

2. varios pasos de varios pasos

= Accioén de un Solicitud de accién compuesta de
solo paso un solo paso

o Resultado Dentro de una solicitud de accion se puede

intermedio ver un resultado intermedio.

- Resultado final Al final de una solicitud de accion se puede

ver el resultado final.

Fig. 1: Etiqueta laser de orientacion horizontal

Posicion en el producto:

=

/\ VORSICHT

LASER
1M

Unsichtbare Laserstrahlung,
nicht direkt mit optischen

Instrumenten betrachten
Laser Klasse 1M

Fig. 2: Etiqueta laser de orientacion vertical P-Assist S5

! Radiacion laser. No mire directamente al laser tipo 1M
con instrumentos opticos.
Observar la indicacion de advertencia del capitulo 2.1.

Beissbarth GmbH
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2. Indicaciones de seguri-
dad

Laser de la clase 1M

21 Radiacion laser

Peligro de lesiones causadas por laser

Una consecuencia pueden ser dafios oculares

agudos

> No mirar nunca directamente a la fuente del
rayo laser.

> No dirigir nunca el rayo laser a personas,
especialmente a la cara o los ojos.

> Para controlar el funcionamiento, interponer
un objeto al punto de salida del laser.

> Respetar sin falta el uso conforme al fin
previsto.

A

laser!

(Clase de laser 1M, DIN EN 60825-1:2008)

Puede provocar un dafio irreversible en el ojo (ce-

guera) si no se observan las siguientes medidas e

indicaciones.

Manejo:

> La radiacion laser disponible no es peligrosa
para el ojo, siempre que no se mantengan
instrumentos dpticos (por ejemplo lupas, lentes,
telescopios) delante de la salida del laser.

> Se recomienda no mirar nunca directamente al
rayo laser, también sin instrumentos 6pticos.

% Advertencia - jRadiacion visible debida al

/\VORSICHT|
& /\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

La clase del sistema laser define el potencial de peligro
derivado de la radiacion laser accesible. Un laser con una
potencia de emisién < 1 mW pertenece a la clase 2 segun
IEC / EN60825-1:2014 (UE) y 21CFR1040.10 (EE. UU.).

En el caso de los sistemas laser de la clase 2, la radiaci-

6n laser accesible se encuentra en el campo visible del
espectro (de 400 nm a 700 nm). El ojo esta protegido por

el parpado si se mira brevemente de forma casual al rayo
laser. Por esta razon, los sistemas laser de la clase 2 se
pueden utilizar sin mas medidas de proteccién si se garanti-
za que no es necesario mirar intencionadamente durante un
tiempo prolongado (> 0,25 s) ni mirar repetidamente al rayo
laser procedente de la fuente ni al rayo laser directamente
reflejado.

El reflejo de proteccién del parpado se hace
mas lento si se toman medicamentos. De

este modo aumenta el peligro de una lesion
ocular por el laser. Si esta sometido a trata-

miento médico, se recomienda utilizar gafas
para trabajos de ajuste del laser del tipo R1.

El rayo de un producto laser de la clase 2
puede provocar deslumbramiento, ceguera
por destello e imagenes remanentes, espe-
cialmente con una luz ambiente tenue debido
a trastornos visuales pasajeros o sustos..

2.2 Peligro de asfixia

La inhalacion de mondxido de carbono de mo-
tores de vehiculos en marcha puede provocar la

muerte por asfixia.

Medidas de seguridad:

> (arantizar una buena ventilacion.

> Instalar un sistema de aspiracion de gases de escape
adecuado.

1692104652 | 2020-07-16
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3. Descripcion del produc-
to

3.1 Prescripciones de uso

Este aparato ha sido disefiado para comprobar y ajustar
correctamente faros de automoviles y vehiculos de motor. El
aparato se debe utilizar Gnicamente para este fin. Cualquier
uso que exceda estas especificaciones, se considera inade-
cuado y puede resultar en lesiones personales o dafios ma-
teriales. En caso de dafios producidos por uso inadecuado,
Beissbarth GmbH se exime de cualquier responsabilidad.

El fabricante puede realizar modificaciones en el aparato sin
previo aviso con el fin de adaptarlo al avance tecnoldgico y
los requisitos especificos de la produccién y de la instala-
cion. Aunque las ilustraciones que aparecen en este manual
difieran ligeramente de su aparato, siempre se garantiza la
seguridad y los datos relacionados con la misma.

tada, de manera que ya no sea posible ajustar la altura

del cajon de la luz.

34 Volumen de suministro

Aparato de ajuste de faros sin medidor de inclinacion:

Denominacion

Unidad basica (con ruedas de goma)

Numero de refe-

1692 105 203

Columna

1692 105 204

Cajon de luz sin medicion de la inclinacion

1692 105 206

Laser de orientacion horizontal

1692 105 205

Bateria

1692 105 245

Cargador de la bateria

1692 105 250

Certificado TUV

3.2 Tratamiento de datos personales
Al adquirir este equipo ponemos a su disposicion funciones
con las que usted puede almacenar y tratar datos persona-
les. Estos datos se necesitan, especialmente, por ejemplo
para poder asignar protocolos sobre trabajos realizados en
un vehiculo al correspondiente titular del vehiculo.
Beissbarth no recopila ni trata ningun tipo de dato al utilizar
este equipo y no tiene ninguna influencia en el tratamiento
de los datos almacenados en este equipo. El cumplimiento
de las normas de proteccion de datos es supervisado con-
tinuamente por nuestro delegado de proteccion de datos
empresarial con el fin de velar por sus intereses. Si desea
informacién o alguna explicacion, puede dirigirse a esta per-
sona.

Delegado de proteccion de datos

Seguridad de la informacion y proteccion de datos
Beissbarth GmbH

Hanauer Strae 101

80993 Minchen (Munich, Bavaria)

GERMANY

o Datenschutz@beissbarth.com

3.3 Indicaciones para el transporte

El aparato se encuentra dentro de un embalaje especial. No
se pueden apilar mas de 2 paquetes.

Bulto Dimensiones Peso

Embalaje especial 1890 x 700 x 600 mm 60 kg / (132 Ib)

Instrucciones de servicio Véase el pie de pagina
Declaracién de conformidad 1692 104 656

Aparato de ajuste de faros con medidor de inclinacion:

Numero de refe-
rencia

Denominacion

Unidad basica (con ruedas de goma) 1692 105 203
Columna 1692 105 204
Cajon de luz con medicion de la inclinacion 1692 105 207
Laser de orientacion horizontal 1692 105 205
Bateria 1692 105 245
Cargador de la bateria 1692 105 250
Certificado TUV -
Instrucciones de servicio Véase el pie de pagina
Declaracion de conformidad 1692 104 656

En el momento de la recepcidn, controlar inmediatamente si
se ha suministrado todo el material y si el aparato ha sufrido
dafios durante el transporte. Se debe informar al servicio
técnico de Beissbarth o al socio de servicio autorizado.

En caso de componentes erréneos, componentes que falten
o estén dafiados, pédngase en contacto con el distribuidor, el
servicio técnico de Beissbarth o el socio de servicio autori-
zado. Conservar el embalaje, incluido el material de emba-
laje original, en caso de que el producto se deba enviar a
reparacion.

3.5 Accesorios especiales

Numero de refe-
rencia

Denominacion

1692 105 080
1692 105 112
1692 105 278
1692 105 201
1690 381 124

Kit de carriles

Kit de prolongacién de carriles
Sensor de medicion de la altura
Proteccion contra el polvo

Laser de orientacion vertical
P-Assist S5

Soporte del laser
Péndulo de alineacién

1692 105 251
1692 105 142

! Aviso importante de transporte:
En la columna hay montado un contrapeso en una
correa dentada. Solamente esta permitido transportar
el aparato si el contrapeso se ha fijado con el tornillo de
seguridad. De lo contrario se puede dafar la correa den-

Kit (modulo laser P-Assist S5, soporte del 1692 105 252
laser, péndulo de alineacion)

Dispositivo de posicionamiento de antena

1690 381 292

Beissbarth GmbH
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3.6

3.6.1

Descripcion del producto

Vista general

El aparato de ajuste de faros es apropiado para controlar
todos los tipos de faros de motocicletas, automoviles y
vehiculos comerciales en general. El aparato se puede des-
plazar sobre ruedas de goma. Como alternativa, el aparato
se puede instalar sobre carriles como estacion fija. La Fig. 3
muestra los componentes principales.

Fig. 3:

©oOoO~NOODRWN -

Vista general

Laser de orientacién horizontal

Panel de mando con pantalla tactil

Cajon de luz

Abertura de salida del laser en cruz

Columna

Carro

Asa de estribo en la columna

Asa para el ajuste vertical del laser de orientacion horizontal
Orificios de salida del laser

Laser de orientacion horizontal:

Para alinear el aparato a las caracteristicas del vehiculo.
Panel de mando:

Tiene un monitor LCD a color con pantalla tactil. La
visualizacion permite realizar de forma sencilla una serie
de funciones. Para ello el usuario es guiado por la com-
probacion del faro.

Cajon de luz:

Esta montado en la columna y se puede regular en altura
con una sola mano.

Columna:

Se puede girar aprox. 30°, para alinear con el vehiculo.
A la columna se ha fijado una escala de centimetros. De
este modo el cajon de luz se puede posicionar exac-
tamente hacia el faro. En la columna hay montado un
contrapeso en una correa dentada (regulacion de altura
sencilla del cajon de luz).

Carro:

Para desplazar el aparato.

2 de las 3 ruedas se pueden ajustar en altura.

1692104 652 |
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3.6.2 Cajon de luz 3.6.3 Panel de mando

El cajon de luz contiene los componentes para comprobary  El aparato de ajuste de faros se maneja a través de la
ajustar los faros del vehiculo. visualizacion del panel de mando (con pantalla tactil).

Fig. 5: Panel de mando con pantalla tactil
1 Panel de mando

El panel de mando puede bascular dentro del cajén de luz.
Con una ligera presion en el canto superior del panel de
mando, el usuario puede cambiar la direccién de visualiza-
cion de delante hacia atras. El contenido de la pantalla se
cambia automaticamente.

1 @ Q

111098 76 5 4 3

Fig. 6: Cambio del panel de mando
1 Panel de mando

o
]1 Todos los datos de direccion del monitor se refieren
siempre al sentido de la marcha del vehiculo.

El cajon de luz tiene un dispositivo laser para encontrar el
punto medio del faro. Para ello sobre el faro se proyecta una
cruz laser.

o
]1 El laser en cruz se activa automaticamente después de
iniciar la prueba.

Fig. 4: Cajon de luz
Panel de mando basculante é ATENCION — El empleo de controles o de ajus-

Nivel de burbuja para alineacion horizontal tes o la realizacion de procedimientos que no
Rodillos guia para la regulacién de altura (4 unidades)

) L - ) indican en men n provocar
Tornillos de fijacion del cajon de luz (4 unidades) se ) dican e eSt? .dOCU ento pueden provoca
Interfaz de serie peligrosas exposiciones a los rayos.

Conexion para el cargador de la bateria

Interruptor de encendido y apagado

Entrada de tension (no en funcionamiento)

Interfaz de red RJ45

Puerto USB (2 unidades)

Impresora (opcional)

Escala de medicién de la altura con ventana de lectura
Orificios de salida del laser en cruz

O~NOO O~ WN -

A A a o
w N = O
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3.6.4 Laser de orientacion horizontal

El laser de orientacion horizontal sirve para alinear correcta-
mente el aparato de ajuste de los faros delante del vehiculo.

Laser de orientacién horizontal

Fig. 7:

1 Botén de encendido
2 Lampara de estado (LED)
3 Regulacion de altura del laser de orientacion horizontal

El laser de orientacion horizontal se enciende pulsando
brevemente el botdn de encendido. Al cabo de aprox. 15 se-
gundos se apaga solo el laser orientacion horizontal.

El laser de orientacién horizontal se puede volver a apagar
pulsando de nuevo brevemente el botdn de encendido.

Si al encender el aparato se pulsa el botéon de encendido
durante mas de 3 segundos, el laser de orientacion horizon-
tal se enciende de forma permanente. El laser de orienta-
cion horizontal se debe volver a apagar después del uso
pulsando brevemente el boton de encendido.

3.7 Pantalla de bienvenida

> En la visualizacion se utilizan los siguientes simbolos:
1 2 3 4 5 67

14.08.2019 14.26

Settings

Fig. 8:
Acceder al menu principal
Apagar el aparato
Opciones de menu

Fecha

Hora

Bateria

Medidor de la inclinacion

Pantalla de bienvenida

~NOoO O wWwN =

Funciones en la pantalla de bienvenida

Opcion de Descripcion
menu

1 Acceder a las principales opciones del menu desde
cada pantalla o menu.

2 El aparato se apaga después de una pregunta de se-
guridad.

Menu de seleccion para los diferentes submenus.
Muestra la fecha actual.
Muestra la hora actual.

Bateria.

N oo~ lw

Medidor de la inclinacion.

o
]1 En funcién de la configuracion, los colores pueden variar
de la informacion anterior.

1692104652 | 2020-07-16
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Iconos empleados

Significado

Volver al menu principal
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Significado

Representar graficamente el resultado de la prueba

Apagar el aparato

Emitir informe de la prueba

Establecer o cerrar la conexion WLAN

Crear PDF con los resultados de la prueba

Establecer o cerrar la conexion de Bluetooth

Borrar la prueba, el resultado de la prueba o el re-
gistro de datos

R

Cerrar el teclado en pantalla

Resultado de prueba correcto

oo ) Gl

Abrir el teclado en pantalla

Resultado de prueba no correcto o prueba cance-
lada

Encender o apagar el laser en cruz

Toma de la camara

Al

ZZ

G) Acceder a la prueba rapida Toma de la camara detenida
e0e Acceder a la prueba libre Bateria al 100 %

i

-4

Acceder a la prueba oficial

Bateria al 75 %

vAH

Entrada o modificacién de datos en la base de datos

Bateria al 50 %

Acceder al archivo de datos de los resultados de la
prueba

Bateria al 25 %

Acceder a la importacion o exportacion de datos

/@ |||||||||nn|u@@b@§|: v E L

Bateria descargada

Modificar los ajustes del aparato

AN

Faro de luz de cruce

Guardar medicién de entrada

Faro de luz de carretera

Guardar medicion o el registro de datos

Faro antiniebla

Iniciar la prueba o la medicion seleccionada

N Ve

O OO O

Faro combinado (de cruce y de carretera)

gvAalU®@ Vo[

Mostrar la medicion de entrada o los resultados (} Faro DLA
Cancelar modificaciones D 5 Faro ILS
o o
Volver a la pantalla o al registro de datos anterior Faro Matrix
ojooooo
Siguiente registro de datos 2 Seleccionar el faro de luz de cruce izquierdo
z
Editar registro de datos =z Seleccionar el faro de luz de cruce derecho
=z
=z
=

A
-

=

r
L

Crear nuevo registro de datos

Seleccionar el faro de luz de carretera izquierdo

0

Buscar registro de datos

@O @0

Seleccionar el faro de luz de carretera derecho

Beissbarth GmbH
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Icono Significado

Seleccionar el faro antiniebla izquierdo

0
(]
=
(-]

Significado

M1": turismo, furgoneta hasta 3,5 t max. 8 plazas

Seleccionar el faro antiniebla derecho

M1G": vehiculo todoterreno max. 8 plazas

Seleccionar el faro DLA izquierdo

Seleccionar el faro DLA derecho

M2": vehiculos hasta 5 t > 8 plazas
N1": vehiculos comerciales hasta 3,5 t
N1G": vehiculos comerciales todoterreno hasta 3,5 t

M3": vehiculos > 5 t

N2": vehiculos comerciales hasta 12 t

N3": vehiculos comerciales > 12 t
N3G": vehiculos comerciales todoterreno > 12 t

o Seleccionar el faro ILS izquierdo

oo
o IE‘ Seleccionar el faro ILS derecho
oo

L Seleccionar el faro Matrix izquierdo

0| poooo
R Seleccionar el faro Matrix derecho
oooog o

L1e": motocicleta max. 45 km/h

Angulo de inclinacién

L2e": trike max. 45 km/h
L4e": motocicleta con sidecar > 45 km/h
L5e": trike > 45 km/h

Angulo de guifiada

L3e": motocicleta > 45 km/h

Fuente de luz halégena

L6e": quad max. 45 km/h

Fuente de luz de xenén

L7e": quad max. 550 kg

L8RP UDD

Fuente de luz bixenon

Fuente de luz LED

Fuente de luz bi-LED

Tipo de faro ECE (Europa)

Tipo de faro RU (trafico por la izquierda)

Tipo de faro simétrico

Tipo de faro US VOL

Tipo de faro US VOR

MNOOOOO®®®®® | Lk

Medicién de la inclinacion, el color cambia depen-

diendo de la posicién vertical del aparato de ajus-

te del faro:

e Blanco:
Todo correcto, el aparato de ajuste del faro se en-
cuentra dentro del margen de compensacion.

e Amarillo:
El aparato de ajuste del faro varia mas de un 2 %
de la vertical, la prueba rapida y la prueba libre ya
no se pueden realizar.

e Rojo:
El aparato de ajuste del faro varia mas de un 4 %
de la vertical, ya no se puede realizar ninguna
medicion.

") Categoria de vehiculo

1692 104 652

| 2020-07-16
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4.

Montaje

4.1

Montar el aparato

Herramientas necesarias:

Carraca con inserto 24 mm
Destornillador en cruz
Llave de boca 8 mm

Llave de boca 13 mm
Llave Allen 1,5 mm

Montaje del aparato:

1.

Fig.

Desembalar la columna y soltar la tuerca con la arandela
del eje.

9: Preparar la columna

2. Colocar la columna en la guia del carro.

Fig.

Insertar la columna en el carro

10:

! Para el montaje de la columna, prestar atencién a que el
eje esté en la posicion correcta.

Montaje | MLD 9000 | 163 | es

3. Volver a apretar la tuerca con la arandela. Prestar aten-

Fig. 11:

1

2
3
4

Fig. 12:

1
7.

cién a que la columna esté en la posicion correcta.

\J/

Fijar la columna en el carro

Tuerca
Arandela
Carro

Volver a colocar el aparato en posicion vertical. Controlar
la alineacion correcta entre el carro y la columna y el giro
de esta ultima.

Desembalar el cajén de luz y retirar los dos tornillos de
fijacion de abajo. Desenroscar los dos tornillos de fija-

cién de 8 mm de arriba.

Colocar el cajon de luz con los dos tornillos superiores
en el orificio del patin guia.

@~

9

T:
|

Colocar el cajon de luz en el patin guia

0
@

Casquillo de ajuste (4 unidades)
Sujetar el cajon de luz en el patin guia con 4 tornillos.

Beissbarth GmbH
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! Los casquillos de ajuste del cajén de luz deben estar 4.2 Ajuste de la escala de mediciéon
correctamente posicionados en los orificios correspon- de altura
dientes en el patin guia. o
]1 La escala de medicidn de altura se debe ajustar en fun-
8. Retirar el tornillo de seguridad para el contrapeso de la cion de las condiciones de uso.
columna.

. Colocar el aparato de ajuste de faros en el lugar de utili-
zacion previsto con la lente en direccion del vehiculo.
. Nivelar el aparato de ajuste de faros.
. Ajustar el cajon de luz a una altura de 60 cm.
1 . Encender el aparato de ajuste de faros.
@// . Ajustar el laser en cruz del aparato de ajuste de faros.
® ® . Colocar el metro en la superficie de colocacion del vehi-
culo y leer la altura de la linea laser.

Fig. 13:  Tornillo de seguridad para el contrapeso

=N

o O B W N

1 Tornillo de seguridad

Fig. 14:  Ajuste de la escala de medicion de altura
! Guardar el tornillo de seguridad para un uso posterior. 1 MLD 9000
Rayo laser
Metro
Superficie de colocacion del vehiculo (p. ej. LTB 300)

AN

=) Continuar con ,4.2 Ajuste de la escala de medicion de
altura®“.
! La distancia del orificio de salida del laser en cruz hasta
el metro no debe sobrepasar los 150 cm.

o

]1 Si la distancia entre el orificio de salida del laser en cruz
y el metro es superior a 150 cm, realizar esta medicion
con un laser autonivelante.

1692104652 | 2020-07-16 Beissbarth GmbH
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7. Comparar el valor leido con el valor de la escala de 4.3 Montaje del laser de orientacion
medicién de la altura. vertical (opcional)
= Si los valores coinciden, no es necesario realizar nin- o
gun ajuste. ]1 Para alinear el producto MLD 9000 en el vehiculo con el

péndulo de alineacion o el dispositivo de posicionamien-
to de antena se necesita un laser de orientacion vertical
(1690 381 124).

1. Fijar la placa base en la columna con 3 tornillos de hexa-
gono interior.

(D
U

i

\%\

Fig. 15:  Leer la escala de medicion de altura

1 Ventana de lectura

8. Ajustar el cajon de luz de tal manera que la linea laser
indique 60 cm en el metro.

9. Soltar el tornillo prisionero de la escala de medicién de
altura.

Fig. 17:  Fijar la placa base

1 Tornillo de hexagono interior, M5 x 12 (3 unidades)
2 Placa base

Fig. 16:  Ajuste de la escala de medicién de altura

1 Escala de medicién de altura

2 Tornillo prisionero

10. Desplazar la escala de medicion de altura hasta que el
valor leido en la escala sea de 60 cm.

11. Apretar el tornillo prisionero de la escala de medicion de
altura.

Beissbarth GmbH 1692104652 | 2020-07-16



es | 166 | MLD 9000 | Montaje

2. Fijar la placa de sujecion en la placa base con 2 tornillos 3. Enclavar el laser de orientacion vertical en la placa de
de hexagono interior. sujecion (soporte magnético).

Fig. 18:  Fijar la placa de sujecion

1 Tornillo de hexagono interior, M5 x 12 (2 unidades)
2 Placa de sujecion
3 Pasadores cilindricos (2 unidades)

! Tener en cuenta que la placa de sujecion esté en la posi-
cion correcta con los pasadores cilindricos.

Fig. 19:  Fijar el laser de orientacion vertical

1 Laser de orientacion vertical

2 Pasadores cilindricos (2 unidades)

3 Iman de sujecion

4. Sujetar el laser de orientacion vertical con gancho de
seguridad.

! Prestar atencion obligatoriamente a que la unidad de
laser vertical se asiente correctamente en los pasadores
cilindricos y ya no se pueda desplazar lateralmente.

No mover el aparato de ajuste de faros cuando el laser
de orientacién vertical no esté sujeto.

Después del montaje, el laser de orientacion vertical
debe ser calibrado por un técnico de servicio.

1692104652 | 2020-07-16 Beissbarth GmbH
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4.4 Normas de seguridad

> El aparato solo puede ser utilizado por personal autoriza-
do y con la formacién necesaria para su uso.

> El aparato no se debe utilizar en atmdsferas explosivas.

> La zona de trabajo debe estar seca y suficientemente
ventilada.

> Al desplazar el aparato, tenga cuidado de las personas
presentes.

> La comprobacion y el ajuste de los faros se lleva a cabo
con el motor del vehiculo en marcha. Se debe instalar un
sistema de aspiracion de gases de escape. La inhala-
cion involuntaria de monéxido de carbono puede dafar
seriamente el organismo.

> Evitar los rayos solares directos y el funcionamiento del
aparato de ajuste de faros cerca de objetos calientes
(hornos, radiadores, etc.).

> No colocar el aparato de ajuste de faros bajo la lluvia o
en un lugar especialmente humedo. De lo contrario se
puede dafar el sistema electronico.

> En caso de no utilizar el aparato de ajuste de faros
durante un periodo prolongado, cubrir con una cubierta
contra el polvo (opcional).

> Dentro del aparato de ajuste de faros hay montada una
bateria. Tener en cuenta las indicaciones correspondien-
tes colocadas en el producto.

> Si durante el funcionamiento se detectan averias, pon-
gase en contacto con el servicio técnico de Beissbarth o
con un socio de servicio autorizado.

> Utilizar unicamente piezas de recambio ORIGINALES.
Se pueden solicitar al servicio técnico de Beissbarth 0 a
un socio de servicio autorizado.
Utilizar piezas ajenas anula la garantia.

5. Explicacion de los valo-
res medidos

Los siguientes capitulos explican las magnitudes de medi-
cion mas importantes que se necesitan al ajustar los faros.

5.1 Angulo de inclinacién

La siguiente imagen ilustra la definicion del angulo de incli-
nacion.

€ H
}*/—X _______ e %, h
M S o 1

Fig. 20:

Definicién del angulo de inclinacion

e "H": altura del centro del faro medida desde el suelo
e "h": altura de la imagen que se proyecta desde el faro a
una distancia de 10 m medida desde el suelo
e "g¢"rangulo de inclinacion, se calcula segun la siguiente
férmula:
€ =[(H-h) / 1000] x 100

o
]1 El angulo de inclinacion siempre es negativo, ya que el
faro siempre se ajusta con una inclinacion hacia abajo.

5.2 Directiva ECE

5.2.1 Luz de cruce

La siguiente imagen ilustra las principales magnitudes de
medicion para la luz de cruce.
v

ol
.

- =

------ ' D|B

\"

Fig. 21:  Magnitudes de medicion para la luz de cruce
e "A": limite claro-oscuro consistente en 2 partes:

— Parte horizontal,

— Recta ascendente que se conoce como "hombro". El
limite claro-oscuro se debe establecer con la directriz
dentro del margen de tolerancia.

e "B" punto de inflexion en la luz asimétrica;
punto medio en la luz simétrica.

Beissbarth GmbH
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e "C": desviacion del punto de inflexion de la direccién ver-
tical (conocido también como angulo de inclinacion).
El valor siempre se muestra como valor absoluto; son
posibles las siguientes unidades:
%, cm / 10 m, grados

e "D": desviacién del punto de inflexiéon de la direcciéon
horizontal. El valor siempre se muestra como valor abso-
luto; son posibles las siguientes unidades:
%, cm / 10 m, grados

e "a": angulo entre el "hombro" y la parte horizontal del
limite claro-oscuro (en la luz de cruce asimétrica también
se llama dngulo de guinada).

e "B": angulo entre la parte izquierda del limite claro-oscu-
ro y la horizontal (también llamado @ngulo de balanceo,
por regla general es 0°).

5.2.2 Luz de carretera

La siguiente imagen ilustra las principales magnitudes de
medicién para la luz de carretera.

Fig. 22:  Magnitudes de medicién para la luz de carretera

e "E": punto cero del aparato de ajuste de faros (centro del
faro). Este punto es la base para los valores medidos.
Las desviaciones se miden a partir de este punto.

e "F":margen de tolerancia. El hotspot de la luz de carre-
tera debe situarse dentro de este campo.

e "G": hotspot.

e "H": distancia horizontal del hotspot al punto medio. Son
posibles las siguientes unidades:
%, cm / 10 m, grados

e "|": distancia vertical del hotspot al punto medio. Son
posibles las siguientes unidades:
%, cm /10 m, grados

5.2.3 Faros antiniebla

El faro antiniebla se mide de forma similar a la luz de cruce.
La diferencia consiste en que el limite claro-oscuro no se
dobla, sino que forma una linea horizontal continua.

5.2.4 Sistemas de faros inteligentes

Con la introduccidn de sistemas de faros inteligentes, la
precision del ajuste de los faros desempefia un papel cada
vez mas importante. Para ajustar con precision estos faros,
los fabricantes de vehiculos han previsto una imagen patrén
especial para estos faros. Seleccionar la imagen patrén con
un aparato de diagnostico.

1692104652 | 2020-07-16
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Faros con asistente de luz de carretera dinamico (DLA)

La siguiente imagen ilustra las principales magnitudes de
medicién para faros con asistente de luz de carretera dina-
mico (DLA).

\Y
A
h ] h
]
\Y
Fig. 23:  Imagen patrén para faros DLA izquierdos
V‘
A
h — h
]
v
Fig. 24:  Imagen patron para faros DLA derechos

e "A": desviacion del limite claro-oscuro en sentido
horizontal desde la linea central. El valor siempre se

muestra como valor absoluto; son posibles las siguientes

unidades:
%, cm / 10 m, grados

e "B": desviacion del limite claro-oscuro en sentido vertical
desde la linea central. El valor siempre se muestra como

valor absoluto; son posibles las siguientes unidades:
%, cm /10 m, grados

Faro con funcion Matrix

La siguiente imagen ilustra las principales magnitudes de
medicidn para faros con funcion Matrix.

¢

Vv
C
h | h'
Vv
Fig. 25:  Imagen patron para faros Matrix izquierdos
Vt
C
h h'
Vv
Fig. 26:  Imagen patrén para faros Matrix derechos

e "C": desviacion del limite claro-oscuro en sentido hori-
zontal desde la linea central. El valor siempre se mues-
tra como valor absoluto en minutos de angulo.

Beissbarth GmbH
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Faro con funciéon Matrix (HD Matrix) Faro Ford LED con luz de carretera sin deslumbramien-
to (ILS)
La siguiente imagen ilustra las principales magnitudes de
medicién para faros con funciéon HD Matrix. La siguiente imagen ilustra las principales magnitudes de
v medicion para faros Ford Led con luz de carretera sin des-
lumbramiento (ILS).
V‘
o
h h
w] D
h h
Fig. 27:  Imagen patron para faros Matrix izquierdos (HD Matrix)
v
Fig. 29:  Imagen patrén para faros ILS izquierdos
v‘
|2
h h
I.I.II D
h h
Fig. 28:  Imagen patrén para faros Matrix derechos (HD Matrix)
v

e "D": desviacion del limite claro-oscuro en sentido hori-
zontal desde la linea central. El valor siempre se mues- Fig. 30:  Imagen patron para faros ILS derechos
tra como valor absoluto en minutos de angulo.
e "E": desviacion del limite claro-oscuro en sentido vertical e "D": desviacion del limite claro-oscuro en sentido

desde la linea central. El valor siempre se muestra como horizontal desde la linea central. El valor siempre se
valor absoluto en minutos de angulo. muestra como valor absoluto; son posibles las siguientes
unidades:

%, cm /10 m, grados
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5.3 Norma US - SAE 5.3.1 Luz de cruce - VOL

o @)

]1 El ajuste de los faros VOL es similar a la luz de cruce ]1 El lado relevante para el ajuste es la trayectoria horizon-
asimétrica europea. tal izquierda del limite claro-oscuro.

ﬁ Los dos tipos de faros VOL y VOR se diferencian en
donde se mide el limite claro-oscuro (angulo de inclina-
cion).

e Faros VOL: medicién del limite claro-oscuro (angulo de
inclinacion) a la izquierda de la linea vertical.

e Faros VOR: medicién del limite claro-oscuro (angulo de

h HV| h
inclinacién) a la derecha de la linea vertical. i |01
e e e e — I
o . n P
]1 El ajuste de los faros de carretera y de los faros antinie- o D
bla es andlogo a los ajustes de la directiva ECE. A

Fig. 31:  Faros VOL

e "A": limite claro-oscuro.
— El limite claro-oscuro discurre por el lado izquierdo
del punto de inflexién.
— Ellimite claro-oscuro debe situarse dentro del campo
de tolerancia.
e "B": punto de inflexién.
e "C": desviacion del punto de inflexion de la direccion ver-
tical (conocido también como dngulo de inclinacion).
El valor siempre se muestra como valor absoluto; son
posibles las siguientes unidades:
%, cm /10 m, grados
e "D": desviacién del punto de inflexidon de la direccion
horizontal. El valor siempre se muestra como valor abso-
luto; son posibles las siguientes unidades:
%, cm / 10 m, grados
e "E": campo de tolerancia para el ajuste del limite cla-
ro-oscuro.

Beissbarth GmbH 1692104652 | 2020-07-16
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5.3.2 Luz de cruce - VOR 5.3.3 Luz de cruce - SAE

o @)
]1 El lado relevante para el ajuste es la trayectoria horizon- ]1 Faros con SAE — la luz de cruce no tiene el limite cla-

h HV

tal derecha del limite claro-oscuro.

ro-oscuro clasico. Se ajustan segun el hotspot.

Fig. 32:  Faros VOR v
e "A" limite claro-oscuro. Fig. 33:  Faros SAE
— El limite claro-oscuro discurre por el lado derecho del
punto de inflexion. "A": hotspot

— El limite claro-oscuro debe situarse dentro del campo
de tolerancia.

"B": punto de inflexion.

"C": desviacion del punto de inflexion de la direccion ver-

tical (conocido también como dangulo de inclinacién).

El valor siempre se muestra como valor absoluto; son

posibles las siguientes unidades:

%, cm /10 m, grados

"D": desviacion del punto de inflexion de la direccion

horizontal. El valor siempre se muestra como valor abso-

luto; son posibles las siguientes unidades:

%, cm /10 m, grados

"E": campo de tolerancia para el ajuste del limite cla-

ro-oscuro.

"B": desviacion del punto de inflexién de la direccion ver-
tical (conocido también como dngulo de inclinacion).

El valor siempre se muestra como valor absoluto; son
posibles las siguientes unidades:

%, cm /10 m, grados

"C": desviacion del punto de inflexion de la direccion
horizontal. El valor siempre se muestra como valor abso-
luto; son posibles las siguientes unidades:

%, cm / 10 m, grados

"D": campo de tolerancia para el ajuste del hotspot.

1692104652 | 2020-07-16
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6. Manejo

6.1 Preparativos

6.1.1 Superficie de trabajo

Para que el faro se pueda ajustar exactamente, la superficie
de apoyo debe ser plana. Si esto no fuera posible, el apara-

to de ajuste de faros y el vehiculo deben situarse, al menos,
sobre una superficie con una diferencia de altura uniforme.

I ——
+ ot

X s

X &

Fig. 34:  Inclinacion del suelo de la superficie de trabajo

! Se deben cumplir las prescripciones nacionales, leyes o
disposiciones pertinentes.

o
]1 En Alemania se aplica ademas el requisito de la directiva
de faros conforme con §29 StVZO, parrafo 4.

6.1.2
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Instalacion horizontal

La instalacion horizontal del aparato de ajuste de faros se

comprueba con el nivel de burbuja del cajon de luz.

1. Colocar el aparato de ajuste de faros en la zona de
trabajo.

2. Controlar la posicion horizontal con el nivel de burbuja
del interior del cajon de luz.

Fig. 35:  Nivel de burbuja

1 Nivel de burbuja montado

3. Sila posicién no esta bien nivelada, cambiar el sistema
de ajuste del carro. 2 ruedas se pueden ajustar en altura:

Aflojar ligeramente el tornillo de fijacién de la rueda.
Ajustar la inclinacién girando el tornillo de ajuste que
se encuentra arriba.

Volver a apretar el tornillo de fijacién de la rueda.

Si es necesario, reajustar la altura de las otras rue-
das.

Fig. 36:  Nivelacion de las ruedas

1 Aflojar el tornillo de fijacion
2 Ajustar el tornillo de ajuste
3 Apretar el tornillo de fijacion

Beissbarth GmbH
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6.1.3 Medicion de la inclinacion (solo
1 692 104 346)

El aparato de ajuste de faros MLD 9000 esta equipado con
un medidor de inclinacion,
el color cambia dependiendo de la posicion vertical del apa-
rato de ajuste del faro:
e Blanco:
Todo correcto, el aparato de ajuste del faro se encuentra
dentro del margen de compensacion.
e Amairillo:
El aparato de ajuste del faro varia mas de un 2 % de
la vertical, la prueba rapida y la prueba libre ya no se
pueden realizar.
e Rojo:
El aparato de ajuste del faro varia mas de un 4 % de la
vertical, ya no se puede realizar ninguna medicion.

El medidor de inclinacién sirve para compensar pequefias
inclinaciones de la superficie de colocacién del aparato de
ajuste de faros. Para ello se mide la inclinacién en sentido
transversal y longitudinal y se incluye en la indicacién de los
datos del monitor.

Después la indicacién del monitor corresponde al valor de
cuando el aparato de ajuste de faros esta completamente
recto.

! El Iaser de orientacion horizontal no se ve influido por el
medidor de inclinacién, lo que en el caso de una inclina-
cion transversal puede provocar una orientacion erronea
del aparato de ajuste de faros.

Fig. 37:

Resultado de medicién erréneo debido a una inclinacién
transversal

Para los nuevos sistemas de luces inteligentes es necesaria
una orientacion exacta del aparato de ajuste de faros. Con
el fin de posibilitar un ajuste antideslumbrante de los faros,
Beissbarth recomienda el uso de un sistema de carriles.

Utilizando el sistema de carriles 1 692 105 080, ademas

de una orientacion exacta del aparato de ajuste de faros
también se obtiene un ahorro de tiempo. Ya no es necesario
nivelar u orientar el aparato de ajuste de faros delante de
cada faro. Solamente se debe ajustar la altura del cajon de
luz. Esto simplifica la medicién y se mejora la precision de la
medicion.

1692104652 | 2020-07-16
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6.2 Preparar el vehiculo

A PELIGRO: jpeligro de asfixia por los gases
de escape!
En los espacios cerrados, cuando se trabaje con
el motor en marcha se debe contar con un salida
para los gases de escape nocivos.
> Garantizar una buena ventilacion.
> Realizar la prueba de los faros unicamente con
la instalacion de aspiracion de gases de escape
encendida.

! iEn los vehiculos con suspensién neumatica, arrancar
el motor 5 minutos antes de iniciar la prueba y realizar
la comprobacion y el ajuste con el motor en marchal
Observar las normas del fabricante de vehiculos sobre el
ajuste de los faros.

1. Asegurarse de que los faros estén limpios y secos.

2. Solo para vehiculos con regulacién manual del alcance
de las luces:
ajustar el regulador a "0".

3. Solo para vehiculos con regulaciéon automatica del alcan-
ce de las luces:
colocar los faros en el ajuste basico con ayuda de un
aparato de diagnostico.

4. Retirar todo lo que pueda influir en la posicion correcta
del vehiculo, por ejemplo barro, nieve, hielo, etc.

5. Colocar rectas las ruedas del vehiculo.

6. Asegurarse de que el vehiculo no tiene el bastidor
doblado.

7. Comprobar la presion de llenado de neumaticos segun
las indicaciones del fabricante.

8. En su caso, tener en cuenta las normas de ajuste del
fabricante de vehiculos (p. e]. deposito lleno, presion de
llenado de neumaticos, etc.).

9. Dejar el motor encendido.

= El aparato de ajuste de faros se puede colocar.

6.3 Alineacion con el vehiculo

Colocar el aparato aprox. 30 - 50 cm delante del faro que se
debe comprobar.

|

| —
Fig. 38:  Colocar el aparato de ajuste de faros
6.3.1 Orientacion segun las caracteristicas

del vehiculo con el laser de orientacion
horizontal

El rayo laser puede dafiar la retina. Los dafios

oculares agudos pueden ser una consecuencia.

> No dirigir el rayo laser a personas, especial-
mente a la cara o los 0jos.

> No mirar directamente a la fuente del rayo
laser.

> Evitar reflejos, por ejemplo cubriendo o reti-
rando superficies reflectantes del entorno del
rayo laser.

> Observar un uso previsto.

A

1. Buscar dos piezas simétricas de la parte delantera del
vehiculo, por ejemplo los dos bordes de los dos faros.

Beissbarth GmbH
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2. Encender el Iaser de orientacion horizontal. ! En los aparatos de ajuste de faros sin guia de carriles,
el aparato de ajuste de faros se debe orientar de nuevo
delante de cada faro.

ﬁ En el caso de los aparatos de ajuste de faros con guia
de carriles es suficiente con una orientacién en el centro
del vehiculo. Asi el aparato de ajuste de faros se puede
desplazar al faro derecho y al izquierdo.

4. Encender el laser en cruz en el aparato de ajuste de
faros.

5. Colocar a la altura y lateralmente el aparato de ajuste de
faros con ayuda del Iaser en cruz centrado delante del
faro que se debe comprobar.

Fig. 39:  Encender el laser de orientacién horizontal

1 Interruptor

2 Lampara de estado (LED)

3 Regulacion de altura del laser de orientacion horizontal
3

Girar la columna con el cajon de luz hasta que los dos

puntos de referencia coincidan con la linea proyectada

por el laser de orientacion horizontal.

= El aparato de ajuste de faros esta correctamente ali-
neado cuando el rayo laser se encuentra paralelo a
2 puntos de referencia simétricos del lado frontal del
vehiculo.

/ Fig. 41:  Posicionamiento hacia el faro (ejemplo)
RN A s
S~

<Se———""¢

Fig. 40:  Alinear el aparato con el vehiculo

! Con el fin de detectar mejor el rayo laser en caso de
mala reflexién del mismo, colocar un protector del guar-
dabarros o algo similar sobre el vehiculo.

! Conceda un valor especial a una orientacion precisa del
aparato de ajuste de faros. Solo asi, los faros de pueden
ajustar de tal manera que no se deslumbra a ningun otro
usuario de la carretera.

1692104652 | 2020-07-16 Beissbarth GmbH



6.3.2 Orientacion con laser vertical y péndulo
de alineacion

! jEste método de alineacidn presupone obligatoriamente
el uso del sistema de carriles nivelable para el aparato
de ajuste para faros!

o

]1 Para la colocacién en el vehiculo, dependiendo de las
circunstancias se pueden utilizar soportes magnéticos o
con ventosas.

Fig. 42:  Péndulo de alineacion

Soporte magnético

Punta de centrado

Barra con panel de reflexién
Tuercas moleteadas
Puente sujecion
Contrapeso

o WN -

Fig. 43:

1 Iman

2 Puente
3 Tuerca moleteada
4 Arandela

Soporte magnético péndulo de alineacion

Manejo | MLD 9000 | 177 | es

Fig. 44:
1 Ventosa

2 Puente

3 Tuerca moleteada

4 Palanca de sujecién para ventosa

Soporte de ventosa péndulo de alineacion

Para cambiar los soportes distanciadores, aflojar ligeramen-

te la tuerca moleteada (3) y tirar del soporte distanciador

hacia un lado de la ranura. Introducir el otro soporte distan-

ciador en la ranura y volver a apretar la tuerca moleteada. Al

mismo tiempo prestar atencién a la arandela (4) del soporte

magnético.

Para fijar el soporte de ventosa y volverlo a soltar, accionar

la palanca de sujecion.

1. Limpiar la zona central de la parte trasera del vehiculo
para evitar dafios en la pintura.

Fig. 45:

Limpiar la zona

2. Limpiar la superficie de contacto de los soportes magné-
ticos o de las ventosas antes de colocarlos en el vehicu-
lo.

3. Fijar centrado el péndulo de alineacion en la parte trase-
ra del vehiculo.

o
]1 Como dispositivo de ayuda para el centrado sirve, por
ejemplo, el logotipo de la marca.

Beissbarth GmbH
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Fig. 46:  Fijar el péndulo de alineacion

1 Péndulo de alineacion

4. Alinear el péndulo de alineacioén con el vehiculo con
ayuda de la punta de centrado (Fig. 47 / 3) exactamente
en el centro. Para ello soltar las dos tuercas moleteadas
(Fig. 47 / 1) y desplazar el puente (Fig. 47 / 2) de tal ma-
nera que la punta de centrado se asiente exactamente
en el centro del vehiculo.

Y

Fig. 47:  Ajuste preciso péndulo de alineacién

Tuerca moleteada

Puente

Conectar el laser lineal vertical.

Girar la columna con el cajon de luz hasta que la linea
laser vertical coincida con el centro del panel de reflexion
y el péndulo de alineacion, asi como con el punto central
de delante (p. €j. logotipo del fabricante).

1
2
3 Punta de centrado
5
6

¢\1

f— 4

D#js

Fig. 48:  Lineas laser

1 Panel de reflexion en el péndulo de alineacion
2 Linea laser vertical
3 Punto central delante (p. e€j. logotipo del fabricante)

! Conceda un valor especial a una orientacién precisa del
aparato de ajuste de faros. Solo asi, los faros de pueden
ajustar de tal manera que no se deslumbra a ningun otro
usuario de la carretera.

=) El aparato de ajuste de faros esta correctamente alinea-
do cuando el rayo laser se puede ver en el péndulo de
alineacion.

6.3.3 Dispositivo de posicionamiento de ante-
na

En caso de que el péndulo de alineacion no se pueda
colocar en el vehiculo, Beissbarth ofrece un dispositivo de
posicionamiento de antena.

Fig. 49:  Dispositivo de posicionamiento de antena

1 Dispositivo de posicionamiento de antena

2 Antena de techo del vehiculo

El dispositivo de posicionamiento de antena se puede pedir
con el numero 1 690 381 292.

1692 104 652
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6.4 Encender el aparato

Fig. 50:

1

2. Esperar algunos segundos para la autocomprobacion del

Si el icono de "Carga de la bateria" del indicador LCD
muestra que el estado de la bateria es demasiado bajo,
el aparato de ajuste de faros se debera cargar con el
cargador de baterias. El aparato también puede funcio-
nar con el cargador de baterias, pero en este caso la
bateria no se carga.

Cuando el icono "Carga de la bateria" aparece en el
indicador LCD no es posible imprimir con la impresora
instalada.

Pulsar la tecla "ON / OFF" en un lateral del cajon de luz.
= El aparato se enciende.

Encender el aparato
Tecla para encender y apagar

aparato y para que se ejecute la visualizacion.

Fig. 51:

3. Se visualiza la pantalla de inicio.

14.08.2019 14.26

aib

Settings

Pantalla de inicio

Botén Prueba oficial -+ véase ,6.6 Prueba ofi-
cial“. ..

Boton Prueba libre >+ véase ,0.8 Prueba libre*.
Boton Prueba rapida O, véase ,6.7 Prueba rapi-
da“ .
Boton Entrada / modificacion de datos 4;
véase ,6.12 Base de datos*

Boton Archivo %: véase ,6.13 Archivo“

Botén Importar / exportar datos € : vease ,0.14
Importar/exportar datos”

Boton Ajustes @ : véase ,7. Ajustes”

Beissbarth GmbH

1692104652 | 2020-07-16



es | 180 | MLD 9000 | Manejo

6.5 Requisitos para la medicion

=)

Antes de cada comprobacién o ajuste, debe comprobar-
se la nivelacion exacta de los aparatos con carros para
cada uno de los faros (,6.1.2 Instalacion horizontal®).

Los aparatos con carros se deben alinear para cada faro
por separado con el laser de alineacion.

La inclinacion del limite claro-oscuro de los faros debe

cumplir la ley correspondiente segun la directiva ECE:

— En el caso de las luces de cruce, que estan colo-
cadas a una distancia maxima de hasta 80 cm del
suelo, la inclinacién debe ser de, al menos, un -1 %.

— En el caso de las luces de cruce con una distancia
superior a 80 cm e inferior a 100 cm del suelo, la
inclinacién puede ser del -1 % o del 1,5 %. Para
descartar un deslumbramiento del trafico en sentido
contrario, se prefiere un valor del -1,5 %.

— En el caso de luces de cruce con una distancia de
mas de 100 cm del suelo, la inclinacién debe ser, al
menos, del -1,5 %.

Ajustar la inclinacién de los faros y todos los otros para-
metros necesarios siempre segun las indicaciones del
fabricante.

Todos los datos de direccion se refieren al sentido de la
marcha.

6.6 Prueba oficial

! Tener en cuenta los requisitos para el ajuste de los faros
en ,6.5 Requisitos para la medicion®.

Seleccionar la prueba oficial pulsando el boton Prueba
ommpo
oficial »-+.
1. Seleccionar los datos del vehiculo a través de la matri-
cula.

= /S EN

Vehicle data | Beams data
&» MBBI125E

Category M1: Car max 8 seats

Plate MBB125E

Make W

Model

Km

Fig. 52:  Seleccion de datos del vehiculo
1 Seleccién a través de la matricula

(0]

2. Hacer clic en el boton .t .

™ g x

M1: Car max 8 seats

e data | Beams data

C,

. M1G: Offroad max 8 seats
Plate —  _ ___#
hicle over 8 seats

Make

M3: Vehicle over 5t

Model N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!
Km

N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

SEURZRIIRIIIIRIIRA

3 4 5

Fig. 563:  Entrada de datos del vehiculo

Crear nuevo registro de datos
Categoria de vehiculo
Matricula

Marca de vehiculo

Modelo del vehiculo

a b wNn -

5

Seleccionar categoria de vehiculo.

Introducir la matricula, la marca y el modelo del vehiculo
a través del teclado.

5. Cambiar a la pestafia Datos de los faros.

6. Comprobar los ajustes en la pestafia Datos de los
faros.

R
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o
7. Seleccionar el tipo de faro de luz de cruce.

ata | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type i Lec SAE
Beam nominal height o VOR

Beam nominal inclination

Fig. 54:  Seleccionar el tipo de luz de cruce

8. Seleccionar la funcion de faros inteligente.

ata | Beams data

Beam type ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec Matrix
Beam nominal height MatrixV2
Beam nominal inclination

Fig. 55:  Seleccionar la funcién de faros inteligente

9. Seleccionar la fuente de luz.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE

Beam type ECE (European)
Halogen
Intelligent functions Xanon

Bi Xenon

Light type

Beam nominal

Beam nominal inclination

Fig. 56:  Seleccionar la fuente de luz
10. Determinar la altura del centro del faro en el vehiculo e
introducirla en el campo de entrada Altura del faro.

o
]1 La altura del faro se puede introducir en centimetros o
en pulgadas. La conversion se realiza automaticamente.

11. Introducir la inclinacién de los faros de acuerdo con las
especificaciones del fabricante del vehiculo en el campo
de entrada Inclinacion de los faros.

La inclinacion del faro se puede introducir en porcentaje,
centimetros/10 m o en grados. La conversion se realiza
automaticamente.

=)

12. Comprobar el valor del ajuste horizontal segun las espe-
cificaciones del fabricante del vehiculo en el campo de
entrada Valor ajuste horizontal y, cambiarlo si es nece-
sario.

13. Seleccionar el numero de faros.
14. Seleccionar el tipo de faro para los faros izquierdo y
derecho.

lumber of beam

Fig. 57:

Seleccionar el tipo de faro

15. Indicar si el vehiculo esta equipado con luces antiniebla
y seleccionar los datos correspondientes.

\CH No

@ Halogen
@ Xenon

Halogen >

d Led

30.0 cm 1181 in

Fig. 58:  Seleccionar faros antiniebla

16. Guardar el registro de datos haciendo clic en el simbolo
del disquete =

17. Iniciar la prueba haciendo clic en el simbolo ;--; del
encabezamiento.

El usuario debe comprobar todos los faros. El software
indica el orden de las diferentes pruebas.

=)

o}

]1 Todos los datos de direccion se refieren siempre al senti-
do de la marcha.

o
]1 Después del inicio, el manejo continua tal y como se
describe en la prueba libre a partir del capitulo 6.8.1.
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6.7 Prueba rapida

En la prueba rapida, el usuario puede elegir qué faros se
deben comprobar. El orden de las pruebas también se pue-
de elegir libremente.

1. Seleccionar pulsando el boton Prueba rapida 8,

2. Seleccionar la funcion de faros inteligente.

le data | Beams data

Beam type

Intelligent functions
Light type i Lec Matrix

Beam nomina . o  MatrixV2

Fig. 59:  Seleccionar la funcion de faros inteligente

3. Seleccionar la fuente de luz.

le data | Be:

~ = MRR 195 F
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions SR
Light type Bi Xenon

Beam nominal h

O)
@
©)
¢

N

Fig. 60:  Seleccionar la fuente de luz

4. Introducir la inclinacion de los faros de acuerdo con las
especificaciones del fabricante del vehiculo en el campo
de entrada Inclinacion de los faros.

La inclinacion del faro se puede introducir en porcentaje,
centimetros/10 m o en grados. La conversion se realiza
automaticamente.

=)

5. Comprobar el valor del ajuste horizontal segun las espe-
cificaciones del fabricante del vehiculo en el campo de
entrada Valor ajuste horizontal y, cambiarlo si es nece-
sario.

6. Indicar si el vehiculo esta equipado con luces antiniebla
y seleccionar los datos correspondientes.

Yes No @) haioeen
@ xenon
d Led

Fog beam light type Halogen >

eam height ~ .
eam el 300 cm 1181 in

og beam inclination

Fig. 61:  Seleccionar faros antiniebla

7. Iniciar la prueba haciendo clic en el simbolo E gel
encabezamiento.

o
]1 Todos los datos de direccion se refieren siempre al senti-
do de la marcha.

Después del inicio, el manejo continta tal y como se
describe en la prueba libre a partir del capitulo 6.8.1.

=)
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6.8 Prueba libre

! Tener en cuenta los requisitos para el ajuste de los faros

en ,6.5 Requisitos para la medicion®.

En la prueba libre, el usuario puede elegir qué faros se de-
ben comprobar. El orden de las pruebas también se puede
elegir libremente.

La prueba libre se seleccionar pulsando el botén Prueba
libre »-+.

1.

Seleccionar los datos del vehiculo a través de la matri-
cula.

SEN @ E

Vehicle data | Beams data
Category M: Car max 8 seats
Plate
Make

Model

Fig. 62:  Seleccioén de datos del vehiculo

1

o
2.

Seleccion a través de la matricula

-

Hacer clic en el botén + .
1 2

rrw B @ E
Vehicle data Beams data

M1: Car max 8 seats

N1G: Offroad truck max 3,5t
N2: Truck max 12t

Motorcycle over 45km/I

ecar over 45km/h
Tricycle over 45km/h
L6e: Quad max 45km/h

5 4 3

Fig. 63:  Entrada de datos del vehiculo

a s WON -

Crear nuevo registro de datos
Categoria de vehiculo
Matricula

Marca de vehiculo

Modelo del vehiculo

3. Seleccionar la categoria del vehiculo.
Introducir la matricula, la marca y el modelo del vehiculo
a través del teclado.

5. Cambiar a la pestafia Datos de los faros.

6. Comprobar los ajustes en la pestafia Datos de los
faros.

7. Seleccionar el tipo de faro de luz de cruce.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European) ECE (European)

Intelligent functions A UK (left drive)

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Fig. 64:  Seleccionar el tipo luz de cruce

8. Seleccionar la funcion de faros inteligente.

Vehicle data | Beams data
Beam type ECE (European)
Intelligent functions

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height = - 17 MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 65:  Seleccionar la funcién de faros inteligente

9. Seleccionar la fuente de luz.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions Xenon

Light type i Lec Bi Xenon

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Fig. 66:  Seleccionar la fuente de luz

10. Determinar la altura del centro del faro en el vehiculo e
introducirla en el campo Altura del faro.

o
]1 La altura del faro se puede introducir en centimetros o
en pulgadas. La conversion se realiza automaticamente.

11. Introducir la inclinacion de los faros de acuerdo con las
especificaciones del fabricante del vehiculo en el campo
Inclinacion de los faros.

12. Comprobar el valor del ajuste horizontal segun las espe-
cificaciones del fabricante del vehiculo en el campo de
entrada Valor ajuste horizontal y, cambiarlo si es nece-
sario.

La inclinacién del faro se puede introducir en porcentaje,
centimetros/10 m o en grados. La conversion se realiza
automaticamente.

=

Beissbarth GmbH

1692104652 | 2020-07-16



es | 184 | MLD 9000 | Manejo

13. Seleccionar el numero de faros.
14. Seleccionar el tipo de faro para los faros izquierdo y
derecho.

Fig. 67:  Seleccionar el tipo de faro

15. Indicar si el vehiculo esta equipado con luces antiniebla
y seleccionar los datos correspondientes.

cm

Fig. 68:  Seleccionar faros antiniebla

16. Guardar el registro de datos haciendo clic en el simbolo
del disquete (&
17. Iniciar la prueba haciendo clic en el simbolo »-+ del

encabezamiento.

o
]1 Todos los datos de direccion se refieren siempre al senti-
do de la marcha.

6.8.1 Barra de menu de prueba libre

1 2 345 67289

10 11

Fig. 69:

Volver al menu principal
Volver a la seleccion de vehiculo
Iniciar la prueba o la medicion seleccionada
Mostrar la medicion de entrada o los resultados
Emitir informe de la prueba
Prueba de la luz de cruce de los faros izquierdo
Seleccionar el faro DLA izquierdo
Prueba de la luz de carretera de los faros izquierdo
Prueba de los faros antiniebla izquierdo

0 Matricula vehiculo seleccionado

1 Categoria vehiculo seleccionado

Barra de menu prueba libre (ejemplo)

= 2 OO NOOOh WN =

=)

En la barra de menu solo se pueden seleccionar los
faros que han sido seleccionados en la introduccion de
datos del vehiculo.

Funciones de la barra de menu de prueba libre

Opcion de Descripcion
menu
1 Volver al menu principal en cualquier momento.
2 Volver a la seleccion de vehiculo en la ventana de
prueba libre.
3 Iniciar la prueba o la medicion seleccionada.
4 Mostrar la medicion de entrada o los resultados.
5 Emitir informe de la prueba.
6,7,8,9 Seleccion del faro que se debe comprobar.
Iniciar la medicion con el faro seleccionado.
10, 11 Indicacion de la categoria del vehiculo y matricula del

vehiculo seleccionado.

1692104652 | 2020-07-16
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6.8.2 Proceso de prueba libre

Seleccionar el faro y el lado que se desee para la prueba o
el ajuste.

Para establecer los ajustes actuales del faro selecciona-
do, en primer lugar hacer clic en el boton "Medicion de
entrada".

Para guardar los valores de la medicién de entrada, hacer
clic en el botén "Guardar medicion de entrada".

12 3 4 5 6

2D Left low beam

20 Ix
36 ©

O

11 10 9 8 7
Fig. 70:  Limite claro-oscuro de la luz de cruce
1 Guardar datos
2 Guardar datos de entrada
3 Crear protocolo de mediciéon
4 Angulo de guifiada
5 Angulo de inclinacién
6 lluminancia del faro
7 Direccion de ajuste necesaria
8 Posicion real del limite claro-oscuro
9 Cruz de coordenadas
10 Margen de tolerancia del limite claro-oscuro

=N
-

Faro y posicién del faro
Linea roja:
Si la posicién actual del limite claro-oscuro no se en-
cuentra dentro de la tolerancia admisible, la posicion del
limite claro-oscuro se muestra en rojo.
e Linea azul:
Indica el angulo de ajuste 6ptimo. En cuanto el limite
claro-oscuro se ajusta a la tolerancia permitida, la linea
pasa a ser de color azul claro.
e Intensidad luminica:
Se muestra en la parte superior derecha y debe estar en
la zona verde.
e Guardar:
Hacer clic en el boton "Guardar datos" y se guardan
los datos mostrados.
Después de guardar la medicion correspondiente, seleccio-
nar el siguiente faro.

Manejo | MLD 9000 | 185 | es

Repetir el proceso para todos los faros deseados.

Las vistas para el ajuste de los faros de carretera y los faros
antiniebla solo se diferencian en los distintos limites cla-
ro-oscuro de los mismos, asi como del margen de tolerancia
correspondiente.

ED Left high beam

0.00°

-21.60 °

83 Ix

Intensity

1 2
Fig. 71:  Centro haz de luz de carretera
1 Margen de tolerancia (marca central) para el punto del centro del
haz de luz

2 Posicion real punto del centro del haz de luz

%D Left fog beam

Fig. 72:

1 Posiciéon nominal del limite claro-oscuro
2 Posicion real del limite claro-oscuro

Limite claro-oscuro de los faros antiniebla

Después de la medicidn se puede crear un protocolo de
medicion. Para ello, hacer clic en "Crear protocolo de
medicion". Los archivos se guardan en la carpeta desea-
da en una unidad de disco.

Beissbarth GmbH
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6.9 Resultado de la comprobacion

1 2 3 4 5 6

e § [x

@EISSBARTH'
! 7
16 Begin 2019-03-08 13.32 End 2019-03-08_13.35
= ~ 8
15 ZD Left low beam Lights sum Z® Right low beam
" .0.46° Sd " 5.68°
-0.46° —.}/ Yow beams o5
_—Ti difference i
14 -0.57° QOOOA) -0.57°
-0.20° i 0.00° 1.36° i 0.00°
High beams
' i difference '
' 0% 2 9
13ked L/ 13ked

Light type
ED Left high beam ® Right high beam

13 12 1" 10

Fig. 73:  Resultado de la comprobacion

1 Volver al menu principal 11 Intensidad luminica de cada faro

2 Volver a la seleccion de vehiculo 12 Intensidad luminica total y variaciones entre los faros
3 Creary guardar el protocolo de medicion 13 Direccion de ajuste necesaria (dentro de la tolerancia)
4 Matricula del vehiculo mostrado 14 Variacion de altura®

5 Categoria de vehiculo seleccionada 15 Resultado de la prueba correcto para cada faro

6 Resultado general de la prueba (véase ,Iconos de resultado®) 16 Fecha y hora del inicio y el final de la medicion

7 Gréfico de la luz de cruce izquierda/derecha

8 Resultado de la prueba incorrecto para cada faro

9 Direccién de ajuste necesaria

10 Variacion lateral"

o

]1 Al hacer clic en un resultado individual de la prueba
(por ejemplo, la Fig. 73 / 7) se muestra el resultado indi-
vidual de la prueba.

ﬁ Dependiendo de los faros probados, puede que el
resultado no se muestre completo en la pantalla. En este
caso, desplazar el contenido de la pantalla hacia arriba o
hacia abajo.

" Los valores con la flecha pequefia en la esquina izquierda son los
valores de la medicién de entrada. Los valores sobre fondo oscuro
son los valores después del ajuste.
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Significado de los iconos de resultado

Icono Significado

Icono rojo:

e Resultado total: al menos 1 prueba no es correcta

e Resultado individual de la prueba: la prueba no es correcta en al menos 1 punto

e Barra de menu de la prueba libre: la prueba del faro correspondiente no es correcta
e Barra de menu de la prueba oficial: al menos 1 prueba no es correcta

o Lista de vehiculos en el archivo: al menos 1 prueba no es correcta

Icono amarillo:

e Resultado total: al menos 1 prueba cancelada prematuramente

o Resultado individual de la prueba: prueba cancelada prematuramente

e Barra de menu de la prueba oficial: al menos 1 prueba cancelada prematuramente
e Lista de vehiculos en el archivo: al menos 1 prueba cancelada prematuramente

o Resultado total: todas las pruebas son correctas

e Resultado individual de la prueba: la prueba es correcta

e Barra de menu de la prueba libre: la prueba del faro correspondiente es correcta
e Barra de menu de la prueba oficial: todas las pruebas son correctas

o Lista de vehiculos en el archivo: todas las pruebas son correctas

Tab. 1: Iconos de resultado
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6.10 Sistemas de faros inteligentes

6.10.1 Faros con asistente de luz de carretera
dinamico (DLA)

! Conceda un valor especial a una orientacion precisa del
aparato de ajuste de faros. Solo asi, los faros de pueden
ajustar correctamente, de tal manera que no se deslum-
bra a ningun otro usuario de la carretera.

Para el ajuste de los faros con asistente de luz de carre-
tera dinamico (DLA) es necesario poner los faros en el
modo basico con ayuda de un dispositivo de diagndstico
con el fin de crear una imagen de comprobacion. jSola-
mente asi es posible la comprobacion y el ajuste!

Acondicionar el vehiculo segun las especificaciones del
fabricante.

1. Enla pestafia Datos de los faros en la funcion Fun-
ciones inteligentes seleccionar la funcion DLA.

Vehicle data | Bean

Beam type ECE (European)

DLA

Intelligent functions A " s

Light type i Lec Matrix
Beam nominal height MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 74:  Seleccionar DLA

2. Si el resto de ajustes son correctos, pulsar .

3. Conectar el dispositivo de diagnéstico y poner los faros
en el ajuste basico.
= Ahora los faros se encuentran en el modo de ajuste

especial y se crea una imagen de prueba especial.

4. Colocar el aparato de ajuste de faros en el centro delan-
te del faro izquierdo y comprobar el paralelismo con el
vehiculo con ayuda del laser.

(@]
]1 Para el posicionamiento exacto delante del faro, utilizar
la cruz montada y el laser lineal.

5. Seleccionar el boton (15 para el faro DLA izquierdo.

6. Pulsar el botdn > para iniciar la prueba.
= Se muestra la distribucion de la luz del faro DLA de la

izquierda.
0.00 °

89 Ix

& | eft DLA low beam

0.00 °

Rotation

Fig. 75:

Distribucién de la luz del faro DLA de la izquierda

7. Ajustar el faro de tal manera que las lineas de medicion
discurran por el centro del campo de tolerancia.
= El ajuste correcto se sefializa mediante una marca

azul de las lineas de medicion.

8. Pulsar el botén (guardar).

9. Comprobar del mismo modo el faro del lado derecho del
vehiculo.

10. Comprobar el ajuste de los faros en el modo de luz de
cruce.

ATENCION - ;Control del faro DLA!
Después de finalizar los trabajos de ajuste se
debe realizar una comprobacion de la luz de
cruce.

Durante el control no se debe cambiar mas el
ajuste lateral del faro. jSolamente se permite
reajustar la altura!

1692104652 | 2020-07-16
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6.10.2 Faro con funcion Matrix (vehiculos Audi)

Conceda un valor especial a una orientacion precisa del
aparato de ajuste de faros. Solo asi, los faros de pueden
ajustar correctamente, de tal manera que no se deslum-
bra a ningun otro usuario de la carretera.

El faro LED Matrix se debe calibrar con un dispositivo de
diagnostico.

En primer lugar ajustar la luz de cruce. A continuacion
realizar la calibracion de la funcién de luz de carretera
Matrix Beam.

Tener en cuenta las condiciones de prueba y de ajuste
del fabricante del vehiculo.

Después de los siguientes trabajos se debe calibrar el faro
Matrix:

— Se ha modificado la posicion del faro (desmontaje y
montaje, tornillo de fijacion aflojado).

— ElI médulo de potencia del faro Matrix se ha sustitui-
do.

— La cémara frontal de los sistemas de asistencia se ha
desmontado y montado.

— Laluna frontal se ha desmontado y montado.

— La convergencia de las ruedas se ha ajustado en el
eje trasero.

— En la memoria de fallos de los faros no se ha indica-
do "Ajuste basico /adaptacion incorrectos o ausen-

tes".

Calibracion de los faros Matrix

1.

Fig. 76:

=)

=)

Fig. 77:

En la pestafia Datos de los faros en la funcién Fun-
ciones inteligentes seleccionar la funcion Matrix.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

DLA
Intelligent functions A " s

Matrix

Light type

Beam nominal height MatrixV2

Beam nominal inclination

Seleccionar Matrix

Si el resto de ajustes son correctos, pulsar (guardary).
Conectar el dispositivo de diagndstico y poner los faros
en el ajuste basico.

Siga las indicaciones del manual del taller para la cali-
bracién de los faros.

Comprobar el ajuste de los faros en el modo de luz de
cruce.

A continuacion se le solicitara que calcule / lea e intro-
duzca el valor del angulo del borde interior del segmento
del faro a través del aparato de ajuste de faros.

Tiene lugar un ajuste mecanico en el faro.

Colocar el aparato de ajuste de faros en el centro delan-
te del faro izquierdo y comprobar el paralelismo con el
vehiculo con ayuda del laser.

Cubra los faros con una hoja de papel delgada para
facilitar un mejor posicionamiento con el segmento de re-
ferencia. Para el posicionamiento exacto, utilice el laser
en cruz montado.

Posicionamiento con el segmento de referencia Matrix

Beissbarth GmbH
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7. Seleccionar el botdn para el segmento de referencia
Matrix a la izquierda s
8. Pulsar el botén > para iniciar la prueba.
= Se muestra la distribucién de la luz del faro Matrix de
la izquierda.

4t Left Matrix beam

30"

1
i
I

Fig. 78:  Medicion segmento de referencia Matrix

9. Leer el valor del angulo del borde interior del segmento
de referencia (HL) e indicarlo en el aparato de diagnosti-
co. Tener en cuenta el signo (+/-).

10. Pulsar el boton H (guardar).

11. Comprobar del mismo modo el faro del lado derecho del
vehiculo cuando lo solicite el aparato de diagnostico.

12. Seguir las indicaciones del aparato de diagndstico y
finalizar la calibracion.

13. Una vez finalizada la calibracion, leer la memoria de
fallos y eliminar / borrar los fallos existentes.

6.10.3 Faro con funcion Matrix (HD Matrix)

! Conceda un valor especial a una orientacion precisa del
aparato de ajuste de faros. Solo asi, los faros de pueden
ajustar correctamente, de tal manera que no se deslum-
bra a ningun otro usuario de la carretera.

El faro LED HD Matrix se debe calibrar con un dispositi-
vo de diagndstico.

En primer lugar ajustar la luz de cruce. A continuacion
realizar la calibracion de la funciéon de luz de carretera
HD Matrix Beam.

Tener en cuenta las condiciones de prueba y de ajuste
del fabricante del vehiculo.

Después de los siguientes trabajos se debe calibrar el faro
HD Matrix:
— Se ha modificado la posicién del faro (desmontaje y
montaje, tornillo de fijacién aflojado).
— EI médulo de potencia del faro Matrix se ha sustitui-
do.
— La camara frontal de los sistemas de asistencia se ha
desmontado y montado.
— Laluna frontal se ha desmontado y montado.
— La convergencia de las ruedas se ha ajustado en el
eje trasero.
— En la memoria de fallos de los faros no se ha indica-
do "Ajuste basico /adaptacion incorrectos o ausen-

tes".
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Calibracion de los faros HD Matrix 7. Seleccionar el botén para el segmento de referencia
1. En la pestafia Datos de los faros en la funcion Matrix a la izquierda )
Funciones inteligentes seleccionar la funcion 8. Pulsar el botén > para iniciar la prueba.
HD Matrix. = Se muestra la distribucion de la luz del faro HD Matrix

de la izquierda.

Vehicle data | Beams data

+& Left Matrix 2 beam V33
H 59"

Beam type ECE (E: ean)
am type uropean DLA

Intelligent functions A " LS

Light type Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 79:  Seleccionar HD Matrix

]
2. Si el resto de ajustes son correctos, pulsar (guardar).
3. Conectar el dispositivo de diagndstico y poner los faros

en el ajuste basico. Fig. 81:  Medicion segmento de referencia Matrix
4. Siga las indicaciones del manual del taller para la cali-
bracion de los faros. 9. Leer el valor del &ngulo del borde interior del segmento
5. Comprobar el ajuste de los faros en el modo de luz de de referencia (HL) y el valor del angulo de la inclinacién
cruce. del faro e indicarlo en el aparato de diagnoéstico. Tener
o en cuenta el signo (+/-).
]1 A continuacion se le solicitara que calcule / lea e intro- 10. Pulsar el boton Guardar |=|.
duzca el valor del angulo del borde interior del segmento  11. Comprobar del mismo modo el faro del lado derecho del
del faro y el valor del angulo de la inclinacion del faro a vehiculo cuando lo solicite el aparato de diagndstico.
través del aparato de ajuste de faros. 12. Seguir las indicaciones del aparato de diagndstico y
finalizar la calibracion.
! Tiene lugar un ajuste mecanico en el faro. 13. Una vez finalizada la calibracién, leer la memoria de

fallos y eliminar / borrar los fallos existentes.
6. Colocar el aparato de ajuste de faros en el centro delan-
te del faro izquierdo y comprobar el paralelismo con el
vehiculo con ayuda del laser.

Cubra los faros con una hoja de papel delgada para
facilitar un mejor posicionamiento con el segmento de re-
ferencia. Para el posicionamiento exacto, utilice el laser
en cruz montado.

=)

Fig. 80:  Posicionamiento con el segmento de referencia Matrix
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6.10.4 Faro Ford LED con luz de carretera sin

1.

Beam type

deslumbramiento (ILS)

Conceda un valor especial a una orientacion precisa del
aparato de ajuste de faros. Solo asi, los faros de pueden
ajustar correctamente, de tal manera que no se deslum-
bra a ningun otro usuario de la carretera.

Para el ajuste de los faros con luz de carretera antides-
lumbrante (ILS) es necesario poner los faros en el modo
basico con ayuda de un dispositivo de diagndstico con
el fin de crear una imagen de comprobacion. jSolamente
asi es posible la comprobacion y el ajuste!

Acondicionar el vehiculo segun las especificaciones del
fabricante.

En la pestafia Datos de los faros en la funcion Fun-
ciones inteligentes seleccionar la funcion ILS.

le data | Beams data

ECE (European)

DLA

Intelligent functions A " s

Light type

Fig. 82:

2.
3.

Matrix

MatrixV2

Seleccionar ILS

Si el resto de ajustes son correctos, pulsar .

Colocar el aparato de ajuste de faros en el centro delan-
te del faro izquierdo y comprobar el paralelismo con el
vehiculo con ayuda del laser.

(@)
]1 Para el posicionamiento exacto delante del faro, utilizar

la cruz montada y el laser lineal.

>

=)

Conectar el dispositivo de diagndstico.

Colocar los faros en el "ajuste basico" con ayuda del

aparato de diagnostico.

= Ahora los faros se encuentran en el modo de ajuste
de luz de cruce.

Comprobar el ajuste de los faros en el modo de luz de

cruce.

Realizar del mismo modo las comprobaciones para el

faro de la derecha.

= Ajuste de la luz de cruce finalizado.

Segquir las indicaciones del aparato de diagnéstico y po-

ner los faros en el "ajuste basico de la luz de carretera”.

= Ahora el faro se encuentra en el modo de ajuste de
luz de carretera y se crea una imagen de prueba es-
pecial.

Colocar el aparato de ajuste de faros en el centro delan-

te del faro izquierdo.

Para el posicionamiento exacto delante del faro, utilizar
la cruz montada y el laser lineal.

1692104 652 |
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10. Seleccionar el botén & 5 para el faro ILS izquierdo. 6.11 Faros SAE, VOR y VOL
11. Pulsar el boton > para iniciar la prueba.
= Se muestra la distribucién de la luz del faro ILS de la  Ajustar el aparato de ajuste de faros tal y como se describe

izquierda. en ,6.6 Prueba oficial“ 0 6.8 Prueba libre“ 0 ,6.7 Prueba
o rapida“.
]1 Una linea roja indica que el faro no esta correctamen- o
te centrado. En caso de centrado correcto, la linea se ]1 El ajuste de los faros VOL es similar a la luz de cruce
encuentra dentro del limite de tolerancia admisible, y el asimétrica europea.

color cambia a azul. o
]1 Los dos tipos de faros VOL y VOR se diferencian en

12. Ajustar el faro de tal manera que la linea de medicion donde se mide el limite claro-oscuro (angulo de inclina-
discurra por el centro del campo de tolerancia. cion).
13. Pulsar el botén H (guardar). e Faros VOL: medicién del limite claro-oscuro (angulo de
14. Realizar del mismo modo las comprobaciones para el inclinacion) a la izquierda de la linea vertical.
faro de la derecha. e Faros VOR: medicion del limite claro-oscuro (angulo de

inclinacion) a la derecha de la linea vertical.
e Mas informacion en el capitulo ,5.3 Norma US - SAE®.
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6.12 Base de datos

o
]1 En la ventana "Base de datos" se registran los datos del
vehiculo, de los faros y de su propietario.

o
]1 Tener en cuenta las indicaciones sobre la protecciéon de
datos del capitulo ,3.2 Tratamiento de datos personales”.

o

]1 Para proteger los datos personales, entregar un codigo
PIN (,7.1 Pestafia General®). De este modo, el aparato
de ajuste de faros ya no se podra iniciar sin el codigo
PIN.

Vehicle data | Beams data | Owner data

Category M1: Car max 8 seats

Fig. 83:

Registro de datos siguiente o anterior

Editar el registro de datos mostrado en la ventana
Borrar el registro de datos mostrado en la ventana
Crear nuevo registro de datos

Archivo de datos de prueba del vehiculo

Buscar registros de datos

Barra de menu

OO WN -

Las dos flechas (Fig. 83 / 1) permiten navegar entre los
registros de datos disponibles.

Cuando en la pantalla se muestra un registro de datos
existente, este se puede editar haciendo clic en el botén

N (Fig. 83/ 2). Después de hacer clic en el botéon , el
simbolo del botéon cambia a un disquete. Una vez editado el
registro de datos, este se debe guardar haciendo clic en el
simbolo del disquete.

Un registro de datos mostrado en la ventana se puede
borrar haciendo clic en el botén "Papelera de reciclaje" (Fig.
83/3).

! jEsta accion no se puede deshacer!

Al hacer clic en el boton "+" se crea un nuevo registro de da-
tos que, a continuacion, puede ser cumplimentado (,6.12.1
Crear nuevo registro de datos").

Haciendo clic en el botén "Archivo" (Fig. 83 / 5), acceder al
archivo de registro de datos (,,6.13 Archivo®).

Después de un clic en el boton "Buscar" (Fig. 83 / 6) apa-
rece la funcion de busqueda. Aqui es posible buscar regis-
tros de datos por medio de varias opciones de busqueda
(,6.12.2 Buscar registro de datos por vehiculo®y ,6.12.3
Buscar registro de datos por titular del vehiculo®).

6.12.1 Crear nuevo registro de datos
o
]1 Seleccionar la pestafia "Datos del vehiculo".

1. Hacer clic en el boton . (Fig. 83 / 4).
= Se abre la ventana para la entrada de datos.

= /< >E>S*

BEISSBARTH'*

Vehicle data | Beams data | Owner data
M1: Car max 8 seats

Category M1: Car max 8 seats

M1G: Offroad max 8 s:
Plate

MBB125E M2: icle over 8 se;

Make W M3: Vehicle over 5t

Model E-Golf N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!
Km

N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

118819080908

Fig. 84:  Seleccionar la categoria del vehiculo

2. Seleccionar la categoria del vehiculo en el cuadro de
lista.

3. Introducir la matricula, la marca y el modelo del vehiculo
a través del teclado.

4. Cambiar a la pestafia Datos de los faros.

5. Comprobar los ajustes en la pestafia Datos de los
faros.

6. Seleccionar el tipo de luz de cruce de los faros en el

Symmetric

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type

Beam nominal hei

Beam nominal inclination

Fig. 85:  Seleccionar el tipo luz de cruce

7. Seleccionar la funcion de faros inteligente en el cuadro
de lista.

Vehicle data | Beams data

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions

Light type

Beam nominal height

Fig. 86:

Seleccionar la funcion de faros inteligente
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8. Seleccionar la fuente de luz en el cuadro de lista.

) £ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen
Intelligent functions Xenon

Bi Xenon

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

®o oo

N

Fig. 87:  Seleccionar la fuente de luz
9. Determinar la altura del centro del faro en el vehiculo e
introducirla en el campo Altura del faro.

La altura del faro se puede introducir en centimetros o
en pulgadas. La conversién correspondiente se realiza
automaticamente.

=)

10. Introducir la inclinacion de los faros de acuerdo con las
especificaciones del fabricante del vehiculo en el campo
Inclinacién de los faros.

La inclinacion del faro se puede introducir en porcentaje,
centimetros/10 m o en grados. La conversion correspon-
diente se realiza automaticamente.

=)

11. Seleccionar el numero de faros.
12. Seleccionar el tipo de faro para los faros izquierdo y
derecho en el cuadro de lista.

Number of beams ZD Lowbeam

eft beam light £0D Highbeam

ight beam light

D Mixed

Fig. 88:  Seleccionar el tipo de faro

13. Indicar si el vehiculo esta equipado con luces antiniebla
y seleccionar los datos correspondientes.

Fog beams present Yes No

@ Halogen
@ Xenon
d Led

Fog beam light type Halogen >

eam height

30.0 cm 1181 in

Fig. 89:  Seleccionar faros antiniebla

14. Guardar el registro de datos haciendo clic en el simbolo
del disquete =

15. Si no se guarda el registro de datos, se perderan todos
los cambios efectuados.

Vehicle data | Beams data | Owner data
First name
Last name
Tax code
Address
zP

Place

Country

Fig. 90:  Datos del titular del vehiculo

16. Hacer clic en la pestafia "Datos del titular del vehi-
culo" para ir a la ventana correspondiente y cumplimen-
tar los campos con los datos del titular del vehiculo.

17. Guardar el registro de datos haciendo clic en el simbolo
del disquete .

! Si no se guarda el registro de datos, se perderan todos
los cambios efectuados.

Beissbarth GmbH
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6.12.2 Buscar registro de datos por vehiculo

Para buscar un vehiculo, primero es necesario seleccionar
la pestafia Datos del vehiculo.

En la barra de menu hacer clic en el boton Buscar Q
(Fig. 83 / 6). Se abre una ventana de busqueda.

2

1 Search Filters

Plate

Category
Make

Model

Apply filters Clear filters 3

4
Fig. 91:

1 Criterio de busqueda

2 Campo de seleccion término de busqueda (cuadro de lista)
3 Borrar seleccion

4 Iniciar busqueda

Busqueda del vehiculo

Seleccionando un término de busqueda del cuadro de lista
del campo de entrada correspondiente (Fig. 91 / 2) tiene
lugar la busqueda a través del /de los términos de busqueda
introducidos. Después de hacer clic en el botén Iniciar
busqueda (Fig. 91 / 4) aparece el resultado de la busque-
da. Seleccionar el vehiculo deseado del resultado de bus-
queda obtenido haciendo clic en el mismo.
= Los datos del vehiculo seleccionado aparecen en la
ventana Datos del vehiculo. Todas las mediciones
mostradas pertenecen al vehiculo seleccionado.
Para borrar el término de busqueda y que se vuelvan a
mostrar todos los registros de datos, hacer clic en el botén
Borrar busqueda (Fig. 91/ 3).

]cj_ Solo es posible borrar el término de busqueda haciendo
clic en el boton Borrar busqueda (Fig. 91/ 3). No
es posible borrar el término de busqueda mediante el
teclado.

6.12.3 Buscar registro de datos por titular del
vehiculo

Para buscar por el titular del vehiculo, primero es necesario
seleccionar la pestafia "Datos del titular del vehicu-
lo".

En la barra de ment hacer clic en el boton Buscar &

(Fig. 83 / 6). Se abre una ventana de busqueda.
2

1 Search Filters

P

Clear filters 3

Apply filters

4

Fig. 92:  Buscar titular del vehiculo

1 Criterio de busqueda

2 Campo de seleccion término de busqueda (cuadro de lista)
3 Borrar seleccion

4 Iniciar busqueda

Introduciendo un término de busqueda del cuadro de lista
del campo de entrada correspondiente (Fig. 92 / 2) tiene
lugar la busqueda a través del /de los términos de busqueda
introducidos. Después de hacer clic en el botén Iniciar
busqueda (Fig. 92 / 4) aparece el resultado de la busque-
da. Seleccionar el titular del vehiculo deseado del resultado
de busqueda obtenido haciendo clic en el mismo.

= Los datos del titular del vehiculo seleccionado apare-

cen en la ventana Titular del vehiculo.

Para borrar el término de busqueda y que se vuelvan a
mostrar todos los registros de datos, hacer clic en el botén
Borrar busqueda (Fig. 92/ 3).

ﬁ Solo es posible borrar el término de busqueda haciendo
clic en el boton Borrar busqueda (Fig. 92/ 3). No
es posible borrar el término de busqueda mediante el
teclado.
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6.12.4 Borrar registro de datos

Solo es posible borrar el registro delﬁdlatos mostrado hacien-
do clic en el botdon Borrar datos I (Fig. 83/ 3).

! Después de hacer clic en el botén Borrar datos
(Fig. 83/ 3), el registro de datos se borra de forma irre-
versible.

6.12.5 Archivo de datos

Para acceder a los resultados archivados de las pruebas
de los vehiculos, hacer clic en la barra de menu en el icono
de la pila de papel = (Fig. 83 /5). Una lista con todas las
pruebas de vehiculos archivadas.

Aparece véase ,6.13 Archivo®.

6.13 Archivo

Todas las pruebas guardadas en el archivo se muestran por
fecha de creacion. Por medio de la funcién de busqueda
(Fig. 93/ 6) es posible buscar o filtrar por matricula o resul-
tado de la prueba.

Fig. 93:

Seleccion de vehiculo

Volver al menu principal

Borrar registro de datos

Vista gréafica del resultado de la prueba
Crear/guardar protocolo de medicion

Busqueda por matricula o resultado de la prueba
Vista general del vehiculo seleccionado

Archivo

~NOoO O wWwN =

Mediante la seleccion de vehiculo (Fig. 93 / 1) se selecciona
el registro de datos para el vehiculo deseado.

En la vista general (Fig. 93 / 7) se muestran los datos prin-
cipales del vehiculo y de los resultados de las pruebas. Por
medio de los distintos iconos (véase ,Iconos de resultado®
en la pagina 187) situados delante de los diferentes puntos
de prueba se puede reconocer el resultado de la prueba de
la comprobacion de faros.

Al hacer clic en el boton Vista grafica del resultado
de la prueba (Fig. 93/ 4), el resultado de la prueba se re-
presenta graficamente (,6.9 Resultado de la comprobacion®)
con toda la informacion de todos los faros.

Es posible crear un protocolo de medicion en formato PDF
para imprimir o guardar haciendo clic en el botén Crear/
guardar protocolo de medicioén (Fig. 93/ 5).

Al hacer clic en el boton Borrar datos (Fig. 93/ 3) es
posible borrar el registro de datos mostrado tras confirmar
una pregunta de seguridad.

! Una vez confirmada la pregunta de seguridad, el borrado
de los registros de datos es irreversible.

Beissbarth GmbH
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6.14 Importar/exportar datos

Mediante la funciéon Importar/exportar datos, todos los datos
almacenados se guardan en formato CSV.

Para la exportacién se crea una carpeta "export", en la que
se guardan los diferentes archivos CSV.

Export CSV files

Import CSV files

Export files to USB

Fig. 94:  Importar/exportar datos

Hacer clic en el boton Export CSV files para exportar los
datos. La exportacion se realiza de manera automatica en
varios archivos. Estos se podran copiar a otro lugar como
copia de seguridad.

La importacion de datos se realiza de la misma manera.
Para ello, hacer clic en el botén Import CSV files. Se im-
portan todos los archivos correspondientes contenidos en la
carpeta "export". Si la carpeta indicada no contiene archivos
para ser importados, el botén Import no esta activo.

! iLos registros de datos creados durante el proceso de
importacion son borrados/sobrescritos! jEsto puede
provocar la pérdida de datos!

Haciendo clic en el boton Export files to USB, los datos
se escriben como se ha descrito arriba en un soporte de
datos USB conectado.

7. Ajustes

En los ajustes se pueden llevar a cabo diferentes ajustes
basicos del aparato de ajuste de faros.
1. Acceder a los ajustes pulsando el boton Ajustes O

(BEISSBARTH’

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Language English
Theme Dark
Backlight - 7
Standby - 66
Audio Volume - 70
Operator PIN

Operator name

Fig. 95:  Ajustes
2. Seleccionar la pestafia que se desee:
— General
— Empresa / mayorista
— Faro
— Aparato
— Parametros
=>» Se muestra la pestafia con los ajustes correspondientes.
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71 Pestaifia General 7.2 Pestaiia Empresa / mayorista
En esta pantalla se realizan los ajustes generales. En esta pantalla se puede introducir informacién sobre la
empresa / mayorista, asi como un pin para guardar los

ajustes.

(BEISSBARTH’

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Hame Beissbarth GmbH

abrw N

VAT number

Address Hanauer Strasse 101

(e}

ZIP code 80993

cl Munich

Fig. 96:  Ajustes generales

Country

1 Ajuste del idioma, seleccién sobre el cuadro de lista
2 Apariencia, seleccion a través del cuadro de lista Time zone
3 Luminosidad del indicador LCD, pulsando los botones de mas y
menos se puede ajustar dentro de un rango entre 2y 9
4 Standby, tiempo hasta la desconexién de la pantalla. Pulsando Fig. 97:  Informacién empresa de la empresa y del mayorista
los botones de mas y menos se puede ajustar dentro de un rango
entre 10 y 86400
. . o
5 \ézl:t?legézl;lsrz:gz Igjtlogogﬁsoge més y menos se puede ajustar ]1 Para una entrada sencilla, el teclado en pantalla se pue-

6 Informacion sobre el usuario de cerrar (Fig. 8 en la pagina 160).

7.3 Pestana Servicio

=

Para una entrada sencilla, el teclado en pantalla se pue-

de cerrar (2.2 en la pagina 156). En esta pantalla se puede ver informacion sobre el aparato
de ajuste de faros, introducir contrasefas e iniciar actualiza-
ciones.
Puede consultar mas informacién sobre los ajustes y las
actualizaciones en las instrucciones de servicio del aparato
de ajuste de faros.

(BEISSBARTH'
o
General | Workshop | Network | Service | Beams | D

Service PIN )
Service

Calibration PIN i -
Calibration

System version ICperform-CTF7 2.0.7.0 Update

Camera version 0.8.14

Inclinometer version 114

Calibration expiration

Battery 12.5V-103 %

Fig. 98:  Pestafia Servicio

O .

]1 Para una entrada sencilla, el teclado en pantalla se pue-
de cerrar (Fig. 8 en la pagina 160).

! Encargar los ajustes avanzados solamente a un técnico
de servicio autorizado.
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7.4 Fechay hora

En esta pantalla se puede ajustar la fecha y la hora que
utiliza el aparato internamente.

1. En la pantalla de inicio hacer clic en fecha / hora.

1

14.08.2019 14.26
(BEISSBARTH" |
b

aib

Settings

Fig. 99:
1 Acceder al ajuste de la fecha
2. Ajustar la fecha y la hora con los botones mas y menos.

Ajuste de la fecha / hora

Set
Year

Month

Day

Hour

Minute

Fig. 100: Ajustar fecha / hora
3. Finalizar el ajuste con el boton OK.

=) Se guardan la fecha y la hora.

8.1

Mantenimiento

Limpieza

El aparato no requiere ningun mantenimiento especial
aparte de una limpieza normal. Para la limpieza solo se
debe utilizar agua con pequefias dosis de detergente neutro
o ligeramente alcalino. La temperatura maxima permitida del
agua es de 25 °C.

Los componentes se pueden limpiar con pafios suaves o
esponjas. Aclarar los componentes con agua clara después
de limpiarlos.

! No utilizar detergentes que ataquen al barniz, los recu-
brimientos o los materiales de sellado:

o No utilizar disolventes (ésteres, cetonas, alcoholes,
hidrocarburos halogenados).

e No utilizar productos de limpieza abrasivos (polvos para
fregar).

e No utilizar productos de limpieza acidos o muy alcalinos.
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8.2 Sustituir las pilas en el laser de

orientacion horizontal

Piezas necesarias:
3 pilas de 1,5V, tamafio AA

! Desconectar el laser antes de cambiar la pila.

1. Deslizar hacia arriba la tapa del compartimento de pilas.

Fig. 101:

1 Tapa del compartimento de pilas
2 Pilas

Pilas en el laser de orientacion horizontal

2. Sustituir las 3 pilas.

! jAl colocar las pilas nuevas se debe prestar atencién a la
polaridad correcta!

3. Cerrar la tapa del compartimento de pilas.

El laser de orientacion horizontal no se pue-
de reparar. En caso de defectos, cambiar por
completo el laser de orientacion horizontal.

8.3 Sustituir las pilas en el laser de

orientacion vertical

Piezas necesarias:
4 pilas de 1,5V, tamafio AA

! Desconectar el laser antes de cambiar la pila.

Fig. 102: Compartimento de pilas del laser de orientacién vertical
P-Assist S5
1. Abrir el compartimento de pilas del laser de orientacién
vertical P-Assist S5.
2. Extraer el paquete de pilas de la placa de goma.
3. Cambiar las pilas.

! Al colocar las pilas nuevas se debe prestar atencién a la
polaridad correcta.

4. Cerrar el compartimento de pilas del laser de orientacion
vertical P-Assist S5.

El Iaser de orientacion vertical P-Assist S5
no se puede reparar. En caso de defectos,
cambiar por completo el laser de orientacion
vertical.

8.4 Laser en cruz

El laser en cruz no se puede reparar. En
caso de defectos, cambiar por completo el
laser en cruz.

Beissbarth GmbH
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8.5 Comprobacion / calibracion

Para garantizar un funcionamiento 6ptimo, el laser de ajuste
de faros se debe verificar y calibrar con regularidad.

Para obtener mas informacion y realizar el mantenimiento

y la calibracion, por favor dirijase al servicio de atencion al
cliente de Beissbarth.

9. Puesta fuera de servicio

Desmontaje y eliminacién

El aparato esta fabricado mayoritariamente de acero. Otros

materiales:

e Plastico,

e (Cartdn y papel (embalaje, documentos),

e Pintura del aparato con polvo epoxi resistente a rasgu-
fos.

Para eliminar el aparato se deben cumplir las normas loca-

les.

MLD 9000, accesorios y embalaje deben entre-

" garse a una eliminacién correcta.
> No botar el MLD 9000 en los desechos case-

Solo para paises de la UE:

La MLD 9000 esta sujeta a la directriz
E europea 2012/19/CE (WEEE).

Los aparatos eléctricos y electrénicos usados,

incluyendo los cables y accesorios tales como

acumuladores y baterias, no se deben tirar a la

basura doméstica.

> Para su eliminacion, utilice los sistemas de
recogida y recuperacion existentes.

> Con la eliminacion adecuada de la MLD 9000
evitara dafios medioambientales y riesgos para
la salud personal.
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10. Datos técnicos 10.4 Laser de orientacién horizontal
10.1 Condiciones de realizacion de las s L G
pruebas Clase de laser 2
10.1.1 Funcionamiento Forma del rayo Linea, 130° x 0,4 mrad
Color del laser Verde
Propiedad Valor/rango Longitud de onda 520 £ 5 nm
Temperatura de trabajo +5°C - +45°C Capacidad de radiacion s1mwW
41°F-113°F Tensién de servicio 3-5V
Humedad del aire 30 % —60 % Pila Mignon AA 1,5 V (3 x)
10.1.2 Almacenaje y transporte 10.5 Laser de orientacion vertical
Propiedad Valor/rango Funcion Especificacion
Temperatura -25°C—-45°C Clase de laser 1™
-13°F-113°F Forma del rayo Linea 90° x 0,5 mrad
Humedad del aire 20 % — 80 % Color del laser Verde
Longitud de onda 520 £ 5 nm
- - Capacidad de radiacién 10 mW
10.2 Dimensiones y peso Tension de servicio 45-6V
Propiedad Valor/rango Rlla MignonIAASIEBIVX)
Dimensiones (ancho x fondo x alto) 1890 x 700 x 600 mm
s 2 Le ) 10.6 Laser en cruz
10.3 Ra“go de medicién Funcion Especificacion
Clase de laser 2
Propiedad Valor/rango Forma del rayo Linea, 130° x 0,4 mrad
Orientacién arriba y abajo +8% -- -8% (+800 -- -800 mm) Color del laser Verde
Orientacion derecha e izquier-  0—1000mm/10m (0 - 10 %) Longitud de onda 520+ 5 nm
da: Capacidad de radiacién <1 mw
Intensidad luminosa 0-240 Ix Tensioén de servicio 3-5V

lluminancia Lux/1m 0 - 150000
Lux /25m 0 - 240

Altura del punto medio 6pticoa 240 - 1500 mm

partir de la altura del suelo

Tensioén de alimentacion (bate- 12V

ria interna)

Tensioén de entrada del carga- 100 — 240V, 50/60 Hz

dor de la bateria
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1. Symboles utilisés

Dans la documentation
Avertissements - Conception et signifi-
cation

Les avertissements mettent en garde contre les dangers pour
I'utilisateur et les personnes présentes a proximité. En outre,
les avertissements décrivent les conséquences du danger et
les mesures préventives. La structure des avertissements est
la suivante :

Symbole MOT CLE - Nature et source du
d’avertisse- danger!
ment Conséquences du danger en cas de non-ob-

servation des mesures et indications.
> Mesures et indications pour la prévention
du danger.

Le mot clé indique la probabilité de survenue ainsi que la
gravité du danger en cas de non-observation :

Mot clé

Probabilité

Gravité du danger
en cas de non-obser-
vation

de survenue

1.2  Sur le produit

! Observer tous les avertissements qui figurent sur les pro-
duits et les maintenir lisibles.

/A\VORSICHT

/A\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

DANGER Danger direct Mort ou blessure
corporelle grave
AVERTISSE- Danger potentiel Mort ou blessure
MENT corporelle grave
PRUDENCE Situation potentiel- Blessure corporelle
lement dange- legere
reuse
1.1.2 Symboles - désignation et significa-

tion

Désignation

Signification

] Attention Signale des dommages matériels po-

° tentiels.

o Information Consignes d'utilisation et autres

1 informations utiles.

1. Procédure a plu- Instruction d'exécution d’'une opération

2. sieurs étapes comportant plusieurs étapes.

= Procédure a une Instruction d'exécution d’'une opération
étape comportant une seule étape.

o Résultat intermé-  Un résultat intermédiaire est visible au

diaire cours d’une procédure.

5 Résultat final Le résultat final est présenté a la fin

de la procédure.

Fig. 1: Autocollant Laser horizontal d'alignement

o
]1 Position sur le produit

/\ VORSICHT

LASER
1M

Unsichtbare Laserstrahlung,
nicht direkt mit optischen

Instrumenten betrachten
Laser Klasse 1M

Fig. 2: Autocollant Laser horizontal d'alignement P-Assist S5

! Rayonnement laser, ne pas observer directement avec
des instruments optiques, laser de classe 1M.
Tenir compte de l'avertissement au chapitre 2.1.

1692104652 | 2020-07-16
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Laser de classe 1M

21 Rayonnement laser

Risque de blessure par le laser
& Il peut en résulter de graves Iésions aux yeux.

> Ne jamais regarder directement la source du
rayon laser.

> Ne jamais diriger le rayon laser sur une
personne et en particulier sur le visage et les
yeux.

> Pour le controle de fonctionnement, tenir un
objet devant le point de sortie du rayon laser.

> |l faut impérativement veiller a ce que ['utili-
sation soit conforme.

/A\VORSICHT|
& /\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

La classe de I'équipement laser indique le potentiel de dan-
ger que représente le rayon laser accessible. Le rendement
laser < 1mW équivaut a la classe laser 2 conformément
aux normes |IEC / EN60825-1:2014 (EU) et 21CFR1040.10
(USA).

Dans le cas des équipements laser de la classe 2, le rayon
laser accessible se situe dans le spectre visible (400 nm a
700 nm). Les paupiéres protegent les yeux lorsque le rayon
laser est regardé de maniére fortuite et bréve. Les équi-
pements laser de la classe 2 peuvent par conséquent étre
utilisés sans mesure de sécurité particuliére si 'opérateur
n’est amené ni a regarder volontairement le rayon laser pen-
dant une longue durée (supérieure a 0,25 s), ni a regarder le
rayon laser lui-méme ou le rayon laser directement réfléchi
de maniére répétée.

La prise de médicaments ralentit le réflexe de
protection des paupiéres. Le risque de Iésion
oculaire par le laser est alors accru. Le port

de lunettes laser R1 est recommandé en cas
de prise d’un traitement médicamenteux.

Le rayon du produit laser de classe 2 peut

entrainer un éblouissement, un aveuglement
par I'éclair et des images rémanentes surtout
lors d'une faible lumiére ambiante due a des

troubles passagers de la vision ou a des réac-
tions de frayeur.

A

Avertissement - Rayonnement laser vi-

sible !

(Catégorie du laser 1M, DIN EN 60825-1:2008)

Il existe un risque de Iésion irréversible de la vue

(cécité) en cas de non-respect des mesures et des

indications suivantes.

Utilisation :

> Le rayonnement laser qui est accessible n'est
pas dangereux pour les yeux, dans la mesure
ou aucun instrument optique (comme une
loupe, des lentilles ou un télescope) n'est pré-
sent devant la sortie laser.

> Méme si aucun instrument optique n'est présent
dans la zone, il est recommandé de ne pas
regarder directement dans le rayon laser.

2.2

Risque d'asphyxie

L'inhalation de monoxyde de carbone provenant
de moteurs de véhicules en marche peut entrainer
la mort par asphyxie.

Mesures

de sécurité :

> Assurer une bonne ventilation.

> |nstal

ler un systéme d’aspiration des gaz d’échappement

approprié.

Beissbarth GmbH
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3. Description du produit

3.1 Utilisation conforme

Cet appareil a été congu pour permettre le contréle et le
réglage corrects des phares de voitures, de camions et de
motocycles. L'appareil doit étre utilisé uniquement dans

ce but. Toute utilisation allant au-dela de ces indications

est considérée non conforme et peut entrainer de graves
dommages corporels et matériels. Beissbarth GmbH décline
toute responsabilité pour les dommages résultant d'une
utilisation non conforme.

Le fabricant peut modifier I'appareil sans notification préa-
lable afin de I'adapter aux progrés technologiques et aux
exigences spécifiques de la production ou de l'installation.
La sécurité et les informations s’y rapportant sont toujours
garanties, méme si les représentations figurant dans ce
manuel different [égérement de votre appareil.

3.2 Traitement des données person-
nelles

Avec l'acquisition de cette installation, nous mettons a votre
disposition des fonctions grace auxquelles vous pouvez
éditer et enregistrer des données personnelles. Ces don-
nées sont utilisées en particulier pour pouvoir attribuer par
exemple les protocoles relatifs aux travaux effectués sur un
véhicule a son propriétaire respectif.

Beissbarth ne collecte ou ne traite aucune donnée lors de
I'utilisation de cette installation et n'a aucune incidence sur
le traitement des données enregistrées sur cette installation.
Le respect des prescriptions en matiere de protection des
données personnelles est surveillé dans votre intérét de fa-
¢on permanente par le délégué a la protection des données
de notre entreprise. Pour toute information ou précision a ce
sujet, n'hésitez pas a le contacter.

Délégué a la protection des données

Sécurité des informations et protection des données
Beissbarth GmbH

Hanauer Stralke 101

80993 Miinchen (Munich, Bavaria)

GERMANY

ou Datenschutz@beissbarth.com

colonne. L'appareil ne doit étre transporté que si le contre-
poids a été fixé avec la vis de blocage. Si ce n'est pas le
cas, la courroie crantée peut étre endommagée, rendant
le réglage en hauteur de la boite optique impossible.

3.4 Contenu de la livraison
Réglophare sans dispositif de mesure d'inclinaison :

Référence
1692 105 203

Désignation

Unité de base (avec roulettes en caout-
chouc)

Colonne

Boite optique sans mesure d'inclinaison
Laser horizontal d'ajustement

Accu 1692 105 245
Chargeur d'accu 1692 105 250
Certification TUV -
Manuel d'utilisation Voir pied de page
Déclaration de conformité 1692 104 656

Réglophare avec dispositif de mesure d'inclinaison :

1692 105 204
1692 105 206
1692 105 205

Référence
1692 105 203

Désignation

Unité de base (avec roulettes en caout-
chouc)

Colonne

Boite optique avec mesure d'inclinaison
Laser horizontal d'ajustement

Accu 1692 105 245
Chargeur d'accu 1692 105 250
Certification TUV -
Manuel d'utilisation Voir pied de page
1692 104 656

Dés réception, contréler si le matériel livré est au complet et
la présence de dommages éventuels dus au transport. Le
SAV Beissbarth ou le partenaire SAV agréé doit étre informé.

1692 105 204
1692 105 207
1692 105 205

Déclaration de conformité

Contacter le distributeur, le SAV Beissbarth ou le partenaire
SAV agréeé en cas de composants erronés, manquants ou
endommagés. Conserver I'emballage y compris le matériel
d'emballage d'origine au cas ou le produit doit étre retourné
pour réparation.

3.5 Accessoires spéciaux

Référence

1692 105 080
1692 105 112

Désignation
Kit de rails
Kit de rallonge de rails

3.3 Consignes de transport

L'appareil est contenu dans un emballage spécifique. Il est
interdit de superposer plus de 2 emballages lors du stoc-
kage.

Unité d'embal- Dimensions

lage

Emballage spécifique 1890 x 700 x 600 mm 60 kg / (132 Ib)

! Instruction de transport importante :
un contrepoids est monté sur une courroie crantée dans la

1692 105 278
1692 105 201
1690 381 124

Capteur de hauteur de caisse
Protection contre la poussiére

Laser ajustable vertical
P-Assist S5

Support laser
Pendule d'alignement

Kit (module laser P-Assist S5, support la-
ser, pendule d'alignement)

Dispositif de positionnement-Antenne

1692 105 251
1692 105 142
1692 105 252

1690 381 292

1692104652 | 2020-07-16

Beissbarth GmbH



Description du produit | MLD 9000 | 209 | fr

3.6 Description de Pappareil ¢ Boite optique :

montée sur la colonne, le réglage en hauteur se faisant
3.6.1 Vue d'ensemble d'une seule main.
Le réglophare convient au contrdle de tous les types de e Colonne:
phares de motocycles, voitures, camions et véhicules uti- peut étre tournée de 30° afin de permettre I'alignement
litaires en général. L'appareil est mobile sur des roulettes sur le véhicule. La colonne est munie d'une graduation
caoutchoutées. L'appareil peut également étre installé en centimétres. La boite optique peut ainsi étre exacte-
comme station fixe et étre utilisé sur des rails. Le Fig. 3 ment sur le phare a contréler. Un contrepoids est monté
montre les composants principaux. sur une courroie crantée dans la colonne (réglage en

hauteur facile de la boite optique).

8 1 e Chariot a roulettes :
\5@/ pour déplacer I'appareil.

2 des 3 roues peuvent étre réglées en hauteur.

Fig. 3: Vue d'ensemble

Laser horizontal d'alignement

Panneau de commande avec écran tactile

Boite optique

Orifice de sortie du rayon laser

Colonne

Chariot a roulettes

Poignée étrier sur la colonne

Poignée de déplacement vertical du laser horizontal d'alignement
Ouvertures de sortie du laser

©oOoO~NOODRWN -

e Laser d'alignement :
pour l'alignement de I'appareil sur les caractéristiques du
véhicule.

e Panneau de commande :
contient un moniteur couleur LCD a écran tactile. La
visualisation permet d'effectuer facilement toute une
série de fonctions. L'utilisateur est guidé lors du contréle
du phare.

Beissbarth GmbH 1692104652 | 2020-07-16
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3.6.2 Boite optique 3.6.3 Panneau de commande
La boite optique contient les composants de contréle et de Le réglophare est commandé a l'aide de la visualisation sur
réglage des phares de véhicule. le panneau de commande (avec écran tactile).

Fig. 5: Panneau de commande avec écran tactile
1 Panneau de commande

Le panneau de commande est monté sur un palier pivotant
dans la boite optique. Par simple pression sur le bord supé-
rieur du panneau de commande, l'utilisateur peut passer de
I'affichage avant a I'affichage arriére. Le contenu de I'écran

est commuté automatiquement.

1 @ Q

111098 76 5 4 3

Fig. 6: Commutation du tableau de commande
1 Panneau de commande

o
]1 Toutes les indications de direction sur I'écran se basent
toujours sur le sens de déplacement du véhicule.

La boite optique contient un dispositif laser destiné a trouver
le point central du phare. Pour ce faire, une croix laser est
projetée sur le phare.

o
]1 Le laser se déclenche automatiquement aprés le démar-
rage du test.

Fig. 4: Boite optique
Panneau de commande pivotant é ATTENTION — L'utilisation de contréles ou de

Niveau a bulle pour I'alignement horizontal paramétrages ou I'exécution de processus non
Rouleaux de guidage pour le réglage en hauteur (4 unités)

Vis de fixation de boite optique (4 unités) mentlonne.s.dans ce document peut entrainer
Interface série une exposition dangereuse au rayonnement.

Branchement pour le chargeur d'accu

Interrupteur marche et arrét

Tension d'entrée (hors service)

Interface réseau RJ45

Port USB (2 unités)

Imprimante (option)

Graduation de réglage en hauteur avec fenétre de lecture
Ouvertures de sortie du laser en croix

O~NOO O~ WN -

A A a o
w N = O
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3.6.4 Laser horizontal d'ajustement

Le laser horizontal d'ajustement sert a aligner parfaitement
le réglophare a l'avant du véhicule.

Fig. 7:
1 Bouton de mise en marche

2 Témoin lumineux d'état (LED)
3 Réglage en hauteur du laser horizontal d'alignement

Laser horizontal d'ajustement

Le laser horizontal d'alignement est activé en appuyant
brievement sur le bouton de mise en marche. Au bout de 15
secondes environ, le laser horizontal d'alignement s'éteint
automatiquement.

Le laser horizontal d'alignement peut également étre éteint
immédiatement en effectuant une nouvelle bréve pression
sur le bouton de mise en marche.

Si I'on appuie lors de I'activation de I'appareil plus de 3 se-
condes sur le bouton de mise en marche, le laser horizontal
d'ajustement est activé de fagon continue. La laser horizon-
tal d'ajustement doit étre éteint aprés utilisation en appuyant
brievement sur le bouton de mise en marche.

Description du produit | MLD 9000 | 211 | fr

3.7 Ecran d'entrée

> Les symboles suivants sont utilisés dans la visualisation :
1 2 3 4 5 67

14.08.2019 14.26

Settings

Fig. 8:
Ouvrir le menu principal
Eteindre l'appareil
Options du menu

Date

Heure

Batterie

Mesure d'inclinaison

Ecran d'entrée

~NOoO O wWwN =

Fonctions sur I'écran d'entrée

Option de
menu

Description

1 Appel des points de menu principal a partir de n'im-
porte quel écran ou menu.

L'appareil s'éteint aprés une interrogation de sécurité.
Menu de sélection pour les différents sous-menus.
Affiche la date actuelle.

Affiche I'heure actuelle.

Batterie.

N (oo~ wN

l'inclinomeétre

(®)
]1 Selon le réglage, les couleurs peuvent diverger des men-
tions figurant ci-dessus.

Beissbarth GmbH
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3.8 Icones utilisées

o
(-]
=
o
o
(-]}
=
o

Signification Signification

Représenter le résultat de test sous forme gra-
phique

Retour au menu principal

Eteindre I'appareil Editer le rapport de test

Etablir / couper la connexion WLAN Générer un PDF du résultat de test

Supprimer le test, le résultat de test ou le bloc de
données

Résultat de test OK

Etablir ou couper la connexion Bluetooth

EEETEE] Fermer le clavier virtuel

e ) Gl

Ouvrir le clavier virtuel Résultat de test non OK ou test interrompu

N Allumer ou éteindre le laser en croix Prise de vue caméra CCD
7

G) Appeler le test rapide Arrét prise de vue caméra CCD
C®O Ouvrir un test libre Batterie 100 %

i

Ouvrir un test officiel Batterie 75 %

Sae |&
Y

Saisie de données ou modification de données dans Batterie 50 %

la banque de données

Quvrir I'archive de données avec les résultats de Batterie 25 %

test

Ouvrir la boite de dialogue pour l'importation ou I'ex- Batterie vide

portation de données

/@ |||||||||nn|u@@b@§|: v E L

Modifier les réglages d'appareil Feux de croisement

AN

Enregistrer la mesure d'entrée Phares longue portée

Enregistrer la mesure ou le bloc de données Phares antibrouillard

Démarrer le test sélectionné ou la mesure Phares combinés (feux de croisement et phares

longue portée)

NHESII
O O O O

gvAalU®@ Vo[

Afficher la mesure d'entrée ou les résultats (} Phares DLA
Annuler les modifications D = Phares ILS
a a

Retour a I'écran précédent ou au bloc de données Phares avec fonction matrice

précédent 2]

Bloc de données suivant = Sélectionner le feu de croisement gauche
=z
z

Traiter le bloc de données =z Sélectionner le feu de croisement droit
z

A
-

Créer un nouveau bloc de données Sélectionner le phare longue portée gauche

-+
@O @O

r
L

Rechercher un bloc de données Sélectionner le phare longue portée droit

0
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Sélectionner le phare antibrouillard gauche

Signification
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o
(-]
=
(1)

Signification

M1":

Véhicules tourisme, petits camions jusqu'a

3,5 t max 8 places

Sélectionner le phare antibrouillard droit

M1G": véhicule tout terrain max. 8 places

Sélectionner le projecteur DLA gauche

Sélectionner le projecteur DLA droit

Sélectionner le projecteur ILS gauche

o E Sélectionner le projecteur ILS droit
oo
L Sélectionner le projecteur gauche avec fonction Ma-
ofjooooo trix
Sélectionner le projecteur droit avec fonction Matrix
R )
oooog o

Angle de tangage

Angle d'embardée

Source lumineuse halogéne

Source lumineuse Xénon

Source lumineuse Bi-Xénon

Source lumineuse LED

Source lumineuse Bi-LED

Type de phare ECE (Europe)

Type de phare UK (conduite a gauche)

Type de phare symétrique

Type de projecteur US VOL

Type de projecteur US VOR

MNOOOOCO®®®®® | Lk

Inclinométre, la couleur varie selon la position verti-
cale du réglophare :
e Blanc:

Tout est OK, le réglophare est dans la zone de
compensation.

Jaune :

Le réglophare présente une déviation de plus de
2 % par rapport a la verticale. Le test rapide et le
test libre ne sont plus possibles.

Rouge :

Le réglophare présente une déviation de plus de
4 % par rapport a la verticale. Aucune mesure
n'est plus possible.

M2":

N1:

véhicules jusqu'a 5 t > 8 places
véhicules utilitaires jusqu'a 3,5 t

N1G": véhicules utilitaires tout terrain jusqu'a 3,5 t

M3":

véhicules > 5t

N2":

véhicules utilitaires jusqu'a 12 t

N3":

véhicules utilitaires > 12 t

N3G": véhicules utilitaires tout terrain > 12 t

L8RP UDD

L1e": motocycle max. 45 km/h

L2e": trike max. 45 km/h

L4e": motocycle avec side-car > 45 km/h
L5e": trike > 45 km/h

L3e": motocycle > 45 km/h

L6e": quad max. 45 km/h

L7e": quad max. 550 kg

" Catégorie de véhicule

Beissbarth GmbH
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4. Montage

4.1 Monter I'appareil
Outillage nécessaire :

e Cliquet avec douille 24 mm

e Tournevis cruciforme

Clé a fourche 8 mm

Clé a fourche 13 mm

Clé a six pans creux 1,5 mm

Montage de I'appareil :
1. Déballer la colonne et défaire I'écrou avec la rondelle de
I'arbre.

Fig. 9: Préparer la colonne

2. Insérer la colonne dans le guidage du chariot a roulettes.

Insérer la colonne dans le chariot a roulettes

Fig. 10:

! Lors du montage de la colonne, veiller a la position cor-
recte de l'arbre.

3.

Fig. 11:

1

2
3
4,

Fig. 12:

1

Serre a nouveau l'écrou avec la rondelle. Toujours veiller
au positionnement correct de la colonne.

\J/

Serrer la colonne sur le chariot a roulettes

Ecrou
Rondelle
Chariot a roulettes

Positionner a nouveau l'appareil a la verticale. Contro-
ler I'alignement correct entre le chariot a roulettes et la
colonne ainsi que la rotation de la colonne.

Déballer la boite optique et enlever les deux vis de fixa-
tion inférieures. Dévisser les deux vis de fixation supé-
rieures de 8 mm.

Insérer la boite optique avec les deux vis supérieures
dans l'orifice du coulisseau.

; ~‘& (@ S

T
T\
-
1
Insérer la boite optique dans le coulisseau
Douille d'adaptation (4 unités)

7. Fixer la boite optique avec 4 vis sur le coulisseau.
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! Les douilles d'adaptation de la boite optique doivent étre 4.2  Réglage de la graduation de me-

correctement positionnées dans les orifices du coulis- sure en hauteur
seau. o
]1 La graduation de mesure en hauteur doit étre ajustée en
8. Retirer la vis de blocage pour le contrepoids sur la fonction des conditions d'utilisation.
colonne.

=N

o O B W N

. Positionner le réglophare a I'endroit d'utilisation prévu, la
lentille tournée vers le véhicule.

. Mettre le réglophare de niveau.

. Ajuster la boite optique a une hauteur de 60 cm.

. Mettre en marche le réglophare.

@// ! . Allumer le laser croisé du réglophare.
® ® . Placer la regle graduée sur le lieu de positionnement du

véhicule et lire la hauteur de la ligne laser.

Fig. 13:  Vis de blocage du contrepoids

1 Vis de sécurité

Fig. 14:  Régler la graduation de mesure en hauteur
! Conserver la vis de fixation pour une utilisation ulté- 1 MLD 9000

2 Rayon laser
3 Reégle de mesure
4 Surface de positionnement du véhicule (p. ex. LTB 300)

rieure.

=>» Continuer avec ,4.2 Réglage de la graduation de mesure
en hauteur*. ! La distance entre I'ouverture de sortie du laser croisé a la
régle de mesure ne doit pas dépasser 150 cm.

o

]1 Si la distance entre I'ouverture de sortie du laser et la
regle de mesure est supérieure a 150 cm, effectuer cette
mesure avec un laser a mise a niveau automatique.
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7. Comparer la valeur lue avec celle de la graduation de 4.3 Monter le laser vertical d'aligne-
mesure en hauteur. ment (option)
= Si les deux mesures coincident, aucun réglage n'est o
nécessaire. ]1 Pour I'alignement du MLD 9000 sur le véhicule avec le

pendule d'alignement ou de I'antenne du dispositif de
positionnement, il est nécessaire de disposer d'un laser
vertical d'alignement (1 690 381 124).

1. Fixer la plaque de base sur la colonne avec 3 vis a six
pans creux.

(D
Qs

i

\%\

Fig. 15:  Lire la graduation de mesure en hauteur

1 Fenétre de lecture

8. Régler la boite optique de fagon a ce que la ligne du
laser arrive au niveau 60 cm de la graduation de mesure
en hauteur.

9. Desserrer la vis sans téte de la graduation de mesure en
hauteur.

Fig. 17:  Fixer la plaque de base

1 Vis a six pans creux, M5 x 12 (3 unités)
2 Plaque de base

Fig. 16:  Régler la graduation de mesure en hauteur

1 Graduation de mesure en hauteur

2 Vis sans téte

10. Déplacer la graduation de mesure en hauteur jusqu'a ce
que la valeur lue sur la graduation atteigne 60 cm.

11. Serre la vis sans téte sur la graduation de mesure en
hauteur.
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2. Fixer la plaque support sur la plaque de base avec 2 vis 3. Enclencher le laser vertical d'alignement sur le support
a six pans creux. (support magnétique).

Fig. 18:  Fixer la plaque support

1 Vis a six pans creux, M5 x 12 (2 unités)
2 Plaque support
3 Goujons d'ajustement (2 unités)

! S'assurer du positionnement correct de la plaque support
par rapport aux goujons d'ajustement.

Fig. 19:  Fixer le laser vertical d'alignement

1 Laser vertical d'alignement

2 Goujons d'ajustement (2 unités)
3 Aimant de maintien
4

Bloquer le laser vertical avec un crochet.
! Veiller impérativement a ce que I'unité laser verticale soit

correctement positionnée sur les goujon d'ajustement et
ne puisse plus étre décalée latéralement.

Ne pas déplacer le réglophare, lorsque le laser vertical
d'ajustement n'est pas bloqué.

Le laser vertical d'alignement doit étre calibré apres le
montage par un technicien d'entretien.
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4.4 Consignes de sécurité

> |'appareil doit étre utilisé uniquement par un personnel

habilité et formé a I'utilisation.

Ne pas utiliser I'appareil en atmosphere explosive.

La zone de travail doit étre seche et suffisamment aérée.

Faire attention a la présence de personnes lors du dépla-

cement de l'appareil.

> Le contrdle et le réglage des phares s'effectue avec le
moteur du véhicule en marche. Pour cette raison, l'instal-
lation d'un systéme d'aspiration des gaz d'échappement
est obligatoire. L'inhalation par inadvertance de mo-
noxyde de carbone peut nuire gravement a l'organisme.

> Eviter une exposition directe au rayonnement solaire et
I'utilisation du réglophare a proximité d'objets brilants
(four, radiateur, etc.).

> Ne pas positionner le réglophare sous la pluie ou dans
un endroit particuliérement trés humide. sous peine
d'endommager I'électronique.

> Lorsque le réglophare n'est pas utilisé pendant une pé-
riode prolongée, le recouvrir avec une housse anti-pous-
siére (option).

> Le réglophare intégre un accu. Tenir compte des indica-
tions correspondantes sur le produit.

> Lors de constat d'anomalies pendant |'utilisation, contac-
ter le SAV Beissbarth ou un partenaire SAV agréé.

> Utiliser uniquement des piéces de rechange d'ORIGINE
. Ces piéces peuvent étre demandées auprés du SAV
Beissbarth ou d'un partenaire SAV agréé.
La garantie devient caduque en cas d'utilisation de
pieces d'autres fournisseurs.

YVYVY

5. Explication des valeurs

mesureées

Les chapitres suivants expliquent les principales variables
mesurées nécessaires au réglage des projecteurs.

51 Angle de tangage

La figure suivante illustre la définition de I'angle de tangage.
10 m '

€ H
== o8 L
M ooooooeoo--- o oo

Fig. 20:

Définition de I'angle de tangage

e "H": hauteur du centre du projecteur mesurée a partir du
sol
e "h": hauteur de l'image projetée par le projecteura 10 m
de distance, mesurée a partir du sol
e "¢":angle de tangage calculé selon la formule suivante :
€ = [(H-h) / 1000] x 100

o
]1 I'angle de tangage est toujours négatif car le projecteur
est toujours réglé avec une inclinaison vers le bas.

5.2 ECE - Directive

5.2.1 Faisceau croisement

La figure suivante illustre les variables mesurées les plus
importantes pour les feux de croisement.

._________g.// ________ _i)I\B

\"

Fig. 21:  Variables mesurées pour les feux de croisement
e "A":limite clair-obscur composée de 2 parties :

— partie horizontale,

— droite ascendante également connue sous la dénomi-
nation "épaule”. La limite clair-obscur doit étre définie
dans la plage de tolérance par la directive.

e "B": point d'inflexion pour la lumiére asymétrique ;
point central pour la lumiere symétrique.
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e "C": écart du point de flexion dans le sens vertical
(également connu sous le nom d'angle de tangage). La
valeur est toujours affichée comme valeur absolue, les
unités suivantes étant possibles :

%, cm /10 m, degré

e "D": écart du point de flexion par rapport a la direction
horizontale. La valeur est toujours affichée comme valeur
absolue, les unités suivantes étant possibles :

%, cm /10 m, degré

e "a":angle entre "I'épaule” et la partie horizontale de la
limite clair-obscur (appelé également angle d'embardée
en ce qui concerne le code asymeétrique).

e "b":angle entre la partie gauche de la limite clair-obscur
et I'horizontale (appelé également angle de roulis, en
regle générale, il est de 0°).

5.2.2 Faisceau route

La figure suivante illustre les variables mesurées les plus
importantes pour le phare longue portée.

Fig. 22:  Variables mesurées pour le faisceau route

e "E": point zéro du réglophare (centre du phare). Ce point
constitue la base des valeurs mesurées. Les écarts sont
mesureés a partir de ce point.

e "F":plage de tolérance. Le hot spot du phare route doit
se situer dans ce champ.

e "G": hotspot.

e "H": distance horizontale du hot spot par rapport au
point central. Les unités suivantes sont possibles :
%, cm /10 m, degré

e "[": distance verticale du hot spot par rapport au centre.
Les unités suivantes sont possibles :
%, cm /10 m, degré

5.2.3 Phare antibrouillard

Le phare antibrouillard est mesuré de maniére analogue
au feu de croisement. La différence réside dans le fait que
la limite clair-obscur ne fléchit pas mais forme une ligne
horizontale continue.

5.2.4 Systémes de projecteurs intelligents

Avec la commercialisation de systemes de phares intelli-
gents, le rOle joué par la précision de réglage des phares est
croissant. Afin de pouvoir régler ces phares avec précision,
les constructeurs automobiles ont prévu un gabarit de
réglage spécial pour ces phares. Sélectionner le gabarit de
réglage avec un testeur de diagnostic.

Beissbarth GmbH

1692104652 | 2020-07-16



fr | 220 | MLD 9000 | Explication des valeurs mesurées

Projecteurs avec assistance dynamique de feux de Phares avec fonction de matrice
route (DLA)
La figure suivante illustre les variables mesurées essen-
La figure suivante illustre les variables mesurées essen- tielles pour les phares équipés de la fonction de matrice.
tielles pour les phares équipés de I'assistance dynamique de V¢
phares longue portée (DLA).
V(
C
h | h
A
h . h
o]
v
Fig. 25:  Gabarit de réglage pour les phares avec fonction de matrice
v
Vt
Fig. 23:  Gabarit de réglage pour les phares DLA gauche
Ve
C
h h
A |
h ] h
o]
v
v Fig. 26:  Gabarit de réglage pour les phares avec fonction de matrice
Fig. 24:  Gabarit de réglage pour les phares DLA droite e "C": écart de la limite clair-obscur en direction horizon-
tale a partir de la ligne médiane. La valeur est toujours
e "A": écart de la limite clair-obscur en direction horizon- affichée comme valeur absolue en minutes d'angle.

tale a partir de la ligne médiane. La valeur est toujours
affichée comme valeur absolue, les unités suivantes
étant possibles :
%, cm /10 m, degré

e "B": écart de la limite clair-obscur en direction verticale a
partir de la ligne médiane. La valeur est toujours affi-
chée comme valeur absolue, les unités suivantes étant
possibles :
%, cm /10 m, degré
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Phares avec fonction de matrice (Matrice HD)

La figure suivante illustre les variables mesurées essen-
tielles pour les phares équipés de la fonction de matrice HD.

v

o
h )
u}
v
Fig. 27:  Gabarit de réglage pour les phares avec fonction de matrice
(Matrice HD)
2
h )
wl

Fig. 28:  Gabarit de réglage pour phare droit avec fonction de ma-

trice (matrice HD)

e "D": écart de la limite clair-obscur en direction horizon-
tale a partir de la ligne médiane. La valeur est toujours
affichée comme valeur absolue en minutes d'angle.

e "E": écart de la limite clair-obscur en direction verticale a
partir de la ligne médiane. La valeur est toujours affichée
comme valeur absolue en minutes d'angle.

| fr

Projecteurs LED Ford avec feux de route anti-éblouisse-
ment (ILS)

La figure suivante illustre les variables mesurées essen-
tielles pour les phares LED Ford avec phares route non
éblouissants (ILS).

\
D
h h'
\Y
Fig. 29:  Gabarit de réglage pour les phares ILS gauche
v‘
D
h h
v
Fig. 30:  Gabarit de réglage pour les phares ILS droite

e "D": écart de la limite clair-obscur en direction horizon-
tale a partir de la ligne médiane. La valeur est toujours
affichée comme valeur absolue, les unités suivantes
étant possibles :

%, cm /10 m, degré

Beissbarth GmbH
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5.3

i

i

=)

US - SAE Standard

Le paramétrage des projecteurs VOL est similaire a celui
des feux de croisement asymétriques européens.

Les deux types de projecteurs VOL et VOR se dis-
tinguent par I'endroit ou la limite clair-obcur (angle de
tangage) est mesurée.

Projecteurs VOL : Mesure de la limite clair-obscur (angle
de tangage) a gauche de la ligne verticale.

Projecteurs VOR : Mesure de la limite clair-obscur (angle
de tangage) a droite de la ligne verticale.

Le paramétrage des feux de route et des feux antibrouil-
lard est analogue au paramétrage de la norme ECE. Le
paramétrage des feux de route et des feux antibrouillard
est analogue au paramétrage de la norme ECE.

5.3.1

Fig. 31:

Feux de croisement - VOL

@)
]1 Le c6té important pour le réglage est I'évolution horizon-

tale a gauche de la limite clair-obscur.

Projecteur VOL

"A": Limite clair-obscur.

— La limite clair-obscur évolue du c6té gauche du point
de flexion.

— La limite clair-obscur doit se trouver dans le champ
de tolérance.

"B" : point de flexion.

"C" : écart du point de flexion dans le sens vertical

(également connu sous le nom d'angle de tangage). La

valeur est toujours affichée comme valeur absolue, les

unités suivantes étant possibles :

%, cm /10 m, degré

"D" : écart du point de flexion par rapport a la direction

horizontale. La valeur est toujours affichée comme valeur

absolue, les unités suivantes étant possibles :

%, cm /10 m, degré

"E" : champ de tolérance pour le réglage de la limite

clair-obscur.
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5.3.2 Feux de croisement - VOR 5.3.3 Feux de croisement - SAE

o @)
]1 Le cbté important pour le réglage est I'évolution horizon- ]1 Les projecteurs avec des feux de croisement SAE n'ont

tale a droite de la limite clair-obscur.

h HY ,__k‘____ h

Fig. 32:  Projecteur VOR

"A": Limite clair-obscur.

— La limite clair-obscur évolue du c6té droit du point de
flexion.

— La limite clair-obscur doit se trouver dans le champ
de tolérance.

"B" : point de flexion.

"C" : écart du point de flexion dans le sens vertical

(également connu sous le nom d'angle de tangage). La

valeur est toujours affichée comme valeur absolue, les

unités suivantes étant possibles :

%, cm /10 m, degré

"D" : écart du point de flexion par rapport a la direction

horizontale. La valeur est toujours affichée comme valeur

absolue, les unités suivantes étant possibles :

%, cm /10 m, degré

"E" : champ de tolérance pour le réglage de la limite

clair-obscur.

pas de limite clair-obscur classique. lls sont réglés selon
le hotspot.

Fig. 33:  Projecteurs SAE

"A" : hotspot

"B" : écart du point de flexion dans le sens vertical
(également connu sous le nom d'angle de tangage). La
valeur est toujours affichée comme valeur absolue, les
unités suivantes étant possibles :

%, cm /10 m, degré

"C" : écart du point de flexion par rapport a la direction
horizontale. La valeur est toujours affichée comme valeur
absolue, les unités suivantes étant possibles :

%, cm /10 m, degré

"D" : champ de tolérance pour le réglage du hotspot.

Beissbarth GmbH
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6.

Utilisation

6.1 Mesures préparatoires

6.1

Le sol doit étre plan pour que les phares puissent étre réglés

.1 Surface de travail

avec précision. Si cela n'est pas possible, le réglophare et le
véhicule doivent étre placés au moins sur une surface pré-
sentant une différence de hauteur réguliére.

Fig.

i

I ——
+ ot

X s

X &

34:  Inclinaison du sol de la surface de travail

Les dispositions, lois ou ordonnances nationales corres-
pondantes doivent étre respectées.

En Allemagne, I'exigence de la directive de contrdle des
phares conformément au § 29 alinéa 4 SIVZO est en
outre applicable.

6.1.2 Disposition horizontale

La disposition horizontale du réglophare est contrélée avec

le niveau a bulle dans la boite optique.

1. Positionner le réglophare dans la zone de travail.

2. Controler la position horizontale avec le niveau a bulle a
I'intérieur de la boite optique.

Fig. 35:  Niveau a bulle
1 Niveau a bulle intégré
3. Sila position n'est pas correctement mise a niveau,
modifier le systéme de réglage sur le chariot a roulettes.
2 roues peuvent étre réglées en hauteur :
— Desserrer légérement la vis de fixation de roulette.
— Reégler l'inclinaison en tournant la vis de réglage située
au-dessus de la vis de fixation de roulette.
— Serrer a nouveau la vis de fixation de roulette.
— Sinécessaire, ajuster les hauteurs des autres rou-
lettes.

Fig. 36:  Mise a niveau des roulettes

1 Desserrer la vis de fixation
2 Régler la vis de réglage
3 Resserrer la vis de fixation
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6.1.3 Mesure d'inclinaison (seulement 1 692 Pour les nouveaux systémes d'éclairage intelligents, il
104 346) est nécessaire de disposer d'un alignement trés exact du
réglophare. Pour parvenir au réglage non éblouissant des
Le réglophare MLD 9000 est équipé d'un inclinometre, phares, Beissbarth recommande I'utilisation d'un systeme de
la couleur varie selon la position verticale du réglophare : rails.
e Blanc:
Tout est OK, le réglophare est dans la zone de compen- L'utilisation du systeme de rails 1 692 105 080 permet outre
sation. I'alignement parfait du réglophare, de réaliser également
e Jaune: une économie de temps appréciable. Il n'est plus nécessaire
Le réglophare présente une déviation de plus de 2 % de mettre de niveau et de régler le réglophare avant chaque
par rapport a la verticale. Le test rapide et le test libre ne  phare. Seule la hauteur de la boite optique doit étre réglée.
sont plus possibles. Ceci simplifie la mesure et améliore la précision de mesure.
e Rouge:

Le réglophare présente une déviation de plus de 4 % par
rapport a la verticale. Aucune mesure n'est plus possible.

L'inclinomeétre sert a compenser les petites inclinaisons de la
surface d'implantation du réglophare. Pour ce faire, l'incli-
naison est mesurée en sens longitudinal et transversal et
intégrée lors de I'affichage des données sur I'écran.
L'affichage sur I'écran correspond a la valeur comme si le
réglophare était absolument droit.

! Le laser horizontal d'alignement n'est pas influencé
par l'inclinométre, ce qui peut entrainer un mauvais
alignement du réglophare dans le cas d'une inclinaison
transversale.

Fig. 37:  Résultat de mesure erroné suite a une inclinaison transver-
sale
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6.2 Préparer le véhicule

A DANGER - risque d'asphyxie dii aux gaz
d'échappement !

Lors des travaux effectués avec le moteur en

marche dans des espaces clos, il faut assurer

I'évacuation des gaz d'échappement toxiques.

> Assurer une bonne ventilation.

> Effectuer le test des phares uniquement avec
systéeme d'aspiration des gaz d'échappement
en marche.

! Pour les véhicules a suspension pneumatique, démar-
rer le moteur 5 minutes avant de commencer le test et
effectuer le contréle/réglage avec le moteur en marche !
Observer les prescriptions du constructeur pour le ré-
glage des phares.

1. S'assurer que les phares sont propres et secs.

2. Uniquement pour les véhicules équipés d'un régulateur
manuel de portée des phares :
placer le régulateur en position "0".

3. Uniquement pour les véhicules équipés d'un régulateur
automatique de portée des phares :
amener les phares dans la position initiale avec un appa-
reil de diagnostic.

4. Retirer tout ce qui peut affecter le positionnement correct
du véhicule, par ex. boue, neige, glace, etc.

5. Redresser les roues du véhicule.

6. S'assurer que le chassis du véhicule n'est pas vrillé.

7. Verifier la pression de gonflage des pneumatiques selon
les prescriptions du fabricant.

8. Le cas échéant, respecter les prescriptions du construc-
teur du véhicule (p. ex. réservoir plain, pression de
gonflage de pneumatiques etc.).

9. Laisser le moteur tourner.

=> Le réglophare peut étre positionné.

6.3 Alignement sur le véhicule

Positionner le réglophare a environ 30 - 50 cm au milieu,
devant le projecteur a régler.

=

| —
Fig. 38:  Positionner le réglophare
6.3.1 Alignement selon les caractéristiques

du véhicule avec un laser d'ajustement
horizontal

Le rayonnement laser peut endommager la rétine.

Il peut en résulter de graves lésions oculaires.

> Ne pas diriger le rayon laser sur une per-
sonne et en particulier sur le visage et les
yeux.

> Ne pas regarder directement dans la source
du rayon laser.

> Eviter les réflexions, par exemple en recou-
vrant ou en retirant les surfaces réfléchis-
santes dans l'environnement du rayon laser,

> Veiller a une utilisation conforme.

A

1. Rechercher deux parties symétriques dans la zone avant
du véhicule, par exemple les deux bords de phare.
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2. Allumer le laser d'alignement horizontal. ! Dans le cas de réglophares sans guidage sur rails, le ré-
glophare doit étre réaligné avant chaque nouveau phare.

ﬁ Dans le cas de réglophares avec guidage sur rails, un
alignement sur le milieu du véhicule suffit. Le réglophare
peut alors étre déplacé vers le phare droit et le phare
gauche.

4. Allumer le laser croisé du réglophare.

5. Positionner le réglophare a I'aide du laser croisé au
milieu devant le phare a contréler, en hauteur et latérale-
ment.

Fig. 39:  Allumer le laser d'alignement horizontal

1 Interrupteur marche/arrét

2 Témoin lumineux d'état (LED)

3 Réglage en hauteur du laser horizontal d'alignement
3

Tourner la colonne avec la boite optique jusqu'a ce que

les deux points de référence coincident avec la ligne

projetée par le laser d'alignement horizontal.

= Le réglophare est correctement aligné lorsque le
rayon laser est paralléle par rapport a 2 points de ré-
férence symétriques de la partie avant du véhicule.

Fig. 41:  Position par rapport au phare (Exemple)

Fig. 40:  Aligner I'appareil sur le véhicule

! Pour mieux détecter le rayon laser lorsque la réflexion
du rayon laser est mauvaise, il convient de poser une
protection d'aile ou similaire sur le véhicule.

! Accorder une attention particuliére a l'alignement précis
du réglophare. Ce n'est qu'ainsi que les projecteurs
peuvent étre réglés de maniére a éviter I'éblouissement
des autres usagers de la route.
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6.3.2 Alignement avec laser vertical vert et
pendule d'alignement

! Cette méthode d'alignement suppose impérativement
I'utilisation du systéme de rails pouvant étre mis a niveau
pour le réglophare !

o
]1 Pour le montage sur le véhicule, des supports magné-
tiques ou des supports a ventouse peuvent étre utilisés.

Fig. 44:  Support a ventouse pour pendule d'alignement

1 Ventouse

2 Ponts

3 Ecrous moletés

4 Levier de serrage pour ventouse

Fig. 42:  Pendule d'alignement

1 Support magnétique

2 Pointe de centrage

j Ef;j:‘::o’l):g;eau réfléchissant Pour changer les entretoises, desserrer un peu les écrous

5 Pont de fixation moletés (3) et tirer le support de la fente sur le coté. Intro-

6 Contrepoids duire l'autre entretoise dans la fente et resserrer les écrous
moletés. Attention a la rondelle (4) au niveau du support
magnétique.
Pour fixer et libérer de nouveau le support a ventouse, ac-
tionner le levier de serrage.
1. Nettoyer I'arriére du véhicule dans la zone médiane afin

d'éviter d'endommager la peinture.
Fig. 43:  Support magnétique pour pendule d'alignement Fig. 45:  Nettoyer la zone
1 Aimant

2 Ponts ) 2. Nettoyer la surface de contact des supports magnétiques
2 E{Zf:él?o'etes ou des ventouses avant l'apposition sur le véhicule.
3. Fixer le pendule d'alignement centré sur l'arriére du
véhicule.

o
]1 L'embléme du constructeur peut par exemple servir
d'aide de centrage.
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Fig. 46:  Fixer le pendule d'alignement

1 Pendule d'alignement

4. Aligner le pendule d'alignement a l'aide de la pointe
de centrage (Fig. 47 / 3) exactement au milieu du
véhicule. Pour cela, desserrer les deux écrous mo-
letés (Fig. 47 / 1) et décaler le pont de telle maniére
(Fig. 47 / 2) que la pointe de centrage se trouve exacte-
ment au milieu du véhicule.

Y

12

Fig. 47:  Ajustage précis du pendule d'alignement

1 Ecrous moletés

2 Ponts

3 Pointe de centrage
5

6

Mettre le laser linéaire vertical en marche.

Tourner la colonne avec le boitier optique le plus loin
possible jusqu'a ce que la ligne laser verticale corres-
ponde au milieu du panneau réfléchissant au pendule
d'alignement ainsi qu'au point médian a I'avant (par ex.
embléme du constructeur).

Utilisation | MLD 9000 | 229 | fr

Fig. 48:

1 Panneau réfléchissant sur le pendule d'alignement
2 Ligne laser verticale
3 Point central avant (p. ex. embléme de constructeur)

Lignes laser

! Accorder une attention particuliére a l'alignement précis
du réglophare. Ce n'est qu'ainsi que les projecteurs
peuvent étre réglés de maniére a éviter I'éblouissement
des autres usagers de la route.

=» Le réglophare est correctement aligné lorsque le rayon
laser est visible sur le pendule d'alignement.

6.3.3 Dispositif de positionnement-Antenne
Au cas ou le pendule d'alignement ne peut pas étre fixé au

véhicule, Beissbarth propose un dispositif de positionne-
ment-Antenne.

Fig. 49:

1 Dispositif de positionnement-Antenne
2 Antenne de toit véhicule

Dispositif de positionnement-Antenne

Le dispositif de positionnement Antenne peut étre obtenu
sous le numéro 1 690 381 292.

Beissbarth GmbH
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6.4 Allumer I'appareil

Lorsque l'icone "Chargement accu" sur I'afficheur LCD
indique un état de charge de I'accu trop faible, le réglo-
phare doit étre chargé avec le chargeur d'accu. L'appa-
reil peut également étre utilisé avec le chargeur d'accu-
mulateur mais dans ce cas, I'accumulateur ne sera pas
chargé.

Lorsque l'icone "Chargement d'accu" apparait sur I'af-
ficheur LCD, il n'est pas possible d'imprimer via I'impri-
mante intégrée.

Appuyer sur la touche "ON / OFF" sur le cbté de la boite
optique.
= L'appareil est mis en marche.

<

Fig. 50:  Allumer l'appareil

1
2.

Interrupteur de mise en marche et d'arrét
Patienter quelques secondes pour permettre |'auto-
contrble de I'appareil et le démarrage de la visualisation.

Fig. 51:

3. L'écran de démarrage s'affiche.

14.08.2019 14.26

aib

Settings

Ecran de démarrage

Bouton Test officiel ;-; . voir ,,6.6 Test officiel”.
Bouton Test libre -+ : voir ,6.8 Test libre".

Bouton Test rapide §-+ : voir 6.7 Test rapide”
Bouton Saisie de données / Modification de
données dans la banque de données 4% : voir
,0.12 Banque de données*”

Bouton Archive % : voir ,,6.13 Archive®

Bouton Importer / Exporter des données € .
voir ,6.14 Importer / Exporter des données*

Bouton Parametres O . voir 7. Réglages*”

1692104652 | 2020-07-16
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6.5 Condition requises pour la me-

sure

! Avant chaque contrdle ou réglage, le nivellement précis
des appareils avec chariot a roulettes doit étre contrélé
pour chaque projecteur (,6.1.2 Disposition horizontale®).

Les appareils avec chariot a roulettes doivent étre
alignés individuellement pour chaque projecteur avec le
laser d'alignement.

L'inclinaison de la limite clair-obscur des projecteurs doit

correspondre a la loi en vigueur selon la Directive ECE :

— L'inclinaison doit étre d'au moins -1 % pour les feux
de croisement installés a 80 cm maximum par rapport
au sol.

— Pour les feux de croisement positionnés a plus de
80 cm et a moins de 100 cm du sol, l'inclinaison peut
étre de -1 % ou -1,5 %. Afin qu'un éblouissement des
usagers de la route arrivant en sens inverse puisse
étre exclu, une valeur de -1,5 % sera choisie de
préférence.

— Pour les feux de croisement positionnés a plus de
100 cm du sol, l'inclinaison doit étre de -1,5 % mini-
mum.

L'inclinaison des projecteurs ainsi que tous les autres pa-
rameétres nécessaires doivent toujours étre réglés selon
les prescriptions du constructeur.

o
]1 Toutes les mentions de direction se rapportent au sens
de déplacement du véhicule.

6.6 Test officiel
! Observer les conditions requises pour le réglage des
phares sous ,6.5 Condition requises pour la mesure*.

Sélectionner le test officiel en appuyant sur le bouton Test

officiel >-+.

1. Sélectionner les données du véhicule par immatricula-
tion.

= /S EN

Vehicle data | Beams data

&» MBBI125E

Category M1: Car max 8 seats

Plate MBB125E

Make W

Model

Km

Fig. 52:
1 Sélection par immatriculation
ou

2. Cliquer sur le bouton + .

Sélection des données du véhicule

™ g x

M1: Car max 8 seats

e data | Beams data

C,

. M1G: Offroad max 8 seats
Plate —  _ ___#
hicle over 8 seats

Make

M3: Vehicle over 5t

a2
(=}
b2
=]
b2
=)
=}
B

Model N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!
Km

N2: Truck max 12t
N3: Truck over 12t

3 4 5

Fig. 53:

Créer un nouveau bloc de données
Catégorie de véhicule
Immatriculation

Marque du véhicule

Modéle du véhicule

Entrée des données du véhicule

a b wNn -

5

Sélectionner la catégorie de véhicule.

Saisir I'immatriculation, la marque et le modéle du véhi-
cule au moyen du clavier.

5. Passer a l'onglet Informations sur le phare.

6. Vérifier les réglages sur l'onglet Informations sur le
phare.

R

Beissbarth GmbH
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ou
7. Sélectionner le type de feu de croisement.

le data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)
Intelligent functions UK (left drive)

Light type i Lec SAE

Beam nominal height o VOR

Beam nominal inclination

Fig. 54:  Sélectionner le type de feu de croisement
8. Sélectionner la fonction Phares intelligents.

Vehicle data | Beams data

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Fig. 55:  Sélectionner la fonction Phares intelligents

9. Sélectionner la source lumineuse.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE

Beam type ECE (European)
Halogen
Intelligent functions Xanon

Bi Xenon

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Fig. 56:  Sélectionner la source lumineuse

10. Sur le véhicule, déterminer la hauteur du milieu des
phares et saisir la hauteur des phares dans le champ de
saisie Hauteur des phares.

La hauteur des phares peut étre saisie en centimetres ou
en pouces. La conversion s'effectue automatiquement.

=

11. Saisir l'inclinaison des phares en fonction des conditions
requises par le constructeur dans le champ de saisie
Inclinaison des phares.

L'inclinaison des phares peut étre saisie en pourcen-
tages, centimétres/10 m ou en degrés. La conversion
s'effectue automatiquement.

=

12. Vérifier et corriger si nécessaire la valeur de réglage ho-
rizontal conformément aux prescriptions du constructeur
dans le champ de saisie Réglage horizontal.

13. Sélectionner le nombre de projecteurs.

14. Sélectionner le type de phare pour le phare droit et

Low beam

High beam

Fig. 57:  Sélectionner le Type de phare

15. Sélectionner si le véhicule est équipé de phares an-
tibrouillard et sélectionner les données correspondantes.

Fog beams present Yes No @ Yalosen
@ Xenon

d Led

Fog beam light type Halogen >

Fog beam height

30.0 cm 1181 in

Fig. 58:  Sélectionner Phares antibrouillard

16. Enregistrer le bloc de données en cliquant sur l'icbne de
la disquette .
17. Lancer le test en cliquant sur le symbole »-+ sur la ligne

de haut de page.

o
]1 L'utilisateur devrait contrdler tous les phares. Le logiciel
prescrit I'ordre a suivre pour les différents tests.

(o)

]1 Toutes les mentions de direction se rapportent toujours
au sens de déplacement du véhicule.

o
J1 Aprés le démarrage, I'utilisation ultérieure continue,
comme dans le test libre a partir du chapitre 6.8.1.

1692104652 | 2020-07-16
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6.7 Test rapide

Lors du test rapide, I'utilisateur peut choisir le projecteur qui

doit étre testé. L'ordre des tests peut également étre choisi

librement.

1. Sélectionner le test rapide en appuyant sur le bouton
Test rapide 8,

2. Sélectionner la fonction Phares intelligents.

le data | Beams data

Beam type

Intelligent functions

Light type i Lec atri
Beam nomina - o Matrixv2

Beal

Fig. 59:  Sélectionner la fonction Phares intelligents

3. Sélectionner la source lumineuse.

le data | Beams data

) £ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen
Intelligent functions Xenon

Bi Xenon

Light type

Beam nomina

®eloee

Beal

o
IN]

Fig. 60:  Sélectionner la source lumineuse
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4. Saisir l'inclinaison des phares en fonction des conditions
requises par le constructeur dans le champ de saisie
Inclinaison des phares.

L'inclinaison des phares peut étre saisie en pourcen-
tages, centimetres/10 m ou en degrés. La conversion
s'effectue automatiquement.

=)

5. Vérifier et corriger si nécessaire la valeur de réglage ho-
rizontal conformément aux prescriptions du constructeur
dans le champ de saisie Réglage horizontal.

6. Sélectionner si le véhicule est équipé de phares an-
tibrouillard et sélectionner les données correspondantes.

\CH No

@ Halogen
@ Xenon
d Led

Fog beam light type Halogen >

eam height

30.0 cm 1181 in

Fig. 61:  Sélectionner Phares antibrouillard

7. Lancer le test en cliquant sur le symbole sur la ligne
de haut de page.

O . . . .

]1 Toutes les mentions de direction se rapportent toujours
au sens de déplacement du véhicule.

o
]1 Aprés le démarrage, I'utilisation ultérieure continue,
comme dans le test libre a partir du chapitre 6.8.1.

Beissbarth GmbH
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6.8 Test libre
! Observer les conditions requises pour le réglage des
phares sous ,6.5 Condition requises pour la mesure®.

Lors du test libre, I'utilisateur peut choisir le projecteur qui
doit étre testé. L'ordre des tests peut également étre choisi
librement.

Le test Libre est sélectionné en appuyant sur le bouton Test

libre »-+.

1. Sélectionner les données du véhicule par immatricula-
tion.

Vehicle data | Beams data

M1: Car max 8 seats

Category

Plate
Make

Model

Fig. 62:  Sélection des données du véhicule
1 Sélection par immatriculation
ou [ |
2. Cliquer sur le bouton t..

1 2

rrw B @ E
Vehicle data Beams data

M1: Car max 8 seats

N1G: Offroad truck max 3,5t
N2: Truck max 12t

Motorcycle over 45km/I

ecar over 45km/h
Tricycle over 45km/h
L6e: Quad max 45km/h

5 4 3

Fig. 63:

Créer un nouveau bloc de données
Catégorie de véhicule
Immatriculation

Marque du véhicule

Modeéle du véhicule

Entrée des données du véhicule

a s WON -

3. Sélectionner la catégorie de véhicule.
Saisir I'immatriculation, la marque et le modeéle du véhi-
cule au moyen du clavier.

5. Passer a l'onglet Informations sur le phare.

6. Vérifier les réglages sur I'onglet Informations sur le
phare.

ou

7. Sélectionner le type de feu de croisement des phares.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Fig. 64:  Sélectionner le type de feux de croisement

8. Sélectionner la fonction Phares intelligents.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec Matrix
Beam nominal height MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 65:  Sélectionner la fonction Phares intelligents

9. Sélectionner la source lumineuse.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions Xarion
Light type Bi Xenon

Beam nominal height

O)
©)
©)
;

Beam nominal inclination

Fig. 66:  Sélectionner la source lumineuse
10. Sur le véhicule, déterminer la hauteur du milieu des
phares et la saisir dans le champ Hauteur des phares.

o
]1 La hauteur des phares peut étre saisie en centimétres ou
en pouces. La conversion s'effectue automatiquement.

11. Saisir l'inclinaison des phares en fonction des conditions
requises par le constructeur dans le champ Inclinaison
des phares.

12. Vérifier et corriger si nécessaire la valeur de réglage ho-
rizontal conformément aux prescriptions du constructeur
dans le champ de saisie Réglage horizontal.

L'inclinaison des phares peut étre saisie en pourcen-
tages, centimetres/10 m ou en degrés. La conversion
s'effectue automatiquement.

=
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13. Sélectionner le nombre des phares.
14. Sélectionner le type de phare pour le phare droit et
gauche.

Z0D  Low beam

Z0D Highbeam

2B Mixed

Fig. 67:  Sélectionner le type de phare

15. Sélectionner si le véhicule est équipé de phares an-
tibrouillard et choisir les données correspondantes.

No (&) Halogen

> Xenon
d Led

cm 1181

Fig. 68:  Sélectionner les phares antibrouillards

16. Enregistrer le bloc de données en cliquant sur l'icone de
la disquette =i .
17. Lancer le test en cliquant sur le symbole >+ sur la ligne

de haut de page.

o
]1 Toutes les mentions de direction se rapportent toujours
au sens de déplacement du véhicule.

6.8.1 Barre de menus Test libre

1 2 345 6789 10 11

Fig. 69:

Retour au menu principal
Retour a la sélection du véhicule
Démarrer le test sélectionné ou la mesure
Afficher la mesure d'entrée ou les résultats
Editer le rapport de test
Test de phares Feux de croisement gauche
Sélectionner le projecteur DLA gauche
Test de phares, Feux de route gauche
Test de phares, phare antibrouillard gauche
0 Immatriculation du véhicule sélectionné
1 Catégorie du véhicule sélectionné

Barre de menus Test libre (exemple)

= 2 OO NOOOh WN =

=)

Dans la barre de menus, seuls les phares qui ont été
sélectionnés lors de la saisie de données de véhicules
pour la sélection sont affichés.

Fonctions de la barre de menus Test libre

Option de | Description
menu
1 Retour au menu principal a tout moment.
2 Retour a la sélection du véhicule dans la boite de dia-
logue Test libre.
8 Démarrer le test sélectionné ou la mesure.
4 Afficher la mesure d'entrée ou les résultats.
5 Editer le rapport de test.
6,7,8,9 Sélection du phare a contréler.
Commencer la mesure avec le phare sélectionné.
10, 11 Affichage de la catégorie de véhicule et de I'immatri-

culation du véhicule sélectionné.

Beissbarth GmbH
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6.8.2 Déroulement du test libre

Sélectionner le phare souhaité et le coté pour le test ou le
réglage.

Pour saisir les réglages actuels du phare sélectionné, cli-
quer d'abord sur le bouton "Mesure initiale".

Pour enregistrer les valeurs mesurées de la mesure initiale,
cliquer sur le bouton "Enregistrer mesure initiale".

12 3 4 5 6

<

2D Left low beam

-25.36 °

Intensity

O

1" 10 9 8 7

Fig. 70:

Enregistrer les données

Enregistrer les données saisies

Créer un protocole de mesure

Angle d'embardée

Angle de tangage

Intensité d'éclairage des phares
Direction de réglage exigée

Position réelle de la limite clair-obscur
Croix des coordonnées

Plage de tolérance de la limite clair-obscur
Phares et position des phares

Ligne rouge :
Lorsque la position actuelle de la limite clair-obscur ne
se situe pas dans la tolérance autorisée, la position de la
limite clair-obscur est affichée en rouge.
e Ligne bleue :
Indique I'angle de réglage optimal. Dés que la limite
clair-obscur se trouve dans la tolérance autorisée, la
couleur de la ligne passe au bleu clair.
e Intensité lumineuse :
Elle est indiquée en haut a droite et devrait se trouver
dans la plage verte.
e Enregistrer :
Cliquer sur le bouton "Enregistrer les données" et
les données affichées sont enregistrées.
Aprés avoir enregistré la mesure respective, sélectionner le
phare suivant.
Répéter la procédure pour tous les phares souhaités.

Limite clair-obscur Feux de croisement

©oOoO~NOOODRWN-=-

RN
P )

Les vues pour le réglage des phares feux de route et des
phares antibrouillard présentent une différence essentielle
au niveau des différentes limites clair-obscur des phares et
de la plage de tolérance correspondante.

ED Left high beam

0.00°

-21.60 °

83 Ix

Intensity

Fig. 71:

1 Plage de tolérance (marque médiane) pour le point médian du
faisceau route

2 Position réelle Faisceau route-Point médian

Faisceau route-Point médian

#D Left fog beam

Fig. 72:

1 Position de consigne de la limite clair-obscur
2 Position réelle de la limite clair-obscur

Limite clair-obscur phare antibrouillard

Apreés la mesure, un protocole de mesure peut étre établi.
Pour cela, cliquer sur le bouton "Créer protocole de
mesure". Les fichiers sont enregistrés dans le classeur
souhaité sur un lecteur réseau.

1692104652 | 2020-07-16
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6.9 Résultat du test

16 Begin 2019-03-08 13.32
15 Z]

Z0 Left low beam

»

-0.46°
-0.46° —Q/

i

14 -0.57°
-0.20° |i 0.00°
13ked U
ED Left high beam
13

Fig. 73:  Résultat du test
1 Retour au menu principal
2 Retour a la sélection du véhicule
3 Créer et enregistrer le protocole de mesure
4 Immatriculation du véhicule affiché
5 Catégorie de véhicule sélectionnée
6 Résultat du test global (voir ,Icone de résultat”)
7 Graphique pour feu de croisement gauche / droit
8 Résultat de test pour chaque phare non OK
9 Direction de réglage exigée
10 Ecart latéral”

=)

=

1 2 3 4 5

e § [x

@EISSBARTH'
End 2019-03-08 13.35
Lights sum Z® Right low beam
137ked e
Low beams -0.46° | 5
difference i
QOOOA) -0.57°
1.36° i 0.00°
High beams
difference '
O% 2 9

Light ty

12

En cliquant sur un résultat de test individuel (par ex. Fig.
731 7) le résultat de test individuel du phare s'affiche.

Selon le nombre des phares testés, le résultat ne peut
pas étre intégralement représenté sur I'écran. Dans ce
cas, déplacer le contenu de I'écran vers le haut ou vers

le bas.

13kcd

=@ Right high beam

pe

1" 10

11 Intensité d'éclairage de chaque phare

12 Intensité lumineuse totale et écarts réciproques entre les phares
13 Direction de réglage exigée (ici au sein de la tolérance)

14 Ecart en hauteur”

15 Résultat de test pour chaque phare OK

16 Date et heure de début et de fin de la mesure

" Les valeurs avec une petite fleche dans le coin gauche sont les
valeurs de la mesure initiale. Les valeurs sur fond sombre sont les

valeurs apreés le réglage.

Beissbarth GmbH
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Signification de l'icone de résultat

Icone Signification

Icdne rouge :

e Résultat total : au moins 1 test minimum n'est pas OK

o Résultat de test individuel : le test n'est pas OK sur 1 point minimum

e Barre de menus Test libre : le test du phare correspondant n'est pas OK
e Barre de menus Test officiel : au moins 1 test n'est pas OK

o Liste de véhicules dans I'archive : au moins 1 test n'est pas OK

Icdne jaune :

e Résultat total : au moins 1 test en cours a été interrompu

o Résultat de test individuel : test en cours interrompu

e Barre de menus Test officiel : au moins 1 test en cours interrompu

o Liste de véhicules dans I'archive : au moins 1 test en cours interrompu

o Résultat total : tous les tests sont OK

o Résultat de test individuel : test OK

e Barre de menus Test libre : le test du phare correspondant est OK
e Barre de menus Test officiel : tous les tests sont OK

o Liste de véhicules dans l'archive : tous les tests sont OK

Tabl. 1:  Icéne de résultat
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6.10 Systéemes de projecteurs intelli-
gents

6.10.1 Projecteurs avec assistance dynamique
de feux de route (DLA)

! Accorder une attention particuliére a l'alignement précis
du réglophare. Ce n'est qu'ainsi que les projecteurs
peuvent étre réglés de maniére a éviter I'éblouissement
des autres usagers de la route.

Pour le réglage des projecteurs avec assistance dy-
namique de feux de route (DLA), il est nécessaire de
mettre les projecteurs en mode de réglage initial a l'aide
d'un appareil de diagnostic, pour générer une image

de contréle. C'est uniguement de cette maniére que le
contréle et le réglage sont possibles !

Conditionner le véhicule conformément aux prescriptions
du fabricant.

1. Dans l'onglet Informations sur les phares dans

la fonction Fonctions intelligentes, sélectionner la
fonction DLA.

ECE (European)

Light type i Lec - Matrix

Beam nominal wr MatrixV2

Fig. 74:  Sélectionner DLA

2. [%-'l‘ous les autres réglages sont corrects, appuyer sur

3. Raccorder l'appareil de diagnostic et amener les projec-
teurs en position initiale.
= Les projecteurs se trouvent maintenant en mode de
réglage spécial et une image test spéciale est géné-
rée.
4. Positionner le réglophare au milieu devant le projecteur
de gauche et contrbler le parallélisme par rapport au
véhicule a I'aide du laser.

o
]1 Pour le positionnement exact devant le projecteur, utiliser
le laser en croix et le laser linéaire intégreé.

5. Sélectionner la touche (5 pour les projecteurs DLA
gauche.
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6. Pour démarrer le test, appuyer sur le bouton >
= La répartition de lumiére du projecteur DLA gauche

est indiquée.
0.00 °

89 Ix

& | eft DLA low beam

0.00 °

Rotation

Fig. 75:

Répartition de lumiere du projecteur DLA gauche

7. Régler le projecteur de telle maniére que les lignes de
mesure soient au milieu du champ de tolérance.
= Le réglage correct est indiqué par un repére bleu des

lignes de mesure.

8. Appuyer sur le bouton (Enregistrer).

9. Tester le projecteur sur le cété droit du véhicule de la
méme maniere.

10. Contréler le réglage des projecteurs en mode de feux de
croisement.

ATTENTION - Controéle de projecteur
DLA'!

Aprés cloture des opérations de réglage, un
contrble des feux de croisement doit avoir
lieu.

Le réglage latéral du projecteur ne doit plus
étre modifié lors du contréle. Seule une mise
au point de la hauteur est autorisée !

Beissbarth GmbH
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6.10.2 Projecteurs avec fonction Matrix (vehi-
cules Audi)

! Accorder une attention particuliére a I'alignement précis
du réglophare. Ce n'est qu'ainsi que les projecteurs
peuvent étre réglés de maniére a éviter I'éblouissement
des autres usagers de la route.

Le projecteur LED avec fonction Matrix doit étre calibré
avec un appareil de diagnostic.

Régler tout d'abord les feux de croisement. Suite a ce
réglage, réaliser le calibrage de la fonction de feux de
route Matrixbeam-HD.

Respecter les conditions de contrble et de réglage du
constructeur du véhicule.

Suite aux travaux suivants, le projecteur avec fonction Ma-
trix doit étre calibré :
— La position du projecteur a été modifiée (poser et
déposer, dévisser les vis de fixation).
— Le module de puissance pour le projecteur avec fonc-
tion Matrix a été remplacé.
— La caméra avant pour les systemes d'assistance a
été posée et déposée.
— Le pare-brise a été posé et déposé.
— Le parallélisme de I'essieu arriére a été réglé.
— Dans la mémoire des défauts, le défaut "Réglage
initial erroné ou absent/adaptation" est enregistré.

Calibrage des phares avec fonction matrice

1. Dans l'onglet Informations sur les phares dans
la fonction Fonctions intelligentes, sélectionner la
fonction Matrix.

Vehicle data | Beams data
Beam type ECE (European)
Intelligent functions

Light type Matrix

Beam nominal height q MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 76:  Sélectionner Matrix

2. Sitousles Tlﬁes réglages sont corrects, appuyer sur
Enregistrer .

3. Raccorder l'appareil de diagnostic et amener les projec-
teurs en position initiale.

4. Pour le calibrage des projecteurs, suivre les instructions
figurant dans le manuel de l'atelier.

5. Contréler le réglage des projecteurs en mode de feux de
croisement.

Dans la procédure suivante, il est nécessaire de détermi-
ner / lire et saisir la valeur d'angle sur le bord de segment
intérieur du projecteur par le biais du réglophare.

=)

Aucun réglage mécanique n'a lieu sur le projecteur.

6. Positionner le réglophare au milieu devant le projecteur
de gauche et contrdler le parallélisme par rapport au
véhicule a l'aide du laser.

Recouvrir les projecteurs avec une feuille de papier
mince. On peut ainsi parvenir a un meilleur position-
nement par rapport au segment de référence. Pour le
positionnement exact, utiliser le laser en croix intégreé.

=)
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Fig. 77:  Positionnement par rapport au segment de référence Matrix

7. Sélectionner la touche pour le segment de référence
Matrix gauche ey
8. Pour démarrer le test, appuyer sur le bouton >
= La répartition de lumiére du projecteur gauche avec
fonction Matrix est indiquée.

4t Left Matrix beam

30"

Fig. 78:  Mesure de segment de référence Matrix

9. Lire la valeur d'angle du bord de segment de référence
intérieur (HL) et la saisir dans I'appareil de diagnostic.
Tenir ici compte du signe précédent le chiffre (+/-).

10. Appuyer sur le bouton Enregistrer .

11. Tester le projecteur sur le c6té droit du véhicule de la
méme maniére suite a la demande de l'appareil de
diagnostic.

12. Suivre les indications de I'appareil de diagnostic et termi-
ner le calibrage.

13. Au terme du calibrage, lire la mémoire des défauts et
éliminer / supprimer les défauts présents.
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6.10.3 Phares avec fonction de matrice (Matrice

HD)

Accorder une attention particuliére a l'alignement précis
du réglophare. Ce n'est qu'ainsi que les projecteurs
peuvent étre réglés de maniére a éviter I'éblouissement
des autres usagers de la route.

Le projecteur LED avec fonction Matrix-HD doit étre
calibré avec un appareil de diagnostic.

Régler tout d'abord les feux de croisement. Suite a ce
réglage, réaliser le calibrage de la fonction de feux de
route Matrixbeam-HD.

Respecter les conditions de contrdle et de réglage du
constructeur du véhicule.

Aprés les travaux suivants, le projecteur avec fonction Ma-
trix-HD doit étre calibré :

— La position du projecteur a été modifiée (poser et
déposer, dévisser les vis de fixation).

— Le module de puissance pour le projecteur avec fonc-
tion Matrix a été remplaceé.

— La caméra avant pour les systémes d'assistance a
été posée et déposée.

— Le pare-brise a été posé et déposé.

— Le parallélisme de l'essieu arriere a été réglé.

— Dans la mémoire des défauts, le défaut "Réglage
initial erroné ou absent/adaptation” est enregistré.

Beissbarth GmbH
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Calibrage des phares avec fonction matrice HD

1.

Dans l'onglet Informations sur les phares dans
la fonction Fonctions intelligentes, sélectionner la
fonction Matrix-HD.

Vehicle data | Beams data

Beam type

ECE (E: ean)
(European S

Intelligent functions A " LS

Light type - Matrix

Beam nominal height

MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 79:

=)

=

Fig. 80:

Sélectionner Matrix-HD

Si tous les @jes réglages sont corrects, appuyer sur
Enregistrer .

Raccorder I'appareil de diagnostic et amener les projec-
teurs en position initiale.

Pour le calibrage des projecteurs, suivre les instructions
figurant dans le manuel de l'atelier.

Controler le réglage des projecteurs en mode de feux de
croisement.

Dans la procédure suivante, il vous est demandé de
déterminer / lire et saisir la valeur d'angle sur le bord de
segment intérieur du projecteur et la valeur d'angle d'in-
clinaison du projecteur par le biais du réglophare.

Aucun réglage mécanique n'a lieu sur le projecteur.

Positionner le réglophare au milieu devant le projecteur
de gauche et contrbler le parallélisme par rapport au
véhicule a l'aide du laser.

Recouvrir les projecteurs avec une feuille de papier
mince. On peut ainsi parvenir a un meilleur position-
nement par rapport au segment de référence. Pour le
positionnement exact, utiliser le laser en croix intégré.

Fig. 81:

Positionnement par rapport au segment de référence Matrix

Sélectionner la touche pour le segment de référence

Matrix gauche ey

Pour démarrer le test, appuyer sur le bouton >

= La répartition de lumiére du projecteur gauche avec
fonction Matrix-HD est indiquée.

+& Left Matrix 2 beam V33
H 59"

Mesure de segment de référence Matrix

9. Lire la valeur d'angle du bord de segment de référence

intérieur (HL) et la valeur d'angle d'inclinaison et les
saisir dans l'appareil de diagnostic. Tenir ici compte du
signe précédent le chiffre (+/-).

10. Appuyer sur le bouton Enregistrer .
11. Tester le projecteur sur le c6té droit du véhicule de la

méme maniére suite a la demande de l'appareil de
diagnostic.

12. Suivre les indications de I'appareil de diagnostic et termi-

ner le calibrage.

13. Au terme du calibrage, lire la mémoire des défauts et

éliminer / supprimer les défauts présents.
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6.10.4 Projecteurs LED Ford avec feux de route
anti-éblouissement (ILS)

! Accorder une attention particuliére a l'alignement précis
du réglophare. Ce n'est qu'ainsi que les projecteurs
peuvent étre réglés de maniére a éviter I'éblouissement
des autres usagers de la route.

Pour le réglage des projecteurs avec assistance dy-
namique de feux de route (ILS), il est nécessaire de
mettre les projecteurs en mode de réglage initial a l'aide
d'un appareil de diagnostic, pour générer une image

de contréle. C'est uniquement de cette maniére que le
contréle et le réglage sont possibles !

Conditionner le véhicule conformément aux prescriptions
du fabricant.

1. Dans l'onglet Informations sur les phares dans
la fonction Fonctions intelligentes, sélectionner la
fonction ILS.

Vehicle data | Beams data
Beam type
functions

Light type i Lec - Matrix

Beam nominal = P by MatrixV2

Fig. 82:  Sélectionner ILS

2. @‘ous les autres réglages sont corrects, appuyer sur

3. Positionner le réglophare au milieu devant le projecteur
de gauche et contrdler le parallélisme par rapport au

véhicule a I'aide du laser.

o
]1 Pour le positionnement exact devant le projecteur, utiliser
le laser en croix intégré.

=)
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Raccorder I'appareil de diagnostic.

Amener les projecteurs en "Position initiale" a I'aide d'un

appareil de diagnostic.

= Les projecteurs se trouvent maintenant en mode de
réglage de feux de croisement.

Controler le réglage des projecteurs en mode de feux de

croisement.

Réaliser les contréles de la méme maniére pour le pro-

jecteur droit.

= Reéglage de feux de croisement terminé.

Suivre les instructions de |'appareil de diagnostic et

amener les projecteurs en "Position initiale pour feux de

route".

= Le projecteur se trouve maintenant en mode de ré-
glage de feux de route et une image test spéciale est
générée.

Positionner le réglophare au milieu, devant le projecteur

de gauche.

Pour le positionnement exact devant le projecteur, utiliser
le laser en croix intégré.

Beissbarth GmbH
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=

. Sélectionner le bouton pour mesure ILS gauche L .
. Pour démarrer le test, appuyer sur le bouton >

= La répartition de lumiére du projecteur ILS gauche est
indiquée.

Une ligne rouge indique que le projecteur n'est pas cor-
rectement centré. Si le centrage est bon, la ligne se situe
dans les limites de tolérance admissibles et la couleur
passe au bleu.

. Régler le projecteur de telle maniére que la ligne de

mesure soit au milieu du champ de tolérance.

. Appuyer sur le bouton (Enregistrer).
. Réaliser les contrbles de la méme maniére pour le pro-

jecteur droit.

6.11 Projecteurs SAE, VOR et VOL

Régler le réglophare comme décrit sous ,6.6 Test officiel” ou
,6.8 Test libre* ou ,6.7 Test rapide®.

@)
]1 Le paramétrage des projecteurs VOL est similaire a celui
des feux de croisement asymétriques européens.

ﬁ Les deux types de projecteurs VOL et VOR se dis-
tinguent par I'endroit ou la limite clair-obcur (angle de
tangage) est mesurée.

e Projecteurs VOL : Mesure de la limite clair-obscur (angle
de tangage) a gauche de la ligne verticale.

e Projecteurs VOR : Mesure de la limite clair-obscur (angle
de tangage) a droite de la ligne verticale.

e Pour plus d’informations, voir chapitre ,5.3 US — SAE
Standard®.

1692104652 | 2020-07-16
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6.12 Banque de données

o

]1 Dans la fenétre "Banque de données", on saisit des don-
nées relatives au véhicule, aux phares et au propriétaire
du véhicule.

Respecter les instructions du chapitre ,3.2 Traitement
des données personnelles” sur la protection des don-
nées.

=

Pour sécuriser les données personnelles, attribuer un
code PIN (,7.1 Onglet Généralités”). Le réglophare ne
peut alors plus étre mis en marche sans code PIN.

=)

Vehicle data | Beams data | Owner data

M1: Car max 8 seats

Category

Fig. 83:

Bloc de données suivant ou précédent

Editer le bloc de données affiché dans la boite de dialogue
Effacer le bloc de données affiché dans la boite de dialogue
Créer un nouveau bloc de données

Archive de données test de véhicule

Rechercher des blocs de données

Barre de menus

O WN -

Les deux fléches (Fig. 83 / 1) permettent de permuter entre
les blocs de données existants.

Lorsqu'un bloc de données existant est affiché dans la
fenétre, ce dernier peut étre édité aprés un clic sur le bouton
A (Fig. 83/ 2). Apres un clic sur le bouton % le bouton

se transforme en disquette. Suite au traitement, le bloc de
données doit étre enregistré en cliquant sur l'icbne de la
disquette.

Pour supprimer un bloc de données affiché dans la boite de
dialogue, cliquer sur le bouton "Corbeille" (Fig. 83 / 3).

! La procédure de suppression ne peut pas étre annulée !

Cliquer sur le bouton "+" pour créer un nouveau bloc de
données pouvant ensuite étre renseigné (,6.12.1 Créer un
nouveau bloc de données*).

Cliquer sur le bouton "Archive" (Fig. 83 / 5) pour appeler
I'archive des blocs de données (,6.13 Archive®).

Cliquer sur le bouton "Recherche" (Fig. 83 / 6) pour accéder
a la fonction "Recherche". Grace a différentes options de
recherche, il est ici possible de rechercher des blocs de don-
nées (,6.12.2 Rechercher un bloc de données par véhicule*
et ,6.12.3 Recherche de bloc de données par propriétaire de
véhicule”).

6.12.1 Créer un nouveau bloc de données
@)
]1 Sélectionner I'onglet "Données véhicule".

1. Cliquer sur le bouton & (Fig. 83/ 4).
= La boite de dialogue pour I'entrée des données est
ouverte.

= /K >E>*x~2

(BEISSBARTH'

Vehicle data | Beams data | Owner data
M1: Car max 8 seats

Category M1: Car max 8 seats

MI1G: Offroad max 8 seats
Plate

MEBR S E
MBB125E e over

Make VW hicle over 5t

Model N1: Truck max 3,5t

E-Golf
N1G: Offroad truck max 3,!
Km

N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

118/8/19/9)09D 8

Fig. 84:  Sélectionner la catégorie de véhicule

2. Sélectionner la catégorie de véhicule dans le champ de
liste.

3. Saisir limmatriculation, la marque et le modéle du véhi-
cule au moyen du clavier.

4. Passer a l'onglet Informations sur le phare.

5. Vérifier les réglages sur I'onglet Informations sur le
phare.

ou

6. Sélectionner le type de feux de croisement dans le

Symmetric

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type i Lec SAE

Beam nominal height R VOR

Beam nominal inclination

Fig. 85:  Sélectionner le type de feux de croisement

7. Sélectionner la fonction Phares intelligents dans le
champ de liste.

Vehicle data | Beams data

Beam type

ECE (European)

DLA
Intelligent functions A " s
Light type i Lec Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Fig. 86:

Sélectionner la fonction Phares intelligents

Beissbarth GmbH
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8. Sélectionner la source lumineuse via le champ de liste. = 9 F
) 2)|Heams (LQEISSBARTH'\

Beam tros £CE (European) - Vehicle data | Beams data | Owner data
R e Halogen
First name

Intelligent functions Xenon

) Last name
Bi Xenon

Light type

Beam nominal height Tax code

Beam nominal inclination Address

®o oo

N

ZIP

Fig. 87:  Sélectionner la source lumineuse

Place

Country

9. Sur le véhicule, déterminer la hauteur du milieu des
phares et la saisir dans le champ Hauteur des phares.

Fig. 90:  Données du propriétaire du véhicule
La hauteur des phares peut étre saisie en centimétres ou
en pouces. La conversion respective a automatiquement ~ 16. Passer a la boite de dialogue correspondante par le biais

=)

lieu. de l'onglet "Données du propriétaire du véhicule"
et renseigner les champs avec les données relatives au
10. Saisir l'inclinaison des phares en fonction des conditions propriétaire du véhicule.
requises par le constructeur dans le champ Inclinaison 17. Enregistrer le bloc de données en cliquant sur l'icone de
i
des phares. la disquette l=l.
T . . | . N
]1 L'inclinaison des phares peut étre saisie en pourcen- @ Sile bloc de donneées n'est pas enregistree, toutes les
tages, centimétres/10 m ou en degrés. La conversion modifications réalisées sont perdues.

respective a automatiquement lieu.

11. Sélectionner le nombre des phares.
12. Sélectionner le type de phare pour le phare droit et
gauche dans le champ de liste.

Number of beams ZD Lowbeam

eft beam light < ED Highbeam

ight beam light D Mixed

Fig. 88:  Sélectionner le type de phare

13. Sélectionner si le véhicule est équipé de phares an-
tibrouillard et choisir les données correspondantes.

Fog beams present Yes No @ Halogen

Fog beam light type Halogen > @ Xenon

eam height 300 cm 11.81 in Ms Led

Fig. 89:  Sélectionner les phares antibrouillards

14. Enregistrer le bloc de données en cliquant sur I'icbne de
la disquette =
15. Si le bloc de données n'est pas enregistrée, toutes les

modifications réalisées sont perdues.
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6.12.2 Rechercher un bloc de données par véhi-
cule

Pour rechercher par véhicule, I'onglet Données véhicule
doit tout d'abord étre sélectionné.

Dans la barre de menus, cliquer sur le bouton Recherche
Q (Fig. 83 / 6). Une fenétre de recherche est ouverte.

2

1 Search Filters
Plate
Category
Make

Model

Clear filters

Apply filters

4

Fig. 91:
1 Critére de recherche

2 Champ de sélection critere de recherche (Champ de liste)
3 Supprimer la sélection

4 Démarrer la recherche

Recherche de véhicule

Par la saisie d'un critére de recherche du champ de liste du
champ de saisie correspondant (Fig. 91 / 2), la recherche
est effectuée avec le/les critéeres de recherche saisis. Le ré-
sultat de recherche apparait aprés avoir cliqué sur le bouton
Démarrer la recherche (Fig. 91/ 4). Dans le résultat
de recherche, sélectionner le véhicule souhaité par clic de
souris.
= Les données du véhicule sélectionné apparaissent
dans la fenétre Données de véhicule. Toutes les me-
sures se rapportent maintenant au véhicule sélection-
né.
Pour effacer le critére de recherche et afficher de nouveau
tous les blocs de données, cliquer sur le bouton Suppri-
mer recherche (Fig. 91/ 3).

o

]1 Le critere de recherche peut uniquement étre supprimé
en cliquant sur le bouton Supprimer recherche (Fig.
91 / 3). Une suppression par le clavier n'est pas possible.
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6.12.3 Recherche de bloc de données par pro-
priétaire de véhicule

Pour rechercher par propriétaire de véhicule, I'onglet Don-
nées du propriétaire du véhicule doit tout d'abord
étre sélectionné.

Dans la barre de menus, cliquer sur le bouton Recherche
Q (Fig. 83 / 6). Une fenétre de recherche est ouverte.

2

Search Filters

Apply filters Clear filters 3

Fig. 92:
1 Critére de recherche

2 Champ de sélection critere de recherche (Champ de liste)
3 Supprimer la sélection

4 Démarrer la recherche

Recherche du propriétaire du véhicule

Par la saisie d'un critéere de recherche dans le champ de
saisie correspondant (Fig. 92 / 2), la recherche a lieu avec
le/les criteres de recherche saisis. Le résultat de recherche
apparait aprés avoir cliqué sur le bouton Démarrer la
recherche (Fig. 92 / 4). Dans le résultat de recherche,
sélectionner le propriétaire du véhicule souhaité par un clic
de souris.

= Les données du propriétaire du véhicule sélectionné

apparaissent dans la fenétre Propriétaire véhicule.

Pour effacer le critére de recherche et afficher de nouveau
tous les enregistrements de données, cliquer sur le bouton
Supprimer recherche (Fig. 92/ 3).

]1 Le critére de recherche peut uniquement étre supprimé
en cliquant sur le bouton Supprimer recherche
(Fig. 92 / 3). Une suppression par le clavier n'est pas
possible.

Beissbarth GmbH
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6.12.4 Supprimer le bloc de données

Le bloc de données affiché peut étre SLﬁprimé en cliquant
sur le bouton Supprimer données (Fig. 83/ 3).

! En cliquant sur le bouton Supprimer données
(Fig. 83/ 3), le bloc de données est définitivement sup-
primé.

6.12.5 Archive de données

Pour ouvrir des résultats de test archivés des véhicules,
cliquer sur l'icone de papiers empilés dans la barre de me-
nus 2 (Fig. 83/ 5). Une liste de tous les tests de véhicules
archiveés.

apparait, voir ,,6.13 Archive*.

6.13 Archive

Dans l'archive, tous les tests enregistrés aprés la création
sont indiqués sous forme de liste. La fonction de recherche
(Fig. 93 / 6) permet de procéder a des recherches ou de
filtrer par immatriculation ou résultat de test.

Fig. 93:

Sélection du véhicule

Retour au menu principal

Supprimer le bloc de données

Vue graphique de résultat de test

Créer / enregistrer le protocole de mesure
Recherche par immatriculation ou résultat de test
Vue d'ensemble de véhicule sélectionné

Archive

~NOoO O wWwN =

Le bloc de données relatif au véhicule souhaité est sélec-
tionné par le biais de la sélection du véhicule (Fig. 93/ 1).

Dans la vue d'ensemble (Fig. 93 / 7), les données princi-
pales relatives au véhicule et les résultats de test sont affi-
chés. Les différentes icdnes (voir ,Tabl. 1: Icdne de résultat”
page 238) placées avant chaque point de test permettent
d'identifier directement le résultat du contréle des phares.

En cliquant sur le bouton Vue graphique résultat de
test (Fig. 93/ 4), le résultat du test (,6.9 Résultat du test®),
est représenté graphiqguement avec toutes les informations
pour tous les phares.

Un protocole de mesure au format PDF destiné a étre impri-
mé ou enregistré est créé en cliquant sur le bouton Créer /
enregistrer protocole de mesure (Fig. 93 /5).

Cliquer sur le bouton Supprimer données (Fig. 93/ 3)
pour supprimer le bloc de données qui vient juste d'étre
affiché aprés avoir confirmé une demande de sécurité.

! La suppression des blocs de données aprés confirmation
de la demande de sécurité est définitive.
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6.14 Importer / Exporter des données

La fonction Importer / Exporter données permet d'enregistrer
toutes les données enregistrées au format CSV.

Pour I'exportation, un classeur "export" est généré et permet
d'archiver ensuite les divers fichiers CSV.

Export CSV files

Import CSV files

Export files to USB

Fig. 94:  Importer / Exporter des données

Pour exporter des données, cliquer sur le bouton Export
CSV files. L'exportation s'effectue automatiquement dans
plusieurs fichiers. Ceux-ci peuvent ensuite étre copiés a un
autre emplacement a des fins de sauvegarde de données.

L'importation des données s'effectue selon le méme prin-
cipe. Pour cela, cliquer sur le bouton Import CSV files.
Tous les fichiers pertinents se trouvant dans le dossier
"export" sont importés. S'il n'existe aucun fichier a importer
dans le dossier susmentionné, le bouton Importer n'est pas
actif.

! L'importation contribue a la suppression / I'écrasement
de blocs de données entre-temps créés ! Ceci peut
conduire a des pertes de données !

En cliquant sur le bouton Export files to USB les don-
nées sont écrites comme décrit précédemment sur un sup-
port de données USB connecté.

Réglages | MLD 9000 | 249 | fr

7. Réglages

Les réglages permettent d'effectuer divers réglages de base

du réglophare.

1. Appeler les réglages en appuyant sur le bouton Ré-
glages ©.

(BEISSBARTH’

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Language English
Theme Dark
Backlight

Standby

Audio Volume

Operator PIN

Operator name

Fig. 95:  Réglages
2. Sélectionner I'onglet souhaité
— Généralités
— Garage / grossiste
— Phares
— Appareil
— Paramétres
=» L'onglet regroupant les réglages correspondants est af-
fiché.

Beissbarth GmbH
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71 Onglet Généralités 7.2 Onglet Garage / Grossiste

Cet écran permet de procéder a divers réglages d'ordre Sur cet écran, il est possible de saisir des informations sur

général. le garage / grossiste ainsi qu'un PIN pour sécuriser les
réglages.

fB;EISSBARTH'
G
1 General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory
Name )
3 Beissbarth GmbH
4 VAT number
5 Address Hanauer Strasse 101
6 ZIP code e

cl Munich

Countr
Fig. 96:  Réglages généraux ’
1 Réglage de la langue, sélection dans un champ de liste MR
2 Apparence, sélection dans un champ de liste
3 Luminosité de I'afficheur LCD dans une plage entre 2 et 9 en
appuyant sur les boutons Plus et Moins
4 Standby, durée réglable jusqu'a la coupure de I'écran en appuyant
sur les boutons Plus et Moins dans une plage entre 10 et 86400

. . ' o
5 Niveau sonore réglable en appuyant sur les boutons Plus et Moins ]1 Pour faciliter la saisie des données, le clavier virtuel peut

dans une plage ente 0 et 100 . .
6 Informations sur I'utilisateur étre ouvert (Fig. 8 page 211).

Fig. 97:  Réglages garage / grossiste

7.3 Onglet Entretien

=

Pour faciliter la saisie des données, le clavier virtuel peut

étre ouvert (2.2 page 207). Sur cet écran, il est possible de saisir diverses informations
sur le réglophare, de saisir des mots de passe et de lancer
des mises a niveau.
Pour plus d'informations sur Is réglages et les mises a ni-
veau, veuillez vous reporter au manuel d'entretien du réglo-
phare.

(BEISSBARTH'
o
General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Service PIN )
Service

Calibration PIN i -
Calibration

System version ICperform-CTF7 2.0.7.0 Update

Camera version 0.8.14

Inclinometer version 114

Calibration expiration

Battery 12.5V-103 %

Fig. 98:  Onglet Entretien

O TH .. ’ . .

]1 Pour faciliter la saisie des données, le clavier virtuel peut
étre ouvert (Fig. 8 page 211).

! Faire exclusivement effectuer les réglages étendus par
un technicien d'entretien autorisé.
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7.4 Date et heure 8. Entretien

Cet écran vous permet de régler la date et I'heure utilisées 8.1 Nettoyage
en interne par l'appareil.
1. Dans I'écran de démarrage, cliquer sur Date / Heure. Hormis le nettoyage normal, I'appareil ne nécessite aucun
1 entretien spécial. Le nettoyage doit se faire uniquement

avec de I'eau a laquelle seront ajoutées de faibles quantités
de détergent neutre ou faiblement alcalin. La température de
I'eau ne doit pas excéder 25 °C.
Les éléments constitutifs peuvent étre essuyés a l'aide de

chiffons doux ou d'éponges. Aprés le nettoyage, rincer les
Qib éléments constitutifs a I'eau claire.

14.08.2019 14.26

GEISSBARTH *

! Ne pas utiliser de produits de nettoyage attaquant les
peintures, les revétements ou les matériaux d'étanchéi-
té :

e Ne pas utiliser de solvants (ester, cétone, alcool, hydro-
carbures halogénés).

e Ne pas utiliser de produits de nettoyage abrasifs (poudre

Settings

Fig. 99:  Réglage Date / Heure arécurer).
1 Appeler le réglage de la date e Ne pas utiliser de produits acides ou fortement alcalins.
2. Régler la date et I'neure a l'aide des boutons Plus et

Moins.

Set Clock
Year

Month

Fig. 100: Réglage de la Date / heure

3. Terminer le réglage en cliquant sur le bouton OK.

=> La date et I'neure sont enregistrées.
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8.2 Remplacer les batteries dans le
laser d'alignement horizontal

Eléments nécessaires :
3 piles 1,5 V dimension AA

! Désactiver le laser avant de remplacer la pile.

1. Faire glisser vers le haut e couvercle du logement des
piles.

i\

Fig. 101: Piles dans le laser d'alignement horizontal

1 Couvercle du logement des piles
2 Piles

2. Remplacer les 3 piles.

! Lors de la mise en place des piles neuves, veiller a res-
pecter les polarités !

3. Fermer le couvercle du logement des piles..

8.3 Remplacer les batteries dans le
laser d'alignement vertical

Eléments nécessaires :
4 piles 1,5 V dimension AA

! Désactiver le laser avant de remplacer la pile.

Fig. 102: Logement des piles Laser vertical d'alignement P-Assist S5

—_

Quvrir le compartiment des piles du laser d'alignement
vertical P-Assist S5.

2. Extraire le paquet de piles sur la plaque caoutchoutée.

3. Remplacer les piles.

! Lors de la mise en place des piles neuves, veiller a res-
pecter les polarités.

4. Fermer le logement des piles du laser d'alignement verti-

cal P-Assist S5.

Le laser d'alignement vertical P-Assist S5 ne
peut pas étre réparé. En cas de défectuo-
sités, le laser d'ajustement vertical doit étre
intégralement remplacé.

8.4 Laser en croix

Le laser en croix ne peut pas étre réparé. En
cas de défectuosités, remplacer la totalité du
laser en croix.

Le laser d'alignement horizontal ne peut pas
étre réparé. En cas de défectuosités, le laser
d'ajustement horizontal doit étre intégrale-
ment remplacé

1692104652 | 2020-07-16
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8.5 Contréle / calibrage

Le réglophare doit étre régulierement controlé et calibré afin
de garantir sa fonctionnalité optimale.

Pour obtenir des informations complémentaires et des in-
dications sur la réalisation de I'entretien et du calibrage,
contacter le SAV Beissbarth.

9. Mise hors service

Démontage et élimination

L'appareil est en grande partie en acier. Autres matériaux:

e Dplastique,

e carton et papier (emballage, documents),

e peinture de I'appareil avec résine époxy résistant aux
rayures.

Il convient de respecter les prescriptions des services locaux

pour éliminer I'appareil.

o MLD 9000, les accessoires et les emballages
@ doivent étre intégrée dans un cycle de récupéra-
tion écologique.

> Ne jetez pas MLD 9000 dans les ordures
ménageres.

Uniquement pour les pays de I'UE:

Le MLD 9000 est soumis a la directive
E européenne 2012/19/CE (DEEE).

Les appareils électriques et électroniques usageés,

y compris leurs cables, accessoires, piles et bat-

teries, doivent étre mis au rebut séparément des

déchets ménagers.

> A cette fin, recourir aux systémes de reprise et
de collecte mis a disposition.

> L'élimination en bonne et due forme du
MLD 9000 permet ‘éviter de nuire a l'envi-
ronnement et de mettre en danger la santé
publique.

Beissbarth GmbH
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10. Caractéristiques tech-

10.4 Laser horizontal d'ajustement

nlq ues Fonction Spécification

Catégorie du laser 2

10.1 Conditions d'environnement Forme de faisceau Ligne, 130° x 0.4 mrad

10.1.1 Fonctionnement Couleur du laser Vert
Longueur d'onde 520 £ 5 nm

Caractéristique Valeur / Plage Puissance de rayonnement <1 mwW

Température de travail +5°C - +45°C Tension de service 3-3V

41°F-113°F Pile Mignon AA 1,5V (3 x)

Humidité de I'air

30 % — 60 %

10.1.2 Stockage et transport

10.5 Laser vertical d'alignement

Fonction Spécification

Température -25°C—-45°C Forme de faisceau Ligne 90° x 0.5 mrad
-13°F - 113 °F Couleur du laser Vert
Humidité de I'air 20 % —80 % Longueur d'onde 520 + 5nm
Puissance de rayonnement 10 mW
- - - Tension de service 45-6V
10.2 Dimensions et poids = Mignon AA 15V (4 %)

Caractéristique

Dimensions (L x p x H)

Valeur / Plage

1890 x 700 x 600 mm 10.6 Laser en croix

Poids 60 kg (132 Ib)

Fonction Spécification
10.3 Plage de mesure Catégorie du laser 2

Forme de faisceau Ligne, 130° x 0.4 mrad
Caractéristique Valeur / Plage Couleur du laser Vert
Alignement en haut et en bas +8% -- -8% (+800 -- -800 mm) Longueur d'onde 52045 nm
Alignement a droite et & 0-1000mm/10m (0-10 %) Puissance de rayonnement s1mW

Tension de service 3-5V

gauche :

Intensité lumineuse

0-240Ix

Intensité de I'éclairage

Lux/1m 0 - 150000
Lux/25m 0 - 240

Hauteur du centre optique a 240 - 1500 mm
partir du sol
Tension d'alimentation (accu in- 12V

terne)

Tension d'entrée du chargeur
d'accumulateur

100 — 240V, 50/60 Hz

1692104652 | 2020-07-16
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1. Simboli utilizzati

1.1 Nella documentazione

significato
Le indicazioni di avvertimento mettono in guardia dai peri-
coli per l'utente o le persone vicine. Inoltre le indicazioni di
avvertimento descrivono le conseguenze del pericolo e le
misure per evitarle. Le indicazioni di avvertimento hanno la
seguente struttura:

Indicazioni di avvertimento - struttura e

1.2  Sul prodotto

! Rispettare tutti i simboli di avvertimento sui prodotti e
mantenere le relative etichette integralmente in condizio-

ni di perfetta leggibilita!

/A\VORSICHT

/A\CAUTION
LASER 2

Simbolo
di avverti-
mento

PAROLA CHIAVE - Tipo e origine del

pericolo.

Conseguenze del pericolo in caso di mancata
osservanza delle misure e delle avvertenze

riportate.

> Misure e avvertenze per evitare il pericolo.

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

La parola chiave rappresenta un indice per la probabilita di
insorgenza e la gravita del pericolo in caso di mancata os-

servanza:

Probabilita di

insorgenza

Gravita del pericolo in
caso di mancata osser-
vanza

PERICOLO Pericolo diretto Morte o lesioni fisiche gravi
AVVERTEN- Pericolo potenziale = Morte o lesioni fisiche gravi
ZA

CAUTELA Situazione potenzial- Lesioni fisiche lievi

mente pericolosa

1.1.2 Simboli nella presente documentazione

Simbolo Denominazione  Significato

Fig. 1:

o
]1 Posizione sul prodotto:

Adesivo laser di allineamento orizzontale

{ ] Attenzione Mette in guardia da potenziali dan-

O ni materiali. A R IETTT

o Nota informativa Indicazioni applicative ed altre

I informazioni utili. LASER

1. Istruzioni Istruzioni costituite da piu fasi. 1 M

2. dettagliate

> Istruzioni rapide Istruzioni costituite da una fase.

o _thsultatg_ All |r_11e|rtnc: d_| l:n |strl(Jj_Z|one € visibile Unsichtbare Laserstrahlung,

intermedio un risultato intermedio. nicht direkt mit optischen
Risultato finale Al termine di un’istruzione & visibile Instrumenten betrachten

= Laser Klasse 1M

il risultato finale.

Fig. 2:

®
degli strumenti ottici laser.

Adesivo laser di allineamento P-Assist S5 verticale

| Raggio laser, non rientra direttamente nella classe 1M

Osservare le avvertenze riportate nel capitolo 2.1 .

1692104652 | 2020-07-16
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2. Avvertenze di sicurezza

21 Radiazione laser

Pericolo di lesioni dovute al fascio

laser

Ne potrebbero conseguire gravi danni agli occhi

> Non guardare mai direttamente nella sorgen-
te laser.

> Non puntare mai il fascio laser su persone, in
particolare sul viso o sugli occhi.

> Per il controllo del funzionamento tenere un
oggetto davanti al punto di uscita del laser.

> E tassativo rispettare I'uso previsto specifi-
cato.

JAN

/A\VORSICHT|
& /\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

La classe del dispositivo laser esprime il potenziale di peri-
colo esistente dovuto alla radiazione laser accessibile. La
potenza laser < TmW corrisponde alla classe laser 2 secon-
do IEC / EN60825-1:2014 (UE) e 21CFR1040.10 (USA).

Nei dispositivi laser della classe 2, |la radiazione laser
accessibile rientra nel campo spettrale visibile (da 400 nm
a 700 nm). In caso di esposizione casuale per breve tempo
dell’'occhio, il riflesso palpebrale offre una protezione suffi-
ciente. Pertanto, i dispositivi laser della classe 2 possono
essere utilizzati senza ulteriori misure di protezione, a patto
che I'uso che se ne vuole fare non preveda né I'esposizione
intenzionale degli occhi al fascio laser per un tempo superi-
ore (>0,25 s) né l'esposizione ripetuta degli occhi alla radia-
zione laser o alla radiazione laser direttamente riflessa.

L’eventuale assunzione di medicinali puo
ritardare la risposta del riflesso palpebrale. In
questo modo aumenta il rischio di una lesione
agli occhi a causa del laser. Qualora si assu-

mano farmaci si consiglia l'uso di occhiali di
regolazione laser R1.

Il raggio di un prodotto laser di classe 2 pud
causare abbagliamento, cecita da flash e
immagini residue, in particolare con una luce
ambiente debole a causa di disturbi visivi
temporanei o reazioni di paura..

Laser di classe 1M

Avvertimento - Irraggiamento visibile
& tramite laser!

(Classe laser 1M, DIN EN 60825-1:2008)

E possibile che si verifichi un danno irreversibile

agli occhi (cecita) in caso di mancata osservanza

delle seguenti disposizioni e indicazioni.

Comando:

> L'irraggiamento laser accessibile non & perico-
loso per gli occhi a condizione che non venga
inserito nessuno strumento ottico (ad esempio
lenti di ingrandimento, lenti, telescopi) davanti
all'uscita laser.

> E consigliabile non guardare direttamente il
raggio laser anche senza strumenti ottici.

2.2 Pericolo di soffocamento

L'inalazione di monossido di carbonio emanato da
A motori veicolo in funzione pud provocare la morte

o il soffocamento.

Misure di sicurezza:
> Assicurarsi che ci sia una buona aerazione.
> |Installare un impianto di aspirazione dei gas di scarico.

Beissbarth GmbH
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3. Descrizione del prodotto

3.1 Impiego previsto

Questo apparecchio & stato progettato per il corretto collau-
do e regolazione dei fari di automobili, camion e motociclet-
te. L'apparecchio puo essere usato solo per questo scopo.
Qualsiasi impiego che va oltre quanto specificato & da
ritenersi non conforme e pud provocare danni a persone o
materiali. Beissbarth GmbH declina ogni responsabilita

per danni conseguenti ad un tale uso improprio.

Il produttore puod apportare modifiche all'apparecchio senza
preavviso, per adattarlo al progresso tecnologico ed ai
requisiti specifici di produzione ed installazione. Anche se le
illustrazioni di questo manuale differiscono leggermente dal
Suo apparecchio, vengono sempre garantiti la sicurezza ed i
dati ad essa relativi.

3.2 Trattamento dei dati personali

In seguito all'acquisto di questo impianto mettiamo a disposi-
zione delle funzioni, con cui € possibile salvare ed elaborate
dati personali. Si tratta di dati che sono necessari soprattutto
per poter associare per esempio protocolli sui lavori effettua-
ti su un veicolo al relativo proprietario del veicolo.

Beissbarth non raccoglie e non elabora dati attraverso l'uso
di questo impianto e non influisce in alcun modo sull'elabo-
razione dei dati salvati in questo impianto. Il rispetto delle
norme sulla privacy & costantemente controllato dai nostri
incaricati aziendali nell'interesse della clientela. Rivolgersi a
questi ultimi, in caso si desideri ricevere maggiori informa-
zioni 0 spiegazioni in proposito.

Responsabile della protezione dei dati

Sicurezza delle informazioni e protezione dei dati
Beissbarth GmbH

Hanauer Strale 101

80993 Miinchen (Munich, Bavaria)

GERMANY

o Datenschutz@beissbarth.com

3.3 Avvertenze per il trasporto

L'apparecchio & contenuto in un imballaggio speciale. Non &
consentito sistemare piu di 2 imballaggi uno sopra I'altro.

Dimensioni

imbal-

Imballaggio speciale 1890 x 700 x 600 mm 60 kg / (132 Ib)

! Avvertenze importanti per il trasporto:
Nella colonna & montato un contrappeso a una cinghia
dentata. L'apparecchio pud essere trasportato solo se
il contrappeso é stato fissato con la vite di sicurezza. In
caso contrario la cinghia dentata potrebbe subire danni,
rendendo impossibile la regolazione in altezza della
scatola ottica.

3.4 Fornitura
Regolatore di assetto fari senza misuratore di inclinazione:
Denominazione Numero

d'ordine

1692 105 203
1692 105 204
1692 105 206
1692 105 205

Unita di base (con ruote gommate)
Colonna

Scatola ottica senza misurazione inclinazione
Laser di allineamento orizzontale

Batteria 1692 105 245
Caricabatterie 1692 105 250
Certificato TUV =

Manuale operatore Vedere nota a pie di
pagina

1692 104 656

Dichiarazione di conformita

Regolatore di assetto fari con misuratore di inclinazione:

Numero
d'ordine
1692 105 203
1692 105 204
1692 105 207
1692 105 205
Accumulatore 1692 105 245
Caricabatterie 1692 105 250
Certificato TUV -
Manuale operatore Vedere nota a pié di pagina
Dichiarazione di conformita 1692 104 656
Controllare subito al momento della consegna se é stato
consegnato l'intero materiale oppure se I'apparecchio ha
subito dei danni durante il trasporto. E necessario informare
il servizio assistenza Beissbarth oppure un partner di servi-
zio autorizzato.

Denominazione

Unita di base (con ruote gommate)
Colonna

Scatola ottica con misurazione inclinazione
Laser di allineamento orizzontale

In caso di componenti errati, mancanti o danneggiati, con-
tattare il rivenditore, il servizio assistenza Beissbarth oppure
il partner di servizio autorizzato. Conservare l'imballaggio,
inclusi i materiali d'imballaggio originali, nel caso sia neces-
sario spedire il prodotto in riparazione.

3.5 Accessori speciali

Numero

d'ordine
1692 105 080
1692 105 112
1692 105 278
1692 105 201
1690 381 124

Denominazione

Kit di guide

Kit di prolunghe per guide
Sensore altimetrico
Parapolvere

Laser di allineamento verticale
P-Assist S5

Supporto laser
Pendolo di allineamento

Kit (modulo laser P-Assist S5, supporto la-
ser, pendolo di allineamento)

Dispositivo di posizionamento Antenna

1692 105 251
1692 105 142
1692 105 252

1690 381 292
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3.6 Descrizione dell’'apparecchio ¢ Scatola ottica:

€ montata sulla colonna e pud essere regolata in altezza
3.6.1 Informazioni generali con una mano.
Il regolatore di assetto fari &€ adatto per controllare tutti i tipi e Colonna:
di fari per motociclette, autoveicoli e veicoli commerciali in pud essere ruotata di ca. 30° per I'allineamento del
generale. L'apparecchio pud essere spostato grazie alle veicolo. Sulla colonna ¢ fissata una scala in centimetri.
ruote in gomma. In alternativa I'apparecchio puo essere In tal modo la scatola ottica pud essere posizionata
installato come stazione fissa su guide. Fig. 3 mostra i com- esattamente rispetto al faro. Nella colonna & montato un
ponenti piu importanti. contrappeso ad una cinghia dentata (lieve regolazione in

altezza della scatola ottica).

8 1 e Carrello:
\5@/ per spostare l'apparecchio.

2 delle 3 ruote possono essere regolate in altezza.

Fig. 3: Panoramica

1 Laser di allineamento orizzontale

2 Pannello di controllo con touchscreen

3 Scatola ottica

4 Apertura di uscita laser a croce

5 Colonna

6 Carrello

7 Impugnatura a staffa sulla colonna

8 Impugnatura per lo spostamento verticale del laser di allineamento

orizzontale
Fori di uscita dei laser

©

e Laser di allineamento orizzontale:
per allineare I'apparecchio alle caratteristiche del veicolo.
e Pannello di controllo:
dotato di monitor a colori LCD con touchscreen. La vi-
sualizzazione consente di eseguire facilmente una serie
di funzioni. L'utente viene guidato durante il collaudo del
faro.
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3.6.2 Scatola ottica 3.6.3 Pannello di controllo
La scatola ottica contiene i componenti per il collaudo e la Il regolatore di assetto fari viene comandato tramite una
regolazione dei fari per veicoli. visualizzazione sul pannello di controllo (con touchscreen).

Fig. 5: Pannello di controllo con touchscreen
1 Pannello di controllo

Il pannello di controllo & disposto nella scatola ottica in modo
da poter essere ruotato. Semplicemente premendo sui due
bordi superiori del pannello di controllo I'utente & in grado di
commutare la direzione di osservazione da davanti a dietro.
Il contenuto della schermata & commutato in modo automa-
tico.

111098 76 5 4 3

Fig. 6: Commutazione pannello di controllo
1 Pannello di controllo

o
]1 Tutti i dati di direzione sullo schermo si riferiscono sem-
pre alla direzione di marcia del veicolo.

La scatola ottica contiene un dispositivo laser per individua-
re il punto centrale del faro. In questo caso viene proiettata
una croce laser sul faro.

o
]1 Il laser a croce si attiva automaticamente dopo l'avvio

Fig. 4:  Scatola ottica della prova.

1 Pannello di controllo orientabile

2 Live.lla' per I'orientamento or.izzor.ltale ' ATTENZIONE — L'utilizzo di controlli e imposta-
3 R.“."' .d'.gu'da per la reg°|a.z'°ne n alt.ezza (4 pezzi) zioni o I'esecuzione di procedimenti non indicati
4 Viti di fissaggio scatola ottica (4 pezzi) . A . .
5 Interfaccia seriale in questo documento pud determinare un'esposi-
6 Attacco per caricabatterie zione ai raggi pericolosa.

7 Accensione e spegnimento

8 Ingresso di tensione (non in funzione)

©

Interfaccia di rete RJ45

10 Porta USB (2 pezzi)

11 Stampante (optional)

12 Scala per misurazione altezza con finestra di lettura
13 Fori di uscita laser a croce
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3.6.4 Laser di allineamento orizzontale 3.7 Schermata iniziale
Il laser di allineamento orizzontale serve per l'allineamento > Nella visualizzazione vengono impiegati i seguenti sim-
corretto del regolatore di assetto fari davanti al veicolo. boli:

14.08.2019 14.26

Settings

Fig. 7: Laser di allineamento orizzontale Fig. 8: Schermata iniziale
1 Pulsante di accensione 1 Richiamare il menu principale
2 Luce di stato (LED) 2 Spegnere l'apparecchio
3 Spostamento in altezza del laser di allineamento orizzontale 3 Voci di menu
4 Data
5 Ora
Il laser di allineamento orizzontale viene acceso premendo 6 Batteria
brevemente il pulsante di accensione. Il laser di orienta- 7 Misuratore di inclinazione
mento orizzontale si spegne automaticamente dopo ca. 15
secondi. Funzioni sulla schermata iniziale
Il laser di allineamento orizzontale puo essere spento anche [ T
. . . . menu
premendo di nuovo e brevemente il pulsante di accensione.
1 Richiamo delle voci di menu principali da ogni scher-
. . . . . . mata o menu.
Se in fase di accensione si tiene premuto il pulsante di ac- 2 L'apparecchio viene spento dopo una domanda di si-
censione per oltre 3 secondi, il laser di allineamento orizzon- curezza.

tale viene acceso in modo permanente. Il laser di allinea-
mento orizzontale, dopo l'uso deve essere spento premendo
brevemente il pulsante di accensione.

Menu di selezione per i vari sottomenu.
Mostra la data attuale.

Mostra l'orario attuale.

Batteria.

oo w

Misuratore di inclinazione

o
]1 A seconda dell'impostazione i colori dei dati sopra indica-
ti possono variare.
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3.8 Icone utilizzate

Significato Significato

0
(-]
3
(Y
0
o
-]
(Y

Indietro al menu principale Rappresentare graficamente il risultato del test

spegnere apparecchio Generare il report del test

Generare / interrompere la connessione WLAN Creare un PDF del risultato del test

Generare o interrompere la connessione Blue- Cancellare il test, il risultato del test o il record di dati

tooth

Semenl] Chiudere la tastiera virtuale Risultato del test ok

e ) Gl

Aprire la tastiera virtuale Risultato del test non ok o test interrotto

N Spegnere o accendere il laser a croce Registrazione telecamera
7

G) Richiamare il test rapido Arresto registrazione telecamera
e0e Richiamare il test libero Batteria 100 %

i

Richiamare il test officiale Batteria 75 %

Sae |&
Y

Inserimento dei dati o modifica dei dati nella ban- Batteria 50 %

ca dati

Richiamare l'archivio dei dati con i risultati dei test Batteria 25 %

Richiamare I'importazione o I'esportazione dei dati Batteria esaurita

/@ |||||||||nn|u@@b@§|: v E L

Modificare le impostazioni dell'apparecchio Fari luce anabbagliante

AN

Salvare la misurazione iniziale Fari luce abbagliante

Salvare la misurazione o il record di dati Fari fendinebbia

Avviare il test o la misurazione selezionato/a Fari combinati (luce anabbagliante e luce abbaglian-

te)

NHESII
O O O O

gvAalU®@ Vo[

Visualizzare la misurazione iniziale o i risultati (} Fari DLA
Rifiutare le modifiche D = Fari ILS
o o
Indietro alla schermata precedente o al record di da- Fari Matrix
ti precedente 2]
Record di dati successivo 2 Selezionare faro luce anabbagliante a sinistra
z
Elaborare il record di dati =z Selezionare faro luce anabbagliante a destra
=z
=z
=

A
-

Creare un nuovo record di dati Selezionare faro luce abbagliante a sinistra

-+
@O @O

r
L

Cercare il record di dati Selezionare faro luce abbagliante a destra

0
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Icona Significato Significato

0
(]
=
[

?(D Selezionare faro fendinebbia a sinistra : M1": autovettura, trasportatori fino 3,5 t max 8 posti
;@ Selezionare faro fendinebbia a destra Q M1G": veicoli fuoristrada max 8 posti
Selezionare faro DLA a sinistra M2": veicoli fino a 5 t > 8 posti
L
(} @ N1": veicoli commerciali fino a 3,5 t
T ittt " ;
R Selezionare faro DLA a destra '\N/I:S V;T:;(I:Ioz (5:otmmerC|aI| fuoristrada finoa 3,5 t
o Selezionare faro ILS a sinistra N2": veicoli commerciali fino a 12 t
5 o -5
o IE‘ Selezionare faro ILS a destra ED el e e (B
oo @g N3G": veicoli commerciali fuoristrada > 12 t
L Selezionare faro Matrix a sinistra = -
oo E L1e": motociclo max. 45 km/h
ﬁm:ﬂn Selezionare faro Matrix a destra L2e": motociclo a tre ruote max. 45 km/h
dg L4e": motociclo con sidecar > 45 km/h
Angolo di passo L5e": motociclo con tre ruote > 45 km/h
L3e": motociclo > 45 km/h
Angolo di imbardata OU%
L6e": Quad max. 45 km/h
Fonte di luce alogena M
L7e": Quad max. 550 kg
Fonte di luce Xenon d;

") Categoria del veicolo

Fonte di luce Bi Xenon

Fonte di luce LED

Fonte di luce Bi LED

Tipo di faro ECE (Europa)

Tipo di faro GB (guida a sinistra)

Tipo di faro simmetrico

Tipo di faro US VOL

Tipo di faro US VOR

MNOOOOCO®®®®® | Lk

Misuratore di inclinazione, il colore varia a seconda
della posizione perpendicolare del regolatore di as-

setto fari:
e Bianco:

tutto in ordine, il regolatore di assetto fari si trova
nell'area di compensazione.

Giallo:

il regolatore di assetto fari devia di oltre il 2 % dal-
la perpendicolare impossibile eseguire test rapi-
do e test libero.

Rosso:

il regolatore di assetto fari devia di oltre il 4 % dal-
la perpendicolare impossibile eseguire misura-
zione.

Beissbarth GmbH
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4. Montagglo 3. Stringere di nuovo il dado con la rondella. Prestare sem-
pre attenzione alla corretta posizione della colonna.

\J/

4.1 Montare I'apparecchio
Utensili necessari:

e Cricchetto con inserto 24 mm

e Cacciavite a croce N
Chiave a forcella 8 mm
Chiave a forcella 13 mm
Chiave a brugola 1,5 mm

Montaggio dell'apparecchio:
1. Disimballare la colonna e allentare il dado con la rondella
dall'albero.

Fig. 11:  Stringere la colonna sul carrello

1 Dado
Fig. 9: Preparare la colonna 2 Rondella
3 Carrello
2. Introdurre la colonna nella guida nel carrello. 4. Posizionare I'apparecchio di nuovo in verticale. Control-

lare il corretto allineamento tra il carrello e la colonna
nonché la rotazione di quest'ultima.

5. Disimballare la scatola ottica e rimuovere tutte e due le
viti di fissaggio. Rimuovere le due viti di fissaggio supe-
riori da 8 mm.

6. Introdurre la scatola ottica con le due viti superiori nel
foro del pattino.

o (\/ Al
f

Fig. 10:  Inserire la colonna nel carrello ’ ‘

|

@~ _

L >

T(\‘: =3
1

Fig. 12:  Inserire la scatola oftica nel pattino

1 Manicotto di adattamento (4 pezzi)
7. Fissare la scatola ottica con 4 viti al pattino.

0
@

! Durante il montaggio della colonna prestare attenzione
alla corretta posizione dell'albero.
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! | manicotti di adattamento sulla scatola ottica devono 4.2 Regolazione della scala di misu-
essere posizionati esattamente nei corrispondenti fori nel razione altezza
pattino. o
]1 La scala di misurazione altezza deve essere impostata
8. Rimuovere dalla colonna le viti di sicurezza del contrap- secondo le condizioni di impiego.
peso.

=N

o O B W N

. Sistemare il regolatore assetto fari nel punto di impiego
previsto con la lente in direzione del veicolo.

. Livellare il regolatore di assetto fari.

. Impostare la scatola ottica all'altezza di 60 cm.

1 . Accendere il regolatore di assetto fari.
@// . Accendere il laser a croce del regolatore di assetto fari.
® ® . Sistemare I'asta di misura sulla superficie di appoggio del

veicolo e leggere |'altezza della linea laser.

Fig. 13:  Viti di sicurezza per contrappeso

1 Vite di sicurezza

Fig. 14:  Regolare la scala di misurazione altezza
! Conservare la vite di sicurezza per l'utilizzo successivo. 1 MLD 9000
Fascio laser
Asta di misura
Superficie di appoggio veicolo (per es. LTB 300)

AN

=» Avanti con ,4.2 Regolazione della scala di misurazione
altezza".
! La distanza del foro di uscita del laser a croce dall'asta di
misura non deve superare i 150 cm.

o

]1 Se la distanza tra il foro di uscita del laser a croce e
|'asta di misura supera i 150 cm, la misurazione deve
essere effettuata con laser autolivellante.
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7. Confrontare il valore letto con il valore della scala di 4.3 Montare il laser di allineamento
misurazione dell'altezza. verticale (optional)
= Se i valori coincidono non € necessaria alcuna rego-
lazione. ]1 Per I'allineamento di MLD 9000 sul veicolo con il pendolo

di allineamento o con il dispositivo di posizionamento
antenna & necessario un laser di allineamento verticale
(1690 381 124).

1. Fissare la piastra di base sulla colonna con 3 viti a esa-
gono cavo.

(D
Qs

i

\%\

Fig. 15:  Leggere la scala di misurazione altezza

1 Finestra di lettura

8. Regolare la scatola ottica in modo che la linea laser
indichi sull'asta di misura 60 cm.

9. Allentare la vite senza testa sulla scala di misurazione
altezza.

Fig. 17:  Fissare la piastra di base

1 Viti a esagono cavo M5 x 12 (3 pezzi)
2 Piastra di base

Fig. 16:  Regolare la scala di misurazione altezza

1 Scala di misurazione altezza

2 Vite senza testa

10. Spostare la scala di misurazione altezza finché il valore
letto sulla scala di misurazione altezza non & a 60 cm.

11. Stringere la vite senza testa sulla scala di misurazione
altezza.
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2. Fissare la piastra di supporto sulla piastra di base con 2 3. Laser di allineamento verticale sulla piastra di supporto
viti a esagono cavo. (supporto magnetico).

Fig. 18:  Fissare la piastra di supporto

1 Vite a esagono cavo, M5 x 12 (2 pezzi)
2 Piastra di supporto
3 Perni di adattamento (2 pezzi)

! Controllare il posizionamento corretto della piastra di
supporto rispetto ai perni di adattamento.

Fig. 19:  Fissare il laser di allineamento verticale

Laser di allineamento verticale
Perni di adattamento (2 pezzi)
Elettromagnete di ritenuta

2

3

4. Assicurare il laser verticale con il gancio di sicurezza.

! Fare assolutamente attenzione che l'unita laser verticale

sia correttamente in sede sui perni di adattamento e che
non possa piu essere spostata lateralmente.

Non spostare il regolatore di assetto fari se il laser di
allineamento verticale non é fissato.

Il laser di allineamento verticale deve essere tarato dopo
il montaggio dal tecnico dell'assistenza.
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4.4 Disposizioni di sicurezza

> |'apparecchio pud essere utilizzato solo da personale
autorizzato e qualificato.

> Non utilizzare I'apparecchio in atmosfere esplosive.

> L'area di lavoro deve essere asciutta e sufficientemente
areata.

> Quando si sposta l'apparecchio, prestare attenzione alle
persone presenti.

> |l collaudo e la regolazione dei fari vengono eseguiti
con motore del veicolo acceso. Va pertanto installato un
sistema di aspirazione dei gas di scarico. L'inalazione
accidentale di monossido di carbonio pud danneggiare
gravemente l'organismo.

> Evitare l'irraggiamento solare diretto e I'impiego del re-
golatore di assetto fari nei paraggi di oggetti caldi (forni,
termosifoni, ecc.).

> Evitare di esporre il regolatore di assetto fari alla pioggia
0 ad un ambiente particolarmente umido. In caso contra-
rio i componenti elettronici potrebbero danneggiarsi.

> In caso di non utilizzo prolungato, |'apparecchio va pro-
tetto con una copertura antipolvere (opzione).

> Nel regolatore di assetto fari si trova una batteria. Osser-
vare le indicazioni corrispondenti sul prodotto.

> Se durante il funzionamento si verificano un guasto,
contattare il Beissbarthservizio assistenza od un partner
di servizio autorizzato.

> Utilizzare solo parti di ricambio ORIGINALI. Farne
richiesta tramite il Beissbarthservizio assistenza oppure
tramite un partner di servizio autorizzato.
L'uso di parti non originali annulla la garanzia.

5. Spiegazione dei valori

misurati

| capitoli seguenti spiegano le grandezze di misura piu im-
portanti, necessarie per regolare i fari.

5.1 Angolo di passo

La figura seguente illustra la definizione dell'angolo di passo.
10 m '

€ H
== o8 L
M ooooooeoo--- o oo

Fig. 20:

Definizione dell'angolo di passo

e "H": altezza del centro del faro, misurata dal pavimento
e "h": altezza dell'immagine proiettata dal faro a distanza di
10 m, misurata dal pavimento
e "g":I'angolo di passo viene calcolato secondo la formula
seguente:
€ =[(H-h) / 1000] x 100

o
]1 L'angolo di passo & sempre negativo, perché il faro
impostato sempre con un'inclinazione verso il basso.

5.2 Direttiva - ECE

5.2.1 Fari anabbaglianti

La figura seguente mostra le grandezze di misura piu impor-
tanti per il faro anabbagliante.

._________g.// ________ _i)I\B

\"

Fig. 21:  Grandezze di misura per faro anabbagliante
e "A": limite chiaro-scuro, composto da 2 parti:

— parte orizzontale,

— lineare progressiva, chiamata anche "spalla". Il limite
chiaro-scuro va definito entro il campo di tolleranza
tramite la linea guida.

e "B": punto di angolazione con luce asimmetrica;
punto centrale con luce simmetrica.
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e "C": scostamento del punto d'angolazione in direzione
verticale (chiamato anche angolo di passo). Il valore
viene mostrato sempre come valore assoluto; sono pos-
sibili le seguenti unita:

%, cm /10 m, gradi

e "D": scostamento del punto d'angolazione in direzione
orizzontale. |l valore viene mostrato sempre come valore
assoluto; sono possibili le seguenti unita:

%, cm /10 m, gradi

e "g": angolo tra la "spalla" e la parte orizzontale del limite
chiaro-scuro (con luce anabbagliante asimmetrica, chia-
mato anche angolo di imbardata).

e "b":angolo tra la parte sinistra del limite chiaro-scuro e la
parte orizzontale (chiamato anche angolo di torsione,
pari a 0° nella norma).

5.2.2 Luce abbagliante

La figura seguente mostra le grandezze di misura piu impor-
tanti per la luce abbagliante.

Fig. 22:  Grandezze di misura per la luce abbagliante

e "E": punto zero del regolatore di assetto fari (centro del
faro). Questo punto € la base dei valori di misura. Gl
scostamenti vengono misurati da questo punto.

e "F": campo di tolleranza. L'hotspot della luce abbagliante
dovrebbe trovarsi entro questo campo.

e "G": Hotspot.

e "H": distanza dell'hotspot dal punto centrale. Sono possi-
bili le seguenti unita:
%, cm /10 m, gradi

e "[": distanza verticale dell'hotspot dal punto centrale.
Sono possibili le seguenti unita:
%, cm /10 m, gradi

5.2.3 Fari antinebbia

Il faro antinebbia viene misurato in modo analogo rispetto al
faro anabbagliante. La differenza & che il limite chiaro-scuro
non si piega ma crea una linea orizzontale continua.

5.2.4 Sistemi di fari intelligenti

Con l'introduzione di sistemi di fari intelligenti, la precisione
della regolazione dei fari gioca un ruolo sempre piu impor-
tante. Al fine di impostare esattamente questi fari i costruttori
di veicoli hanno previsto una dima di impostazione speciale
per questi fari. Scegliere la dima con un apparecchio di
diagnosi.

Beissbarth GmbH
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Faro con assistente luce abbagliante dinamico (DLA)

La figura seguente mostra le grandezze di misura piu
importanti per fari con assistente luce abbagliante dinamico
(DLA).

\Y
A
h ] h
]
\Y
Fig. 23:  Dima di impostazione per faro DLA sinistro
V‘
A
h — h
]
v
Fig. 24:  Dima di impostazione per faro DLA destro

e "A": scostamento del limite chiaro-scuro in direzione
orizzontale dalla linea centrale. Il valore viene mostrato
sempre come valore assoluto; sono possibili le seguenti
unita:

%, cm /10 m, gradi

e "B": scostamento del limite chiaro-scuro in direzione
verticale dalla linea centrale. Il valore viene mostrato
sempre come valore assoluto; sono possibili le seguenti
unita:

%, cm /10 m, gradi

Fari con funzione Matrix

La figura seguente mostra le grandezze di misura piu impor-
tanti per fari con funzione Matrix.

¢

Vv
C
h | h'
Vv
Fig. 25:  Dima di impostazione per faro Matrix sinistro
Vt
C
h h'
Vv
Fig. 26:  Dima di impostazione per faro Matrix destro

e "C": scostamento del limite chiaro-scuro in direzione
orizzontale dalla linea centrale. |l valore viene mostrato
sempre come valore assoluto in minuti d'angolo.
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Fari con funzione Matrix (HD Matrix) Fari a LED Ford con luce abbagliante antiabbagliamento
(ILS)

La figura seguente mostra le grandezze di misura piu impor-

tanti per fari con funzione HD-Matrix. La figura seguente mostra le grandezze di misura piu impor-

¢ tanti per i fari a LED Ford con luce abbagliante antiabbaglia-
mento (ILS).
Ve
L
h h
wl D

h | h'

Fig. 27:  Dima di impostazione per faro Matrix sinistro (HD Matrix)

%
i’
Fig. 29:  Dima di impostazione per faro ILS sinistro
v‘
12,
h )
I.I.II p.
h h'
¥
Fig. 28:  Dima di impostazione per faro Matrix destro (HD Matrix)
v
e "D": scostamento del limite chiaro-scuro in direzione
orizzontale dalla linea centrale. |l valore viene mostrato Fig. 30:  Dima di impostazione per faro ILS destro
sempre come valore assoluto in minuti d'angolo.
e "E": scostamento del limite chiaro-scuro in direzione e "D": scostamento del limite chiaro-scuro in direzione
verticale dalla linea centrale. Il valore viene mostrato orizzontale dalla linea centrale. Il valore viene mostrato
sempre come valore assoluto in minuti d'angolo. sempre come valore assoluto; sono possibili le seguenti

unita:
%, cm /10 m, gradi
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5.3 Standard US - SAE

5.3.1 Faro anabbagliante - VOL

o o
]1 L'impostazione di fari VOL € simile alla luce anabbaglian- ]1 Il lato rilevante per l'impostazione €& I'andamento sinistro

i

=)

te asimmetrica europea.

| due tipi di fari VOL e VOR si distinguono per il punto

in cui la linea di demarcazione chiaro-scuro (angolo di
passo) € misurata.

Faro VOL: misurazione della linea di demarcazione chia-
ro-scuro (angolo di passo) a sinistra della linea perpen-
dicolare.

Faro VOR: misurazione della linea di demarcazione
chiaro-scuro (angolo di passo) a destra della linea per-
pendicolare.

L'impostazione dei fari abbaglianti e dei fari antinebbia &
analoga alle impostazioni della direttiva ECE.

orizzontale della linea di demarcazione chiaro-scuro.

Fig. 31:  Faro VOL

e "A" linea di demarcazione chiaro-scuro.

— Lalinea di demarcazione chiaro-scuro corre lungo il
lato sinistro del punto d'angolazione.

— La linea di demarcazione chiaro-scuro deve trovarsi
all'interno del campo di tolleranza.

e "B": punto d'angolazione.

e "C": scostamento del punto d'angolazione in direzione
verticale (chiamato anche angolo di passo). Il valore
viene mostrato sempre come valore assoluto; sono pos-
sibili le seguenti unita:

%, cm /10 m, gradi

e "D": scostamento del punto d'angolazione in direzione
orizzontale. Il valore viene mostrato sempre come valore
assoluto; sono possibili le seguenti unita:

%, cm / 10 m, gradi

e "E": campo di tolleranza per l'impostazione della linea di

demarcazione chiaro-scuro.
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5.3.2 Fari anabbaglianti - VOR

o
]1 Il lato rilevante per l'impostazione € I'andamento destro
orizzontale della linea di demarcazione chiaro-scuro.

h HY ,__k‘____ h

Fig. 32:  Faro VOR

e "A" linea di demarcazione chiaro-scuro.

— Lalinea di demarcazione chiaro-scuro corre lungo il
lato destro del punto d'angolazione.

— La linea di demarcazione chiaro-scuro deve trovarsi
all'interno del campo di tolleranza.

e "B": punto d'angolazione.

e "C": scostamento del punto d'angolazione in direzione
verticale (chiamato anche angolo di passo). Il valore
viene mostrato sempre come valore assoluto; sono pos-
sibili le seguenti unita:

%, cm /10 m, gradi

e "D": scostamento del punto d'angolazione in direzione
orizzontale. Il valore viene mostrato sempre come valore
assoluto; sono possibili le seguenti unita:

%, cm /10 m, gradi

e "E" campo di tolleranza per l'impostazione della linea di

demarcazione chiaro-scuro.

5.3.3 Fari anabbaglianti - SAE

@)
]1 Fari con SAE — | fari anabbaglianti non hanno una classi-

ca linea di demarcazione chiaro-scuro. Vengono impo-
stati in base all'hotspot.

Fig. 33:  Faro SAE

"A": Hotspot

"B": scostamento del punto d'angolazione in direzione
verticale (chiamato anche angolo di passo). Il valore
viene mostrato sempre come valore assoluto; sono pos-
sibili le seguenti unita:

%, cm / 10 m, gradi

"C": scostamento del punto d'angolazione in direzione
orizzontale. Il valore viene mostrato sempre come valore
assoluto; sono possibili le seguenti unita:

%, cm /10 m, gradi

"D": campo di tolleranza per I'impostazione della linea
dell'hotspot.

Beissbarth GmbH
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6. Uso 6.1.2 Installazione orizzontale

6.1 Misure preliminari La livellazione in orizzontale del regolatore di assetto fari
viene controllata con la livella ad acqua nella scatola ottica.

6.1.1 Superficie di lavoro 1. Collocare il regolatore di assetto fari nell'area di lavoro.

Per poter regolare i fari con esattezza, il pavimento deve es- 2. Controllare la posizione orizzontale all'interno della sca-

sere in piano. Qualora cid non fosse possibile, il regolatore tola ottica con la livella ad acqua.

di assetto fari ed il veicolo vanno posizionati almeno su una
superficie con lo stesso dislivello in altezza.

I ' '
b _..._re.n. ®
' [ ] [ ]

X
i
't!

Fig. 35:  Livella a bolla d'aria

1 Livella a bolla d'aria integrata

Fig. 34:  Inclinazione del fondo della superficie di lavoro 3. Se la posizione non ¢ livellata correttamente, modificare
il sistema di regolazione sul carrello. Le 2 ruote possono

essere regolate in altezza:

! Osservare le disposizioni o leggi e ordinamenti nazionali — allentare leggermente la vite di fissaggio della ruota.
— Regolare l'inclinazione ruotando la vite di regolazione

posizionata nella parte superiore.
o — Stringere di nuovo la vite di fissaggio della ruota.
]1 In Germania vige inoltre la richiesta della direttiva di con- — Se necessario, regolare le altezze delle altre ruote.
trollo fari ai sensi di § 29 StVZO paragrafo 4.

X |
i

corrispondenti.

Fig. 36:  Livellazione delle ruote

1 Allentare le viti di fissaggio
2 Regolare la vite di regolazione
3 Stringere la vite di fissaggio
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6.1.3 Misurazione inclinazione (solo
1 692 104 346)

Il regolatore di assetto fari MLD 9000 ¢ dotato di un misura-
tore di inclinazione,
il colore varia a seconda della posizione perpendicolare del
regolatore di assetto fari:
e Bianco:
tutto in ordine, il regolatore di assetto fari si trova nell'a-
rea di compensazione.
e Giallo:
il regolatore di assetto fari devia di oltre il 2 % dalla per-
pendicolare impossibile eseguire test rapido e test libero.
e Rosso:
il regolatore di assetto fari devia di oltre il 4 % dalla per-
pendicolare impossibile eseguire misurazione.

Il misuratore di inclinazione serve per compensare minime
inclinazione nella superficie di appoggio del regolatore di
assetto fari. In tal modo l'inclinazione & misurata in direzione
trasversale e longitudinale e calcolata alla visualizzazione
dei dati sulla schermata.

La visualizzazione sulla schermata corrisponde al valore di
quando il regolatore di assetto fari & assolutamente diritto.

! Il laser di allineamento orizzontale non € influenzato dal
misuratore di inclinazione, cosa che in caso di un'inclina-
zione trasversale puo determinare un allineamento errato
del regolatore di assetto fari.

Fig. 37:  Risultato di misurazione errato per inclinazione trasversale

Uso | MLD 9000 | 275 | it

Per i nuovi sistemi di luci intelligenti & necessario un alli-
neamento molto preciso del regolatore di assetto fari. Per
consentire un'impostazione senza bagliore, si consiglia
Beissbarth I'impiego di un sistema di guide.

Utilizzando il sistema di guide 1 692 105 080 si ottiene oltre
all'allineamento esatto del regolatore di assetto fari anche
un sensibile risparmio di tempo. In quanto non & piu neces-
sario livellare e allineare il regolatore di assetto fari davanti a
ciascun faro. Si deve regolare soltanto I'altezza della scatola
ottica. Cio semplifica la misurazione e la precisione della
stessa & maggiore.

Beissbarth GmbH
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6.2 Preparare il veicolo

A PERICOLO - Pericolo di soffocamento do-
vuto ai gas di scarico!
Quando si lavora con motore accesso in ambienti
chiusi & necessario fare circolare all'esterno i gas
di scarico dannosi.
> Assicurarsi che ci sia una buona aerazione.
> Eseguire il test dei fari solo con sistema di aspi-
razione dei gas di scarico acceso.

! Nei veicoli con sospensioni pneumatiche lasciare andare
il motore per cinque 5 prima di iniziare il test, quindi
eseguire il collaudo e la regolazione con motore acce-
so! Seguire le indicazioni del produttore del veicolo per
I'assetto dei fari.

1. Assicurarsi che il faro sia pulito ed asciutto.

2. Solo per i veicolo con regolazione della profondita d'illu-
minazione manuale:
posizionare il regolatore su "0".

3. Solo per i veicolo con regolazione della profondita d'illu-
minazione automatica:
portare i fari con l'ausilio di uno strumento diagnostico
nella regolazione base.

4. Rimuovere tutto cid che possa influenzare la corretta
condizione del veicolo, es. fango, neve, ghiaccio, ecc.

5. Raddrizzare le ruote del veicolo.

6. Assicurarsi che il veicolo non abbia il telaio piegato.

7. Controllare la pressione di gonfiaggio degli pneumatici in
base alle prescrizioni del costruttore.

8. Eventualmente attenersi alle indicazioni di regolazione
del produttore del veicolo (per es. serbatoio pieno, pres-
sione di gonfiaggio degli pneumatici, ecc.).

9. Awvviare il motore.

=> Il regolatore di assetto fari pud essere posizionato.

6.3 Allineamento con il veicolo

Posizionare il regolatore a ca. 30 - 50 cm davanti al faro da
provare.

|

Fig. 38:  Posizionare il regolatore di assetto fari

6.3.1 Allineamento in base alle caratteristiche
del veicolo con laser di allineamento

orizzontale

La radiazione laser pud danneggiare la retina. Ne

potrebbero conseguire gravi danni agli occhi.

> Non puntare il fascio laser su persone, in
particolare sul viso o sugli occhi.

> Non guardare direttamente la sorgente laser.

> Evitare superfici di riflesso, es. coprendo od
eliminando le superfici riflettenti in prossimita
del fascio laser,

> osservare I'uso previsto.

A

1. Cercare due elementi disposti simmetricamente nell'area
anteriore del veicolo, ad esempio i cerchi dei fari.

1692104652 | 2020-07-16
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2. Accendere il laser di allineamento orizzontale. ! In caso di regolatore di assetto fari senza guida il regola-
tore dovra essere allineato davanti a ogni faro.

ﬁ In caso di regolatore di assetto fari con guida & sufficien-
te un allineamento al centro del veicolo. Il regolatore di
assetto fari potra essere spostato quindi sul faro a destra
e a sinistra.

4. Accendere il laser a croce sul regolatore di assetto fari.

5. Usando il laser a croce posizionare il regolatore di asset-
to fari al centro davanti al faro da controllare regolando
altezza e posizione laterale.

Fig. 39:  Accendere il laser di allineamento orizzontale

1 Interruttore on/off

2 Luce di stato (LED)

3 Spostamento in altezza del laser di allineamento orizzontale
3

Ruotare la colonna con la scatola ottica fino a quando

entrambi i punti di riferimento corrispondono alla linea

proiettata dal laser di allineamento orizzontale.

= |l regolatore di assetto fari & impostato correttamen-
te se il raggio laser & parallelo a 2 punti di riferimento
simmetrici del lato anteriore del veicolo.

Fig. 41:  Posizionamento rispetto al faro (esempio)

Fig. 40:  Allineare I'apparecchio al veicolo

! Per poter riconoscere meglio il fascio laser in caso di cat-
tiva riflessione dello stesso, disporre un copriparafango o
qualcosa di simile sul veicolo.

! Prestare particolare attenzione all'esatto allineamento del
regolatore di assetto fari. Solo allora, i fari possono es-
sere impostati in modo tale che nessun altro conducente
possa essere abbagliato.
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6.3.2 Allineamento con laser verticale e pen-

dolo di allineamento

! Questo metodo di allineamento presuppone assolu-
tamente I'utilizzo del sistema di guide livellabile per il
regolatore di assetto assi!

o

]1 Per I'applicazione al veicolo possono essere utilizzati,
a seconda delle condizioni, il supporto magnetico o il
supporto a ventosa.

Fig. 42:  Pendolo di allineamento

Supporto magnetico

Punta di centratura

Asta con piastra di riflessione
Dadi zigrinati

Ponticello di sostegno
Contrappeso

o WN -

Fig. 43:  Supporto magnetico pendolo di allineamento

1 Magnete

2 Ponte

3 Dado zigrinato
4 Rondella

Fig. 44:  Supporto a ventosa pendolo di allineamento

1 Ventosa

2 Ponte

3 Dado zigrinato

4 Leva di serraggio per ventosa

Per sostituire il supporto allentare leggermente il dado zigri-

nato (3) ed estrarre lateralmente il supporto dalla fessura.

Inserire nella fessura l'altro supporto e stringere nuovamente

il dado zigrinato. Nel fare cio prestare attenzione alla rondel-

la (4) con il supporto magnetico.

Per fissare il supporto a ventosa e per staccarlo nuovamen-

te azionare la leva di serraggio.

1. Pulire la parte posteriore del veicolo nella parte centrale
per evitare un danneggiamento della vernice.

Fig. 45:  Pulire 'area

2. Pulire la superficie di contatto del supporto magnetico o
della ventosa prima dell'applicazione sul veicolo.

3. Fissare sulla parte posteriore del veicolo il pendolo di
allineamento in modo centrato.

o
]1 Come ausilio per la centratura & adatto, per esempio,
I'emblema del marchio.
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Fig. 46:

Fissaggio pendolo di allineamento
1 Pendolo di allineamento

4. Allineare esattamente al centro del veicolo il pendolo
di allineamento con l'ausilio della punta di centratura
(Fig. 47 / 3). Allo scopo allentare entrambi i dadi zigrinati
(Fig. 47 / 1) e spostare il ponte (Fig. 47 / 2) in modo tale
che la punta di centratura si trovi esattamente al centro

sul veicolo.
E N
1
12
Fig. 47:  Regolazione di precisione pendolo di allineamento

1 Dado zigrinato

2 Ponte

3 Punta di centratura
5

6

Accendere il laser a linea verticale.

Ruotare la colonna con la scatola ottica finché la linea
laser verticale non coincide con il centro della piastra di
riflessione ed il pendolo di allineamento nonché il punto
centrale anteriore (ad es. emblema del produttore).

Fig. 48:

1 Piastra di riflessione sul pendolo di allineamento
2 Linea laser verticale
3 Punto centrale anteriore (ad es. emblema del produttore)

Linee laser

! Prestare particolare attenzione all'esatto allineamento
del regolatore di assetto fari. Solo allora, i fari possono
essere impostati in modo tale che nessun altro condu-
cente possa essere abbagliato.

=) Il regolatore di assetto fari & impostato correttamente se il
fascio laser ¢ visibile sul pendolo di allineamento.

6.3.3 Dispositivo di posizionamento Antenna
Nel caso in cui non & possibile applicare il pendolo di

allineamento sul veicolo, Beissbarth offre un dispositivo di
posizionamento per antenna.

Fig. 49:

1 Dispositivo di posizionamento Antenna
2 Antenna sul tetto del veicolo

Dispositivo di posizionamento Antenna

Il dispositivo di posizionamento antenna puo essere indicato
con il numero 1 690 381 292.

Beissbarth GmbH
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6.4 Accendere I'apparecchio

! Se l'icona "carica batteria" sul display LCD mostra che lo
stato di carica della batteria € troppo bassa, il regolatore
di assetto fari deve essere caricato con il caricabatterie.
L'apparecchio puo funzionare anche con il caricabatterie
collegato, in tal caso la batteria non viene caricata.

Se l'icona "carica batteria" appare sul display LCD, non &
possibile alcuna stampa attraverso la stampante instal-
lata.

1. Premere il tasto "ON / OFF" che si trova lateralmente
sulla scatola ottica.
= L'apparecchio si accende.

Fig. 50:  Accendere I'apparecchio

1 Pulsante di accensione e spegnimento

2. Attendere alcuni secondi per I'autoverifica dell'apparec-
chio ed il caricamento della visualizzazione.

3. Compare la schermata iniziale.

14.08.2019 14.26

aib

Settings

Fig. 51:  Schermata iniziale all'accensione

Pulsante Test ufficiale >+ vedere ,0.6 Test ufficia-
le”. ..
Pulsante Test libero > vedere ,0.8 Test libero®.
Pulsante Test rapido S vedere ,0.7 Test rapido®
Pulsante Inserimento dei dati | modifica dei
dati nella banca dati 4>: vedere ,6.12 Banca
dati”
Pulsante Archivio %; vedere ,6.13 Archivio®
Pulsante Importazione / esportazione dei dati
: vedere ,6.14 Importazione / esportazione dei dati“
Pulsante Impostazioni @: vedere ,7. Impostazioni*
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6.5 Presupposti per la misurazione 6.6 Test ufficiale

! Prima di ogni prova o impostazione gli apparecchi con ! Attenersi ai presupposti per I'assetto dei fari in ,6.5 Pre-
carrello devono essere controllati per cio che riguarda il supposti per la misurazione®.
corretto livellamento di ogni singolo faro (,6.1.2 Installa-
zione orizzontale"). Selezionare il test ufficiale premendo il pulsante Test uffi-

- ommpo
ciale »>-+.
Gli apparecchi con carrello vanno allineati singolarmente 1. Selezionare i dati veicolo tramite targa.

per ogni faro con il laser di allineamento. 1
! L'inclinazione della linea di demarcazione dei fari deve = /S F N W

corrispondere alle normative previste dalla direttiva ECE:

— Con fari anabbaglianti montati ad una distanza max Vehicle data | Beams data
di 80 cm dal pavimento, l'inclinazione deve essere e R & meBISE
almeno dell'-1 %. S MBB 125 E

— Con fari anabbaglianti montati ad una distanza Make =
superiore agli 80 cm ed inferiore a 100 cm da terra, Model

l'inclinazione pud essere di-1 % 0 1,5 %. Al fine di
poter escludere un abbagliamento del traffico in sen-
so opposto € preferibile un valore di -1.5 %.

— Con fari anabbaglianti montati ad una distanza supe-
riore a 100 cm da terra, l'inclinazione deve essere di

Km

almeno -1,5%. Fig. 52:  Scelta dei dati del veicolo
1 Scelta tramite targa
! L'inclinazione dei fari e di tutti gli altri parametri neces- oppure .
sari deve sempre essere impostata sempre in base alle 2. Fare clic sul pulsante t..
direttive del produttore. 1 2

o
]1 Tutti i dati di direzione si riferiscono alla direzione di

. m g
marcia.

(55[S$BARTH :

M1: Car max 8 seats

ta | Beams data

Category

LY MIG: Offroad max 8 seats

Plate -
M2: Vehicle over 8 seats

Make /ehicle over 5t

Model : Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!
Km

N2: Truck max 12t

N3: Truck ove

URURZRIIRIILIRINRA

3 4 5

Fig. 53:  Inserimento dati veicolo

Creare un nuovo record di dati
Categoria del veicolo

Targa

Marca veicolo

Modello veicolo

a b wNn -

w

Selezionare categoria veicolo.

4. Inserire tramite la tastiera la targa, la marca del veicolo e
il modello del veicolo.

5. Passare alla scheda Dati fari.

6. Provare le impostazioni sulla scheda Dati fari.
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oppure
7. Selezionare il tipo di anabbagliante del faro.

le data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)
Intelligent functions UK (left drive)

Light type i Lec SAE

Beam nominal height o VOR

Beam nominal inclination

Fig. 54:  Selezionare tipo di abbagliante
8. Selezionare la funzione faro intelligente.

Vehicle data | Beams data

Beam type

ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Fig. 55:  Selezionare la funzione faro intelligente

9. Selezionare fonte di luce.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1IRE

Beam type ECE (European)

Halogen
Intelligent functions Xenon

Bi Xenon

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Fig. 56:  Selezionare la fonte di luce
10. Determinare sul veicolo l'altezza del centro del faro e
riportarlo nel campo altezza del faro.

o
]1 L'altezza del faro puo essere riportata in centimetri o in
pollici. La conversione avviene automaticamente.

11. Inserire l'inclinazione del faro, in base alle direttive del
produttore del veicolo, nel campo inclinazione del faro.

o
]1 L'inclinazione del faro pud essere riportata in percentua-
le, centimetri/10 m o in gradi. La conversione avviene

automaticamente.

12. Controllare il valore per la messa a punto orizzontale se-
condo le indicazioni del produttore del veicolo nel campo
Messa a punto orizzontale e se necessario apportare
delle modifiche.

13. Selezionare il numero di fari.

14. Die Selezionare il tipo di faro per il faro destro e sinistro.
Number of beams ZD Lowbeam

eft beam light High beam

ight be:

Fig. 57:  Selezionare il tipo di faro
15. Selezionare se il veicolo & dotato di fari fendinebbia e
selezionare i dati corrispondenti.

Fog beams present Yes No

@ Halogen
@ Xenon

Fog beam light type Halogen >

Fog beam height

d Led

30.0 cm 1181 in

Fig. 58:  Selezionare fendinebbia

16. Salvare il record di dati facendo clic sul simbolo del
dischetto .
17. Avviare il test facendo clic sul simbolo »-+ nell'intestazio-

ne.

o
]1 L'utente deve controllare tutti i fari. Il software fornisce
I'ordine di successione dei singoli test.

o)

]1 Tutti i dati di direzione si riferiscono sempre alla direzione
di marcia.

o
]1 Dopo l'avvio impartire I'altro comando come descritto nel
test libero a partire dal capitolo 6.8.1.
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6.7 Test rapido

In caso di test rapido I'utente puo selezionare quale faro
deve essere testato. Anche I'ordine di successione del test &
liberamente selezionabile.

1. Premendo il pulsante selezionare il Test rapido 8,

2. Selezionare la funzione faro intelligente.

le data | Beams data

Beam type

Intelligent functions

Light type i Lec Matrix
Beam nominal Matrixv2
Bea

Fig. 59:  Selezionare la funzione faro intelligente

3. Selezionare fonte di luce.

le data | Beams data
£ MRR1RE
Beam type o
lalogen

Intelligent functions Xenon

Bi Xenon

Light type

Beam nominal

®o oo

Beal

o
IN]

Fig. 60:  Selezionare la fonte di luce
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4. Inserire l'inclinazione del faro, in base alle direttive del
produttore del veicolo, nel campo inclinazione del faro.

o
]1 L'inclinazione del faro pud essere riportata in percentua-
le, centimetri/10 m o in gradi. La conversione avviene

automaticamente.

5. Controllare il valore per la messa a punto verticale se-
condo le indicazioni del produttore del veicolo nel campo
Messa a punto verticale e se necessario apportare delle
modifiche.

6. Selezionare se il veicolo € dotato di fari fendinebbia e
selezionare i dati corrispondenti.

Yes No @) haioeen
@ xenon
Mg =

Fog beam light type Halogen >

eam height

30.0 cm 1181 in

7. Avviare il test facendo clic sul simbolo nell'intestazio-
ne.

o
]1 Tutti i dati di direzione si riferiscono sempre alla direzione
di marcia.

Dopo l'avvio impartire I'altro comando come descritto nel
test libero a partire dal capitolo 6.8.1.

=)
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6.8 Test libero

! Attenersi ai presupposti per I'assetto dei fari in ,,6.5 Pre-
supposti per la misurazione®.

In caso di test libero l'utente pud selezionare quale faro

deve essere testato. Anche I'ordine di successione del test

liberamente selezionabile.

eoe

Il test libero & scelto premendo il pulsante Test libero »>-+.
1. Selezionare i dati del veicolo tramite targa.

S EN W

Vehicle data | Beams data

Category M: Car max 8 seats

Plate
Make

Model

Fig. 62:
1 Scelta tramite targa

oppure .
2. Fare clic sul pulsante +..

1 2

Scelta dei dati del veicolo

+ B @ B
Vehicle data Beams data

Category M1: Car max 8 seats

Plate

N1G: Offroad truck max 3,5t
N2: Truck max 12t

Motorcycle over 45km/I

ecar over 45km/h
Tricycle over 45km/h
L6e: Quad max 45km/h

5 4 3

Fig. 63:

Creare un nuovo record di dati
Categoria del veicolo

Targa

Marca veicolo

Modello veicolo

Inserimento dati veicolo

a s wnNn =

3. Selezionare la categoria del veicolo.
Inserire tramite la tastiera la targa, la marca del veicolo e
il modello del veicolo.

5. Passare alla scheda Dati fari.

6. Provare le impostazioni sulla scheda Dati fari.

oppure

7. Selezionare la luce anabbagliante del faro.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)

Intelligent functions

UK (left drive)

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Fig. 64:  Selezionare il tipo di luce anabbagliante

8. Selezionare la funzione faro intelligente.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

Intelligent functions

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height MatrixV2
Beam nominal inclination

Fig. 65:  Selezionare la funzione faro intelligente

9. Selezionare la fonte di luce.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions Xenon
Light type Bi Xenon

Beam nominal height

O)
©)
©)
¢

Beam nominal inclination

Fig. 66:  Selezionare la fonte di luce
10. Determinare sul veicolo I'altezza del centro del faro e
riportarlo nel campo altezza del faro.

o
]1 L'altezza del faro puo essere riportata in centimetri o in
pollici. La conversione avviene automaticamente.

11. Inserire l'inclinazione del faro, in base alle direttive del
produttore del veicolo, nel campo inclinazione del faro.

12. Controllare il valore per la messa a punto orizzontale se-
condo le indicazioni del produttore del veicolo nel campo
Messa a punto orizzontale e se necessario apportare
delle modifiche.

L'inclinazione del faro pud essere riportata in percentua-
le, centimetri/10 m o in gradi. La conversione avviene
automaticamente.

=
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13. Selezionare il numero di fari.
14. Selezionare il tipo di faro per il faro destro e sinistro.

Z0D Low beam

=0 Highbeam

=D Mixed

Fig. 67:  Selezionare il tipo di faro

15. Selezionare se il veicolo & dotato di fari fendinebbia. e
selezionare i dati corrispondenti.

Fig. 68:  Selezionare Fari fendinebbia

16. Salvare il record di dati facendo clic sul simbolo del

dischetto . .
17. Avviare il test facendo clic sul simbolo »-t nell'intestazio-
ne.

o
J1 Tutti i dati di direzione si riferiscono sempre alla direzione
di marcia.
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6.8.1 Barra del menu test libero

1 2 345 67289

10 11

Fig. 69:

Indietro al menu principale
Indietro alla selezione del veicolo
Avviare il test o la misurazione selezionato/a
Visualizzare la misurazione iniziale o i risultati
Generare il report del test
Test faro luce anabbagliante sinistro
Selezionare faro DLA a sinistra
Test faro luce abbagliante sinistro
Test faro antinebbia destro

0 Targa veicolo selezionato

1 Categoria veicolo selezionato

Barra del menu test libero (esempio)

= 2 OO NOOOh WN =

Nella barra del menu sono visualizzati solo i fari per la
selezione che sono stati scelti in fase di immissione dei
dati del veicolo.

=)

Funzioni della barra del menu test libero

Voce di Descrizione
menu
1 In qualsiasi momento ritorno al menu principale.
2 Indietro alla selezione del veicolo nella finestra test li-
bero.
8 Avviare il test o la misurazione selezionato/a.
4 Visualizzare la misurazione iniziale o i risultati.
) Generare il report del test.
6,7,8,9 Scelta del faro da provare.
Iniziare la misurazione con il faro selezionato.
10, 11 Display della categoria del veicolo e della targa del

veicolo selezionato.

Beissbarth GmbH
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6.8.2 Svolgimento del test libero
Selezionare il faro e il lato per il test o I'impostazione.

Per mantenere l'impostazione attuale del faro selezionato
fare cli prima di tutto sul pulsante "Misurazione iniziale".
Per salvare i valori di misura della misurazione iniziale fare
clic sul pulsante "Salva misurazione iniziale".

12 3 4 5 6

2D Left low beam

20 Ix

Intensity

-25.36 °
al

O

11 10 9 8 7

Fig. 70

Salvare i dati

Salvare i dati di ingresso

Creare il protocollo di misura

Angolo di imbardata

Angolo di passo

Intensita illuminazione faro

Direzione di impostazione necessaria
Posizione reale della linea di demarcazione
Sistema di coordinate

Area di tolleranza della linea di demarcazione chiaro-scuro
Faro e posizione del faro

Linea rossa
indica la posizione attuale della linea di demarcazione
chiaro-scuro se non si trova all'interno della tolleranza
ammessa, la posizione della linea di demarcazione &
visualizzata in rosso.
e Lineablu:
mostra I'angolo di regolazione ottimale. Non appena la
linea di demarcazione si trova all'interno della tolleranza
ammessa il colore della linea varia a blu chiaro.
e |'intensita dell'illuminazione;
viene visualizzata in alto a destra e deve trovarsi nell'in-
tervallo verde.
e Salva:
fare clic sul pulsante "Salva dati" e i valori visualizzati
vengono memorizzati.
Dopo il salvataggio della relativa misurazione pud essere
selezionato il faro successivo.
Ripetere la procedura per tutti i fari desiderati.

Linea di demarcazione faro anabbagliante

© 0O ~NOO OO~ WN -~

-
- o

Le viste per le impostazioni dei fari abbaglianti e dei fari an-
tinebbia differiscono essenzialmente solo attraverso diverse
linee di demarcazione dei fari e dei relativi intervalli di tolle-

ranza.

ED Left high beam

0.00°

-21.60 °

83 Ix

Intensity

O

Fig. 71:
1 Intervallo di tolleranza (punto centrale) per il punto del fascio di

luce centrale

2 Posizione effettiva del punto del fascio di luce centrale

Luce abbagliante fascio di luce centrale

#D Left fog beam

Fig. 72:

1 Posizione nominale della linea di demarcazione
2 Posizione reale della linea di demarcazione

Linea di demarcazione faro antinebbia

Dopo la misurazione pud essere creato il protocollo di misu-
ra. Allo scopo fare clic sul pulsante "Crea protocollo di
misura". | file vengono salvati nella cartella desiderata su
un'unita di rete.

1692104652 | 2020-07-16

Beissbarth GmbH



Uso | MLD 9000 | 287 | it

6.9 Risultato del test

1 2 3 4 5 6

e § [x

@EISSBARTH z
) 7
16 Begin 2019-03-08 13.32 End 2019-03-08_13.35
15 Z Z 8
ZD Left low beam Lights sum Z® Right low beam
» - »
-0.46° Sd 5.68°
-0.46° —@/ Low beams -0.46° —————— ;}
_— difference i
14 -0.57° 200% -0.57°
-0.20° |i 0.00° 1.36° i 0.00°
High beams
' a8 difference '
' 0% 9
13ked 13ked
Light type
ED Left high beam ® Right high beam
13 12 11 10
Fig. 73:  Risultato del test
1 Indietro al menu principale 11 Intensita illuminazione dei singoli fari
2 Indietro alla selezione del veicolo 12 Intensita illuminazione generale e differenze tra loro dei fari
3 Creare e salvare il protocollo di misura 13 Direzione di impostazione necessaria (qui all'interno della tolleran-
4 Targa del veicolo visualizzato za)
5 Categoria del veicolo selezionata 14 Differenza di altezza"
6 Risultato test generale (vedere ,Icona risultato®) 15 Risultato del test per i singoli fari okay
7 Grafico per luce anabbagliante sinistra / destra 16 Data e ora di inizio e fine della misurazione
8 Risultato del test per i singoli fari non okay
9 Direzione di impostazione necessaria
10 Differenza laterale"

o]

=

Facendo clic su un singolo risultato del test (ad esem-
pio Fig. 73 / 7) viene visualizzato il risultato del test del
singolo faro.

A seconda del numero di fari testati potrebbe non essere
possibile visualizzare i risultati per intero sullo schermo.
In questo caso spostare verso l'alto e verso il basso il
contenuto dello schermo.

=)

" | valori con una piccola freccia nell'angolo sinistro sono valori
della misurazione iniziale. Valori su sfondo scuro sono valori dopo
l'impostazione.
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Significato delle icone Risultato

Icona Significato

Icona rossa:

¢ Risultato complessivo: almeno 1 test non ok

¢ Risultato singolo test: test in almeno 1 punto non ok

e Barra del menu test libero: test del relativo faro non ok
e Barra del menu test ufficiale: almeno 1 test non ok

e Elenco veicoli in archivio: almeno 1 test non ok

Icona gialla:

o Risultato complessivo: minimo 1 test interrotto prematuramente

¢ Risultato singolo test: test interrotto prematuramente

e Barra del menu test ufficiale: minimo 1 test interrotto prematuramente
e Elenco veicoli in archivio: minimo 1 test interrotto prematuramente

o Risultato complessivo: tutti i test ok

¢ Risultato singolo test: test ok

e Barra del menu test libero: test del relativo faro ok
o Barra del menu test ufficiale: tutti i test ok

e Elenco veicoli in archivio: tutti i test ok

Tab. 1: Icona risultato
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6.10 Sistemi di fari intelligenti

6.10.1 Faro con assistente luce abbagliante

Beam type

dinamico (DLA)

Prestare particolare attenzione all'esatto allineamento
del regolatore di assetto fari. Solo allora, i fari possono
essere impostati correttamente, in modo tale che nessun
altro conducente possa essere abbagliato.

Per l'impostazione dei fari con assistente luce abbaglian-
te dinamico (DLA) & necessario portare i fari, con l'ausilio
di uno strumento diagnostico, nella modalita regolazione
base e generare un'immagine di prova. Solo cosi & pos-

sibile la prova e l'impostazione!

Controllare il veicolo in base alle prescrizioni del costrut-
tore.

Nella scheda Dati faro alla funzione Funzioni intelli-
genti selezionare la funzione DLA.

le data | Beams data
None

ECE (European)
E DLA

Intelligent functions A " s

Light type i Le latrix

Beam nominal height

MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 74:

i

5.

Selezionare DLA

Se tutte le altre impostazioni sono corrette, premere .
Collegare lo strumento diagnostico e portare i fari nella
regolazione base.
= | fari si trovano ora in modalita di impostazione spe-
ciale e viene generata un'immagine di test speciale.
Posizionare il regolatore di assetto fari al centro davanti
al faro sinistro e controllare il parallelismo rispetto al
veicolo con l'ausilio del laser.

Per I'esatto posizionamento davanti ai fari utilizzare i
laser a croce e a linea installati.

Selezionare il pulsante o per faro DLA.

Fig. 75:

6. Selezionare il pulsante > per avviare il test.

= Viene visualizzata la distribuzione della luce del faro
DLA sinistro.

& | eft DLA low beam
0.00 °

0.00°

Rotation

89 Ix

Distribuzione della luce faro DLA sinistro

Impostare il faro in modo tale che le linee di misurazione

scorrano al centro nel campo di tolleranza.

= L'impostazione corretta viene segnalata attraverso
una marcatura blu delle linee di misurazione.

8. Premere il pulsante (Salva).
9. Testare allo steso modo il faro destro sull'altro lato del

veicolo.

10. Controllare I'impostazione dei fari in modalita luce anab-

bagliante.

ATTENZIONE - controllo del faro
DLA!

Al termine dei lavori di regolazione deve aver
luogo un controllo del faro anabbagliante.
L'impostazione laterale del faro non pud piu
essere modificata al momento del controllo. E
ammessa solo la regolazione dell'altezza!

Beissbarth GmbH

1692104652 | 2020-07-16



it | 290 | MLD 9000 | Uso

6.10.2 Fari con funzione Matrix (veicoli Audi)

! Prestare particolare attenzione all'esatto allineamento
del regolatore di assetto fari. Solo allora, i fari possono
essere impostati correttamente, in modo tale che nessun
altro conducente possa essere abbagliato.

Il faro a LED Matrix deve essere calibrato con uno stru-
mento diagnostico.

Dapprima impostare il faro anabbagliante. In seguito
effettuare la calibrazione della funzione luce abbagliante
Matrixbeam.

Osservare i requisiti per controllo e regolazione del co-
struttore del veicolo.

Dopo i seguenti lavori deve essere calibrato il faro Matrix:

— la posizione del faro €& stata modificata (smontaggio e
montaggio, allentamento delle viti di fissaggio).

— Il modulo di potenza per il faro Matrix € stato sostitu-
ito.

— La telecamera frontale per il sistema di assistenza &
stata smontata e montata.

— |l parabrezza & stato smontato e montato.

— E stata regolata la convergenza sull'asse posteriore.

— Nella memoria errori dei fari & riportato "Regolazione
base / adattamento mancanti o errati".

Calibrazione dei fari Matrix
1. Nella scheda Dati faro alla funzione Funzioni intelli-
genti selezionare la funzione Matrix.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

DLA

Intelligent functions A " s

Light type Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 76:  Selezionare Matrix
2. Setut altre impostazioni sono corrette, premere
Salva .

3. Collegare lo strumento diagnostico e portare i fari nella
regolazione base.

4. Seguire le istruzioni nel manuale d'officina per la calibra-
zione dei fari.

5. Controllare I'impostazione dei fari in modalita luce anab-
bagliante.

Procedendo con la sequenza viene richiesto di determi-
nare / leggere ed inserire il valore dell'angolo, sul bordo
interno del segmento del faro, tramite regolatore di
assetto fari.

=)

Non avviene alcuna impostazione meccanica sul faro.

6. Posizionare il regolatore di assetto fari al centro davanti
al faro sinistro e controllare il parallelismo rispetto al
veicolo con l'ausilio del laser.

Coprire i fari con un foglio di carta sottile: questo consen-
te un migliore posizionamento rispetto al segmento di
riferimento. Per I'esatto posizionamento utilizzare il laser
a croce installato.

=)

Fig. 77:

Posizionamento rispetto al segmento di riferimento Matrix

1692104652 | 2020-07-16

Beissbarth GmbH



Uso | MLD 9000 | 291 | it

7. Selezionare il pulsante per il segmento di riferimento
Matrix a sinistra 4-=.
8. Selezionare il pulsante > per avviare il test.
= Viene visualizzata la distribuzione della luce del faro
Matrix sinistro.

4t Left Matrix beam

30"

1
i
I

Fig. 78:  Misurazione del segmento di riferimento Matrix

9. Leggere il valore dell'angolo del bordo interno del seg-
mento di riferimento (HL) e riportarlo nello strumento
diagnostico. Nel fare cid fare attenzione al segno (+/-).

10. Premere il pulsante (Salva).

11. Testare allo steso modo il faro destro sull'altro lato del
veicolo alla richiesta dello strumento diagnostico.

12. Seguire i dati dello strumento diagnostico e concludere la
calibrazione.

13. Al termine della calibrazione leggere la memoria errori ed
eliminare / cancellare gli errori eventualmente presenti.

6.10.3 Fari con funzione Matrix (HD Matrix)

! Prestare particolare attenzione all'esatto allineamento
del regolatore di assetto fari. Solo allora, i fari possono
essere impostati correttamente, in modo tale che nessun
altro conducente possa essere abbagliato.

Il faro a LED HD-Matrix deve essere calibrato con uno
strumento diagnostico.

Dapprima impostare il faro anabbagliante. In seguito
effettuare la calibrazione della funzione luce abbagliante
HD-Matrixbeam.

Osservare i requisiti per controllo e regolazione del co-
struttore del veicolo.

Dopo i seguenti lavori deve essere calibrato il faro HD-Ma-
trix:
— la posizione del faro é stata modificata (smontaggio e
montaggio, allentamento delle viti di fissaggio).
— Il modulo di potenza per il faro Matrix e stato sostitu-
ito.
— La telecamera frontale per il sistema di assistenza &
stata smontata e montata.
— |l parabrezza e stato smontato e montato.
— E stata regolata la convergenza sull'asse posteriore.
— Nella memoria errori dei fari & riportato "Regolazione
base / adattamento mancanti o errati".

Beissbarth GmbH
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Calibrazione dei fari HD-Matrix
1. Nella scheda Dati faro alla funzione Funzioni intelli-
genti selezionare la funzione HD-Matrix.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

DLA

Intelligent functions A " LS

Light type Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 79:  Selezionare HD-Matrix
2. Setut altre impostazioni sono corrette, premere
Salva .

3. Collegare lo strumento diagnostico e portare i fari nella
regolazione base.

4. Seguire le istruzioni nel manuale d'officina per la calibra-
zione dei fari.

5. Controllare l'impostazione dei fari in modalita luce anab-
bagliante.

Procedendo con la sequenza viene richiesto di determi-
nare / leggere ed inserire il valore dell'angolo, sul bordo
interno del segmento del faro e il valore dell'angolo
dell'inclinazione del faro tramite regolatore di assetto fari.

=)

Non avviene alcuna impostazione meccanica sul faro.

6. Posizionare il regolatore di assetto fari al centro davanti
al faro sinistro e controllare il parallelismo rispetto al
veicolo con l'ausilio del laser.

Coprire i fari con un foglio di carta sottile: questo consen-
te un migliore posizionamento rispetto al segmento di
riferimento. Per I'esatto posizionamento utilizzare il laser
a croce installato.

=)

Fig. 80:  Posizionamento rispetto al segmento di riferimento Matrix
7. Selezionare il pulsante per il segmento di riferimento
Matrix a sinistra ==
8. Selezionare il pulsante > per avviare il test.
= Viene visualizzata la distribuzione della luce del faro
HD-Matrix sinistro.

vV 33'
H 59"

+& Left Matrix 2 beam

Fig. 81:

Misurazione del segmento di riferimento Matrix

9. Leggere il valore dell'angolo del bordo interno del seg-
mento di riferimento (HL) e il valore dell'angolo dell'incli-
nazione del faro e riportarlo nello strumento diagnostico.
Nel fare cio fare attenzione al segno (+/-).

10. Premere il pulsante Salva .

11. Testare allo steso modo il faro destro sull'altro lato del
veicolo alla richiesta dello strumento diagnostico.

12. Seguire i dati dello strumento diagnostico e concludere la
calibrazione.

13. Al termine della calibrazione leggere la memoria errori ed
eliminare / cancellare gli errori eventualmente presenti.
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6.10.4 Fari a LED Ford con luce abbagliante
antiabbagliamento (ILS)

! Prestare particolare attenzione all'esatto allineamento
del regolatore di assetto fari. Solo allora, i fari possono
essere impostati correttamente, in modo tale che nessun
altro conducente possa essere abbagliato.

! Per I'impostazione dei fari con assistente luce abbaglian-
te dinamico (DLA) & necessario portare i fari, con l'ausilio
dello strumento diagnostico, nella modalita regolazione
base e generare un'immagine di prova. Solo cosi & pos-
sibile la prova e l'impostazione!

! Controllare il veicolo in base alle prescrizioni del costrut-
tore.

1. Nella scheda Dati faro alla funzione Funzioni intelli-
genti selezionare la funzione ILS.

le data | Beams data

Beam type ECE (European)

DLA

Intelligent functions A " s

Light type Matrix

MatrixV2

Fig. 82:  Selezionare ILS
. L ]
2. Se tutte le altre impostazioni sono corrette, premere .
3. Posizionare il regolatore di assetto fari al centro davanti
al faro sinistro e controllare il parallelismo rispetto al
veicolo con l'ausilio del laser.

o
]1 Per I'esatto posizionamento davanti ai fari utilizzare il
laser a croce installato.

=)
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Collegare lo strumento diagnostico.

Portare i fari con l'ausilio dello strumento diagnostico

nella "regolazione base".

= | fari si trovano ora in modalita di impostazione luce
anabbagliante.

Controllare I'impostazione dei fari in modalita luce anab-

bagliante.

Eseguire allo stesso modo i controlli per il faro destro.

= Impostazione del faro anabbagliante conclusa.

Seguire le istruzioni dello strumento diagnostico per por-

tare il faro nella "regolazione base luce abbagliante".

= | fari si trovano ora in modalita di impostazione luce
abbagliante e viene generata un'immagine di test
speciale.

Posizionare il regolatore di assetto fari al centro davanti

al faro sinistro.

Per I'esatto posizionamento davanti ai fari utilizzare il
laser a croce installato.

Beissbarth GmbH
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=

. elezionare il pulsante per la misurazione ILS a sinistra

oo,

. Selezionare il pulsante > per avviare il test.

= Viene visualizzata la distribuzione della luce del faro
ILS sinistro.

Una linea rossa mostra che il faro non € correttamente

centrato. Con centratura corretta, la linea si trova all'in-
terno del limite di tolleranza consentito, il colore diventa
blu.

. Impostare il faro in modo tale che la linea di misurazione

scorra al centro nel campo di tolleranza.

. Premere il pulsante (Salva).
. Eseguire allo stesso modo i controlli per il faro destro.

6.11 Fari SAE, VOR e VOL

Impostare il regolatore di assetto fari come descritto in ,6.6
Test ufficiale“ 0 ,6.8 Test libero® 0 ,6.7 Test rapido®.

@)
]1 L'impostazione di fari VOL ¢ simile alla luce anabbaglian-
te asimmetrica europea.

ﬁ | due tipi di fari VOL e VOR si distinguono per il punto in
cui il limite chiaro-scuro (angolo di passo) € misurato.

e Faro VOL: misurazione del limite chiaro-scuro (angolo di
passo) a sinistra della linea perpendicolare.

e Faro VOR: misurazione del limite chiaro-scuro (angolo di
passo) a destra della linea perpendicolare.

e Per ulteriori informazioni vedere il capitolo. ,5.3 Standard
US — SAE"“.
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6.12 Banca dati

o
]1 Nella finestra "Banca dati" vengono registrati i dati sul
veicolo, sui fari e sul possessore del veicolo.

o

]1 Attenersi alle avvertenze riportate al cap. ,3.2 Trattamen-

to dei dati personali.

o

]1 Per la protezione dei dati personali indicare un codice
PIN (,7.1 Scheda di registro Generale®). Il regolatore di
assetto fari non potra piu essere avviato senza codice
PIN.

Vehicle data | Beams data | Owner data

M1: Car max 8 seats

Category

Fig. 83:

Record di dati avanti o indietro

Elaborare il record di dati visualizzato nella finestra
Cancellare il record di dati visualizzato nella finestra
Creare un nuovo record di dati

Archivio dati di test del veicolo

Ricerca in base ai record di dati

Barra menu

OO WN -

Con entrambe le frecce (Fig. 83 / 1) & possibile commutare
avanti ed indietro tra i record di dati esistenti.

Se nella finestra viene visualizzato un record di dati esi-
stente, esso puo essere elaborato dopo un clic sul pulsante
N (Fig. 83/ 2). Dopo il clic sul pulsante il pulsante si
trasforma in un dischetto. Dopo I'elaborazione, il record di
dati deve essere memorizzato premendo sul simbolo del
dischetto.

Un record di dati visualizzato nella finestra viene cancellato
premendo sul pulsante "Cestino" (Fig. 83 / 3).

! La procedura di cancellazione non € puo essere annul-
lata!

Premendo sul pulsante "+" viene creato un nuovo record di
dati che puo poi essere riempito (,6.12.1 Creare un nuovo
record di dati“).

Premendo sul pulsante "Archivio" (Fig. 83 / 5) il record di
dati "Archivio" su (,6.13 Archivio®).

Dopo un clic sul pulsante "Cerca" (Fig. 83 / 6) appare la
funzione di ricerca. Qui possono essere cercate le diverse
opzioni di ricerca in base ai record di dati (,6.12.2 Cercare il
record di dati in base al veicolo® e ,6.12.3 Cercare il record
di dati in base al proprietario del veicolo®).
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6.12.1 Creare un nuovo record di dati
o
]1 Selezionare la scheda "Dati del veicolo".

1. Fare clic sul pulsante i (Fig. 83/ 4).
= Si apre la finestra per l'inserimento dei dati.

= /< >E>S*

BEISSBARTH'*

Vehicle data | Beams data | Owner data
M1: Car max 8 seats

Category M1: Car max 8 seats

M1G: Offroad max 8 s:
Plate

MBB125E M2: icle over 8 se;

Make W M3: Vehicle over 5t

Model E-Golf N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!
Km

N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

118819080908

Fig. 84:  Selezionare la categoria del veicolo

2. Selezionare la categoria del veicolo dall'elenco.

3. Inserire tramite la tastiera la targa, la marca del veicolo e
il modello del veicolo.

4. Passare alla scheda Dati fari.

5. Provare le impostazioni sulla scheda Dati fari.

oppure

6. Selezionare nell'elenco il tipo di luce anabbagliante dei
fari.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)
Intelligent functions UK (left drive)
Light type i Lec SAE

Beam nominal height , o VOR

Beam nominal inclination

Fig. 85:  Selezionare il tipo di luce anabbagliante

7. Selezionare la funzione faro intelligente tramite elenco.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

DLA
Intelligent functions A " s

Light type i Lec Matrix

Beam nominal hei = - 17 MatrixV2

Beam nominal inclination

Fig. 86:  Selezionare la funzione faro intelligente

Beissbarth GmbH
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8. Selezionare la fonte di luce dall'elenco.

ata  Bean

£ MRR1RE
Beam type
Halogen

Intelligent functions SR
Light type Bi Xenon

Beam nominal height

Beam nominal inclination

O)
©)
©)
¢

o
IN]

Fig. 87:  Selezionare la fonte di luce

9. Determinare sul veicolo l'altezza del centro del faro e
riportarlo nel campo altezza del faro.

L'altezza del faro puo essere riportata in centimetri o in
pollici. La conversione avviene automaticamente.

=

10. Inserire l'inclinazione del faro, in base alle direttive del
produttore del veicolo, nel campo inclinazione del faro.

(@)

]1 L'inclinazione del faro pud essere riportata in percentua-
le, centimetri/10 m o in gradi. La conversione avviene
automaticamente.

11. Selezionare il numero di fari.
12. Selezionare il tipo di fato dall'elenco per il faro destro e
sinistro.

ZD Lowbeam

S0 Highbeam

SB  Mired

Fig. 88:  Selezionare il tipo di faro

13. Selezionare se il veicolo & dotato di fari fendinebbia e
selezionare i dati corrispondenti.

Fog beams present No

@ Halogen
@ Xenon
d Led

Fog beam light type Halog >

Fog beam height

30.0 cm 1181 in
Fog beam inclination
Fig. 89:  Selezionare Fari fendinebbia

14. Salvare il record di dati facendo clic sul simbolo del
dischetto =

15. Se il record di dati non viene salvato, tutte le modifiche
apportate andranno perse.

= /K >DEHS*
QEEISSBARTH' |

Vehicle data | Beams data | Owner data

First name

Last name

Tax code

Address

zP

Place

Country

Fig. 90:  Dati proprietario del veicolo

16. Attraverso la scheda "Dati proprietario del veicolo"
passare nella relativa finestra e compilare i campi con i
dati del proprietario del veicolo.

17. Salvare il record di dati facendo clic sul simbolo del

dischetto .

! Se il record di dati non viene salvato, tutte le modifiche
apportate andranno perse.

1692104652 | 2020-07-16

Beissbarth GmbH



6.12.2 Cercare il record di dati in base al veico-
lo

Per la ricerca in base ad un veicolo deve dapprima essere
selezionata la cartella Dati del veicolo.

Nella barra del menu fare clic sul pulsante Cerca Q
(Fig. 83/ 6). Si apre una finestra di ricerca.

2

1 Search Filters

Plate

Category
Make

Model

Apply filters Clear filters

4

Fig. 91:

1 Criterio di ricerca

2 Campo di selezione termine di ricerca (Elenco)
3 Cancellare la selezione

4 Avviare laricerca

Ricerca veicolo

Digitando un termine di ricerca dall'elenco nell'apposito

campo dall'elenco (Fig. 91 / 2) avviene la ricerca del termine

o dei termini inseriti. Dopo aver cliccato sul pulsante Avvia

ricerca (Fig. 91/ 4) appare il risultato della ricerca. Dal

risultato della ricerca selezionare il veicolo desiderato con

un clic del mouse.

= | dati del veicolo selezionato appaiono nella finestra

dati del veicolo. Tutte le misurazione si riferiscono ora
al veicolo selezionato.

Per cancellare il termine di ricerca e visualizzare di nuovo

tutti i record di dati, fare clic sul pulsante Cancella ricer-

ca (Fig. 91/ 3).

o

]1 Il termine di ricerca puo essere cancellato esclusivamen-
te facendo clic sul pulsante Cancella ricerca (Fig. 91
/ 3). La cancellazione tramite la tastiera non & possibile.
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6.12.3 Cercare il record di dati in base al pro-
prietario del veicolo

Per la ricerca in base ad un proprietario del veicolo deve
dapprima essere selezionata la scheda Dati proprietario
del veicolo.

Nella barra del menu fare clic sul pulsante Cerca Q

(Fig. 83/ 6). Si apre una finestra di ricerca.

2

Search Filters

Apply filters Clear filters 3

Fig. 92:
1 Criterio di ricerca

2 Campo di selezione termine di ricerca (Elenco)
3 Cancellare la selezione

4 Avviare laricerca

Cerca dati proprietario del veicolo

Digitando un termine di ricerca dall'elenco nell'apposito cam-
po (Fig. 92 / 2) avviene la ricerca del termine o dei termini
inseriti. Dopo aver cliccato sul pulsante Avvia ricerca
(Fig. 92 / 4) appare il risultato della ricerca. Dal risultato del-
la ricerca selezionare il proprietario del veicolo desiderato
con un clic del mouse.

= | dati del proprietario del veicolo selezionato appaiono

nella finestra del proprietario del veicolo.

Per cancellare il termine di ricerca e visualizzare di nuovo
tutti i record di dati, fare clic sul pulsante Cancella ricer-
ca (Fig. 92/ 3).

ﬁ Il termine di ricerca pud essere cancellato esclusiva-
mente facendo clic sul pulsante Cancella ricerca
(Fig. 92 / 3). La cancellazione tramite la tastiera non &
possibile.

Beissbarth GmbH
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6.12.4 Cancellare record di dati

Il record di dati visualizzato pud essere cancellato facendo
clic sul pulsante Cancella dati (Fig. 83/ 3).

! Dopo aver fatto clic sul pulsante Cancella dati
(Fig. 83/ 3) il record di dati € cancellato definitivamente.

6.12.5 Archivio dati

Per richiamare i risultati dei test archiviati dei veicoli,
nella barra del menu fare clic sull'icona risma di carta
(Fig. 83 /5). Un elenco di tutti i test dei veicoli archiviati.
Appare vedere ,6.13 Archivio®.

6.13 Archivio

Nell'archivio vengono elencati tutti i test salvati dopo il
momento della creazione. Tramite la funzione di ricerca (Fig.
93/ 6) & possibile cercare o filtrare in base alla targa o al
risultato del test.

MBB125E

> A =
/\ M BB Test

Fig. 93:

Selezione del veicolo

Indietro al menu principale

Cancellare record di dati

Visualizzazione grafica risultato del test
Creare / salvare il protocollo di misura

Ricerca in base alla targa o al risultato del test
Panoramica veicolo selezionato

Archivio

~NOoO O wWwN =

Tramite la selezione del veicolo (Fig. 93 / 1) viene seleziona-
to il record di dati relativo al veicolo desiderato.

Nella panoramica (Fig. 93 / 7) vengono visualizzati i dati
principali del veicolo e dei risultati del test. Sulla base delle
diverse icone (vedere ,Tab. 1: Icona risultato” pagina 288)
dai singoli punti del test € possibile riconoscere direttamente
il risultato del test del controllo dei fari.

Facendo clic sul pulsante Visualizzazione grafica ri-
sultato del test (Fig. 93 / 4) viene rappresentato grafica-
mente il risultato del test (,6.9 Risultato del test®), con tutte
le informazioni per tutti i fari.

Un protocollo di misura in formato PDF da stampare o sal-
vare viene generato facendo clic sul pulsante Creazione /
salvataggio protocollo di misura (Fig. 93/5) .

Facendo clic sul pulsante Cancella dati (Fig. 93 / 3) puo
essere cancellato il record di dati attualmente visualizzato
dopo una richiesta di conferma.

! La cancellazione dei record di dati & definitiva dopo
I'avvenuta conferma.

1692104652 | 2020-07-16
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6.14 Importazione / esportazione dei 7. Impostazioni

dati
Nelle impostazioni si possono effettuare varie impostazioni
Con la funzione importazione / esportazione dei dati, tutti i di base del regolatore di assetto fari.
dati memorizzati vengono salvati in formato CSV. 1. Richiamare le impostazioni facendo clic sul pulsante
Per l'esportazione viene creata una cartella "export" in cui Impostazioni @

vengono sistemati tutti i file CSV.

Export CSV files

(BEISSBARTH’

Import CSV files General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Language English

Export files to USB

Theme Dark

Backlight

Standby

Audio Volume

Operator PIN

Operator name

Fig. 94:  Importazione / esportazione dei dati
Fig. 95:  Impostazioni
Per esportare i dati fare clic sul pulsante Esporta file

CSV. L'esportazione avviene automaticamente in piu file. 2. Selezionare la scheda desiderata:
Questi possono poi essere copiati, per il backup, in un altro — Dati generali
posto. — Azienda / grossista
— Faro
L'importazione dei dati avviene allo stesso modo. A tale — Dispositivo
scopo fare clic sul pulsante Importa file CSV. Vengono — Parametro
importati tutti i file rilevanti presenti nella cartella "export". =) Viene visualizzata la scheda con le impostazioni corri-
Se non sono presenti file da importare nella cartella sopra spondenti.

indicata, il pulsante di importazione non ¢ attivo.

! Attraverso l'importazione vengono cancellati / sovrascritti
i record di dati creati nel frattempo! Cio puo portare alla
perdita dei dati!

Facendo clic sul pulsante Esporta i file su USB i dati
vengono scritti su un supporto di dati USB come descritto in
precedenza.

Beissbarth GmbH 1692104652 | 2020-07-16
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71 Scheda di registro Generale

In questa schermata vengono effettuate varie impostazioni
generali.

a s w N

(e}

Fig. 96:

1 Impostazione della lingua, selezione tramite elenco

2 Immagine, selezione tramite elenco

3 Luminosita del display premendo i campi pit e meno con intervallo
di impostazione compreso tra2 e 9

4 Standby, Tempo residuo prima della disattivazione della schermata
premendo nei campi piu € meno con intervallo di impostazione
compreso tra 10 e 86400

5 Volume premendo i campi piti e meno con intervallo di impostazio-
ne compreso tra 0 e 100

6 Informazioni sull'utente

Impostazioni generali

Per semplificare I'immissione & possibile far scorrere la
tastiera sulla schermo (Fig. 8 pagina 261).

=)

7.2 Scheda Azienda / grossista

In questa schermata si possono indicare le impostazioni
Azienda/grossista per salvare un pin per le impostazioni.

‘BEISSBARTH'*

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factor

Hame Beissbarth GmbH

VAT number

Address Hanauer Strasse 101

ZIP code 80993

cl Munich

Country

Time zone

Fig. 97:  Impostazioni azienda / grossista

o
]1 Per semplificare I'immissione & possibile far scorrere la
tastiera sulla schermo (Fig. 8 pagina 261).

7.3 Scheda Assistenza

In questa schermata si possono visualizzare le informazioni

sul regolatore di assetto fari, immettere le password e avvia-
re gli aggiornamenti.

Per altre informazioni sulle impostazioni e gli aggiornamenti

vedere le istruzioni di assistenza per il regolatore di assetto

fari.

‘BEISSBARTH'*

General | Workshop | Network | Service | Bea

Service PIN )
Service

Calibration PIN i -
Calibration

System version ICperform-CTF7 2.0.7.0

Update

Camera version 0.8.14
Inclinometer version 11.4
Calibration expiration

Battery 12.5V-103 %

Fig. 98:  Scheda Assistenza

o
]1 Per semplificare I'immissione & possibile far scorrere la
tastiera sulla schermo (Fig. 8 pagina 261).

e L€ impostazioni avanzate possono essere effettuate solo
tramite tecnico dell'assistenza autorizzato.

1692104652 | 2020-07-16
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7.4 Datae ora 8. Manutenzione preventi-
va

In questa schermata & possibile impostare la data e I'ora
utilizzata internamente dall'apparecchio.
1. Nella schermata iniziale fare clic su data / ora. 8.1 Pulizia

1

L'apparecchio non richiede una manutenzione particolare
a parte la normale pulizia. Per la pulizia va impiegata solo
acqua e poco detergente neutro o lievemente alcalino. La
temperatura dell'acqua deve essere al massimo di 25 °C.

I componenti possono essere puliti con panni morbidi o spu-
Qib gne. Dopo la pulizia risciacquare i componenti con acqua
pulita.

14.08.2019 14.26

GEISSBARTH *

Settings [ ]

e Non utilizzare detergenti aggressivi per la vernice, i rive-
stimenti ed i materiali di tenuta:

e Non utilizzare solventi (estere, chetone, alcool, idrocar-
buri alogenati).

o Non utilizzare detergenti abrasivi (polveri abrasive).

Fig. 99:  Impostazione data/ora e Non utilizzare detergenti acidi o fortemente alcalini.

1 Richiamare I'impostazione data

2. Impostare data e ora con i pulsanti pit e meno.

Set
Year

Month

Day

Hour

Minute

Fig. 100: Impostare data /ora
3. Terminare lI'impostazione facendo clic sul pulsante OK.

=) VVengono salvati data e ora.
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8.2 Sostituzione batterie del laser di 8.3 Sostituire le batterie nel laser di

allineamento orizzontale allineamento verticale
Parti necessarie: Parti necessarie:
3 batterie 1,5 V tipo AA 4 batterie 1,5 V tipo AA
! Spegnere il laser prima di sostituire la batteria. ! Spegnere il laser prima di sostituire la batteria.

1. Spostare verso l'alto il coperchio del vano batteria.

Fig. 102: Vano batteria laser di allineamento verticale P-Assist S5
7
(' 1. Aprire il vano batteria del laser di allineamento verticale
P-Assist S5.
2. Sulla piastra in gomma estrarre il pacco batterie.
3. Sostituire le batterie.
! Quando si sostituiscono le nuove batterie fare molta
\ attenzione alla corretta polarita.
AN
4, Chiudere il vano batteria del laser di allineamento verti-
cale P-Assist S5.
Il laser di allineamento verticale P-Assist S5
non puod essere arrestato. In caso di difetti
sostituire completamente il laser di allinea-
mento verticale.
Fig. 101: Batterie nel laser di allineamento orizzontale 8.4 Laser a croce
1 Coperchio vano batteria
2 batterie Impossibile riparare il laser a croce. In caso
2. Sostituire tutte e 3 le batterie. di difetti sostituire completamente il laser a

croce.

! Quando si sostituiscono le nuove batterie fare molta
attenzione alla corretta polarita!

3. Chiudere il coperchio del vano batteria.

Il laser di allineamento orizzontale non puo
essere arrestato. In caso di difetti sostitu-
ire completamente il laser di allineamento
orizzontale.
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8.5 Verifica / calibrazione

Per garantire il funzionamento ottimale, il Il regolatore di

assetto fari deve essere controllato e calibrato regolarmente.

Per ulteriori informazioni e per I'esecuzione della manuten-
zione e della calibrazione rivolgersi al servizio assistenza
Beissbarth.
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9. Messa fuori servizio

Smontaggio e smaltimento

L'apparecchio & costruito per lo piu in acciaio. Altri materiali:

e plastica,

e cartone e carta (imballaggio, documenti), verniciatura
dell'apparecchio con polveri epossidiche antigraffio.

Per lo smaltimento dell'apparecchio vanno rispettate le nor-

mative previste dagli enti locali.

MLD 9000, gli accessori e gli imballaggi devono
‘ essere consegnati presso un centro di smaltimen-
’ to a norma ambientale.
> Non gettare MLD 9000 nella spazzatura nor-
male.

Solo per paesi dell'UE:

MLD 9000 e soggetto alle norme della
Ej direttiva europea 2012/19/CE (direttiva
sullo smaltimento dei rifiuti elettrici ed
elettronici).
Gli apparecchi elettrici ed elettronici fuori uso, con
relativi cavi, accessori, accumulatori e batterie,
devono essere smaltiti separatamente dai rifiuti
domestici.
> Per smalltire tali prodotti, ricorrere ai sistemi di
restituzione e raccolta disponibili.
> Lo smaltimento corretto di MLD 9000 consente
di evitare danni ambientali e di non mettere in
pericolo la salute delle persone.

Beissbarth GmbH
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10. Dati tecnici 10.4 Laser di allineamento orizzontale
101 Condizioni ambientali
10.1.1 Funzionamento Classe laser 2

Forma del getto Linea, 130° x 0.4 mrad
Temperatura di esercizio +5°C - +45°C Lunghezza d'onda 520 +5 nm

41 °F-113°F Potenza fascio <1mW

Umidita dell'aria 30 % —60 % Tensione di funzionamento 3-5V

Batteria Mignon AA 1,5V (3 x)

10.1.2 Magazzinaggio e trasporto

10.5 Laser di allineamento verticale

Proprieta Valore/campo
Temperatura -25°C-45°C Funzione Specifica
— . -13°F - 113°F Classe laser 1™

Umidita dell'aria 20 % —80 % Forma del getto Linea 90° x 0.5 mrad
10.2 Dimensioni e peso Colore del laser Verde

Lunghezza d’'onda 520 £ 5 nm
Proprieta Valore/campo Potenza fascio 10 mW
Dimensioni (largh. x prof. x alt.) 1890 x 700 x 600 mm ;ens"?”e G :/Is alC VAA ST
Peso 60 kg (132 Ib) atteria ignon AA1,5V (4 x)
10.3 Campo di misura 10.6 Laser a croce
Proprieta Valore/campo Funzione Specifica
Orientamento in alto e in basso  +8% -- -8% (+800 -- -800 mm) Classe laser 2
Orientamento a destra e a si- 0-1000mm/10m (0-10 %) Forma del getto Linea, 130° x 0.4 mrad
nistra: Colore del laser Verde
Intensita luminosa 0 - 240 Ix Lunghezza d’onda 520 + 5nm
Intensita illuminazione Lux/1m 0 - 150000 Potenza fascio <1mw

Lux /25m 0 - 240
Altezza del punto centrale ottico 240 - 1500 mm
dall'altezza dal suolo
Tensione di alimentazione (ac- 12V
cumulatore interno)
Tensione di ingresso del carica- 100 — 240 V, 50/60 Hz
batterie

Tensione di funzionamento 3-5V
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1. Gebruikte symbolen 1.2 Op het product
11 In de documentatie ! Alle waarschuwingssymbolen op de producten in acht
1.1.1 Waarschuwingsaanwijzingen - op- nemen en deze in leesbare toestand houden.
bouw en betekenis
Waarschuwingsaanwijzingen waarschuwen voor gevaren AVORSICHT
voor de gebruiker of omstanders. Bovendien beschrijven
waarschuwingsaanwijzingen de gevolgen van het gevaar en ACAUTION
de maatregelen om deze te voorkomen. Waarschuwings- LASER 2

aanwijzingen hebben de volgende opbouw:
IEC/EN 60825-1:2014
Waarschu- SIGNAALWOORD - Soort en bron van Po <=1mW ; A =520 nm
wings- het gevaar!
symbool Mogelijke gevolgen van het gevaar bij niet-in-
achtneming van de vermelde maatregelen en
aanwijzingen. ]
> Maatregelen en aanwijzingen ter voorko-
ming van gevaar.

Het signaalwoord geeft de waarschijnlijkheid van intreden en
de ernst van het gevaar bij niet-inachtneming aan:

Afb. 1: Sticker horizontale uitlijnlaser

Signaalwoord Waarschijnlijk- Ernst van het
heid gevaar

van optreden bij niet-inachtne- o
ming ]| Positie op het product:

GEVAAR Direct dreigend Dood of ernstig

gevaar lichamelijk letsel
WAARSCHU- Eventueel dreigend Dood of ernstig
WING gevaar lichamelijk letsel
VOORZICHTIG Mogelike gevaarlij- Licht lichamelijk letsel

ke situatie

1.1.2 Symbolen - Benaming en betekenis

/\ VORSICHT
LASER

] Let op Waarschuwt voor mogelijke materiaal-
L schade. 1 M
o Informatie Instructies voor gebruik en andere
n nuttige informatie.
1. Handeling in meer- Uit meerdere stappen bestaand Unsichtbare Laserstrahlung,
2. dere stappen handelingsadvies nicht direkt mit optischen
= Htandeling in een Uit een stap bestaand handelingsadvies Im&ﬁ;"ﬁ:sﬁ?ﬁmn
stap
o Tussenresultaat Binnen een handelingsadvies wordt een Afb, 2- Sticker verticale witlint P-Assist S5
tussenresultaat aangegeven. - & yniaser F-ASSIS
- Eindresultaat Aan het einde van een handelingsadvies

wordt het eindresultaat aangegeven.

! Laserstraling, niet direct met optische instrumenten bekij-
ken Laserklasse 1M.
Waarschuwing in hoofdstuk 2.1 in acht nemen.
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Laser van de klasse 1M

21 Laserstraling

Gevaar voor letsel door laserstraling
& Laserstraling kan tot ernstige oogletsel leiden
> Nooit in de laserbron kijken.
> Laserstraal nooit op personen en vooral niet
op gezichten en ogen richten.
> Voor het controleren van de werking een
voorwerp voor het uittredepunt van de laser
houden.
> Reglementaire toepassing moet absoluut in
acht genomen worden.

/A\VORSICHT
& A\CAUTION
LASER 2

IEC/EN 60825-1:2014
Po <=1mW ; A =520 nm

De klasse van de laserinrichting geeft het potentiéle ge-
vaar van de toegankelijke laserstraling aan. Het laserver-
mogen van < 1mW komt overeen met laserklasse 2 van
IEC / EN60825-1:2014 (EU) en 21CFR1040.10 (VS).

Bij laserinrichtingen van klasse 2 ligt de toegankelijke laser-
straling in het zichtbare spectrum (400 nm tot 700 nm). Het

oog wordt bij een kortstondige directe blootstelling aan de

laserstraling door de oogleden beschermd. Laserinrichtingen

klasse 2 mogen daarom zonder verdere veiligheidsmaat-
regelen worden ingezet, wanneer is gewaarborgd, dat per
ongelijk inkijken gedurende langere tijd (>0,25 s) en her-
haaldelijk inkijken in de laserstraal of direct reflecterende
laserstraling nodig is.

Het ooglidreflex kan door inname van medi-
cijnen worden vertraagd. Daardoor wordt het
gevaar voor oogletsel door de laser groter. In
geval van een behandeling met medicijnen

is het daarom raadzaam een laserbril R1 te
dragen.

De straal van een laserproduct klasse 2

kan verblinding, flitsblindheid en nabeel-

den veroorzaken, in het bijzonder bij weinig
omgevingslicht door tijdelijk zichtbeperking of
schrikreacties.

A

Waarschuwing - zichtbare straling door

laser!

(laserklasse 1M, DIN EN 60825-1:2008)

Er kan onherstelbare schade aan het oog (blind-

heid) ontstaan bij het negeren van de volgende

maatregelen en instructies.

Bediening:

> De toegankelijke laserstraling is voor het oog
ongevaarlijk, zolang geen optische instrumen-
ten (bijvoorbeeld loepen, lenzen, telescopen)
voor de laseruitgang worden gehouden.

> Geadviseerd wordt, ook zonder optische instru-
menten niet direct in de laserstraal te kijken.

2.2

Verstikkingsgevaar

Het inademen van koolstofmonoxide uit lopende
voertuigmotoren kan tot de dood door verstikking
leiden.

Veiligheidsmaatregelen:
> Voor een goede ventilatie zorgen.
> Een geschikt uitlaatgasafzuigsysteem installeren.

Beissbarth GmbH
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3. Productbeschrijving

3.1 Reglementair gebruik

Dit toestel werd voor de correcte controle en instelling van
motorvoertuig- en motorfietskoplampen ontwikkeld. Het
toestel mag alleen voor dit doel gebruikt worden. Elk gebruik
dat verder gaat dan deze aanwijzingen, geldt als niet-regle-
mentair en kan zwaar lichamelijk letsel of materiéle schade
tot gevolg hebben. Voor schade die hieruit resulteert, kan
Beissbarth GmbH niet aansprakelijk gesteld worden.

De fabrikant zonder mededeling vooraf wijzigingen aan het
toestel aanbrengen om het aan de technologische vooruit-
gang en de specifieke productie- of installatievereisten aan
te passen. Ook als de in deze handleiding weergegeven
afbeeldingen licht van uw toestel afwijken, worden de veilig-
heid en de informatie hieromtrent gewaarborgd.

3.2 Verwerking persoonsgegevens
Met de aankoop van deze installatie stellen wij functies tot
uw beschikking, waarmee u persoonsgegevens kunt op-
slaan en verwerken. Deze gegevens zijn met name nodig
om bijvoorbeeld protocollen over uitgevoerde werkzaamhe-
den aan een voertuig aan de desbetreffende voertuigeige-
naar te kunnen toewijzen.

Beissbarth verzamelt of verwerkt geen enkele soort gege-
vens door het gebruik van deze installatie en heeft geen
invloed op de verwerking van de op deze installatie opgesla-
gen gegevens. De naleving van de gegevensbeschermings-
voorschriften wordt door onze interne toezichthouder voor
de gegevensbescherming in uw belang continu gecontro-
leerd. Mocht u inlichtingen of uitleg wensen, dan kunt u met
hem contact opnemen.

Toezichthouder voor de gegevensbescherming
Informatieveiligheid en gegevensbescherming
Beissbarth GmbH

Hanauer Strale 101

80993 Minchen (Munich, Bavaria)
GERMANY

of Datenschutz@beissbarth.com

3.3 Transportinstructies

Het apparaat zit in een speciale verpakking. Meer dan 2
verpakkingen mogen niet boven elkaar bewaard worden.

Gewicht

60 kg / (132 Ib)

Verpakking Afmetingen

Speciale verpakking 1890 x 700 x 600 mm

! Belangrijke transportinstructie:
in de zuil is een contragewicht aan een tandriem gemon-
teerd. Alleen als het contragewicht met de borgschroef
is gefixeerd, mag het apparaat getransporteerd worden.
Anders kan de tandriem beschadigd worden, zodat er
geen hoogteverstelling van de lichtkast meer mogelijk is.

3.4 Leveringsomvang
Koplampafstelapparaat zonder hellingmeter:

Bestelnummer

Basiseenheid (met rubberen wielen) 1692 105 203
Zuil 1692 105 204
Lichtkast zonder hellingmeting 1692 105 206
Horizontale uitlijnlaser 1692 105 205

Accu 1692 105 245
Acculader 1692 105 250
TUV-certificaat -
Handleiding Zie voettekst
Conformiteitsverklaring 1692 104 656

Koplampafstelapparaat met hellingmeter:

Bestelnummer

Basiseenheid (met rubberen wielen) 1692 105 203
2uil 1692 105 204
Lichtkast met hellingmeting 1692 105 207
Horizontale uitlijnlaser 1692 105 205

Accu 1692 105 245
Acculader 1692 105 250
TUV-certificaat -
Handleiding Zie voettekst
Conformiteitsverklaring 1692 104 656

Controleer onmiddellijk bij de overname of het volledige
materiaal geleverd werd en of het apparaat bij het transport
schade geleden heeft. De Beissbarth-klantenservice of de
geautoriseerde servicepartner moet worden geinformeerd.

Gelieve bij verkeerde, ontbrekende of beschadigde compo-
nenten met de dealer, de Beissbarth-klantenservice of de
geautoriseerde servicepartner contact op te nemen. Bewaar
de verpakking inclusief het originele verpakkingsmateriaal
voor het geval dat het product ter reparatie verstuurd moet
worden.

3.5 Speciale toebehoren

Bestelnummer
1692 105 080

1692 105 112
1692 105 278

Benaming

Railset
Railverlengingsset
Hoogtemeet-sensor

Stofkap 1692 105 201
Verticale uitlijnlaser 1690 381 124
P-Assist S5

Laserhouder 1692 105 251
Uitlijnpendel 1692 105 142
Kit (lasermodule P-Assist S5, laserhouder, 1692 105 252
uitlijnpendel)

Positioneervoorziening antenne 1690 381 292

1692104652 | 2020-07-16
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3.6 Apparaatbeschrijving

3.6.1 Overzicht

Het koplampafstelapparaat is geschikt voor de controle van

alle koplamptypes van motorfietsen, motorvoertuigen en

algemene bedrijfsvoertuigen. Het apparaat kan op rubberen

wielen verplaatst worden. Als alternatief kan het apparaat

als vast station op rails geinstalleerd worden. Afb. 3 toont de

belangrijkste componenten.

Afb. 3: Overzicht

Horizontale uitlijnlaser
Bedieningspaneel met touchscreen
Lichtkast

Uitlaatopening voor kruislaser

Zuil

Rolwagen

Beugelgreep aan de zuil

©oOoO~NOORWN -

Uitlaatopeningen laser

Horizontale uitlijnlaser:

voor het uitlijnen van het apparaat op voertuigkenmer-
ken.

e Bedieningspaneel:

bevat een Icd-kleurenmonitor met touchscreen. De
visualisering maakt het op eenvoudige manier mogelijk

Handgreep voor de verticale verstelling van de horizontale uitlijnlaser

Productbeschrijving | MLD 9000 | 309 | nl

om een reeks functies uit te voeren. Daarbij wordt de
gebruiker bij de controle van de koplamp begeleid.
Lichtkast:

is aan de zuil gemonteerd en kan met één hand in de
hoogte versteld worden.

Zuil:

kan ca. 30° gedraaid worden, voor de uitlijning op het
voertuig. Aan de zuil is een centimeterschaal bevestigd.
Daarmee kan de lichtkast precies op de koplamp geposi-
tioneerd worden. In de zuil is een contragewicht aan een
tandriem gemonteerd (eenvoudige hoogteverstelling van
de lichtkast).

Rolwagen:

voor het verplaatsen van het apparaat.

2 van de 3 wielen kunnen in de hoogte versteld worden.

Beissbarth GmbH
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3.6.2 Lichtkast

De lichtkast bevat de componenten voor de controle en

instelling van de voertuigkoplampen.

3.6.3 Bedieningspaneel

Het koplampafstelapparaat wordt via de visualisering aan
het bedieningspaneel (met touchscreen) bediend.

Afb. 5: Bedieningspaneel met touchscreen
1 Bedieningspaneel

Het bedieningspaneel is zwenkbaar in de lichtkast opgehan-
gen. Door gewoon te drukken op de bovenstaande rand van
het bedieningspaneel kan de gebruiker de inkijkrichting van
voren op achteren omschakelen. De beeldscherminhoud
wordt automatisch omgeschakeld.

1 ¢ %

111098 76 5 4 3

Afb. 4:

O~NOO O~ WN -

A A a o
w N = O

Afb. 6:
1 Bedieningspaneel

Omschakeling bedieningspaneel

o
]1 Alle richtingsindicaties op het beeldscherm zijn altijd
gerelateerd aan de rijrichting van het voertuig.

De lichtkast bevat een laserinrichting voor het vinden van
het middelpunt van de koplamp. Hierbij wordt een laserkruis
op de koplamp geprojecteerd.

o
]1 De kruislaser start automatisch na het starten van de
test.

VOORZICHTIG — Gebruik van controles resp.
instellingen of het uitvoeren van in dit document
niet genoemde methoden, kan een gevaarlijke
stralingsblootstelling tot gevolg hebben.

Lichtkast

Zwenkbaar bedieningspaneel

Waterpas voor horizontale uitlijning
Geleiderollen voor de hoogteverstelling (4 stuks)
Bevestigingsschroeven lichtkast (4 stuks)
Seriéle interface

Aansluiting voor acculader

Aan- en uitschakelaar

Spanningsingang (niet in gebruik)
Netwerkinterface RJ45

USB-aansluiting (2 stuks)

Printer (optioneel)

Hoogtemeetschaal met afleesvenster
Uitlaatopeningen kruislaser
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3.6.4 Horizontale uitlijnlaser

De horizontale uitlijnlaser dient voor de correcte uitlijning
van het koplampafstelapparaat voor het voertuig.

Afb. 7: Horizontale uitlijnlaser

1 Inschakelknop
2 Statuslampje (led)
3 Hoogteverstelling horizontale uitlijnlaser

De horizontale uitlijnlaser wordt door kort indrukken van de
inschakelknop ingeschakeld. Na ca. 15 seconden wordt de
horizontale uitlijnlaser automatisch uitgeschakeld.

De horizontale uitlijnlaser kan door het opnieuw, kort indruk-
ken van de inschakelknop ook meteen weer worden uitge-
schakeld.

Als de inschakelknop bij het inschakelen langer dan 3
seconden wordt ingedrukt, wordt de horizontale uitlijnlaser
permanent ingeschakeld. De horizontale uitlijnlaser moet na
gebruik door het kort indrukken van de inschakelknop weer
worden uitgeschakeld.

Productbeschrijving | MLD 9000 | 311 | nl

3.7 Beginbeeldscherm

> In de visualisering worden de volgende symbolen ge-
bruikt:

14.08.2019 14.26

Settings

Afb. 8: Beginbeeldscherm

Hoofdmenu oproepen
Apparaat uitschakelen
Menupunten

Datum

Tijd

Accu

Hellingmeter

~NOoO bR WN -

Functies op het beginbeeldscherm

Menupunt | Beschrijving

1 De hoofdmenupunten vanuit ieder beeldscherm of
menu oproepen.

2 Het apparaat wordt na een veiligheidsvraag uitge-
schakeld.

3 Keuzemenu voor de verschillende submenu's.
4 Toont de actuele datum.

) Toont de actuele tijd.
6

7

Accu.
Hellingmeter

o
]1 Afhankelijk van de instelling kunnen de kleuren van het-
geen hierboven vermeld afwijken.

Beissbarth GmbH
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3.8 Gebruikte pictogrammen

Pictogram | Betekenis Pictogram | Betekenis

Terug naar hoofdmenu Testresultaat grafisch weergeven

Apparaat uitschakelen Testrapport uitvoeren

WLAN-verbinding tot stand brengen/verbreken PDF van testresultaat genereren

Bluetooth-verbinding tot stand brengen of verbre- Test, testresultaat of record wissen

ken

Semenl] Beeldschermtoetsenbord sluiten Testresultaat in orde

)Gl

Beeldschermtoetsenbord openen Testresultaat niet in orde of test afgebroken

F

Kruislaser inschakelen of uitschakelen Camera opname

N4
7/|\\¢

Sneltest oproepen Camera opname stop

Yo

/@ |||||||||nn|u@@b@§|: v E L

Apparaatinstellingen wijzigen Dimlicht-koplamp

t
e0e Vrije test oproepen Accu 100 %
ommpo Officiéle test oproepen Accu 75 %
° Gegevensinvoer of gegevenswijziging in database Accu 50 %
d>
@ Gegevensarchief met testresultaten oproepen Accu 25 %
@ Gegevensimport of -export oproepen Accu leeg

AN

Ingangsmeting opslaan Grootlicht-koplamp

Y
|

Meting of record opslaan Mistlamp

Geselecteerde test of meting starten Gecombineerde koplamp (dimlicht en grootlicht)

0
NHESII
O O O O

1
Ingangsmeting of resultaten weergeven (} DLA-koplamp
D Wijzigingen afwijzen D = ILS-koplamp
o o
< Terug naar het vorige beeldscherm of vorige record Matrix-koplamp
ojooooo
> Volgend record 2 Dimlicht-type koplamp links kiezen
z
% Record bewerken 2 Dimlicht-type koplamp rechts kiezen
=z
=

A
-

Nieuw record aanmaken Grootlicht-koplamp links kiezen

=

r
L

Record zoeken Grootlicht-koplamp rechts kiezen

0
@0 @O
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Pictogram | Betekenis

?(D Mistlamp links kiezen

Pictogram | Betekenis

M1": personenauto, transporter tot 3,5 t max. 8 zit-
plaatsen

M1G": offroad-voertuig max. 8 zitplaatsen

;@ Mistlamp rechts kiezen

L6e": quad max. 45 km/h

Lichtbron halogeen

L7e": quad max. 550 kg

L DLA-koplamp links kiezen M2": voertuigen tot 5 t > 8 zitplaatsen
(} @ N1": bedrijfsvoertuigen tot 3,5 t
i N = A
R DA eRET 2 E e N1G": offroct:\d bedrijfsvoertuigen tot 3,5 t
{) % M3": voertuigen > 5 t
o ILS-koplamp links kiezen = =
|°_|_a N2": bedrijfsvoertuigen tot 12 t
oo
ILS-koplamp rechts kiezen
= IEl prame N3": bedrijfsvoertuigen > 12 t
oo @g N3G": offroad-bedrijfsvoertuigen > 12 t
Matrix-koplamp links kiezen
a nm% e ez L1e": motorrijwiel max. 45 km/h
Ou%
R Matrix-koplamp rechts kiezen P
odoeJo L2e": trike max. 45 km/h
dg L4e": motorrijwiel met zijspan > 45 km/h
Knikhoek L5e": trike > 45 km/h
m L3e": motorrijwiel > 45 km/h
Gierhoek o
o=t3)

Lichtbron xenon

" Voertuigcategorie

Lichtbron bi xenon

Lichtbron led

Lichtbron bi led

Koplamptype ECE (Europa)

Koplamptype UK (linksrijdend verkeer)

Koplamptype symmetrisch

Koplamptype US VOL

Koplamptype US VOR

Hellingmeter, kleur verandert afhankelijk van vertica-
le positie van het koplampafstelapparaat:
o Wit:
alles in orde, het koplampafstelapparaat is in het
compensatiebereik.
o Geel:
het koplampafstelapparaat wijkt meer van 2 %
af van de loodlijn, sneltest en vrije test niet meer
mogelijk.
e Rood:
het koplampafstelapparaat wijkt meer dan 4 % af
van de loodlijn, geen meting meer mogelijk.

MNOOOOCO®®®®® | Lk
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4. Montage

4.1

Benodigd gereedschap:

Mo
1.

Afb.

Afb.

! Bij de montage op de juiste positie van de as letten.

Pal met inzet 24 mm
Kruisschroevendraaier
8 mm moersleutel

13 mm moersleutel
1,5 mm inbussleutel

nteren van het apparaat:

De zuil uit de verpakking halen en de moer met sluitring

van de as losmaken.

Apparaat monteren

9: Zuil voorbereiden

De zuil in de geleiding in de rolwagen plaatsen.

10:  Zuil in de rolwagen steken

3. De moer met de sluitring weer vasttrekken. Daarbij altijd

op de juiste positie van de zuil letten.

\J/

Afb. 11:  Zuil op de rolwagen vasttrekken

1

2
3
4

Moer
Sluitring
Rolwagen

Het apparaat weer verticaal positioneren. De correcte
uitlijning tussen de rolwagen en de zuil en het draaien
van de zuil controleren.

De lichtkast uitpakken en de twee onderste bevestigings-
schroeven verwijderen. De twee bovenste bevestigings-
schroeven 8 mm eruit draaien.

De lichtkast met de twee bovenste schroeven in de bo-
ring van de glijschoen plaatsen.

7 ‘ (e
|

//

aE\‘i\
T\\\L Q@
1

0
@

Afb. 12:  Lichtkast in de gliischoen plaatsen

1
7.

Pashuls (4 stuks)
De lichtkast met 4 schroeven aan de glijschoen bevesti-
gen.
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! De pashulzen op de lichtkast moeten correct in de betref- 4.2  De hoogtemeetschaal instellen
fende openingen in de glijschoen gepositioneerd zijn. o
]1 De hoogtemeetschaal moet overeenkomstig de gebruiks-
8. Borgschroef voor het contragewicht aan de zuil verwijde- omstandigheden worden ingesteld.

ren.

1. Koplampafstelapparaat op de voorziene plaats van ge-
bruik met de lens in de richting van het voertuig opstel-
len.

. Koplampafstelapparaat nivelleren.
. Lichtkast op een hoogte van 60 cm instellen.
caul ! . Koplampafstelapparaat inschakelen.
® ® . Kruislaser van het koplampafstelapparaat inschakelen.
. Duimstok op het voertuigopstelvlak zetten en hoogte van
de laserlijn aflezen.
—

Afb. 13: Borgschroef voor contragewicht
1 Borgschroef

o O B W N

! De borgschroef voor later gebruik bewaren. Afb. 14:  Hoogtemeetschaal instellen

1 MLD 9000
2 Laserstraal
3 Duimstok

=» Verder met ,4.2 De hoogtemeetschaal instellen®. 4 Voertuigopstelviak (bijv. LTB 300)

! De afstand van de uitlaatopening van de kruislaser tot de
duimstok mag 150 cm niet overschrijden.

(@)

]1 Als de afstand tussen de uitlaatopening van de kruislaser
en de duimstok groter is dan 150 cm, deze meting met
een zelfnivellerende laser uitvoeren.

Beissbarth GmbH 1692104652 | 2020-07-16



nl | 316 | MLD 9000 | Montage

7. Afgelezen waarde met de waarde van de hoogtemeet- 4.3 Verticale uitlijnlaser monteren
schaal vergelijken. (optioneel)
= Als de waarden overeenkomen, is er geen instelling o
noodzakelijk. ]1 Voor de uitlijning van de MLD 9000 op het voertuig met

de uitlijnpendel of positioneervoorziening antenne is een
verticale uitlijnlaser (1 690 381 124) nodig.

1. Grondplaat op zuil met 3 inbusbouten bevestigen.

|

\%\

Afb. 15:  Hoogtemeetschaal aflezen

1 Afleesvenster

8. Lichtkast zo instellen dat de laserlijn op de duimstok
60 cm laat zien.

9. Stifttap op de hoogtemeetschaal losmaken.

v

Afb. 17:  Grondplaat bevestigen

1 Inbusbout, M5 x 12 (3 stuks)
2 Grondplaat

Afb. 16:  Hoogtemeetschaal instellen

1 Hoogtemeetschaal
2 Stifttap

10. Hoogtemeetschaal verschuiven tot de afgelezen waarde
van de hoogtemeetschaal 60 cm bedraagt.
11. Stifttap op de hoogtemeetschaal vasttrekken.
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2. Bevestigingsplaat op grondplaat met 2 inbusbouten 3. \Verticale uitlijnlaser op bevestigingsplaat vergrendelen
bevestigen. (magnetische houder).

Afb. 18:  Bevestigingsplaat bevestigen

1 Inbusbout, M5 x 12 (2 stuks)
2 Bevestigingsplaat
3 Pasbouten (2 stuks)

! Op de juiste positionering van de bevestigingsplaat
letten.

Afb. 19:  Verticale uitlijnlaser bevestigen

1 Verticale uitlijnlaser
2 Pasbouten (2 stuks)
3 Bevestigingsmagneet
4

Verticale uitlijnlaser met borgkabel borgen.
! Absoluut erop letten dat de verticale lasereenheid correct

op de pasbouten zit en niet meer zijwaarts kan worden
verschoven.

Koplampafstelapparaat niet bewegen, wanneer de verti-
cale uitlijnlaser niet is geborgd.

! De verticale uitlijnlaser moet na de montage door een
servicemonteur gekalibreerd worden.
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4.4 Veiligheidsvoorschriften

> Het apparaat mag alleen door geautoriseerd en in het
gebruik geschoold personeel gebruikt worden.

> Het apparaat niet in een explosieve atmosfeer gebruiken.

> Het werkbereik moet droog en voldoende geventileerd
zijn.

> Bij het verplaatsen van het apparaat op aanwezige per-
sonen letten.

> De controle en instelling van de koplampen wordt bij
een lopende voertuigmotor uitgevoerd. Een uitlaatgasaf-
zuigsysteem moet geinstalleerd zijn. Het per ongeluk
inademen van koolmonoxide kan het organisme ernstige
schade toebrengen.

> Directe zonnestraling en het gebruik van het koplam-
pafstelapparaat in de buurt van hete voorwerpen (oven,
radiator enz.) voorkomen.

> Het koplampafstelapparaat niet in de regen of op een
bijzonder natte plaats positioneren. Anders kan de elek-
tronica beschadigd worden.

> Bij langer niet gebruiken het koplampafstelapparaat met
een stofbeschermkap (optie) afdekken.

> In het koplampafstelapparaat is een accu gemonteerd.
Bijbehorende aanwijzingen op het product in acht ne-
men.

> Als er bij het gebruik storingen optreden, neem dan con-
tact op met de Beissbarth-klantenservice of een geautori-
seerde servicepartner.

> Gebruik alleen ORIGINELE reserveonderdelen. U kunt
deze bij de Beissbarth-klantenservice of bij een geautori-
seerde servicepartner aanvragen.
Bij het gebruik van externe onderdelen vervalt de garan-
tie.

5. Verklaring van de meet-

waarden

De volgende hoofdstukken geven uitleg over de belangrijkste
meetgrootheden die bij het instellen van de koplampen vereist zijn.

51 Knikhoek

De volgende afbeelding illustreert de definitie van de knik-
hoek.

— Y
O O i .;bzf‘ii'. e

Afb. 20:

Definitie van de knikhoek

e "H": hoogte van het koplampcentrum vanaf de bodem
gemeten
e "h": hoogte van het beeld dat door de koplamp op 10 m
afstand geprojecteerd wordt, vanaf de bodem gemeten
e "¢": knikhoek, wordt volgens de volgende formule berekend:
€ =[(H-h) / 1000] x 100

o
]1 De knikhoek is altijd negatief, aangezien de koplamp
altijd met een helling naar beneden wordt ingesteld.

5.2 ECE - richtlijn

5.2.1 Dimlicht

De volgende afbeelding illustreert de belangrijkste meet-
grootheden voor het dimlicht.
v

\

Afb. 21:  Meetgrootheden voor dimlicht
e "A": licht-donker-grens, die uit 2 delen bestaat:

— horizontaal deel,

— stijgende rechte lijn, die ook als "schouder" bekend is.
De licht-donker-grens moet binnen het tolerantiebe-
reik door de richtlijn vastgelegd worden.

e "B": knikpunt bij het asymmetrische licht; middelpunt bij
het symmetrische licht.
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e "C": afwijking van het knikpunt in de verticale richting
(ook als knikhoek bekend). De waarde wordt altijd als
absolute waarde weergegeven; de volgende eenheden
zijn mogelijk:

%, cm /10 m, graden

e "D": afwijking van het knikpunt in de horizontale richting.
De waarde wordt altijd als absolute waarde weergege-
ven; de volgende eenheden zijn mogelijk:

%, cm /10 m, graden

e "a": hoek tussen de "schouder" en het horizontale deel
van de licht-donker-grens (bij het asymmetrische dimlicht
ook gierhoek genoemd).

e "B": hoek tussen het linkerdeel van de licht-donker-grens
en de horizontale lijn (ook rolhoek genoemd, bedraagt
normaal gesproken 0°).

5.2.2 Grootlicht

De volgende afbeelding illustreert de belangrijkste meet-
grootheden voor het grootlicht.

Afb. 22:  Meetgrootheden voor grootlicht

e "E": nulpunt van het koplampafstelapparaat (centrum van
de koplamp). Dit punt is de basis voor de meetwaarden.
Afwijkingen worden vanuit dit punt gemeten.

e "F": tolerantiebereik. De hotspot van het grootlicht moet
zich binnen dit veld bevinden.

e "G": hotspot.

e "H": horizontale afstand van de hotspot vanaf het middel-
punt. De volgende eenheden zijn mogelijk:
%, cm /10 m, graad

e "[": verticale afstand van de hotspot vanaf het middel-
punt. De volgende eenheden zijn mogelijk:
%, cm /10 m, graad

5.2.3 Mistlampen

De mistlamp wordt op gelijkaardige manier als het dimlicht
gemeten. Het verschil bestaat erin dat de licht-donker-grens
niet knikt, maar een doorlopende horizontale lijn vormt.
5.2.4 Intelligente koplampsystemen

Met de introductie van intelligente koplampsystemen speelt
de nauwkeurigheid van de koplampinstelling een steeds
belangrijkere rol. Om deze koplampen nauwkeurig in te stel-
len, hebben de voertuigfabrikanten een speciaal instelbeeld

voor deze koplampen ontwikkeld. Het instelbeeld met een
diagnosetoestel kiezen.

Beissbarth GmbH
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Koplamp met dynamische grootlichtassistent (DLA)

De volgende afbeelding illustreert de belangrijkste meet-
grootheden voor koplampen met dynamische grootlichtas-
sistent (DLA).

\

Afb. 23:  Instelbeeld voor linker DLA-koplamp

¢

\

Afb. 24:  Instelbeeld voor rechter DLA-koplamp

e "A" afwijking van de licht-donker-grens in de horizonta-
le richting van de middellijn. De waarde wordt altijd als
absolute waarde weergegeven; de volgende eenheden
zijn mogelijk:

%, cm /10 m, graden

e "B": afwijking van de licht-donker-grens in de verticale
richting van de middellijn. De waarde wordt altijd als
absolute waarde weergegeven; de volgende eenheden
zijn mogelijk:

%, cm /10 m, graden

Koplamp met matrix-functie

De volgende afbeelding illustreert de belangrijkste meet-
grootheden voor koplampen met matrix-functie.

¢

Vv

Vv

Afb. 25:  Instelbeeld voor linker matrix-koplamp

¢

Vv

Afb. 26:  Instelbeeld voor rechter matrix-koplamp

e "C": afwijking van de licht-donker-grens in de horizonta-
le richting van de middellijn. De waarde wordt altijd als
absolute waarde in hoekminuten weergegeven.
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Koplamp met matrix-functie (HD Matrix)

De volgende afbeelding illustreert de belangrijkste meet-

grootheden voor koplampen met HD-matrixfunctie.

v

v

Afb. 27:  Instelbeeld voor linker matrix-koplamp (HD Matrix)

v

v

Afb. 28:  Instelbeeld voor rechter matrix-koplamp (HD Matrix)

e "D": afwijking van de licht-donker-grens in de horizonta-
le richting van de middellijn. De waarde wordt altijd als

absolute waarde in hoekminuten weergegeven.

e "E" afwijking van de licht-donker-grens in de verticale
richting van de middellijn. De waarde wordt altijd als

absolute waarde in hoekminuten weergegeven.

Ford-ledkoplamp met verblindingsvrij grootlicht (ILS)

De volgende afbeelding illustreert de belangrijkste meet-
grootheden voor Ford ledkoplampen met verblindingsvrij

grootlicht (ILS).

\
Afb. 29:  Instelbeeld voor linker ILS-koplamp

¢

Vv

Afb. 30:  Instelbeeld voor rechter ILS-koplamp

e "D": afwijking van de licht-donker-grens in de horizonta-
le richting van de middellijn. De waarde wordt altijd als
absolute waarde weergegeven; de volgende eenheden

zijn mogelijk:
%, cm /10 m, graden

Beissbarth GmbH
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5.3 US - SAE Standaard 5.3.1 Dimlicht - VOL

o @)

]1 De instelling van VOL-koplampen is gelijk aan het Euro- ]1 De relevante zijde voor de instelling is het linker, horizon-
pese asymmetrische dimlicht. tale verloop van de licht-donker-grens.

ﬁ De twee koplamptypes VOL en VOR verschillen van
elkaar in waar de licht-donker-grens (knikhoek) gemeten
wordt.

e VOL-koplamp: meting van de licht-donker-grens (knik-
hoek) links van de verticale lijn.

e VOR-koplamp: meting van de licht-donker-grens (knik-

h HV| h
hoek) rechts van de verticale lijn. i |01
e e e e — I
o =
]1 De instelling van het grootlicht en het mistlicht is analoog T o8B
aan de instellingen van de ECE-richtlijn. A

Afb. 31:  VOL-koplamp

e "A": licht-donker-grens.

— De licht-donker-grens verloopt aan de linkerzijde van
het knikpunt.

— De licht-donker-grens moet binnen het tolerantieveld
liggen.

e "B": knikpunt.

e "C": afwijking van het knikpunt in de verticale richting
(ook als knikhoek bekend). De waarde wordt altijd als
absolute waarde weergegeven; de volgende eenheden
zijn mogelijk:

%, cm /10 m, graden

e "D": afwijking van het knikpunt in de horizontale richting.
De waarde wordt altijd als absolute waarde weergege-
ven; de volgende eenheden zijn mogelijk:

%, cm /10 m, graden

e "E": tolerantieveld voor de instelling van de licht-donker-

grens.
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5.3.2 Dimlicht - VOR 5.3.3 Dimlicht - SAE
o @)
]1 De relevante zijde voor de instelling is het rechter, hori- ]1 Koplamp met SAE—-dimlicht hebben geen klassieke licht-
zontale verloop van de licht-donker-grens. donker-grens. Deze worden op het hotspot ingesteld.
v‘ .
v
E
h Hv| r©~ k* “T 3 h
" 1 h h
B | “—————-- o

A
Afb. 32:  VOR-koplamp v
e "A": licht-donker-grens. Afb. 33:  SAE-koplamp
— De licht-donker-grens verloopt aan de rechterzijde
van het knikpunt. e "A": Hotspot
— De licht-donker-grens moet binnen het tolerantieveld e "B": afwijking van het knikpunt in de verticale richting
liggen. (ook als knikhoek bekend). De waarde wordt altijd als
e "B": knikpunt. absolute waarde weergegeven; de volgende eenheden
e "C": afwijking van het knikpunt in de verticale richting zijn mogelijk:
(ook als knikhoek bekend). De waarde wordt altijd als %, cm /10 m, graden
absolute waarde weergegeven; de volgende eenheden e "C": afwijking van het knikpunt in de horizontale richting.
zijn mogelijk: De waarde wordt altijd als absolute waarde weergege-
%, cm /10 m, graden ven; de volgende eenheden zijn mogelijk:
e "D": afwijking van het knikpunt in de horizontale richting. %, cm / 10 m, graden
De waarde wordt altijd als absolute waarde weergege- e "D": tolerantieveld voor de instelling van de hotspot.

ven; de volgende eenheden zijn mogelijk:
%, cm /10 m, graden

e "E": tolerantieveld voor de instelling van de licht-donker-
grens.
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6. Bediening

6.1 Voorbereidende maatregelen
6.1.1 Werkvlak

Om de koplampen exact te kunnen instellen, moet het
standvlak effen zijn. Als dat niet mogelijk is, moeten het

koplampafstelapparaat en het voertuig op zijn minst op een
oppervlak met gelijkmatig hoogteverschil geplaatst worden.

I ——
+ ot

X s

X &

Afb. 34:

Bodembhelling van het werkviak

! De desbetreffende nationale voorschriften, wet- en
regelgeving of verordeningen moeten in acht worden
genomen.

o
]1 In Duitsland gelden daarnaast de vereisten van de kop-
lamp-controlerichtlijn conform § 29 StVZO alinea 4.

6.1.2 Horizontale opstelling

De horizontale opstelling van het koplampafstelapparaat

wordt met de waterpas in de lichtkast gecontroleerd.

1. Het koplampafstelapparaat in het werkbereik positione-
ren.

2. De horizontale positie met de waterpas in het binnenste
van de lichtkast controleren.

B
] |
-
®
] ]
L]
¥ ¥
1
Afb. 35:  Waterpas

1 ingebouwde waterpas
3. Als de positie niet correct genivelleerd is, het instelsys-
teem aan de rolwagen veranderen. 2 Wielen kunnen in
de hoogte versteld worden:
— Wielbevestigingsschroef lichtjes losdraaien.
— De helling door het draaien van de daarboven aanwe-
zige instelschroef verstellen.
— De wielbevestigingsschroef weer vastdraaien.
— Indien nodig de hoogte van de andere wielen bijstel-
len.

Afb. 36:
1 Bevestigingsschroef losmaken

2 Instelschroef verstellen

3 Bevestigingsschroef vastdraaien

Nivellering aan de wielen
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6.1.3 Hellingmeting (alleen 1 692 104 346)

Het koplampafstelapparaat MLD 9000 is met een hellingme-
ter uitgerust,
kleur verandert afhankelijk van verticale positie van het kop-
lampafstelapparaat:
o Wit
alles in orde, het koplampafstelapparaat is in het com-
pensatiebereik.
e Geel
het koplampafstelapparaat wijkt meer van 2 % af van de
loodlijn, sneltest en vrije test niet meer mogelijk.
e Rood:
het koplampafstelapparaat wijkt meer dan 4 % af van de
loodlijn, geen meting meer mogelijk.

De hellingmeter dient ertoe, kleine hellingen in het staop-
pervlak van het koplampafstelapparaat te compenseren.
Daarvoor wordt de gemeten helling in dwarsrichting en
lengterichting gemeten en bij de weergave van de gegevens
op het beeldscherm meeberekend.

De weergave op het beeldscherm komt overeen met de
waarde, van wanneer het koplampafstelapparaat absoluut
recht staat.

! De horizontale uitlijnlaser wordt door hellingmeter niet
beinvloed, wat bij een dwarshelling tot een verkeerde
uitlijning van het koplampafstelapparaat kan leiden.

i

Afb. 37:

Verkeerd meetresultaat door dwarshelling

Voor de nieuwe, intelligente lichtsystemen is een zeer nauw-
keurige uitlijning van het koplampafstelapparaat noodzake-
lijk. Om een verblindingsvrije instelling van de koplampen
mogelijk te maken, adviseert Beissbarth het gebruik van een
railsysteem.

Door het gebruik van het railsysteem 1 692 105 080 wordt
naast de nauwkeurige uitlijning van het koplampafstelappa-
raat ook tijdsbesparing verkregen. Het is niet meer nood-
zakelijk het koplampafstelapparaat voor iedere koplamp te
nivelleren en uit te lijnen. Alleen de hoogte van de lichtkast
moet ingesteld worden. Dat vereenvoudigt de meting en de
meetnauwkeurigheid wordt verbeterd.

Beissbarth GmbH
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6.2 Voertuig voorbereiden

A GEVAAR - verstikkingsgevaar door uitlaat-
gassen!

In gesloten ruimtes moet bij werkzaamheden met

lopende motor voor de afvoer van de schadelijke

uitlaatgassen gezorgd worden.

> Voor een goede ventilatie zorgen.

> Koplamptest alleen bij ingeschakelde uitlaat-
gasinstallatie uitvoeren.

! Bij voertuigen met luchtvering de motor 5 vijf minuten
voor het begin van de test starten en de controle en
instelling met lopende motor uitvoeren! De voorschrif-
ten van de voertuigfabrikant voor de koplampinstelling
opvolgen.

1. Ervoor zorgen dat de koplampen schoon en droog zijn.

2. Alleen voor voertuigen met handmatige koplamphoogte-
regeling:
regelaar op "0" zetten.

3. Alleen voor voertuigen met automatische koplamphoog-
teregeling:
koplamp met behulp van een diagnosetoestel in de
basisinstelling zetten.

4. Alles verwijderen wat de correcte voertuigpositie kan
beinvloeden, bijv. modder, sneeuw, ijs enz.

5. De voertuigwielen rechtdoor richten.

6. Ervoor zorgen dat het voertuig geen gebogen chassis
heeft.

7. Bandenvulspanning controleren conform de specificatie
van de leverancier.

8. In voorkomend geval de instelvoorschriften van de
voertuigfabrikant in acht nemen (bijv. tank vol, banden-
vulspanning enz.).

9. Motor starten.

=» Koplampafstelapparaat kan geplaatst worden.

6.3 Uitlijnen aan het voertuig

Het apparaat ca. 30 - 50 cm voor de te controleren koplamp
positioneren.

|

Afb. 38:  Koplampafstelapparaat positioneren

6.3.1 Uitlijning op voertuigkenmerken met ho-

rizontale uitlijnlaser

& Laserstraling kan het netvlies beschadigen. Ern-
stig oogletsel kan het gevolg zijn.
> Richt de laserstraal niet op personen, vooral
niet op het gezicht en de ogen.
> Kijk niet direct in de laserbron.
> Spiegelingen voorkomen, bijv. door afdekken,
verwijderen van spiegelende oppervlakken in
de omgeving van de laserstraal,
> beoogd gebruik in acht nemen.

1. Twee symmetrisch aangebrachte delen in het voorste
gedeelte van het voertuig zoeken, bijvoorbeeld de twee
koplampranden.
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2. Horizontale uitlijnlaser inschakelen. ! Bij koplampafstelapparaten zonder railgeleiding moet
het koplampafstelapparaat voor iedere koplamp opnieuw
worden uitgelijnd.

=

Bij koplampafstelapparaten met railgeleiding is een uit-
lijning in het voertuigmidden voldoende. Het koplampaf-
stelapparaat kan dan naar de rechter- en linkerkoplamp
verschoven worden.

4. Kruislaser in het koplampafstelapparaat inschakelen.

5. Het koplampafstelapparaat met behulp van de kruislaser
centraal voor de te controleren koplamp in de hoogte en
zijdelings positioneren.

Afb. 39:  Horizontale uitliinlaser inschakelen

1 Inschakelaar

2 Statuslampje (led)

3 Hoogteverstelling horizontale uitlijnlaser
3

De zuil met de lichtkast zo ver draaien tot de beide

referentiepunten met de door de horizontale uitlijnlaser

geprojecteerde lijn overeenkomen.

= Het koplampafstelapparaat is correct uitgelijnd, als de
laserstraal parallel met 2 symmetrische referentiepun-
ten van de voorkant van het voertuig ligt.

Afb. 41:  Positionering t.o.v. de koplamp (voorbeeld)

Afb. 40:  Apparaat op het voertuig uitliinen

! Om de laserstraal bij slechte reflectie beter te herkennen,
een spatbordbeschermer of dergelijke op het voertuig
leggen.

! Bijzondere aandacht aan een nauwkeurige uitlijning van
het koplampafstelapparaat besteden. Alleen dan kunnen
de koplampen zodanig worden ingesteld dat er geen
andere verkeersdeelnemers worden verblind.
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6.3.2 Uitlijning met verticale laser en uitlijn- 1
pendel

! Deze uitlijnmethode stelt als absolute voorwaarde het
gebruik van het nivelleerbare railsysteem voor het kop-
lampafstelapparaat!

o
]1 Voor het aanbrengen op het voertuig kunnen afhanke-

lijk van de situatie magneethouders of zuignaphouders
worden gebruikt.

4

w

Afb. 44:  Zuignaphouder uitlijnpendel
1 Zuignap

2 Brug

3 Kartelmoer

4 Spanhendel voor zuignap

Afb. 42:  Uitliijnpendel

1 Magneethouder
2 Centreerpen . Voor het vervangen van de houders de kartelmoer (3) iets
i i;a:;lzgg:zzecuepaneel losmaken en de houder zijwaarts uit de sleuf trekken. Ande-
5 Bevestigingsbrug re houder in de sleuf plaatsen en kartelmoer weer vasttrek-
6 Contragewicht ken. Let daarbij op de vulring (4) bij de magneethouder.

Om de zuignaphouder te kunnen bevestigen en weer los te

maken de hendel bedienen.

1. Achterkant voertuig in middengebied reinigen om schade

aan de lak te voorkomen.

Afb. 45:  Gebied reinigen
Afb. 43:  Magneethouder uitliinpendel 2. Contactoppervlak van de magneethouder of de zuignap-
1 Magneet pen schoonmaken véor het aanbrengen op het voertuig.
2 Brug 3. Uitlijnpendel gecentreerd op de achterkant van het voer-
i gﬁ;itt?il:goer tuig bevestigen.

o
J1 Als centreerhulpmiddel is bijvoorbeeld het merkembleem
geschikt.
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Afb. 46:

1 Uitlijnpendel

4. Uitlijnpendel met behulp van de centreerpen
(Afb. 47 / 3) exact op het midden van het voertuig
uitlijnen. Daarvoor de twee kartelmoeren (Afb. 47 / 1)
losmaken en de brug (Afb. 47 / 2) zo verschuiven dat de
centreerpen precies centraal op het voertuig ligt.

Y

.

Fijninstelling uitlijnpendel

Uitlijnpendel bevestigen

12

Afb. 47:

1 Kartelmoer
2 Brug

3 Centreerpen
5

6

Verticale lineaire laser inschakelen.
De zuil met de lichtkast zo ver draaien tot de verticale
laserlijn met het midden van het reflectiepaneel en de uit-

lijnpendel en het middelpunt voor (bijv. fabrieksembleem)
overeenkomt.

¢\1

f— %

D#js

Afb. 48:

1 Reflectiepaneel op uitlijnpendel
2 Verticale laserlijn
3 Middelpunt voor (bijv. fabrieksembleem)

Laserlijnen

! Bijzondere aandacht aan een nauwkeurige uitlijning van
het koplampafstelapparaat besteden. Alleen dan kunnen
de koplampen zodanig worden ingesteld dat er geen
andere verkeersdeelnemers worden verblind.

=» Het koplampafstelapparaat is correct uitgelijnd, wanneer
de laserstraal op de uitlijnpendel is te zien.

6.3.3 Positioneervoorziening antenne
Voor het geval dat de uitlijnpendel niet op het voertuig kan

worden aangebracht, wordt door Beissbarth een positioneer-
voorziening antenne aangeboden.

Afb. 49:

1 Positioneervoorziening antenne
2 \Voertuig-dakantenne

Positioneervoorziening antenne

De positioneervoorziening antenne kan onder het nummer
1690 381 292 gekocht worden.

Beissbarth GmbH
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6.4 Apparaat inschakelen 3. Het startscherm wordt weergegeven.

! Als het pictogram "Acculading" in het display aangeeft 14.06.2019:14.26
dat de acculaadtoestand te laag is, moet het koplam-
pafstelapparaat met de acculader worden geladen. Het
apparaat kan ook met de acculader gebruikt worden,
maar in dat geval wordt de accu niet opgeladen.

aib

Wanneer het pictogram "Acculading” in het Icd-display Settings
verschijnt, is afdrukken via de ingebouwde printer niet
mogelijk.

1. Druk op de toets "ON/OFF" op de zijkant van de licht-
kast.
= Het apparaat wordt ingeschakeld. Afb. 51:  Startscherm

— Schermknop Officiéle test >+ zie ,6.6 Officiéle test".

— Schermknop Vrije test ;-;: zie ,6.8 Vrije test®.

— Schermknop Sneltest Qvf: zie ,6.7 Sneltest”

— Schermknop Gegevensinvoer/gegevenswijzi-
ging in database 4: zie ,6.12 Database"

— Schermknop Archief %: zie ,6.13 Archief”

— Schermknop Gegevens import/export € :zie
,0.14 Gegevens import/export®

— Schermknop Instellingen @: zie ,7. Instellingen®

Afb. 50:  Apparaat inschakelen

1 Toets voor het in- en uitschakelen

2. Enkele seconden voor de zelfcontrole van het apparaat
en het opstarten van de visualisering wachten.
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6.5 Voorwaarden voor de meting 6.6 Officiéle test
! Apparaten met rolwagen moeten voor elke test of ! Voorwaarden voor de koplampinstelling onder ,6.5 Voor-
instelling voor elke afzonderlijke koplamp op precieze waarden voor de meting® in acht nemen.
nivellering worden gecontroleerd (,6.1.2 Horizontale
opstelling"). De officiéle test kiezen door te drukken op de schermknop
Officiéle test 5-+.
! Apparaten met rolwagen moeten voor elke koplamp 1. Voertuiggegevens door kenteken kiezen.
afzonderlijk met de uitlijnlaser uitgelijnd worden. 1

De helling van de helder-donker-grens van de koplam-
pen moet met de geldende wetten volgens de ECE-richt-

lijn overeenkomen: Vehicle data | Beams data

— Bij dimlichten die op een afstand tot max. 80 cm van e R & meBISE
de bodem aangebracht zijn, moet de helling minstens Plate —
-1% bedragen. Make

w

— Bij dimlichten met een afstand van meer dan 80 cm Model
en minder dan 100 cm van de bodem kan de helling
minstens -1% of -1,5% bedragen. Om verblinding van
het tegemoetkomende verkeer uit te sluiten, heeft
een waarde van -1,5% de voorkeur.

— Bij dimlichten met een afstand van meer dan 100 cm
van de bodem moet de helling minstens -1,5% bedra-  Afb. 52:  Voertuiggegevens selectie

Km

gen. 1 Selectie door kenteken
Of rgn
! De koplamphelling en alle andere noodzakelijke para- 2. Op de schermknop .F. klikken.
meters altijd conform de specificaties van de fabrikant 1 2
instellen.

™ g
e

M1: Car max 8 seats

o
]1 Alle richtingsindicaties zijn gerelateerd aan de rijrichting.

seats
M1G: Offroad max 8 seats

M ver 5t

N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!

N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

URURZRIIRIILIRINRA

3 4 5

Afb. 53:  Voertuiggegevens invoer

Nieuw record aanmaken
Voertuigcategorie
Kenteken

Voertuigmerk
Voertuigmodel

a b wNn -

w

Voertuigcategorie kiezen.

4. Kenteken, voertuigmerk en voertuigmodel via het toet-
senbord invoeren.

5. Naar het tabblad Koplampgegevens overschakelen.

6. Instellingen op het tabblad Koplampgegevens contro-

leren.
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of
7. Dimlicht-type van de koplampen kiezen.

Vehicle data | Beams data
Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type i Lec SAE

Beam nominal height VOR

Beam nominal inclination

Afb. 54:  Dimlicht-type kiezen

8. Intelligente koplamp-functie kiezen.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)

Intelligent functions

Light type - Matrix

Beam nominal height MatrixV2

Beam nominal inclination

Afb. 55:  Intelligente koplamp-functie kiezen

9. Lichtbron kiezen.

Vehicle data | Beams data

£ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions Xenon

Light type

Bi Xenon

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Afb. 56:  Lichtbron kiezen
10. Op het voertuig de hoogte van het koplampmidden bepa-
len en in het invoerveld koplamphoogte invullen.

o
]1 De koplamphoogte kan in centimeters of in inch worden
ingevuld. Een omrekening vindt automatisch plaats.

11. De koplamphelling overeenkomstig de specificaties van
de voertuigfabrikant in het invoerveld koplamphelling
invoeren.

De koplamphoek kan in procenten, centimeter/10 m of in
graden worden ingevoerd. Een omrekening vindt auto-
matisch plaats.

=)

12. Waarde voor de horizontale afstelling overeenkomstig
de specificaties van de voertuigfabrikant in het invoer-
veld Horizontale afstelling waarde controleren en indien
noodzakelijk wijzigen.

13. Aantal koplampen kiezen.

14. Het type koplamp voor de rechter- en linkerkoplamp
selecteren.

ZD Lowbeam

=0 mighbeam

=B Mixed

Afb. 57:  Type koplamp kiezen

15. Selecteren of het voertuig is uitgerust met mistlampen en
bijbehorende gegevens kiezen.

Fog beams present
Fog beam light type
Fog beam height

cm

Fog beam inclination

Afb. 58:  Mistlamp kiezen

16. Record opslaan door te klikken op het diskettesymbool
[ ]

17. De test door te klikken op het symbool >-+in de hoofdre-
gel starten.

o
]1 De gebruiker moet alle koplampen controleren. De soft-
ware geeft de volgorde van de verschillende tests aan.

(o)

]1 Alle richtingsindicaties zijn altijd gerelateerd aan de
rijrichting.

o
]1 Na het starten verloopt de verdere bediening zoals bij de
vrije test vanaf hoofdstuk 6.8.1 beschreven.

1692104652 | 2020-07-16
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6.7 Sneltest

Bij de sneltest kan de gebruiker kiezen welke koplampen ge-

test worden. Ook de volgorde van de tests kan vrij gekozen

worden.

1. Door te drukken op de schermknop Sneltest B kie-
zen.

2. Intelligente koplamp-functie kiezen.

Vehicle data | Beams data

Beam type

Intelligent functions

Light type = Matrix

Be nominal height MatrixV2

Beam nomin:

Afb. 59:  Intelligente koplamp-functie kiezen

3. Lichtbron kiezen.

Vehicle data | Beams data

) £ MRR1RE
Beam type ECE (European)
Halogen

DLA Xenon

Bi Led Bi Xenon

eam nominal heigh %
Beam nomi height 69.0

O)
©)
©)
¢ ®
2 )

Beam nominal inclination 1.0

Afb. 60:  Lichtbron kiezen
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4. De koplamphelling overeenkomstig de specificaties van
de voertuigfabrikant in het invoerveld koplamphelling
invoeren.

]1 De koplamphoek kan in procenten, centimeter/10 m of in
graden worden ingevoerd. Een omrekening vindt auto-
matisch plaats.

5. Waarde voor de horizontale afstelling overeenkomstig
de specificaties van de voertuigfabrikant in het invoer-
veld Horizontale afstelling waarde controleren en indien
noodzakelijk wijzigen.

6. Selecteren of het voertuig is uitgerust met mistlampen en
bijpehorende gegevens kiezen.

Fog beams p No @ Halogen
@ xenon

Mg =

Fog beam light type aloge! >

Fog beam height

cm 1181 in

Afb. 61:  Mistlamp kiezen

7. De test door te klikken op het symbool B9 in de hoofdre-
gel starten.

O . . . . . T e

]1 Alle richtingsindicaties zijn altijd gerelateerd aan de
rijrichting.

o
]1 Na het starten verloopt de verdere bediening zoals bij de
vrije test vanaf hoofdstuk 6.8.1 beschreven.

Beissbarth GmbH
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6.8 Vrije test
! Voorwaarden voor de koplampinstelling onder ,,6.5 Voor-
waarden voor de meting” in acht nemen.

Bij de vrije test kan de gebruiker kiezen welke koplampen
getest moeten worden. Ook de volgorde van de tests kan
vrij gekozen worden.

De Vrije test wordt geselecgteerd door te drukken op de
schermknop Vrije test >-+.
1. Voertuiggegevens door kenteken selecteren.

RN

Vehicle data | Beams data

Category M1: Car max 8 seats

Plate
Make

Model

Afb. 62:
1 Selectie door kenteken

of

2. Op de schermknop + klikken.

1 2

Voertuiggegevens selectie

rrx B @ E
Vehicle data Beams data

M1: Car max 8 seats

Truck max 3,5t
N1G: Offroad truck max 3,5t

: Truck max 12t

car over 45km/h

cle over 45km/h
L6e: Quad max 45km/h

5 4 3

Afb. 63:

Nieuw record aanmaken
Voertuigcategorie
Kenteken

Voertuigmerk
Voertuigmodel

Voertuiggegevens invoer

a b wOwN =

3. Voertuigcategorie selecteren.

4. Kenteken, voertuigmerk en voertuigmodel via het toet-
senbord invoeren.

5. Naar het tabblad Koplampgegevens overschakelen.

6. Instellingen op het tabblad Koplampgegevens contro-
leren.

of

7. Dimlicht-type van de koplampen selecteren.

Vehicle data | Beams data

Afb. 64:

8.

Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)

Intelligent functions UK (left drive)

Light type

Beam nominal height

Beam nomina

Dimlicht-type selecteren

Intelligente koplamp-functie selecteren.

Vehicle data | Beams data

Afb. 65:

9.

None

Beam type ECE (European)

DLA
Intelligent functions A " s
Light type Matrix
Beam nominal height MatrixV2

Beam nominal inclination

Intelligente koplamp-functie selecteren

Lichtbron selecteren.

Vehicle data | Beams data

Afb. 66:

£ MRR1IRE

Beam type ECE (European)
Halogen

Intelligent functions Xenon

Bi Xenon

Light type

Beam nominal height

Beam nominal inclination

Lichtbron selecteren

10. Op het voertuig de hoogte van het koplampmidden bepa-

o
11
1",

12.

=

len en in het veld koplamphoogte invullen.

De koplamphoogte kan in centimeters of in inch worden
ingevuld. Een omrekening vindt automatisch plaats.

De koplamphoek overeenkomstig de specificaties van de
voertuigfabrikant in het veld koplamphoek invoeren.
Waarde voor de horizontale afstelling overeenkomstig

de specificaties van de voertuigfabrikant in het invoer-
veld Horizontale afstelling waarde controleren en indien
noodzakelijk wijzigen.

De koplamphoek kan in procenten, centimeter/10 m of in
graden worden ingevoerd. Een omrekening vindt auto-
matisch plaats.

1692104652 | 2020-07-16
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13. Aantal koplampen selecteren.
14. Het type koplamp voor de rechter- en linkerkoplamp
selecteren.

Z0D  Low beam

Z0D Highbeam

2B Mixed

Bediening | MLD 9000 | 335 | nl

6.8.1 Menubalk vrije test

1 2 345 6789 10 11

Afb. 67:  Type koplamp kiezen

15. Selecteren of het voertuig is uitgerust met mistlampen en
de bijbehorende gegevens selecteren.

ms present

ght type

Fog beam height

Afb. 68:  Mistlampen kiezen

16. Record opslaan door te klikken op het diskettesymbool
=

17. De test door te klikken op het symbool S-1in de kopregel
starten.

o
]1 Alle richtingsindicaties zijn altijd gerelateerd aan de
rijrichting.

Afb. 69:  Menubalk vrije test (voorbeeld)

Terug naar hoofdmenu
Terug naar voertuigkeuze
Geselecteerde test of meting starten
Ingangsmeting of resultaten weergeven
Testrapport uitvoeren
Koplamptest dimlicht links
DLA-koplamp links kiezen
Koplamptest grootlicht links
Koplamptest mistlamp links

0 Kenteken geselecteerd voertuig

1 Categorie geselecteerd voertuig

= 2 OO NOOOh WN =

o
]1 In de menubalk worden alleen koplampen getoond, die
bij de invoer van de voertuiggegevens zijn gekozen.

Functies van de menubalk vrije test

Menupunt |Beschrijving

1 Op elk willekeurig moment terug naar hoofdmenu.
2 Terug naar voertuigkeuze in het venster Vrije test.
3 Geselecteerde test of meting starten.
4 Ingangsmeting of resultaten weergeven.
5 Testrapport uitvoeren.

6,7,8,9 Selectie van de te controleren koplamp.

Meting met de geselecteerde koplamp beginnen.

Weergave van de voertuigcategorie en kenteken van
het geselecteerde voertuig.

Beissbarth GmbH
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6.8.2 Vrije test testprocedure

De gewenste koplamp en zijde voor de test of instelling
selecteren.

Om de actuele instellingen van de geselecteerde koplamp te
blijven gebruiken, eerst op de schermknop "Ingangsme-
ting" klikken.

Om de meetwaarden van de ingangsmeting op te slaan, op
de schermknop "Ingangsmeting opslaan" klikken.

12 3 4 5 6

2D Left low beam

5.36 °©

Intensity

O

1" 10 9 8 7

Afb. 70:

Gegevens opslaan

Ingangsgegevens opslaan

Meetprotocol opstellen

Gierhoek

Knikhoek

Verlichtingssterkte koplamp

Benodigde instelrichting

Actuele positie van de licht-donker-grens
Codrdinatenkruis

Tolerantiebereik van de licht-donker-grens
Koplamp en koplamppositie

Rode lijn:
wanneer de actuele positie van de licht-donker-grens niet
binnen de toegestane tolerantie ligt, wordt de positie van
de licht-donker-grens in rood weergegeven.
e Blauwe lijn:
toont de optimale instelhoek. Zodra de licht-donker-grens
binnen de toegestane tolerantie ligt, verandert de kleur
van de lijn in lichtblauw.
e \Verlichtingssterkte:
wordt rechtsboven weergegeven en moet binnen het
groene gebied liggen.
e Opslaan:
op de schermknop "Gegevens opslaan" klikken en de
weergegeven gegevens worden opgeslagen.
Na het opslaan van de desbetreffende meting de volgende
koplamp kiezen.

Licht-donker-grens dimlicht

©CoOoO~NOOOGORWN -

-
)

De procedure voor alle gewenste koplampen herhalen.

De weergaven voor de instelling van het grootlicht en de
mistlampen verschillen in wezen alleen door de verschillen-
de licht-donker-grenzen van de koplampen en het bijbeho-
rende tolerantiebereik.

ED Left high beam

0.00°

-21.60 °

83 Ix

Intensity

Afb. 71:
1 Tolerantiebereik (centraalmarkering) voor de punt van het lichtbun-

del-midden

2 Gemeten positie punt van het lichtbundel-midden
2 Ix

Lichtbundel-midden grootlicht

%D Left fog beam

Afb. 72:

1 Gewenste positie van de licht-donker-grens
2 Actuele positie van de licht-donker-grens

Licht-donker-grens mistlamp

Na de meting kan een meetprotocol worden opgesteld.
Daarvoor op de schermknop "Meetprotocol opstellen”
klikken. De bestanden worden in de gewenste map op een
netwerkstation opgeslagen.

1692104652 | 2020-07-16
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6.9

16
15

14

Afb. 73:

= OO ~NOOOD~WN--

Testresultaat

1 2

w
N
a
e}

Begin 2019-03-08 _13.32

ZD Left low beam

>

-0.46°

-0.46° L o

i
-0.57°

-0.20° |1

13k'cd U

ED Left high beam

0.00°

13

Testresultaat

Terug naar hoofdmenu
Terug naar voertuigkeuze
Meetprotocol opstellen en opslaan
Kenteken van het weergegeven voertuig
Geselecteerde voertuigcategorie
Totaal testresultaat (zie ,Resultaat pictogram®)
Grafiek voor dimlicht links/rechts
Testresultaat voor afzonderlijke koplampen niet in orde
Benodigde instelrichting
0 Zijwaartse afwijking”

End 2019-03-08_13.35

Lights sum Z® Right low beam

- »>
137kcd 5.68°

Low beams -0.46°

difference

200%

i
-0.57°

High beams
difference '
0%

13kcd

Light type
() Right high beam

12 1" 10

e § [x

@EISSBART H’

B e O

1.36° i 0.00°

11 Verlichtingssterkte van de afzonderlijke koplampen
12 Totale lichtsterkte en afwijkingen van de koplampen onderling
13 Benodigde instelrichting (hier binnen de tolerantie)

14 Hoogteafwijking"

15 Testresultaat voor afzonderlijke koplampen in orde
16 Datum en tijd voor begin en einde van de meting

]1 Door te klikken in een afzonderlijk testresultaat (bijvoor-
beeld Afb. 73 / 7) wordt het testresultaat voor de koplamp
afzonderlijk aangetoond.

o
]1 Afhankelijk van het aantal geteste koplampen kan het

resultaat niet compleet op het beeldscherm worden

getoond. In dit geval de beeldscherminhoud naar boven
of beneden schuiven.

" Waarden met kleine pijl in de linkerhoek zijn de waarden van de
ingangsmeting. Waarden op donkere achtergrond zijn de waarden

na de instelling.

Beissbarth GmbH
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Betekenis van het resultaat-pictogram

Pictogram Betekenis

Rood pictogram:

o Totaalresultaat: minimaal 1 test niet in orde

o Afzonderlijke testresultaat: test op minimaal 1 punt niet in orde
o Menubalk Vrije test: test van betreffende koplamp niet in orde
e Menubalk Officiéle test: minimaal 1 test niet in orde

o Voertuiglijst in archief: minimaal 1 test niet in orde

Geel pictogram:

o Totaalresultaat: minimaal 1 test vroegtijdig afgebroken

o Afzonderlijk testresultaat: test vroegtijdig afgebroken

e Menubalk Officiéle test: minstens 1 test vroegtijdig afgebroken
o Voertuiglijst in archief: minstens 1 test vroegtijdig afgebroken

e Totaalresultaat: alle tests in orde

o Afzonderlijke testresultaat: test in orde

e Menubalk Vrije test: test van betreffende koplamp in orde
o Menubalk Officiéle test: alle tests in orde

o Voertuiglijst in het archief: alle tests in orde

Tab. 1:  Resultaat pictogram
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6.10 Intelligente koplampsystemen

6.10.1 Koplamp met dynamische grootlichtas-
sistent (DLA)

! Bijzondere aandacht aan een nauwkeurige uitlijning van
het koplampafstelapparaat besteden. Alleen zo kunnen
de koplampen correct worden ingesteld, zodat er geen
andere verkeersdeelnemers worden verblind.

Voor de instelling van de koplampen met Dynamische
grootlichtassistent (DLA) is het noodzakelijk de koplam-
pen met behulp van een diagnosetoestel in de basisin-
stelmodus te zetten om een testbeeld te genereren.
Alleen zo is de controle en instelling mogelijk!

! Voertuig conform de instructies van de fabrikant voorbe-
reiden.

In het tabblad Koplampgegevens onder de functie
Intelligente functies de functie DLA selecteren.

Vehicle data | Beams data

Beam type ECE (European)
Intelligent functions

Light type

Beam nom B o b MatrixV2

Beam nominal inclination

Afb. 74:  DLA selecteren

]
Wanneer alle andere instellingen juist zijn, op H druk-
ken.

Diagnosetoestel aansluiten en de koplampen in de basis-

positie zetten.

= De koplampen bevinden zich nu in de speciale instel-
modus en een speciaal testbeeld wordt gegenereerd.

Het koplampafstelapparaat midden voor de linkerkop-

lamp positioneren en de parallelliteit met het voertuig met

behulp van de laser controleren.

o
]1 Voor de exacte positionering voor de koplamp het inge-
bouwde kruis en de lijnlaser gebruiken.

5. De schermknop 5 voor DLA-koplampen links selecte-
ren.

6. Drukken op de schermknop > om de test te starten.

= De lichtverdeling van de DLA-koplamp links wordt ge-

toond.
0.00 °

89 Ix

& | eft DLA low beam

0.00 °

Rotation

Afb. 75:  Lichtverdeling DLA-koplamp links

7. Koplamp zodanig instellen, dat de meetlijnen centraal in

het tolerantieveld verlopen.
= De correcte instelling wordt door een blauwe marke-
ring van de meetlijnen gesignaleerd.

8. Drukken op de schermknop (Opslaan).
9. De koplamp aan de rechterkant van het voertuig op

dezelfde manier testen.

10. De instelling van de koplampen in de dimlicht-modus

controleren.

VOORZICHTIG - controle van de
DLA-koplamp!

Na afronden van de instelwerkzaamheden
moet het dimlicht worden gecontroleerd.
De zij-instelling van de koplamp mag bij de
controle niet meer worden versteld. Alleen
nastellen van de hoogte is toegestaan!

Beissbarth GmbH
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6.10.2 Koplamp met matrix-functie (Audi-voer-
tuigen)

! Bijzondere aandacht aan een nauwkeurige uitlijning van
het koplampafstelapparaat besteden. Alleen zo kunnen
de koplampen correct worden ingesteld, zodat er geen
andere verkeersdeelnemers worden verblind.

De matrix-ledkoplamp moet met een diagnosetoestel
worden gekalibreerd.

Eerst het dimlicht instellen. Daarna de kalibratie van de
matrixbeam-grootlichtfunctie uitvoeren.

De controle- en instelvoorwaarden van de voertuigfabri-
kant aanhouden.

Na de volgende werkzaamheden moet de matrix-koplamp
worden gekalibreerd:
— koplamppositie is veranderd (demontage en monta-
ge, losmaken van de bevestigingsschroeven).
— Vermogensmodule voor matrix-koplamp is vervan-
gen.
— Frontcamera voor assistentiesystemen is gedemon-
teerd en gemonteerd.
— Voorruit is uit- en ingebouwd.
— Het spoor bij de achteras is ingesteld.
= In het foutgeheugen van de koplamp is "geen of een
verkeerde basisinstelling/adaptie" ingevoerd.

Kalibratie van de matrix-koplampen
1. In het tabblad Koplampgegevens onder de functie
Intelligente functies de functie Matrix kiezen.
Vehicle data | Beams data

& oA

Intelligent functions DLA LT

Beam type ECE (European)

Light type ‘b Matrix

Beam nominal height ey MatrixV2

69.0 cm 2717 in Ms<

Beam nominal inclination . "
-1.0 % -10 cm

Afb. 76:  Matrix kiezen

2. Wanneer alle andere instellingen juist zijn, Opslaan
indrukken.

3. Diagnosetoestel aansluiten en de koplampen in de basis-
positie zetten.

4. De instructies in het werkplaatshandboek voor de kali-
bratie van de koplampen volgen.

5. De instelling van de koplampen in de dimlicht-modus
controleren.

ﬁ Tijdens de verdere procedure wordt u gevraagd, de
hoekwaarde op de binnenste segmentrand van de
koplamp via het koplampafstelapparaat te bepalen/af te
lezen en in te voeren.

! Er volgt geen mechanische instelling op de koplamp.

6. Het koplampafstelapparaat midden voor de linkerkop-
lamp positioneren en de parallelliteit met het voertuig met
behulp van de laser controleren.

ﬁ De koplampen met een dun blad papier afdekken: een
betere positionering ten opzichte van het referentieseg-
ment wordt mogelijk gemaakt. Gebruik voor de exacte
positionering de ingebouwde kruislaser.

Afb. 77:

Positionering t.o.v. matrix-referentiesegment

1692104652 | 2020-07-16
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7. De schermknop voor matrix-referentiesegment links T 6.10.3 Koplamp met matrix-functie (HD-Matrix)

kiezen.
8. Drukken op de schermknop > om de test te starten. ! Bijzondere aandacht aan een nauwkeurige uitlijning van
= De lichtverdeling van de matrix-koplamp links wordt het koplampafstelapparaat besteden. Alleen zo kunnen
getoond. de koplampen correct worden ingesteld, zodat er geen

+£ Left Matrix beam o andere verkeersdeelnemers worden verblind.

! De HD-matrix-ledkoplamp moet met een diagnosetoestel
worden gekalibreerd.

1
i
I

! Eerst het dimlicht instellen. Daarna de kalibratie van de
HD-matrixbeam-grootlichtfunctie uitvoeren.

! De controle- en instelvoorwaarden van de voertuigfabri-
kant aanhouden.

Afb. 78:  Matrix-referentiesegment meting
Na de volgende werkzaamheden moet de HD-matrix-kop-
9. De hoekwaarde van de binnenste referentiesegmentrand  lamp worden gekalibreerd:

(HL) aflezen en in het diagnosetoestel invoeren. Let — koplamppositie is veranderd (demontage en monta-
daarbij op het voorteken (+/-). ge, losmaken van de bevestigingsschroeven).
10. De schermknop Opslaan indrukken. — Vermogensmodule voor matrix-koplamp is vervan-
11. De koplamp aan de rechterkant van het voertuig na de gen.
vraag door het diagnosetoestel, op dezelfde manier — Frontcamera voor assistentiesystemen is gedemon-
testen. teerd en gemonteerd.
12. De informatie van het diagnosetoestel opvolgen en de — Voorruit is uit- en ingebouwd.
kalibratie beé&indigen. — Het spoor bij de achteras is ingesteld.
13. Na het afsluiten van de kalibratie het foutgeheugen uitle- — In het foutgeheugen van de koplamp is "geen of een
zen en eventueel aanwezige storingen verhelpen/wissen. verkeerde basisinstelling/adaptie" ingevoerd.

Beissbarth GmbH 1692104652 | 2020-07-16



nl | 342 | MLD 9000 | Bediening

Kalibratie van de HD-matrix-koplampen
1. In het tabblad Koplampgegevens onder de functie
Intelligente functies de functie HD-matrix kiezen.

Vehicle data | Beams data
ECE (European)

Beam type

Intelligent functions DLA

Light type

Beam nominal height

69.0 cm 2717

Beam nominal inclination

-1.0

Afb. 79:  HD-matrix kiezen

2. Wanneer alle andere instellingen juist zijn, Opslaan
indrukken.

3. Diagnosetoestel aansluiten en de koplampen in de basis-
positie zetten.

4. De instructies in het werkplaatshandboek voor de kali-
bratie van de koplampen volgen.

5. De instelling van de koplampen in de dimlicht-modus
controleren.

]cj_ Tijdens de verdere procedure wordt u gevraagd, de
hoekwaarde op de binnenste segmentrand van de
koplamp en de hoekwaarde van de koplamphelling via
het koplampafstelapparaat te bepalen/af te lezen en in te
voeren.

Er volgt geen mechanische instelling op de koplamp.

6. Het koplampafstelapparaat midden voor de linkerkop-
lamp positioneren en de parallelliteit met het voertuig met
behulp van de laser controleren.

De koplampen met een dun blad papier afdekken: een
betere positionering ten opzichte van het referentieseg-
ment wordt mogelijk gemaakt. Gebruik voor de exacte
positionering de ingebouwde kruislaser.

=

Afb. 80:

Positionering t.o.v. matrix-referentiesegment

Afb. 81:

De schermknop voor matrix-referentiesegment links ok

kiezen.

Drukken op de schermknop > om de test te starten.

= De lichtverdeling van de HD-matrix-koplamp links
wordt weergegeven.

+& Left Matrix 2 beam V33
H 59"

Matrix-referentiesegment meting

De hoekwaarde van de binnenste referentiesegmentrand
(HL) en de hoekwaarde van de koplamphelling aflezen
en in het diagnosetoestel invoeren. Let daarbij op het
voorteken (+/-).

. De schermkmop Opslaan indrukken.
. De koplamp aan de rechterkant van het voertuig na de

vraag door het diagnosetoestel, op dezelfde manier
testen.

. De informatie van het diagnosetoestel opvolgen en de

kalibratie beéindigen.

. Na het afsluiten van de kalibratie het foutgeheugen uitle-

zen en eventueel aanwezige storingen verhelpen/wissen.

1692104652 | 2020-07-16
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6.10.4 Ford-ledkoplamp met verblindingsvrij 4. Diagnosetoestel aansluiten.
grootlicht (ILS) 5. De koplampen met behulp van het diagnosetoestel in de

! Bijzondere aandacht aan een nauwkeurige uitlijning van
het koplampafstelapparaat besteden. Alleen zo kunnen
de koplampen correct worden ingesteld, zodat er geen
andere verkeersdeelnemers worden verblind.

Voor de instelling van de koplampen met verblindingsvrij
grootlicht (ILS) is het noodzakelijk de koplampen met
behulp van een diagnosetoestel in de basisinstelmodus
te zetten om een testbeeld te genereren. Alleen zo is de
controle en instelling mogelijk!

! Voertuig conform de instructies van de fabrikant voorbe-
reiden.

1. In het tabblad Koplampgegevens onder de functie
Intelligente functies de functie ILS selecteren.
Vehicle data | Beams data
Beam type
Intelligent functions

Light type

nom = P by MatrixV2

ominal inc

Afb. 82:  ILS selecteren

2. Wanneer alle andere instellingen juist zijn, op E‘ druk-
ken.

3. Het koplampafstelapparaat midden voor de linkerkop-
lamp positioneren en de parallelliteit met het voertuig met
behulp van de laser controleren.

o
]1 Voor de exacte positionering voor de koplamp de inge-
bouwde kruislaser gebruiken.

"basisinstelling" zetten.

= De koplampen zijn nu in de dimlicht-instelmodus.

De instelling van de koplampen in de dimlicht-modus

controleren.

Controles voor de rechterkoplamp op dezelfde wijze

uitvoeren.

= Instelling van het dimlicht gereed.

De handleiding van het diagnosetoestel volgen en de

koplampen in "grootlicht basisinstelling" zetten.

= De koplamp bevindt zich nu in de grootlicht-instelmo-
dus en een speciaal testbeeld wordt gegenereerd.

Het koplampafstelapparaat midden voor de linkerkop-

lamp plaatsen.

o
]1 Voor de exacte positionering voor de koplamp de inge-

bouwde kruislaser gebruiken.

Beissbarth GmbH
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10. De schermknop voor ILS-meting links T selecteren. 6.11 SAE-, VOR- en VOL-koplamp
11. Drukken op de schermknop > om de test te starten.
= De lichtverdeling van de ILS-koplamp links wordt ge- Het koplampafstelapparaat zoals onder ,6.6 Officiéle test* of
toond. ,6.8 Vrije test” of ,6.7 Sneltest” beschreven is, instellen.
o @)
]1 Een rode lijn geeft aan dat de koplamp niet correct ]1 De instelling van VOL-koplampen is gelijk aan het Euro-
gecentreerd is. Bij correcte centrering ligt de lijn binnen pese asymmetrische dimlicht.
de toegestane tolerantiegrens en de kleur wisselt naar
blauw. ]1 De twee koplamptypes VOL en VOR verschillen van
elkaar in waar de licht-donker-grens (knikhoek) gemeten
12. Koplamp zodanig instellen, dat de meetlijn centraal in het wordt.
tolerantieveld verloopt. e VOL-koplamp: meting van de licht-donker-grens (knik-
13. Drukken op de schermknop (Opslaan). hoek) links van de verticale lijn.
14. Controles voor de rechterkoplamp op dezelfde wijze e VOR-koplamp: meting van de licht-donker-grens (knik-
uitvoeren. hoek) rechts van de verticale lijn.
e Nadere informatie onder hoofdstuk ,5.3 US — SAE Stan-
daard".
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6.12 Database

o
]1 In het venster "Database" worden gegevens over het
voertuig en de voertuigeigenaar opgeslagen.

o

]1 De opmerkingen bij de gegevensbescherming in het
hoofdstuk ,3.2 Verwerking persoonsgegevens* in acht
nemen.

ﬁ Ter beveiliging van de persoonsgegevens een pincode
toekennen (,7.1 Tabblad Algemeen®). Het koplampaf-
stelapparaat kan dan niet meer zonder pincode worden
gestart.

Vehicle data | Beams data | Owner data

M1: Car max 8 seats

Category

Afb. 83:  Menubalk

Record vooruit of achteruit

In het venster getoonde record bewerken
In het venster getoonde record wissen
Nieuw record aanmaken

Archief voertuigtestgegevens

Naar records zoeken

O WN -

Met de beide pijlen (Afb. 83 / 1) kan tussen aanwezige
records worden geschakeld.

Wanneer een aanwezig record in het venster wordt getoond,
dan kan deze na een klik op de schermknop (Afb. 83/
2) worden bewerkt. Na het klikken op de schermknop
verandert de schermknop in een diskette. Na het bewerken
moet het record door klikken op het diskettesymbool worden
opgeslagen.

Een in het venster getoond record wordt door klikken op de
schermknop "Prullenbak” (Afb. 83 / 3) gewist.

! Het wissen kan niet ongedaan worden gemaakt!

Door te klikken op de schermknop "+" wordt een nieuw
record aangemaakt dat vervolgens kan worden ingevuld
(,6.12.1 Nieuw record aanmaken®).

Door klikken op de schermknop "Archief" (Afb. 83 / 5) het
record Archief (,6.13 Archief“) oproepen.

Na een klik op de schermknop "Zoeken" (Afb. 83 / 6)
verschijnt de zoekfunctie. Hier kan met de verschillende
zoekopties naar records worden gezocht (,6.12.2 Record
zoeken op voertuig“ en ,6.12.3 Record zoeken naar voertui-
geigenaar®).
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6.12.1 Nieuw record aanmaken
@)
]1 Het tabblad "Voertuiggegevens" selecteren.

1. Op de schermknop & (Afb. 83 / 4) klikken.
= Het venster voor gegevensinvoer wordt geopend.

= /< >E>S*

(BEISSBARTH'

Vehicle data | Beams data | Owner data
M1: Car max 8 seats

Categor
E90Y; MIG: Offroad max 8 seats

Plate
le over

Make le over 5t

Model N1: Truck max 3,5t

N1G: Offroad truck max 3,!
Km
N2: Truck max 12t

N3: Truck over 12t

118819080908

Afb. 84:  Voertuigcategorie kiezen

2. Voertuigcategorie uit lijst kiezen.

3. Kenteken, voertuigmerk en voertuigmodel via het toet-
senbord invoeren.

4. Naar het tabblad Koplampgegevens overschakelen.

5. Instellingen op het tabblad Koplampgegevens contro-
leren.

of

6. Type dimlicht van de koplamp uit de lijst kiezen.

Vehicle data | Beams data

Symmetric

Beam type ECE (European)

ECE (European)
Intelligent functions UK (left drive)
Light type i Lec SAE

Beam nominal he = VOR

Beam nomina

Afb. 85:  Dimlicht-type selecteren

7. Intelligente koplamp-functie via lijst selecteren.

Vehicle data | Beams data
None

Beam type ECE (European)

DLA

Intelligent functions A " s

Light type i Lec Matrix

Beam nominal height = latrixV2

Beam nominal inclination

Afb. 86: Intelligente koplamp-functie selecteren

Beissbarth GmbH
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8. Lichtbron via lijst selecteren.

Vehicle data | Be;

£ MRR1RE
Beam type
Halogen

Intelligent functions SR
Light type Bi Xenon

Beam nominal height

O)
©)
©)
MS

Beam nominal inclination

o
<
IN]

Afb. 87:  Lichtbron selecteren
9. Op het voertuig de hoogte van het koplampmidden bepa-
len en in het veld koplamphoogte invullen.

De koplamphoogte kan in centimeters of in inch worden
ingevuld. De bijbehorende omrekening volgt automa-
tisch.

=

10. De koplamphoek overeenkomstig de specificaties van de
voertuigfabrikant in het veld koplamphoek invoeren.

=)

De koplamphoek kan in procenten, centimeter/10 m of in
graden worden ingevoerd. De bijbehorende omrekening
volgt automatisch.

11. Aantal koplampen selecteren.
12. Het type koplamp voor de rechter- en linkerkoplamp uit
de lijst kiezen.

Number of beams ZD Lowbeam

eft beam light £0D Highbeam

ight beam light

D Mixed

Afb. 88:  Type koplamp kiezen

13. Selecteren of het voertuig is uitgerust met mistlampen en
de bijbehorende gegevens selecteren.

Fog beams present Yes No @ Yalosen
@ Xenon

e Led

Fog beam light type Halogen >

Fog beam height

30.0 cm 1181 in
Fog beam inclination

Afb. 89:  Mistlampen kiezen

14. Record opslaan door te klikken op het diskettesymbool
(=

15. Als het record niet wordt opgeslagen, gaan alle gemaak-
te wijzigingen verloren.

= /K >ES %

._igElSSBARTH' |

Vehicle data | Beams data | Owner data

First name

Last name

Tax code

Address

zP

Place

Country

Afb. 90:  Gegevens voertuigeigenaar

16. Via het tabblad "Gegevens voertuigeigenaar" naar het
betreffende venster overschakelen en de velden met de
gegevens van de voertuigeigenaar vullen.

17. Record opslaan door te klikken op het diskettesymbool

=

! Als het record niet wordt opgeslagen, gaan alle gemaak-
te wijzigingen verloren.
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6.12.2 Record zoeken op voertuig

Voor het zoeken naar een voertuig moet eerst het tabblad
Voertuiggegevens worden gekozen.

In de menubalk op de schermknop Zoeken Q (Afb. 83/6)
klikken. Er wordt een zoekvenster geopend.

2

1 Search Filters

Plate

Category
Make

Model

Apply filters Clear filters 3

4

Afb. 91:

1 Zoekcriterium

2 Selectieveld zoekbegrip (lijst)
3 Keuze wissen

4 Zoeken starten

Voertuig zoeken

Door selectie van een zoekbegrip uit de lijst van het betref-
fende invoerveld (Afb. 91/ 2) vindt het zoeken plaats via het/
de ingevoerde zoekbegrip(pen). Na een klik op de scherm-
knop Zoeken starten (Afb. 91 / 4) verschijnt het zoekre-
sultaat. Kies uit het zoekresultaat het gewenste voertuig met
een muisklik.
= De gegevens van het geselecteerde voertuig verschij-
nen in het venster Voertuiggegevens. Alle metingen
hebben nu betrekking op het geselecteerde voertuig.
Om het zoekbegrip te wissen en weer alle records te tonen
op de schermknop Zoeken wissen (Afb. 91 / 3) klikken.

o

]1 Het zoekbegrip kan alleen door klikken op de scherm-
knop Zoeken wissen (Afb. 91/ 3) worden gewist. Wis-
sen via het toetsenbord is niet mogelijk.
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6.12.3 Record zoeken naar voertuigeigenaar

Voor het zoeken naar een voertuigeigenaar moet eerst het
tabblad "Gegevens voertuigeigenaar" worden gekozen.
In de menubalk op de schermknop Zoeken Q (Afb. 83 /6)
klikken. Er wordt een zoekvenster geopend.

2

1 Search Filters

__ Apply filters

Clear filters 3

4

Afb. 92:

1 Zoekcriterium

2 Selectieveld zoekbegrip (lijst)
3 Keuze wissen

4 Zoeken starten

Voertuigeigenaar zoeken

Door invoer van een zoekbegrip uit de lijst van het betreffen-
de invoerveld (Afb. 92 / 2) vindt het zoeken plaats via het/de
ingevoerde zoekbegrippen. Na een klik op de schermknop
Zoeken starten (Afb. 92 / 4) verschijnt het zoekresultaat.
Kies uit het zoekresultaat de gewenste voertuigeigenaar met
een muisklik.

= De gegevens van de gekozen voertuigeigenaar ver-

schijnen in het venster voertuigeigenaar.

Om het zoekbegrip te wissen en weer alle records te tonen
op de schermknop Zoeken wissen (Afb. 92 / 3) klikken.

o

]1 Het zoekbegrip kan alleen door klikken op de scherm-
knop Zoeken wissen (Afb. 92 / 3) worden gewist. Wis-
sen via het toetsenbord is niet mogelijk.

Beissbarth GmbH
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6.12.4 Record wissen

Het getoonde record kin door klikken op de schermknop
Gegevens wissen (Afb. 83 / 3) worden gewist.

! Na klikken op de schermknop Gegevens wissen
(Afb. 83/ 3) is het record onherroepelijk gewist.

6.12.5 Gegevensarchief

Om gearchiveerde testresultaten van de voertuigen op te
roepen in de menubalk op het pictogram papierstapel

(Afb. 83 / 5) klikken. Een lijst met alle gearchiveerde voer-
tuigtests.

Zie ,6.13 Archief* verschijnt.

6.13 Archief

In het archief worden alle opgeslagen tests opgesomd op
volgorde van het tijdstip van aanmaken. Via de zoekfunc-
tie (Afb. 93 / 6) kan op kenteken of testresultaat worden
gezocht resp. gefilterd.

Afb. 93:  Archief

Voertuigkeuze

Terug naar hoofdmenu

Record wissen

Grafische weergave testresultaat
Meetprotocol opstellen / opslaan
Zoeken op kenteken of testresultaat
Overzicht gekozen voertuig

~NOoO O wWwN =

Via de voertuigkeuze (Afb. 93 / 1) wordt het record voor het
gewenste voertuig gekozen.

In het overzicht (Afb. 93 / 7) worden de hoofdgegevens van
het voertuig en de testresultaten getoond. Aan de hand van
de verschillende pictogrammen (zie ,Tab. 1: Resultaat picto-
gram*“ op pagina 338) voor de afzonderlijke testpunten kan
het testresultaat van de koplampcontrole worden herkend.

Door klikken op de schermknop Grafische weergave
testresultaat (Afb. 93 / 4) wordt het testresultaat grafisch
(,6.9 Testresultaat”), met alle informatie, voor alle koplampen
afgebeeld.

Een meetprotocol in PDF-formaat om te printen of op te
slaan, wordt door klikken op de schermknop Meetproto-
col aanmaken/opslaan (Afb. 93 / 5) aangemaakt .

Door klikken op de schermknop Gegevens wissen (Afb.
93 / 3) kan het momenteel getoonde record na het bevesti-
gen van een veiligheidsvraag worden gewist.

! Het wissen van de records is na het bevestigen van de
bevestigingsvraag definitief.

1692104652 | 2020-07-16
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6.14 Gegevens import/export

Met de functie Gegevens importeren/exporteren worden alle
opgeslagen gegevens in CSV-formaat opgeslagen.

Voor de export wordt een map "Export" aangemaakt, waarin
dan de verschillende CSV-bestanden worden opgeslagen.

Export CSV files

Import CSV files

Export files to USB

Afb. 94:  Gegevens import/export

Voor het exporteren van de gegevens op de schermknop
Export CSV-files klikken. De export vindt automatisch in
meerdere bestanden plaats. Deze kunnen dan als backup
naar een andere locatie worden gekopieerd.

De gegevens worden op dezelfde wijze geimporteerd.
Hiervoor op de schermknop Import CSV-files klikken.
Alle relevante files die in de map "Export" liggen, worden
geimporteerd. Wanneer geen te importeren bestanden in de
bovengenoemde map aanwezig zijn, is de import-knop niet
actief.

! Door de import worden de in de tussentijd aangemaakte
records gewist/overschreven! Dit kan gegevensverlies tot
gevolg hebben!

Door een klik op de schermknop Export files to USB
worden de gegevens zoals boven beschreven op een aan-
gesloten USB-drager geschreven.
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7. Instellingen

In de instellingen kunnen verschillende basisinstellingen van

het koplampafstelapparaat worden uitgevoerd.

1. De instellingen door te drukken op de schermknop In-
stellingen ©; oproepen.

(BEISSBARTH’

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Language English
Theme Dark
Backlight

Standby

Audio Volume

Operator PIN

Operator name

Afb. 95:  Instellingen
2. Het gewenste tabblad selecteren:
— Algemeen
— Bedrijf/groothandel
— Koplamp
— Apparaten
— Parameters
=) Het tabblad met de betreffende instellingen wordt weer-
gegeven.

Beissbarth GmbH

1692104652 | 2020-07-16



nl | 350 | MLD 9000 | Instellingen

71 Tabblad Algemeen 7.2 Tabblad Bedrijf/groothandel
In dit beeldscherm worden verschillende algemene instellin- In dit beeldscherm kan informatie over het bedrijf/de groot-
gen uitgevoerd. handel worden ingevoerd, alsmede een pincode om de

instellingen te beveiligen.

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Hame Beissbarth GmbH

VAT number

a s w N

Address Hanauer Strasse 101

ZIP code 80993

(e}

cl Munich

Country

Afb. 96:  Instellingen algemeen

1 Taalinstelling, selectie via lijst W

2 Vormgeving, selectie via lijst

3 Helderheid van de weergave, door te drukken op de plus- en
min-schakelvelden in het bereik tussen 2 en 9 instelbaar

4 Stand-by, tijd tot de beelschermuitschakeling, door te drukken op
de plus- en min-schakelvelden in het bereik tussen 10 en 86400

) o
instelbaar ]1 Ten behoeve van de eenvoudige invoer kan het beeld-
5 Volume, door te drukken op de plus- en min-schakelvelden in het

bereik tussen 0 en 100 instelbaar schermtoetsenbord worden uitgeklapt (Afb. 8 op pagina
6 Informatie over de gebruiker 311).

Afb. 97:  Instellingen bedrijf/groothandel

o 7.3 Tabblad Service

]1 Ten behoeve van de eenvoudige invoer kan het beeld-
schermtoetsenbord worden uitgeklapt (Afb. 8 op pagina In dit beeldscherm kan informatie over het koplampafstelap-
311). paraat bekeken worden, kunnen wachtwoorden ingevoerd

en updates gestart worden.

Nadere informatie over instellingen en updates kunt u vin-

den in de servicehandleiding bij het koplampafstelapparaat.

General | Workshop | Network | Service | Beams | Device | Factory

Service PIN )
Service

Calibration PIN i -
Calibration

System version ICperform-CTF7 2.0.7.0 Update

Camera version 0.8.14

Inclinometer version 114

Calibration expiration

Battery 12.5V-103 %

Afb. 98:  Tabblad Service

@)

]1 Ten behoeve van de eenvoudige invoer kan het beeld-
schermtoetsenbord worden uitgeklapt (Afb. 8 op pagina
311).

! De geavanceerde instellingen uitsluitend door een geau-
toriseerde servicemonteur laten uitvoeren.

1692104652 | 2020-07-16 Beissbarth GmbH



7.4 Datum en tijd

In dit beeldscherm kunnen de datum en de tijd worden inge-
steld die het apparaat intern gebruikt.

1. In het startbeeldscherm op de datum/tijd klikken.

1

14.08.2019 14.26
(BEISSBARTH" |
b

aib

Settings

Afb. 99:

1 Instelling datum oproepen

2. Datum en tijd met de plus- en min-schermknoppen
instellen.

Instelling datum/tijd

Set Clock
Year

Month

Day

Hour

Minute

Afb. 100: Datum/tijd instellen

3. Instelling met een klik op de schermknop OK beéindi-
gen.

= Datum en tijd worden opgeslagen.
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8.1

Onderhoud

Reiniging

Het apparaat vereist geen bijzonder onderhoud naast de
normale reiniging. Voor de reiniging mag alleen water met
geringe additieven van neutrale of zwak alkalische was-
middelen gebruikt worden. De watertemperatuur mag ten
hoogste 25 °C bedragen.

De componenten met zachte doeken of sponzen afvegen.
Componenten na de reiniging met helder water afspoelen.

! Geen reinigingsmiddelen gebruiken die lak, coating of
afdichtingsmaterialen aantasten:

e Geen oplosmiddelen (ester, ketonen, alcohol, gehaloge-
niseerde koolwaterstoffen) gebruiken.

e Geen schurende reinigingsmiddelen (schuurpoeder)
gebruiken.

o Geen zure of sterk alkalische reinigingsmiddelen gebrui-
ken.

Beissbarth GmbH
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8.2 Batterijen in de horizontale uit-
lijnlaser vervangen

Benodigde onderdelen:
3 batterijen 1,5 V maat AA

! Laser voor het vervangen van de batterij uitschakelen.

1. De batterijvakafdekking naar boven schuiven.

Afb. 101: Batterijen in de horizontale uitliinlaser

1 Batterijvakafdekking
2 Batterijen

2. Alle 3 de batterijen vervangen.

! Bij het plaatsen van de nieuwe batterijen absoluut op de
juiste polariteit letten!

3. Batterijvakafdekking sluiten.

8.3 Batterijen in de verticale uitlijnla-
ser vervangen

Benodigde onderdelen:
4 batterijen 1,5 V maat AA

! Laser voor het vervangen van de batterij uitschakelen.

Afb. 102: Batterijvak verticale uitlijnlaser P-Assist S5

1. Batterijvak van de verticale uitlijnlaser P-Assist S5 ope-
nen.

2. Trek het batterijpakket uit aan de rubberen plaat.

3. Batterijen vervangen.

! Bij het plaatsen van de nieuwe batterijen absoluut op de
juiste polariteit letten.

4. Batterijvak van de verticale uitlijnlaser P-Assist S5 slui-
ten.

De verticale uitlijnlaser P-Assist S5 kan niet
worden gerepareerd. Bij defecten de verticale
uitlijnlaser volledig vervangen.

8.4 Kruislaser

De kruislaser kan niet worden gerepareerd.
Bij defecten de verticale kruislaser volledig
vervangen.

De horizontale uitlijnlaser kan niet worden
gerepareerd. Bij defecten de horizontale
uitlijnlaser volledig vervangen..

1692104652 | 2020-07-16
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8.5 Controle/kalibratie

Om de optimale functie te waarborgen, moet het koplampaf-
stelapparaat regelmatig worden gecontroleerd en gekali-
breerd.

Voor meer informatie en het uitvoeren van het onderhoud
en de kalibratie kunt u contact opnemen met de Beissbarth
klantenservice.
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9. Buitenbedrijfstelling

Demontage en afvoer

Het apparaat bestaat grotendeels uit staal. Andere materia-

len:

e kunststof,

e karton en papier (verpakking, documenten), lak van het
apparaat met krasvast epoxystof.

Bij het afvoeren van het apparaat moeten de voorschriften

van de plaatselijke overheden in acht genomen worden.

a MLD 9000, toebehoren en verpakkingen moeten
" aan een milieuvriendelijke recycling onderworpen
worden.
> MLD 9000 niet met het huishoudelijk afval
verwijderen.

Alleen voor EU-landen:

De MLD 9000 is onderhevig aan de
E EU-richtlijn 2012/19/EG (AEEA).
Afgedankte elektrische en elektronische apparatuur,
inclusief leidingen en toebehoren, alsmede accu’s en
batterijen moeten gescheiden van het huisvuil worden
afgevoerd en verwerkt.
> Maak voor een goede afvalverwerking gebruik van
de beschikbare retour- en inzamelsystemen.
> Door een correcte afvalverwerking van de
MLD 9000 wordt milieuschade en aantasting van
de persoonlijke gezondheid voorkomen.

Beissbarth GmbH
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10. Technische gegevens

10.1 Omgevingscondities
10.1.1 Bedrijf

Eigenschap Waarde/bereik

Werktemperatuur +5°C - +45°C
41°F-113°F

Luchtvochtigheid 30 % —60 %

10.1.2 Opslag en transport

Eigenschap Waarde/bereik

Temperatuur -25°C—-45°C
-13°F - 113 °F

Luchtvochtigheid 20 % — 80 %

10.2 Afmetingen en gewicht

Eigenschap Waarde/bereik
Afmetingen (b x d x h) 1890 x 700 x 600 mm
Gewicht 60 kg (132 Ib)

10.4 Horizontale uitlijnlaser

Laserklasse 2

Vorm van de straal Lijn, 130° x 0.4 mrad
Laserkleur Groen

Golflengte 520 £ 5 nm
Stralingsvermogen <1 mwW
Bedrijfsspanning 3-5V

Accu Mignon AA 1,5V (3 x)

10.5 Verticale uitlijnlaser

Laserklasse 1™

Vorm van de straal Lijn 90° x 0.5 mrad
Laserkleur Groen

Golflengte 520 £ 5 nm
Stralingsvermogen 10 mW
Bedrijfsspanning 45-6V

Accu Mignon AA 1,5V (4 x)

10.3 Meetbereik

10.6 Kruislaser

Uitlijning boven en onder +8% -- -8% (+800 -- -800 mm) Laserklasse 2
Uitlijning rechts en links: 0-1000 mm/10m (0-10 %) Vorm van de straal Lijn, 130° x 0.4 mrad
Lichtsterkte 0 - 240 Ix Laserkleur Groen
Verlichtingssterkte Lux / 1m 0 - 150000 Golflengte 520 £5 nm

Lux /25m 0 - 240 Stralingsvermogen <1mw
Hoogte van het optische middel- 240 - 1500 mm Bedrijfsspanning 3-5V

punt vanaf grondhoogte
Voedingsspanning (interne ac- 12V
cu)

Ingangsspanning van de accu- 100 — 240 V, 50/60 Hz
lader

1692104652 | 2020-07-16
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lhr Handler vor Ort:

Local distributor:

Beissbarth GmbH

Hanauer Strale 101

80993 Minchen (Munich, Bavaria)
Germany

Tel. +49-89-149 01-0
Fax +49-89-149 01-285/-240

www.beissbarth.com
sales@beissbarth.com
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