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WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

W.UNITROL.PL

Srednica obreczy| Rim diameter .
10-30
[Aunametp aucka | Felgendurchmesser

Szeroko$é obreczy| Rim width 215"
LinpuHa Aucka | Felgenbreite

Doktadnos¢ wywazania
Balancing accuracy 1
TouHocTb onpepeneHus aucbanaHca 9
Auswuchtgenauigkeit

Maks. masa kota | Max. wheel weight 70 k
Makc. Bec Koneca | Max. Radgewicht 9

Program ,,ukryty ciezarek”
“The hidden weight”
,CNpATaHbINA rpy3uK” v
”Hinter-Speichen-Platzierung”

llo$¢ prog. ALU
Number of ALU programmes
4+2
Konuuyectso nporpamm ALU
ALU Programme

Optymalizacja | Optimization v
Ontumusauma | Optimierung

Syntezator mowy | Voice synthesizer
CuHTesaTop peum | Sprachssynthesizer

Automatyczny nastawnik
Automatic data input
ABTOMaTMYECKUI1 BBOA, AAaHHbIX
Automatische Dateneingabe
Wskaznik laserowy
Laser pointer
JlasepHblii yKasaTenb
Laserpointer

Wyswietlacz, Monitor LCD

LED display, LCD monitor m
LED gucnneii, LCD moHuTOp LED

LED Display, LCD Monitor

Uchwyt pneumatyczny
Pneumatic clamp

MHeBMaTUYECKMIA 3aXNUM

Pneumatische Radspannung
Sonar(USG)

Bezdotykowy pomiar kota
Contactless wheel measurement
BecKoHTaKTHOe U3mepeHue Koneca
Beriihrungslose Radparameter Messystem
Minimalizacja | Minimization
MuHumuszauma | Minimierung

Drukarka | Printer | NpuHTep | Drucker

Zasilanie elektryczne | Power supply

230V /50 Hz
dnekTponutaHue | Stromversorgung
Zasilanie pneumatyczne | Air supply }
MNuesmonutanue | Luftversorgung
Moc silnika | Driving motor power 80W
MouwHocTb asuratens | Motorleistung
Wymiary | Dimensions 720x850x1420

Pasmepbl | Abmessungen (mm)

Hi-TR

il

10-30"

2-15"

lg

70 kg

4+2

/Y

230V /50 Hz

80 W

880x1070x1500

10-30"

2-15"

lg

70 kg

442

-V

230V /50 Hz

80 W

880x1070x1490

10-30"

2-15"

lg

70 kg

6+2 (easy)

LCD

230V /50 Hz

80 W

880x1070x1490

10-30"

2-15"

lg

70 kg

6+2 (easy)

YN

LCD

230V /50 Hz
8-10 bar
80 W

1000x1170x1450



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

Frorsy
e

¥
)
=
a3

10-30" 10-30" 10-30" 10-30" 10-30"
2-15" 2-15" 2-15" 2-20" 2-20"
1g 1g 1g 1g/10g 1g/10g
70 kg 80 kg 80 kg 200 kg 200 kg
v v v = v
7+2 (easy) 5+2 L] 6 7
v v v = v
v v v = v
v v v = v
v v v = v
LCD LCD
LCD (TOUCH) (TOUCH) LED LER
v - v - -
v v v = =
Kamera
v v Camera ) .
v 5 = - -
v v v = =
230V /50 Hz 230 V /50 Hz 230V /50 Hz 230V /50 Hz 230V /50 Hz
8-10 bar (8-10) bar 8-10 bar 8-10 bar 8-10 bar
80 W 80 W 80 W 150 W 150 W
900x1170x1450 1010x1350x1550 980x1250x1490 1100x1630x1580 1100x1630x1580



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

MICRO

podprogram ,,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

— programme , hidden weight”
* — optimization

— CMNPATAHHbIN FPy3unK
— onTUMM3aLMA

— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung

MICRO H — Reczny naped, bez ostony kota
Manually operated, without hood
PyuHoli npusoa, 6e3 Koxyxa
Manuell Antrieb, ohne Radschutz

MICRO M

podprogram ,,ukryty ciezarek”
podprogram statyczny
podgrogram dynamiczny

— optymalizacja

* — programme ,hidden weight”
— static programme

— dynamic programme

— optimization

— CNpATaHHbIN rpy3uK

— cTaTMyeckas nporpamma

— AMHaMMYecKas nporpamma
— onTMMM3aumn

— Hinter-Speichen-Platzierung
— statisches Programm

— dynamisches Programm

— Optimierung

919 - Standard
@14 - Optional

Srednica kota (Wheel diameter): 360 — 740 mm
Maks. szeroko$¢ opony (Max. tire width): 265 mm



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BA/TAHCUPOBOYHbIE CTEHAbBI | AUSWUCHTMASCHINEN

2312'S A
- manualny nastawnik °¢.Iv»¢b
- podprogram ,ukryty ciezarek” "'*o.\"

>
- optymalizacja

% - manual data input
- programme “hidden weight”
- optimization
— PY4YHOW BBOA, AaHHbIX

— CNpATaHHbIN FPY3nK
— onTMmMM3auma

- manuelle Dateneingabe
- Hinter-Speichen-Platzierung
- Optimierung

2312 CLASSIC

— autonaprowadzanie

— automatyczny nastawnik

— podprogram ,ukryty ciezarek”

— optymalizacja

— automatyczny wybor programu ALU

* — automatic positioning lock
— automatic data input

— programme “hidden weight”
— optimization
— automatic ALU programme selection

— aBTOmaTMyecKana 61OKMpoBKa

— aBTOMATUYECKMI BBOZ, AaHHbIX

—  CMpATaHHbIN rPy3unK

— onTumu3auma

— aBTOMaTU4ecKuli BbIbop nporpammbl ALU

— automatische Positionierung
— automatische Dateneingabe
— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung

— automatische ALU Programmauswahl



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BEANTAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

2312 USG

— autonaprowadzanie

— automatyczny nastawnik

— podprogram ,ukryty ciezarek”

— optymalizacja

— ultradzwiekowy pomiar szerokosci
— automatyczny wybdr programu ALU

— automatic positioning lock
* — automatic data input
— programme “hidden weight”
— optimization
— ultrasonic rim width measurement sensor
— automatic ALU programme selection

— aBTOMaTMyeckas 610KMpoOBKa

—  aBTOMATMYECKWUI BBOZ OAHHbIX

—  CMpPATAHHbIN rpy3uK

— onTumusauma

—  YNbTPa3BYKOBOM AaTUYMK U3MEPEHUA
WWPWHbI AUCKa

— aBTOMaTU4yeckui Bbibop nporpammsl ALU

— automatische Positionierung

— automatische Dateneingabe

— Hinter-Speichen-Platzierung

— Optimierung

— USG Sensor fir Felgenbreitemessung
— automatische ALU Programmauswahl

2312 L

— autonaprowadzanie

— laserowy nastawnik

— podprogram ,ukryty ciezarek”

— optymalizacja

— ultradzwiekowy pomiar szerokosci
— automatyczny wybdr programu ALU

— automatic positioning lock
* — laser measuring arm

—  programme “hidden weight”

— optimization

— ultrasonic rim width measurement sensor
— automatic ALU programme selection

— aBTOMaTMyeckaa 6NOKMpoBKa

—  nasepHas MHelKa

—  CMpATaHHbIN rpy3uK

— onTMmu3auma

—  YNbTPa3BYKOBOW AaT4MK U3MEPEHUA
LUMPUHbBI AUCKA

—  aBTOMaTUYecKuit BbI6op nporpammbl ALU

— automatische Positionierung

— Lasermessarm

— Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung

— USG Sensor fir Felgenbreitemessung
— automatische ALU Programmauswahl




WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

- autonaprowadzanie

- laser liniowy

- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

- syntezator mowy

- automatyczny nastawnik

- drukowanie do pliku

- automatic positioning lock
- line laser

- programme “hidden weight”

- optimization

- voice synthesizer

- contactless wheel parameters measurement
- print to file

- aBTOMaTMyeckas 610KMPOBKa

- JIMHeWHbIN nasep

—  CNpATaHHbIN rpy3uK

- onTMmMu3auua

- CMHTe3saTop peuun

- BeCcKOHTaKTHOEe U3MepeHKe NapameTpoB Kosieca
- neuvaTb B daiin

- automatische Positionierung

- Linienlaser

- Hinter-Speichen-Platzierung

- Optimierung

- Sprachsynthesizer

- Beriuhrungslose Radparameter Messystem
- Ausgabe in Datei

3305 LP

- autonaprowadzanie

- laserowy nastawnik

- podprogram ,ukryty ciezarek”

- optymalizacja

- syntezator mowy

- bezdotykowy pomiar parametréw kota
- minimalizacja

— pomiar bicia kola

- drukarka

— automatic positioning lock
* — laser measuring arm
— programme “hidden weight”
— optimization
— voice synthesizer
— contactless wheel parameters measurement
— minimization
— run-out measurement sensor
— printer

— aBTOMaTu4ecKaa 6ﬂ0KMpOBKa
- ﬂaBepHaHﬂMHeVIKa

—  CPATAHHBIN TRY3UK - automatische Positionierung

— onTMmMu3auma — Lasermessarm

— CKUHTEe3aTop peyn — Hinter-Speichen-Platzierung

— BECKOHTaKTHOE M3MEpPEHME NapaMeTpoB Kosleca —  Optimierung

—  MUHAMM3aLMA —  Sprachsynthesizer

—  AaT4nK u3mepeHnn 6ueHns Koneca —  Beriihrungslose Radparameter Messystem
— NpUHTEp —  Minimierung

—  Ho6henschlagdiagnose
—  Drucker

* P — uchwyt pneumatyczny / pneumatic clamp / nHeBmaTtuueckmii 3axsat / pneumatischer Griff



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BEATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

2451 USG a

- autonaprowadzanie
— laser liniowy "9,, 2
—  podprogram ,ukryty ciezarek” 7,
— optymalizacja

—  syntezator mowy

— automatyczny nastawnik

— ultradZwiekowy pomiar szerokosci
— drukowanie do pliku

- automatic positioning lock
— line laser

—  programme “hidden weight”

—  optimization

— voice synthesizer

—  contactless wheel parameters measurement
— ultrasonic rim width measurement sensor

—  printto file

—  aBTOMaTMyecKas 610KMpoBKa

—  JIMHelHbIV nasep

—  CNpATaHHbIV rpy3uK

—  onTMMM3aumA

—  CWHTesaTop peuun

—  BecKoHTaKTHOE M3MepeHue NapameTpoB Kosieca

—  YNbTPa3BYKOBOM AATYMK U3MEPEHUA LUMPUHBI AMCKA
— nevaTb B dain

— automatische Positionierung

— Linienlaser

— Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung

—  Sprachsynthesizer

— Berihrungslose Radparameter Messystem
— USG Sensor fir Felgenbreitemessung

— Ausgabe in Datei A
2451 L ‘°‘%2~" WATCH VIDEO

— autonaprowadzanie

— laserowy nastawnik

—  podprogram ,ukryty ciezarek”

— optymalizacja

—  syntezator mowy

— ultradzwiekowy pomiar szerokosci
— drukowanie do pliku

- automatic positioning lock
* — laser measuring arm

—  programme “hidden weight”

— optimization

— voice synthesizer

— ultrasonic rim width measurement sensor
—  printto file

SCAN ME

— aBTOMaTU4ecKas 6J10KMPOBKa

—  NasepHas AuHeliKa

—  CMpATaHHbIV rPy3uK

—  onTvmMMu3aumn

—  CMHTe3aTop peuu

—  YNbTPa3BYKOBOM AATYMK UBMEPEHUS LWMPUHBI AUCKA
— nevatb B dain

- automatische Positionierung

— Lasermessarm

— Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung

—  Sprachsynthesizer

— USG Sensor fir Felgenbreitemessung
— Ausgabe in Datei

8 * P - Option






. NEW INTERFACE AND GRAPHIC DESIGN
Nowy interfejs i grafika

Neue Interface und Grafikdesign o
HoBbli1 MHTEpdeiic U rpadu-eckuin guaainH WWW.UNITROLPL 14

UNI-TROL

. TOUCH SCREEN (OPTION)

Monitor dotykowy
Touchscreen-Monitor
CeHcopHbIi MOHUTOR

Il PRECISE L/
Precyzyjny wskaznik
Prazise Laseranzeig
TOYHBIN NazepHbIn KU

. SOFTWARE UPDATE

Aktualizacja programu
Programmaktualisierung
O6HoBneHWe nporpammel

. EASY CALIBRATION

tatwa kalibracja
Einfache Kalibrierung
MpocTasn kanubposka

. PRINT TO FILE (PRINTER OPTION)

Wydruk do pliku
Ausgabe in Datei
MNeyaTsb B chann

10



. MENU NAVIGATION
WITHOUT KEYBOARD

Nawigacja bez klawiatury
Meni Navigation ohne Tastatur
\SER INDICATOR Haeurayusa no meHto Bes knaeuarypsl

laserowy
&
HAVKaTop

bW kv

s

[l WORK LIGHT

Oswietlenie robocze
Arbeitslicht
PaGoyee oceelleHne

. AUTOMATIC WHEEL POSITIONING

Automatyczne pozycjonowanie kota
Automatische Radpositionierung
ABTOMaTu4eckoe no3uuWoHpoBaHe Konec

. PNEUMATIC WHEEL GRIP

Pneumatyczny uchwyt kofa
Pneumatische Radspannung
MHeBMaTUYECKWIA 320KUM Koneca

. 11
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LANGUAGE:

2K ENGLISH
== POLSKI

== DEUTSCH
= PYCCKUM

PATENTED

MODELS:
= MONOLITH S
= MONOLITH

= MONOLITH + LOT *
|

SCAN ME |

12
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. OPTIMIZATION AND HIDDEN WEIGHT (3P) PROGRAM
Program optymalizaciji i rozdziatu ciezarkow

Optimierung und Hinter-Speichen-Platzierung (3P)

OnTuMu3aLus U nporpamma "CnpATaHHbIi rpysuk” (3P)

. HIGH PRECISION

Wysoka doktadnosé
Hohe Prazision
Beicokana TOYHOCTL

. AVAILABLE COLOURS

Dostepne kolory
Verflgbare Farben
HocTynHble LeeTa

';i;,
. MULTILANGUAGE SYSTEM
System wielojezyczny

Mehrsprachiges System

MynETuAsbIMHaA cucTema

MONOLITH  monoLiTH MONOLITH
S + LOT

Uchwyt pneumatyczny
Automatyczny pomiar szerokosci kota

Monitor dotykowy

OPTION OPTION

Drukarka

4 x Stozki

Automatyczna ostona kota

Laser i oswietlenie robocze

OPTION OPTION OPTION

Winda kota

MONOLITH///

SMALL
SIGNAL
FILTER

MONOLITH + LOT

1990

7 0

RIM DIAMETER Srednica obreczy 107 - 30"
RIM WIDTH Szeroko$¢ obreczy 2"-20"
MAX. WHEEL WEIGHT Maks. ciezar kofa 80 kg
BALANCING ACCURACY Dokladnos$¢ niewywazenia 01g
IMBALANCE POSITION INDICATOR ACCURACY ,,
Doktadnos¢ sygnalizacji miejsca niewywazenia 0.45
MEASURING SPEED Predkos¢ obrotowa 140 rpm
MOTOR POWER Moc silnika napedzajgcego sow
POWER SUPPLY Zasilanie elektryczne 230V/50 Hz
AIR SUPPLY Zasilanie pneumatyczne 8- 10 Bar
DIMENSIONS(L/W/H)MM Wymiary (G/SZ/W) mm 980/1250/1490
WEIGHT Masa catkowita 150 kg

13
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. PATENTED INNOVATIVE SYSTEM BASED ON THE REAL WHEEL IMAGE

Opatentowany system pomiaru oparty na rzeczywistym obrazie kota
Patentiertes Messsystem basierend auf dem realen Radbild
3anateHToBaHHas W3MepUTENbHasA CUCTEMA Ha OCHOBE peanbHoro nsobpaxeHws Koneca

12:14

2203, 2020

. AUTOMATIC RIM WIDTHACQUISITION BY SONAR

Pomiar szerokosci obreczy za pomocg sonaru
Felgenbreitenmessung mit Sonar
WNamepeHue WNMPUHLI AKUCKA C MOMOLLLIO COHapa

. SERVICE ONLINE AND SOFTWARE UPDATE

Zdalny serwis i aktualizacja programu \'
Fernwartung und Programmaktualisierung B 2
[ucTaHumoHHoe obenyxueaHue U o6HoBNEHWE NporpaMmel

Il EASY'CALIBRATION

tatwa kalibracja
Einfache Kalibrierung
MpocTas kanubpoBeka

. PRINTED REPORT / PRINT TO FILE (PRINTER OPTION)
Drukowany raport / Wydruk do pliku

Druckprotokoll / Ausgabe in Datei

Meyats npotokona / Mevats B hann

14
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WYWAZARKI DO KOt CIEZAROWYCH | TRUCK WHEEL BALANCING MACHINES

BAJIAHCMPOBOYHBIE CTEHAbI /1A TPY30BbIX ABTOMOBWIEN | AUSWUCHTMASCHINEN FUR LKW

2322

— pneumatyczny podnosnik kota
— uchwyt do két samochoddw osobowych
— wyswietlacz LED

* — pneumatic lift
— car wheels adapter
— LED display

— MHEeBMaTMYeCcKMit NogbEMHUK
—  3aXKMM 4NA KONEC NErKoBbIX aBTOMobueln
— LED agwncnnen

— pneumatische Radheber
— PKW-Rader Adapter
— LED Display

2362 L

— pneumatyczny podnosnik kota

— uchwyt do két samochoddw osobowych
— monitor LCD

— laserowy nastawnik

— syntezator mowy

% — pneumatic lift
— car wheels adapter
— LCD monitor

— laser measuring arm
— voice synthesizer

— MHeBMaTUYeCKMi NoAbeMHUK

—  3a¥WMM 4/1A KONec Nerkosbix aBTomobunein
— LCD moHuTOp

— nasepHasn MHelKa

— CMHTe3aTop peuu

— pneumatische Radheber
— PKW-Rader Adapter

— LCD Monitor

— Lasermessarm

— Sprachsynthesizer

Uniwersalny uchwyt ciezarowy
Universal truck wheels adapter
YHUBEpCcanbHbIM 3aKUM 414
rpy30BbIX aBTMObMAEN
Universaladapter fiir LKW

2322C / 2362LC - tylko do kot ciezarowych | for truck wheels only | Tonbko ans konec rpy3osbix aBTomobuneit | nur fur LKW Rader

16



WYWAZARKI SPECJALNE | SPECIAL BALANCING MACHINES

CNEUMANBHbBIE BANAHCUPOBOYHbIE MALLWHbI | SPEZIELLE AUSWUCHTMASCHINEN

TROLL WN-04

WN-04 (for drive shafts) W-WA-001 (for crankshafts)
(do watéw napedowych) (do watéw korbowych)

2451 WFP (for rims) 2451 WKZ (for flywheels)
(do felg) (do kot zamachowych)

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE W-WA-001 2451
TECHNICZNE DATA AAHHbIE DATEN WKZ

Maks. dtugosé

wywazanych Max. length Makc. annHa Max. Lange 3550 mm 1800 mm - -
obiektéw
Maks. Srednica
wywazanych Max. diameter MakKc. guameTp Max. Durchmesser 300 mm 300 mm 600 mm 600 mm
obiektéw
D'okfadnc?sc . Accuracy TouHOCTb Genauigkeit lg lg lg lg
niewywazenia
e sl Motor power WIETIEED Motorleistung 0,75 kW 0,75 kW 0,1 kW 0,1 kW
napedu a/1eKTpoABUraTens
Predkos¢ et e
obrotowa alt rotation KOPOCTD BRAWEAMA  \yellendrehzahl (rpm) 920 920 150 150

. speed (rpm) Bana (rpm)
(obr./min.)
ZeRIEnIE Electric suppl dneKTponuTaHve Stromversorgun 3xao0v 3xao0v 230V 230V
elektryczne e & L 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Zaeiliris Air power supply TMHeBmoobecneyeHune Pneumatische 6—10 bar 6—10 bar 6—10bar 6-10bar
pneumatyczne Versorgung

17
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MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUIMHOMOHTAXHbIE CTAHKWU | REIFENMONTIERMASCHINEN

24

WWW . UNITROL.PL

UNI-TROL

|

Zewnetrzne mocowanie obreczy
Outer clamping range
[nanasoH 3axmma CHapyKu
Aussenspannbereich

Wewnetrzne mocowanie obreczy
Inner clampng range
JAnanasoH 3aXKuma UsHyTpu
Innenspannbereich

Maks. szerokos¢ kota | Max. wheel width
Makc. wupuHa Koneca | Max. Radbreite

Maks. srednica kot
Max. wheel diameter
Makc. AnameTtp Koneca
Max. Raddurchmesser

Sita nacisku odpiekacza przy 10 barach
Bead-breaker cylinder force at 10 bar
Cuna omkuma npm 10 6ap
Abdruckerkraft (10 bar)

Cisnienie robocze | Operating pressure
Pa6ouee gasnenue | Arbeitsdruck

Predkos¢ obrotowa stotu
Turntable rotating speed
CKOpOCTb BpaLLeHUs cTona
Drehgeschwindigkeit

Zasilanie elektryczne | Electric supply
nekTponutaHue | Stromversorgung

Moc silnika | Motor power
MouwHocTb aBuratens | Motorleistung

Silnik pompy | Pump motor
Asuratensb Hacoca | Hydraulikmotor

Masa | Weight
Bec | Gewicht

Wymiary | Dimensions
Pa3smepbl | Abmessungen (mm)

Uchwyt kota | Wheel chuck
KpenneHnue Koneca | Radspannung

10-20"

13-23"

15"

1070 mm

2800 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x 400V /50 Hz

0,75 kW

180 kg

800x1520x900

Pneumatyczny
Pneumatic

UNIT 202B + HP1

10-22"

12-24"

15"

1200 mm

2000 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x 400V /50 Hz

0,75/1,1 kW

350 kg

1580x2250x1642

Pneumatyczny
Pneumatic

JANKA LITE
JANKA K LITE

10-20"

13-23"

15"

1070 mm

2800 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x 400V /50 Hz

0,75 kW

200 kg

850x1520x900

Pneumatyczny
Pneumatic



JANKA / K/ KK

10-23"

13-26"

15

1070 mm

2800 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x 400V /50 Hz

0,75 kW /1,1 kW

200 kg 250 kg

800x1520x900 850x1520x900

Pneumatyczny
Pneumatic

MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUIMHOMOHTAXHbIE CTAHKU | REIFENMONTIERMASCHINEN

MANAGER 12-26

12-26"

14-28"

157

1100 mm

3000 kg

8-10 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,3/1,8kW

1,5 kw

300 kg 380 kg

950x1520x900 1430x860x1550

Pneumatyczny
Pneumatic

12-30"

12-30"

137

1100 mm

3000 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

230V /50 Hz

1,3/1,8kwW

420 kg

1930x970x1200

Mechaniczny
Mechanic

25
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. PRESSURE ROLLER . PLATE FACILITATING TYRE LIFTING

Rolka dociskowa Talerz utatwiajacy podnoszenie opony
Druckwalze Platte zum leichteren Anheben des Reifens
MpWHUMHOI PONUK Tapenka o6nerdatoLan nogbLEM LUKHBI

B CONTROL PEDALS
Pedaly sterujgce
Steuerpedale

I ERGONOMIC MACHINE INTERIOR
Meganu ynpaeneHus

Ergonomicznie zaprojektowane wnetrze maszyny
Ergonomisches Maschineninterieur
SproHoMWUYHBIN MHTEPBEP MaLLWHBI

B LEVER Il BEAD-BREAKER
tyzka QOdpiekacz
Abdriicker

' \ Abdriickschaufel
§ Monarka Omkmm
O
N
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MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS

LWUMHOMOHTAXHbIE CTAHKW | REIFENMONTIERMASCHINEN

MANAGER WATCH VIDEO

automatyczne odchylanie kolumny
przystawka PLUS dla opon high perfomance
automatyczny odpiekacz nowej generacji
dodatkowe pétki z zaworem do pompowania
nowy system pedatéw sterujgcych i system blokowania SCAN ME

automatically tilting column

assistant PLUS

automatic bead-breaker

additional shelves with inflator

new steering pedal system and locking system

aBTOMaTUYECKUIM HAK/IOH KOMIOHHbI

yctpoiicteo PLUS

aBTOMaTUYeCKas OT XMMHasA fionaTa
AO0NONHUTENbHbIE NOIKU C UHOAATOPOM

HOBaA NeJasbHasa cucTema U cuctema 6J10KMPOBKU

Automatische Sdulenneigung

Assistant PLUS

Automatischer Abdriicker

Zusatzliche Regale mit Inflator

Neues Steuerpedalsystem und SchlieRBsyste

Option:
- Leverless
- Inflator

WATCH VIDEO

podwajny system blokowania

pneumatyczna kontrola wznoszenia i opadania

automatyczna stopka Leverless

przystawki pomocnicze do opon niskoprofilowych lub Run-Flat
system pedatdw sterujgcych

elektryczny odpiekacz SCAN ME

double locking system

pneumatic control of rising and falling.
automatic Leverless finger

auxiliary supports for low-profile or run-flat tyres
pedal control

electric bead-breaker

CUCTEMOW ABOWHOW 61OKMPOBKHK

NMHEBMAT MYECKUM yrnpaBaeHMeM Noabema 1 OnyCcKaHus.
aBTOMaTU4Yeckuii nane, Leverless

BTOPMYHbIE OMOPbI AN HU3KONPOGUIbHBIX U WKH Run-Flat
neaanbHbli y3en

3/1eKTPUYECKoe YCTPOICTBO OTPbIBA

Doppelverriegelungssystem

Pneumatischer Steuerung des Hebens und Senkens.
Automatischer Leverless Finger

Hilfsstlitzen fiir Niederquerschnitts- oder Runflat-Reifen.
Pedalsteuerung

Elektrische abdriicke
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WWW UNITROL.PL

UNI-TROL

Zewnetrzne mocowanie obreczy
Outer clamping range
[inanasoH 3aXkMma CHapyKu
Aussenspannbereich

Wewnetrzne mocowanie obreczy
Inner clampng range
[nanasoH 3axkuma U3HyTpu
Innenspannbereich

Maks. szerokos¢ kota | Max. wheel width
Makc. wupuHa koneca | Max. Radbreite

Maks. srednica két
Max. wheel diameter
Makc. aAnameTtp Koneca
Max. Raddurchmesser

Sita nacisku odpiekacza przy 10 barach
Bead-breaker cylinder force at 10 bar
Cuna omxuma npu 10 6ap
Abdruckerkraft (10 bar)

Cisnienie robocze | Operating pressure
Pa6ouee paasnenue | Arbeitsdruck

Predkos¢ obrotowa stotu
Turntable rotating speed
CKOpOCTb BpaLLEeHUA cToNa
Drehgeschwindigkeit

Zasilanie elektryczne | Electric supply
neKtponutaHue | Stromversorgung

Moc silnika | Motor power
MouwHocTb gBuratens | Motorleistung

Silnik pompy | Pump motor
Asuratenb Hacoca | Hydraulikmotor

Masa | Weight
Bec | Gewicht

Wymiary | Dimensions
Pa3smepbl | Abmessungen (mm)

Uchwyt kota | Wheel chuck
KpenneHue Koneca | Radspannung

* Option

e

13-27"

14-27"

780 mm

1600 mm

1500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

560 kg

1430x860x1550

Hydrauliczny
Hydraulic

14-28"

14-28"

820 mm

1640 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

530 kg

1390x700x1400

Hydrauliczny
Hydraulic

MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LWIMHOMOHTAKHbBIE CTAHKU | REIFENMONTIERMASCHINEN

14-56" *

14-56"

1065 mm

2300 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,3/1,8 kW

1,5 kW

770 kg

1640x800x2000

Hydrauliczny
Hydraulic

14-56"

14-56"

1065 mm

2300 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,3/1,8 kW

1,5 kW

850 kg

2257x1720x1540

Hydrauliczny
Hydraulic



14-56" *

14-56"

1300 mm

2400 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

1048 kg

1430x860x1550

Hydrauliczny
Hydraulic

MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUIMHOMOHTAXHbIE CTAHKM | REIFENMONTIERMASCHINEN

TRENTA

17-30"

17-30"

780 mm

1600 mm

1865 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

650 kg

1600x1050x1600

Hydrauliczny
Hydraulic

13-26"

13-26"

600 mm

1300 mm

2550 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kw

2,2 kW

450 kg

1640x800x2000

Hydrauliczny
Hydraulic

14-26"

14-26"

600 mm

1300 mm

2500 kg

110 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

1,5 kw

1,5 kwW

550 kg

1055x1020x1453

Hydrauliczny
Hydraulic
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[ AuTOMATIC TOOL ROTATION
Narzedzie automatycznego obracania

ABTOMaTUYecKoe BpalleHWe HCTPYMEHTa
Automatische Werkzeugdrehung

I5 FIXING POSITIONS
111/, F‘I@t’: pozycji mocowania
1 /5 [NO3nLWIA KpenneHus

/’ Befestigungspositionen
/ ,(/

. AVAILABLE QLOURS o
Dostepne kolory I lf,a'
HoctynHsie useta | |//// /

—
—
—

N

Verfugbare Farben ||/

f
B wiReLEsS ;’
Bezprzewodowa || /!
BecnpoBogHoit (i
Kabellos

B CONTROL PANEL

Sterowanie
MNaHens ynpasnexuna
Schalttafel

B 2GEARS

Dwa biegi

2 CkopocTu

- 2-Gang
CLAMPING RANGE Zakres mocowania obreczy 14" - 56"
MAX. WHEEL DIAMETER Maks. $rednica kota 2400 mm
&ay MAX. WHEEL WIDTH  Maks. szerokosé kola 1300 mm
MAX. WHEEL WEIGHT Maks. waga kotfa 1800 kg
ELECTRIC SUPPLY Zasilanie elekiryczne 400V / 50Hz
WEIGHT Waga 1048 kg
DIMENSIONS (D/W/H) MM Wymiary 1550 x 1430 x 860
34
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B VANOMETER

Manometr
. Manometer
MaHom

. HYDRAULIC SPINDLE R R
Hydrauliczne wrzeciono
Hydraulische Spindel
Mapaenuyeckuii WNMHAeNs

B SAFETY SWITCH
Whytgcznik awaryjny
Schutzschalter
Brikntoyatens GesonacHocTH

L A A

Qo
1
o

s s

oL

] BOTH SIDE CLAMP CONTROL
Sterowanie uchwytem z obu stron

Beidseitige Griffsteuerung

YnpaeneHue 3axuMom ¢ oBeunx cTopoH

B sTYLUS WITH MAGNETIC HOLDER [l LED LIGHTING

Statyw z rysikiem Oswietlenie LED
tift mit Magnetsténder LED-Beleuchtung
NYC € MarHWTHbIM WITaTUBOM CeeToanoaHoe ocBelleHue
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PROSTOWARKI | RIM STRAIGHTENING MACHINES

CTAHKW ANA PUXTOBKU ANCKOB | FELGENRICHTMASCHINEN

PO-14 S* PO-18
PO-ROLLER PO-DIGITAL
*P0O-14 S model bez tokarki, z napedem recznym. Hand operated model without lathe.

Mogenb ¢ py4HbIM NpUBOAOM U 6e3 TokapHoro npucnocobsienns.  Model mit manuell Antrieb und ohne Drehbank

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE
-1 -1 LLE
TECHNICZNE DATA OAHHbIE DATEN FOSIES FOSROLLER DIGITAL

Zakres $rednic

e | ACK G Mac. X Do24” Do24”  10”-19"  10”-26"
diameter OMameTp gucKa Felgendurchmesser
obreczy
Max.

Max. cisnienie hvdraulic Makc. paBneHue
pompy ¥ rmapasanyeckor Max. Pumpedruck 160 bar 160 bar 200 bar 200 bar

hydraulicznej oL 0 Hacoca
pressure
EHIENLs Power suppl SneKkTponutaHue Stromversorgun S| Sy 3x400V 3x400V
elektryczne A . SHr 50Hz 50Hz 50Hz 50Hz
Moc silnika PUMD motor MowHocTb
pompy gwer aneKTpoasuraten Pumpeleistung 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 1,5 kW
hydraulicznej P A Hacoca
. . MowHocTb
hLes Sl e Pl Llei aNieKkTpoasuraTen Motorleistung - 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kw
napedu power
A npuBoaa
toénodd
G osnosmlz Noise level YpoBeHb wyma Gerauschpegel 75 dBA 75 dBA 75 dBA 75 dBA
urzadzenia
Masa Weight Bec Gewicht 165kg 350k 368 k 720 k
urzadzenia & & & < <
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POLERKI | POLISHERS | MO/IMPOBA/IbHbIE CTEHAbI | FELGENPOLIERMASCHINEN

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUWYECKUE OAHHbIE TECHNISCHE DATEN “
Zasilanie elektryczne Electric supply dIeKTponuTaHue Stromversorgung 3 x 400V / 50Hz
Moc silnika napedu Motor power Moujrocts Motorleistung 1,1 kW

3/1eKTpoABuraTens
Maks. srednica Max. polished rim Makc. aAnameTp amcka Max. Felgendurchmesser 30"
polerowanych obreczy  diameter
Predkos¢ obrotowa Motor rotation CKOpoOCTb BpaLleHus
silnika (obr./min) speed (rpm.) MmoTopa (060p./MUH.) e e 3000

PRZETACZARKA DO TARCZ HAMULCOWYCH | BRAKE DISC LATHE

TOKAPHbI CTAHOK 419 TOPMO3HbIX AMCKOB | BREMSSCHEIBENDREHBANK

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA BL1718 / BL17 S

Maks. grubos¢ tarczy Max. disc thickness 39 mm
<0.002 -0.005
Doktadnosc Accuracy
mm
Posuw Stroke 8.5 mm/min.
Predkos¢ obrotowa Rotation speed 98 rpm

BL17 S - Tylko do pracy na samochodzie / Only for operations on car
TonbKo ans pabot Ha asTomobune / nur fiir Operationen am Auto
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MYJKI DO KOt | WHEEL WASHERS | MOMKM KONEC | RADWASCHMASCHINEN

WULKAN 300

WULKAN 4x4 HP

Zakres srednicy kota
Zakres szerokosci kota
Maksymalna waga kota

Czasy mycia

Czas osuszania
Zasilanie

Wymiary

(szer. x gteb. x wys.)
Waga netto

Limit wtgczen proceséw mycia
(blokada serwisowa)

WULKAN 360 HP

WULKAN 500

* HP — opcje ogrzewania / heating option

ST T s ECHNICAL DATA WULKAN WULKAN WULKAN WULKAN
300 360 HP 4x4 HP 500

560-850 mm 740-1200 mm

Wheel diameter range
Wheel width range
Maximum wheel weight

Washing times

Drying time

Power supply
Dimensions

(width x depth x height)
Netto weight

Activation limit of
washing processes
(service lock)

560 — 800 mm
135-305 mm
60 kg

20,40,60s

155
3x400 V

1130x1210x1450
mm

310 kg

500

560 —-800 mm
135-360 mm
60 kg

20,40,60s

15s
3x400 V

960x1210x1450
mm

330 kg

500

135-360 mm
60 kg

20,40,60s

155
3x400 V

960x1210x1510
mm

330 kg

500

240 —490 mm

150 kg

60, 120, 240 s

30s
3x400 V

2400x1950x1902

mm

630/ 780 kg

200
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URZADZENIE DO POMIARU GEOMETRI 3D | 3D WHEEL ALIGNMENT

CTEHZ, PETYJIMPOBKM YINNOB YCTAHOBKM KOJIEC 3D | 3D-ACHSMESSGERAT

UNI-TROL VISIONLITH LIFT

Q Urzadzenie do pomiaru geometrii w technologii 3D
z kamerami na ruchomej belce. Przygotowane do pracy
z podnosnikami nozycowymi i 4 kolumnowymi.
Stup na mobilnej platformie utatwia ustawienie na warsztacie.

3D Wheel aligner with cameras on a moving beam.

Works with scissor and 4-column lifts.

The pole on the mobile platform simplifies the installation
in workshop.

UNI-TROL VISIONLITH PIT

Q Urzadzenie do pomiaru geometrii w technologii 3D
z kamerami na sztywnej belce mocowanej do $ciany.
Przygotowane do pracy na kanale.
Regulacja pochylenia kamer utatwia dopasowanie do warsztatu.

3D Wheel aligner with cameras on a beam attached to wall.
Ready to work on pit.
Tilting cameras simplify the installation in workshop.

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE
TECHNICZNE DATA AHHBIE DATEN VISIONLITH

Liczba kamer Cameras Konnuectso Kamep Anzahl der Kameras
Zakres zbieznosci Toe range JunanasoH cxoxaeHuna Spureinstellung * 209
Zakres pochylenia kota Camber range [unanasoH pasBana Radsturz + 109
Zakres kat dzeni

axres . ata wypr.ze zenia Caster range JunanasoH Kactepa Lenkkopfwinkel + 209
sworznia zwrotnicy
Zasilanie Power Hanpsa»keHue nutaHua Versorgungsspannung 230V, 50Hz
Uchwyty gtowic Pim clamping range  [dwuanasoH agantepos Felgenklemmbereich 10” - 24"

e



URZADZENIE DO POMIARU GEOMETRI 3D | 3D WHEEL ALIGNMENT

CTEHA PETYINPOBKW YINTOB YCTAHOBKM KOJEC 3D | 3D-ACHSMESSGERAT

VISIONLITH

Q — 2 kamery wysokiej rozdzielczosci
— 4 punktowe uchwyty do kota z pasywnymi targetami
— Baza danych Autodata
— Kompensacja poprzez przetoczenie auta
— Intuicyje oprogramowanie
— Pomiar przesuniecia osi pojazdu

— 2 high definition cameras

— 4-points wheel clamps with passive targets

— Autodata database

— Compensation by rolling the car backwards-forwards.
— Intuitive software

— Axis offset measurement

— 2 Kamepbl BbICOKOIO paspeLueHus.

— 4-ToYeuHble KOJIeCHble aAanTopbl C MAaCCUBHbIMMU MULLEHAMM
— basa gaHHbix Autodata

— KomneHcaumsa npokaTbiBaHMEM aBTOMObMAA

— WHTyUTMBHOE NporpamMmmHoe obecneyeHune

— W3mepeHue cmelleHnsa oceit aBTomobuna

Q — 2 hochauflésende Kameras
— 4-Punkt-Radklemmen mit passiven Targets
— Autodaten-Datenbank
— Radschlagkompensation durch hin- und herrollen des Autos
— Intuitive Software 3 g
— Messung der Achsenversatze Pormiar 4 kol
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ELEKTRYCZNY PODNOSNIK KOtA | ELECTRIC WHEEL LIFT

SNEKTPUYECKUIN KONECHBIM NOABEMHMUK | ELEKTRISCHER RADHEBER

DANETECHNICZNE | TECHNICALDATA |  PKE |  PK

Udzwig Capacity 65 kg 65 kg
Wysokos¢ podnoszenia Lifting height <12m <12m
Moc silnika Motor power 200 W Pneumat.
Zasilanie Supply 230V /50 Hz 8 bar
Czas tadowania Charging time 4-5h -
Wymiary e 750x700x1650 750x700x1650
mm mm
Masa Weight 60 kg 60 kg
Sterowanie Control Elektryczne Pneumatyczne

WANNY WULKANIZATORSKIE | LEAK-PROOF TESTER | TECTEP TEPMETU4YHOCTU KOJIEC | TESTWANNE

PNEUBAD-1 PNEUBAD TRUCK
DANE TECHNICAL PNEUBAD
TECHNICZNE DATA PNEUBAD-1 | PNEUBAD-2 TRUCK
Wymiary zewn Outside 1265x 1040 1265x 1040 1200 x 1360
ymiary : dimensions ~ x2300mm  x1200 mm  x 1500 mm
Cisnienie powietrza Air supply 0d 6do 10

. 0Od 6 do 10 bar
zasilajgcego pressure bar

Pojemnos¢ catkowita Total tank

. . . 4371 4371 280 |
zbiornika capacity
PNEUBAD-2 Srednica wewn. L=l 980 mm 980 mm 1180 mm
zbiornika diameter
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PODNOSNIKI | LIFTS | MTOABEMHWKM | HEBEBUHNEN

PN-1M PN-2M

: i
. :
g @
E -
£
e
2
2821 mm
3165 mm
3420 mm
PD-2A
DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE
TECHNICZNE DATA OAHHbIE DATEN
Nosnos¢ Capacity lpysonoabemHocTb Tragfahigkeit 3000 kg 3000 kg 4000 kg
Zasilanie Electric supply 3nekTponuTtaHue Stromversorgung 3x 400V / 50Hz 3x 400V /50Hz 3x 400V / 50Hz
LS A LN Min. height MWuH. BbicoTa Min. Hohe 115 mm 110 mm 110 mm
spoczynku
Wysokosc . Max. height Makc. BbicoTa Max. Hohe 1830 mm 1000 mm 1900 mm
podnoszenia
Masa Weight Bec Gewicht 850 kg 480 kg 640 kg
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PODNOSNIKI | JACKS | MOABEMHUKM | HEBER

PP-1 PP-11

PH-30 LP PP-3.3

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE

No$nosé Capacity lpysonogbemHocTb Tragfihigkeit 3000kg 1150kg 1150kg 3000 kg 10/20/50ton 15/30/50 ton
Zasilanie Electric supply dnekTponuTtaHue  Stromversorgung - 8bar  8bar  8bar 12 bar 8 bar
Wys. tani

U2 BB Min. height MwuH. BbicOTa Min. Héhe 75mm 140 mm 140 mm 145 mm 151 mm 156 mm
spoczynku
Wysokos¢ . Max. height  Makc. sbicota Max. Hohe 500 mm 360 mm 340 mm 400 mm 442 mm 497 mm
podnoszenia
Masa Weight Bec Gewicht 33 kg 14 kg 13 kg 20 kg 56 kg 70 kg
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KLIMATYZACJA | AIR CONDITIONING | YCTAHOBKM AN1A KOHANUMOHEPOB | KLIMASERVISEGERATE

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA A-REC+ W

Wydajnos¢ pompy Vacuum pump

e - 85 I/min 130 I/min
prozniowej efficiency
Szybkos$¢ odzysku Recovery rate 300 g/min 300 g/min
Doktadnos¢ dozowania .

) Resolution gas scale lg lg

czynnika
Dtugos¢ przewodow Hoses length 300 cm 300 cm
Zbiornik czynnika Tank 12 kg 22 kg
Podfaczenie elektryczne Voltage 230V 230V
Drukarka Printer v v
Czynnik do wyboru Gas option R 134-A /R 1234-YF

GENERATOR AZOTU | NITROGEN GENERATOR | TEHEPATOP A30TA | STICKSTOFFGENERATOR

DANE TECHNICAL
TECHNICZNE DATA m S0

Concentration of

Stezenie azotu . 95% 95-99+%
nitrogen

Pojemnosé .

Jbiornika Tank capacity 47 | 1201

Wydajnosé Efficiency 50 I/min. 228 |/min

Maks. cisnienie Max. pressure of 8 bar 10-12 bar

azotu nitrogen

ClsnIE!"III(-Z: azotu Output pressure < 7,5 bar 0,3-11,2 bar

na wyjsciu

Zasilanie

B — Power supply 230V /50 Hz 240V / 50 Hz

Masa Weight 104 kg 207 kg
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GENERATORY OZONU | OZONE GENERATORS
FEHEPATOPbI O30HA | OZONGENERATOREN

UT-10-03 UT-20-03

Os sensor + USB report

TUBA UT-10-03 DK-20
DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA UT-10-03 UT-20-03 TUBAOL;T-]'O- m
Wydatek ozonu Ozone output 10 g/h 20 g/h 10 g/h 20 g/h
Wydajnos¢ Efficiency 170 m3/h 170 m3/h 170 m3/h 304 m3/h

Ozone generation Wytadowania koronowe / Corona discharge

Metoda gen. ozon
g zonu method

Ptytka Ptytka Rura Ptytka
Przeptyw powietrza Air flow do 2.8 m3/min do 2.8 m3/min do 2.8 m3/min 304 m3/h
Chtodzenie Cooling Powietrzem / Air
Zasilanie Supply 230V / 50Hz 230V / 50Hz 230V / 50Hz 230V / 50-60Hz
Poziom hatasu Noise level <35dB(A) <35dB(A) <35dB (A) 55 dB (A)
Trwatos¢ Durability > 8000 h > 8000 h >20000 h >20000 h
Wilgotnos$¢ wzgledna  Humidity <85% < 85% <85% < 85%
Temperatura pracy LR 5-40C° 5-40C° 5-40C° 5-40cC°
temperature
Lampa UVC UVC lamp - - - v
Wymiary (mm) Dimensions (mm) 261x169x155 261x169x155 330x230x175 500x360x230
Waga Weight 3 kg 3 kg 5 kg 10 kg
Working

Srodowisko pracy Pomieszczenie zamkniete / Closed interiors

environment
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KOSZ DO POMPOWANIA KOt | CAGE FOR WHEELS INFLATING
KNETKA ONA HAKAYUBAHKMA KONEC | REIFENFULLKAFIG

T T

DANE TECHNICZNE TECHNICALDATA | TEXHUYECKUE IAHHBIE | TECHNISCHEDATEN | k1 | k2 |

Maks. cisnienie Max. pressure Makc. aasneHuve Max. Druck 12 bar 12 bar
Wymiary wew.(mm) Inside dimensions BHyTpeHHble rabaputbl  Innenmald 640x1300x1300  740x1390x1430
Wymiary zewn.(mm)  Outside dimensions BHelwHWe rabapuTsbl Aussenmal 750x1340x1330  850x1550x1480
Masa Weight Bec Gewicht 180 kg 200 kg

PRZYRZAD PA-12K DO POMIARU | REGULACJI CISNIENIA W OGUMIENIU POJAZDOW | TIRE PUMPING DEVICE PA-12K
ABTOMAT A1 HAKAYMBAHMA LUMH PA-12K | AUTOMATISCHER DIGITALER REIFENFULLER PA-12K

Przyrzad zalecany do SKP

Certyfikat GUM bar / psi

DANE TECHNICZNE | TECHNICAL DATA | TEXHUYECKUE AAHHbIE | TECHNISCHE DATEN PA-12 K

Zasilanie elektryczne Electric supply dneKkTponuTaHue Stromversorgung 230V /50 Hz
Pobér mocy Power consumption [MoTpe6ieHne MmoLLHOCTH Leistungsaufnahme 30 W
Zasilanie pneumatyczne  Air supply [MHeBMO-nNuTaHME Pneumatische Versorgung max. 14 bar
Zakres wskazan Measuring range [1anasoH nsmepeHus Indikationsspektrum 0-12 bar
Doktadnos¢ pomiaru Accuracy ToyHOCTb Genauigkeit +/- 0,01 bar
Masa Weight Bec Gewicht 10 kg
Wymiary Dimensions Pasmepsbl Abmessungen 255 x 245 x 125 mm
Temperatura pracy Temperature range [InanasoH Temnepartypbl Temperaturbereich 0-45°C
Wilgotnos¢ Humidity BnaHoCTb Feuchtigkeit <95%
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ROZPIERACZE DO OPON | TYRES EXPANDERS | PACMIMPATENN WWNH | REIFENEXPANDER

O Rozpieracz R-1 Rozpieracz WR-3 Rozpieracz ciezarowy R-2
Tyres expander R-1 Tyres expander WR-3 Tyres expander for trucks R-2
Pacnupatens R-1 Pacnupatens WR-3 Pacnupatenb WwuH rpy3osmkos R-2
e Reifenexpander R-1 Reifenexpander WR-3 LKW Reifenexpander R-2

110 mm + 405 mm

WULKANIZATOR | VULCANIZER

BYIKAHM3ATOP | VULKANISATOR

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA W;j(;l)(:N

Zakres regulacji Heating temperature

. 110-165 °C

temperatury grzania range
Zak lacji

e re:s [EEHEQICEasE Heating time range 0-120 min
grzania
Moc grzatek Heater power 2x350W
Zasilanie elektryczne Electric power supply 220V / 50Hz
Zasilanie pneumatyczne  Air pressure supply 6 - 10 bar

NACINARKA DO OPON | TYRES REGROOVING MACHINE

MALLUMHKA A1 HAPE3KM NMPOTEKTOPA | REIFENNACHSCHNEIDEGERATE

O Nacinarka do opon PSO 15
Tyres regrooving machine PSO 15
MawwuHKa ana Hapeskn npoTtektopa PSO 15
e Reifennachschneidegerate PSO 15
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KOMPRESORY | COMPRESSORS | KOMMNPECCOPbI | KOMPRESSOREN

DANE TECHNICAL
TECHNICZNE DATA GD 200/475 | GD 270/560 | GD 500/1210

Wydajnos¢ 476 |/min 560 |/min 1210 |/min

Air displacement

teoretyczna (29m3/h) (33,6 m3/h) (73 m3/h)
1. tfok.ow / !I. . Cornpressmn 2/2 2/2 2/2
stopni sprezania  ration

Hatas Noise 80 dB 80 dB 82 dB
Zbiornik Receiver 2001 2701 500 |

Napiecie zasilania Power supply 400V / 50Hz 400V /50Hz 400V / 50Hz

Moc silnika Motor power 3,0 kW 3,0 kW 7,5 kW
Cisnienie Pressure 10 bar 10 bar 10 bar
Masa Weight 125 kg 140 kg 285 kg

AKCESORIA DO POMPOWANIA | INFLATING DEVICES
NPUBOPbI HAKAYKM | INFLATING GERATE

G Pistolet EUR 1280 Pistolet 2015 W
Inflating gun EUR 1280 Inflating gun 2015 W
nuctonet EUR 1280 nuctonet 2015 W

Q Pistole EUR 1280 Pistole 2015 W

G Dopetniacz P-7A Inflator IFL-25
Portable inflating tank P-7A Inflator IFL-25
MepeHoCcHbIN pecnsep P-7A NHonatop IFL-25

e Tragbarer Tank P-7A Inflator IFL-25

55



UNIWERSALNE CZUJNIKI TPMS | UNIVERSAL TPMS SENSOR | YHUBEPCA/IbHbBIE AATYUKU TPMS | UNIVERSELLE TPMS-SENSOREN

ONE- SENSOR

Q — Szeroki zakres zastosowania - 98% pojazdow na rynku
— Regulowane pochylenie zaworu
— 5rdéznych typdéw zaworéw
— Maty rozmiar czujnika
— Programowane urzgdzeniami ATEQ
— Programowanie bezprzewodowe, klonowanie numeru ID

— One-sensor supports 98% of cars available on the market
— Adjustable valves

— 5 types of valves

— Small size sensor

— Programmable devices ATEQ

— Wireless programming, clone ID number’s

— One-sensor nogaepxunsaet 98% aBToMobUNEN HA PbIHKE

— Perynupyemble knanaHbl

— 5 Tunos KnanaHos

— [aT4ymK manbix pasmepos

— Mporpammupyemble ycTponctea ATEQ

— becnpoBoaHOE NporpaMmupoBaHue, NAEHTUOUKALMOHHbIA HOMEpP KN0HA

Q — One-Sensor unterstiitzt 98% der Autos auf dem Markt
— Einstellbare Ventile
— 5 Arten von Ventilen
— Kleiner Sensor
— Programmierbare Gerate ATEQ
— Drahtlose Programmierung, Klon-ID-Nummer
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NARZEDZIA DO OBStUGI CZUINIKOW TPMS | TPMS TOOLS | MHCTPYMEHTbI 419 TPMS | WERKZEUGE TPMS

ONE- SENSOR ATEQ VT46 + OBDII

@ — Bezprzewodowy odczyt czujnikéw TPMS w kole
— Programowanie czujnikéw uniwersalnych One-Sensor
— Programowanie centralki TPMS poprzez gniazdo OBD
— Instrukcje manualnego programowania nowych czujnikéw
— 5-lat aktualizacji w cenie / Mozliwos¢ rozszerzenia
oprogramowania o wszystkie czujniki uniwersalne

— Activates and reads TPMS sensors of all light
vehicle brands

— Programs universal TPMS ONE-SENSOR

— OBD2 module gives access to OBD relearns
for 60% of all car models worldwide

— Provides indirect, manual and auto relearn
procedure information.

— 5 years free update / Possibility to upgrade
the software for all universal sensor

— AKTMBMpPYET U cumTbIBaET gatunkm TPMS Bcex mapok
NIerkoBbIX aBTOMObGUEl No Bcemy mupy

— [Mporpammsbl yHusepcanbHble TPMS ONE-SENSOR

— Mopaynb OBD2 paet goctyn K nepeobyyeHuto OBD
ons 60% Bcex moaenent aBTomobunei no scemy mupy

— [MpepocTaBnaeT MHGOPMALUIO O NpoLeaypax KOCBEHHOTO,
PYYHOrO M aBTOMaTUUYECKOTO NOBTOPHOIO 06yYeHums.

— 5 et 6ecnnatHoro o6HosneHUn / BO3MOXHOCTb 06HOB/IEHMA
nporpammHoro obecneyeHusa Ans BCEX YHUBEPCANbHbIX ATYMKOB

@ _ Aktiviert und liest TPMS-Sensoren aller

Light Vehicle-Marken weltweit

— Programmiert den universellen TPMS ONE-SENSOR

— Das OBD2-Modul ermoglicht 60% aller Automodelle
weltweit den Zugriff auf OBD-Neulernen

— Bietet Informationen zu indirekten,
manuellen und automatischen Neulernvorgdngen

— 5 Jahre kostenloses Update / Moglichkeit die Software fiir alle
Universalsensoren zu aktualisieren

ZESTAW NARZEDZI / SET OF TOOLS / UHCTPYMEHTbI / WERKZEUGSET

O — Profesjonalny zestaw narzedzi do montazu czujnikéw TPMS
z wkretakiem dynamometrycznym 0-9 Nm
— Professional toolkit for mounting TPMS sensors
with a torque screwdriver 0-9Nm
— TMpodeccmoHanbHbINM HAbOP NHCTPYMEHTOB
ONA MOHTaa Aatymkos TPMS ¢ nomoubio
AMHamomeTpuyeckomn oteepTkn 0-9 Hm
e — Professionelles Werkzeugset zur Montage von TPMS-Sensoren
mit einem Drehmomentschraubendreher von 0-9 Nm
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KLUCZ ELEKTRYCZNY | ELECTRIC IMPACT WRENCH | 3/IEKTPMYECKUWM FTAMKOBEPT | SCHRAUBENSCHLUSSEL

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKUE OAAHHBIE | TECHNISCHE DATEN MULTI

Zasilanie elektryczne Electric supply neKTpuyeckoe nuTaHne Stromversorgung 3 x 400V / 50Hz
Moc silnika napedu Motor power MoLLHOCTb 3NeKTpoaBUraTens Motorleistung 1,1 kW
Znamlorjowa predkosé Motor rotation speed CKopoCTb BpallleHUs MoTopa e ekl (o 1400
(obr./min) (rpm.) (060p./MKH.)

Moment udarowy Stroke strength MOMEHT cubl Schlagkraft 400 - 2500 Nm
Rozmiar nasadki Wrench spanner size Pasmep Hacaaku Schlisselweite 1”

Masa Weight Bec Gewicht 64 kg

NITOWNICA | RIVETING MACHINE | KNEMA/IbHbIA CTAHOK | NIETMASCHINE

* dodatkowa podstawa

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUYECKUE OAHHbBIE [ TECHNISCHE DATEN PUN-1

Skok trzpienia

Stroke of rivet header Xoga paboyero cTepsHs Gesamthub 28 mm
roboczego
Zasilanie Ai | MHeBMaTU4eckoe Luft
pneumatyczne Ir pressure supply R uftversorgung 7-10 bar
Cisnienie robocze Working pressure Pabouyee gaBneHue Arbeitsdruck 4 -7 bar
Gniazdo kowadetka Seat of anvil [He340 HaKoBa/ibHU Ambossloch e
movable
Zakres temperatur Range of working NHTepBan paboumx . . .
Arbeitstemperatur 0°C-40°C
pracy temperature Temnepatyp
Wymiary Dimensions Pasmepsl Abmessungen 675x550%x200 mm
Masa Weight Bec Gewicht ~ 60 kg
Sita nacisku Equipment force Paboyas cuna Nietkraft 45 kN (7 bar)
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